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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere  a un dispositivo 

de bloqueo para un cinturón de seguridad del tipo arro- 

íla b le  para vehículos con una banda que, oontra l a  influen­

cia  de un resorte, puede desembrollarse de una porción de 

5. eje giratorio, que comprende una rueda de fiador o sim ilar 

prevista para girar con la  porción de eje y un meoanismo 

dispuesto para cooperar con la  rueda de fiador o sim ilar, 

cuyo meoanismo puede conmutarse entre una posición que 

lib ere  l a  rueda de fiador o sim ilar y una posición de blo- 

10. queo que empeRe l a  rueda de fiador o sim ilar para impedir
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su giro, hallándose e l mecanismo de trinquete bajo l a  in­

fluencia de un enlaoe de resorte, que se provee para accio­

nar alternativamente e l mecanismo de trinquete oon una fuer­

za que oontraste el empeño con la  rueda de fiador o sim ilar 

3 . en posición desempeñada y para influenciar e l mecanismo de 

trinquete oon una fuerza aotuante para producir un empeño 

oon l a  rueda de fiador o sim ilar en l a  posición de bloqueo, 

y un cuerpo de inercia sensible a l a  aceleración previsto 

para influenciar e l mecanismo de trinquete para que adopte 

10. l a  posioión de desempeño cuando e l ouerpo de inercia se en­

cuentre en una posición normal y para influenciar e l meca­

nismo de trinquete para que adopte la  posición de bloqueo 

activada por la s  fuerzas de aceleración*

Un objeto del presente invento consiste en pro- 

15* porcionar un dispositivo de bloqueo apto para sen sib ilizar­

se a la s  fuerzas de aceleración, en donde un miembro de 

bloqueo, por ejemplo un trinquete, puede ooupar rápidamente 

dos posiciones distintas para e l bloqueo y desbloqueo res­

pectivamente, con lo que se obtiene un dispositivo de fun- 

20. oionamiento muy seguro y que es extremadamente sensible a

las  fuerzas de aceleración. Una ventaja adicional es e l bajo 

costo do fabricación.

EL objeto del invento se lle v a  a oabo por medio 

de un dispositivo en donde e l onlaoe de resorte se dispone 

25. oon uno de sus extremos bajo l a  influenoia de un resorte 

para influenciar e l mecanismo de trinquete, mientras que 

una porción del enlace de resorte opuesto a dicho extremo 

está prevista para moverse por medio de una parte movible 

con respecto al mecanismo de trinquete de modo que on



una posición de dicha parte e l mecanismo de trinquete es 

solicitado en una dirección hacia l a  posición de desempeño 

y en una segunda p'osici&n dó dicha parte en una dirección 

hacia l a  posición de bloqueo, estando dispuesta la  parte 

para moverse entro sus dos posloiones accionada por e l  ouer- 

po de inercia en su posición normal y  aotivada, respectiva­

mente .

EL invento se describe en las  tres realizaciones 

siguientes haciendo referencia a los dibujos que se acom­

pañan, en los que:

La figura 1 representa una v is ta  parcialmente 

seccionada de l a  primera realización^

La figu ra  2 representa una v is ta  parcialmente 

seccionada correspondiente a la  figu ra  1 de la  segunda 

realización, a lo  largo de l a  lín ea  11-11 de l a  figura 4.

La figura 3 representa una v is ta  parcialmente 

seocionada de l a  tercera realización y

La figura 4 representa una v is ta  en sección 

transversal correspondiente a l a  segunda realización toma­

da por l a  lín ea  IV-IV de la  figu ra 2 .

EL dispositivo seg&n e l invento e ilustrado en 

los dibujos forma parte de un dispositivo de bloqueo 1  de 

un cinturón de seguridad del tipo arrollable destinado pa­

ra  vehículos. Tal oomo se representa en l a  figu ra 4, e l  dis­

positivo de cinturón de seguridad comprende un eje 19 oon 

una ranura 20 por medio de l a  cual puede f ija r s e  al eje una 

banda (no representada) que forma e l ointurón. EL eje 19 se 

dispone de modo que gire en un alojamiento 21 en donde se 

provee un resorte de relo j 22 para haoer girar e l  eje 19 en
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una dirección* EL eje 19 puede g irar en la  otra direooión 

ejerciendo traooión de dicha banda? l a  oual, consecuente­

mente? s i  se lib e ra  será arrastrada en e l alojamiento 21 

arrollándose sobre e l eje 19 por medio del resorte 22. Esta 

5 . organización es común para los cinturones de seguridad de 

este tipo.

Cuando se u t i l iz a  e l ointurón de seguridad para 

proteger a una persona l a  banda es extraída del dispositivo 

de ointurón de seguridad y sujetada sobre e l cuerpo de la  

Id . persona* Durante circunstancias normales l a  banda puede ex­

traerse libremente permitiendo? por tanto, que la  persona 

pueda in d in arse hacia delante. Sin embargo, cuando se pro­

duce una colisión, e l eje 19 debe quedar bloqueado de modo 

que la  banda impida que la  persona sea despedida del asien- 

15'. to del vehioulo por las fuerzas de aceleración. EL meoar

nismo de bloqueo según e l invento se ha previsto para pro­

porcionar este bloqueo del e je .

El meoanismo de bloqueo 1 de la  figura 1 compren­

de una rueda de fiador 2 que está vinculada al eje 19, pre- 

20. sentando dioha rueda, en su p eriferia , dientes 16 entre los 

que puede introducirse un trinquete 3 para impedir e l movi­

miento giratorio de la  rueda 2 y , consiguientemente, tam- 

bión del eje 19.

En l a  realización ilustrada en l a  figura 1 e l 

25. trinquete está articulado pivotablemente sobre un pasador 

4, que sobresale de la  pared de una parte 5 del alojamien­

to 21 y oirounda e l dispositivo de bloqueo 1 . Un brazo os- 

oliante 7 se extiende en una ranura 6 del trinquete 3- EL 

brazo 7 oomprende, de preferencia, una pieza de lámina me-
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tá lic a  formando dos patas, ouyas patas están, soportadas en 

una cavidad dn foima de ranura 8 de una placa de soporte 9 

prevista en l a  carcasa 21. Entre las dos patas del brazo 7 

se dispone un resorte de tensión 10* uniéndose su extremo 

5t in ferior a un extréme dé ún brazo de palanca 11 doble aco­

dado, que se extiende a través de Una abertura de la  placa 

de soporte 9 y está provista óon extensiones 17 en los bor­

des del brazo que descansa sobre un saliente 12 y forman 

un eje de pivotado para e l brago de palanca 11. E3. otro ex- 

10. tremo de dicho brazo de palanca descansa contra una super­

f ic ie  de soporte 18 de un péndulo v e rtica l 13 que constitu­

ye un cuerpo de inercia sensible a la  aceleración. EL pén­

dulo 13 descansa, normalmente, oon su superficie de sopor­

te contra un asiento 14 rígidamente conectado a la  placa 

15 . de soporte 9.

EL dispositivo de bloqueo 1  se encuentra, normal­

mente, en la  situación ilustrada en e l dibujo oon.el péndu­

lo 13 descansando oon su superficie de soporte 18 contra 

e l asiento 14. EL brazo de palanca doble acodado 11 se en- 

20. cuentra en una posición pivotante ta l que la  unión para el 

punto in ferior del resorte de tensión 10 se encontrará a 

l a  izquierda del brazo basculante 7 (vóase la  figura 1 ) ,  oon 

lo  que se aplica sobre éste un giro en sentido antihorario. 

Mediante la  influencia de la  fuerza pivotante del brazo bas- 

25. culante 7 sobre e l trinquete 3y dicho trinquete, influen­

ciado por la  fuerza del resorte, se mantiene en una posi­

ción extrema d istin ta  contra una c la v ija  de tope 15. De es­

te modo, e l trinquete 3 se encuentra en una posición desem­

peñada, lo  que permite e l giro lib re  de l a  rueda de fiador
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Cuando e l vehículo se somete a un cambio anormal 

de su movimiento en cualquier direoción, e l póndulo 13 

se in clin a oon respecto a su posióiáh bormal ilustrada 

5̂  en e l dibujo.. Se descargará, é l brazo de palanca doble

acodado 1 1 , cuyo extremo descansa en posición normal con­

tra  e l péndulo, y pivotará en sentido antihorario entorno 

de su eje de pivotado 17 bajo l a  influencia del resorte 

de tensión 10. La parte del brazo 11 en donde está vincu­

lado e l punto in ferior del resorte de tensión 10 apoya 
10 . , ,

sobre el la te r a l derecho del brazo osoilante 7 (véase la

figura 1 ). De este modo e l brazo b as oular.á en sentido ho­

rario , de lo que resulta un movimiento pivotanto del trin ­

quete 3 en sentido horario. Por consiguiente, e l trinquete

„ se introduce entre los dientes 16 de la  rueda de fiador 
15*

impidiendo e l giro de la  rueda y, de este modo, e l trin ­

quete 3 queda en posición de bloqueo;.

La realización ilustrada ernla figura 2 está 

prevista para disponerse en un vehíoulo en donde se requie­

re una reducida altura estructural* En esta realización
20 .

tanto e l brazo oscilante 7 como e l brazo de palanca 11 se 

desplazan hacia e l otro la te ra l de la  rueda de fiador 2 

con respecto a la  realización representada en l a  figura 1 . 

En esto ejemplo l a  unión para el punto in ferior del resor- 

25. te  de tensión 10, en l a  posición normal, es hacia l a  de­

recha del "brazo basculante 7, de modo que l a  fuerza de 

torsión que aooiona e l brazo osoilante se proyecta en sen­

tido horario, o sea, e l brazo osoilante tiende a inclinar­

se en una dirección que se a le ja  de l a  rueda de fiador 2.

2.
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5*

10-

15-

20-

25*

Para sim plificar e l dibujo e l extremo móvil del brazo osci­

lante 7 de esta  realización se ha configurado con una prolon­

gación que hace la s  funciones de tdLnquete 3 que, segdn l a  

figura, se encuentra en la  posición de desempeño, o sea des­

cansando oontra la  c la v ija  de tope 15*

Cuando en l a  realización representada en la  fig u ­

ra  2 se inclina e l póndulo por una fuerza de aceleración 

anormal del vohíoulo, e l brazo de palanoa doble acodado 11 

pivota entorno de su eje de pivotado en c ierta  medida en 

sentido antihorario, con lo  que l a  vinculación para e l pun­

to in ferior del resortd de tensión 10 apoya hacia la. iz ­

quierda del brazo oscilante, de modo que se aplica una fuer­

za de torsión a dicho brazo en sentido antihorario y  e l 

brazo basculante pivota entorno de su punto de pivotado dis­

puesto en l a  ranura 8 llevando su prolongación que forma 

e l  trinquete 3 en empeño con e l dentado 16 . De este modo 

e l trinquete queda en una posición de bloqueo e impide e l 

giro de l a  rueda de fiador 2 y, consiguientemente, temblón 

del eje 19¡-

La tercera realización segdn l a  figura 3 compren­

de, al igual que la  primera y segunda realización, l a  oar­

cas a 21 con l a  parte 5 abarcando e l meoanismo de bloqueo 1 ,  

Además se encuentra l a  rueda de fiador 2 oon e l dentado 16 

y e l trinquete 3 configurado por unajprolongaciÓn del brazo 

7 previsto con su punto de pivotado en l a  ranura 8. EL bra- 

i zo 7, a l igual que en la  segunda realización, se encuentra 

bajo l a  influencia de un resorte de tensión 10 . Sin embargo, 

e l brazo de palanca 11 está artioulado sustancialmente por 

medio de una palanca aoodada 23 en un eje 24. EL póndulo 13



se sustituye por una bola 25 que descansa en una copa 26 con 

un o rifio io  central 27* Sin embargo y en ambos casos estos dis­

positivos forman un cuerpo de inercia sensible a l a  acelera­

ción oon sustanoialmente l a  misma función y oada alternati­

va puede su stitu irse por la  otra.

EL brazo 23 descansa contra l a  parte in ferior de 

l a  bola 25 mediante una porción extrema 28 que se prolonga 

a travó.s del o r ific io  27. La porción externa 29 de la  palan­

ca angular del brazo 23 dispuesta en e l la te ra l opuesto del 

apoyo con respecto a la  porción extrema 28 descansa oontra, 

aproximadamente, la  parte media del resorte 10 cuando l a  

poroión extrema 28 se mantiene hacia abajo por l a  bola 25¡.

En l a  posición normal ilustrada en l a  figura 3 

e l resorte 10, que en esta posición de la  porción extrema 

29 se dobla hacia la  derecha rebasando e l punto de apoyo 

8 para e l brazo 7 , ejerce ta l actuación sobre e l brazo 7 

que dicho brazo es influenciado para que descanse contra 

l a  c la v ija  de tope 15.

Cuando e l vehíoulo sufre anormales fuerzas de 

aceleración l a  bola rueda en direooión ascendente a partir 

del fondo inclinado de l a  copa 26 y queda lib re  la  poroión 

28 del brazo 23*

De este modo e l resorte 10 puede enderezarse y  se 

desplazará con su lin ea oentral dispuesta hacia la  derecha 

del punto de apoyo 8. Por consiguiente, e l brazo 7 es ac­

cionado por una fuerza en sentido antihorario y empeñará 

l a  rueda de fiador 2 . Con l a  doblez del resorte 10 en una 

posición de trabajo, e l extremo de óste , que no está unido 

a l brazo 7, puede tener un soporte f i j o  oon e l alojamiento^.



Según resulta evidente de la  figura 3 e l  aje 24 para e l bra­

zo 23 se u tiliz a  como un soporto de este tip o . En compara­

ción con la  primera y segunda realizaciones, la  tercera rea­

lización  presenta la  ventaja de que e l apoyo para e l brazo 

do palanoa no estará sujeto a ninguna fuerza procedente del 

resorte 10 que hará que ol dispositivo sea todavía mas sen­

sib le .

Puede decirse que cuando e l mecanismo es apropiado 

para ello  puede u tiliza rse  un resorte de compresión en ca­

lidad de enlace de resorte en lugar del resorte de tensión 

utilizado en las realizaciones representadas.
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REIVINDICACIONES

Descrito e l objeto dol presente invento, se de­

claran nuevas y  de propia invención las siguientes reivin­

dicaciones, oon prioridad do la  solicitud  de patente sueca 

na 7408932-7 del 8 de Julio de 1974.

1. -  Perfeccionamientos en los dispositivos de blo­

queo para cinturones de seguridad, del tipo arrollable pa­

ra Vehículos oon una banda que oontra la  influencia de un 

resorte (22) puede desenrollarse da una porción do eje g i­

ratoria (19)) que comprende una rueda de fiador (2) o s i­

milar prevista para g irar con dicha porción de eje (19) y 

un mecanismo de trinquete (3, 7) dispuesto para cooperar 

con la  rueda de fiador (2) o sim ilar cuyo mecanismo puede 

conectarse entre una posición que desempeñe la  rueda do 

fiador (2) o similar y una posición de bloqueo que empeñe 

la  rueda de fiador ( 2) 0 similar para impedir su giro, en­

contrándose e l mecanismo do trinquete (3y 7 ) bajo la  influya
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c ía  de un enlacé de resorte (1Ó) previsto para accionar, 

alternativamente, e l mecanismo de trinquete (3, 7) oon 

una fuerza que contrarresté* el* empeño con l a  rueda de f ia r  

dor (2) ,o sim ilar en la  posioidn ñ'e desempeño y para'íár 

5* fluenoiar e l mecanismo de trinquete (3, 7) con una fuerza 

de trabajo para producir un empeño oon l a  rueda de fiador 

o sim ilar en l a  posición de bloqueo y un cuerpo de inercia 

sensible a l a  aceleración (13) dispuesto para influenciar, 

el. mecanismo de trinquete. (3, 7 ) para' que. ocupe .la  'posición 

10 . -do .'.desempeño Cuando e l cuerpo de inercia (13*) se encuentra, 

en posición normal y- para influenciar e l mecanismo de trin ­

quete*'(3) 7) para que ocupe la  posición de bloqueo en una 

posición aotivá&a por las-fuerzas de aceleración, carache- . 

rizados porque e l enlace de resorte (10) sé* dispone con uno 

15- de sus extremos bajo la  influencia de resorte para influen­

ciar e l mecanismo de fiador (3, 7)) mientras que una porción 

del enlace de resorte opuesta-a dlóhé .extremo, está previs­

ta  para desplazársá por medió de una parte (11) móvil oon 

respeoto- a l mecanismo de trinquete de modo que en una, posi- 

20 . oión. de dicha parte (11) e l mecanismo de trinque t é ' es s o li­

citado en una dirección hacia la  posición de desempeño y 

en una-segunda posición de. dicha parte (11) en una direo- 

ción haoia la  posición de bloqueo, disponiéndose la  parte 

( l í )  para moverse entre sus dos posioiones accionada por el 

25- cuerpo de inercia (13) en su posición normal y aotivada

respectivamente:.

2 .-  Perfeccionamientos, de conformidad oon la  

reivindicación 1 ,  caracterizados por oomprender un brazo 

(7 ) que forma parte del mecanismo de trinquete y pivotablo
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por medio de un apoyo (8), siendo influenciado dicho "brazo 

a cierta  distancia del apoyo (8) por una fuerza de resorte 

mediante e l enlace de resorte (lo ), uno de cuyos extremos se 

encuentra unido al brazo (7 ) mientras que e l otro extremo 

5. es comportado por un soporte (ll)_que forma dicha parte la  

cual es móvil entre una posición en la  que l a  lin ea  de fuer­

za del enlace de resorte (10) se prolonga en un la te r a l del 

apoyo (8) y una posioiÓn en la  que la  lin ea  de fuerza se 

prolonga en e l la te ra l opuesto del apoyo de modo que e l bra- 

10. zo (7) puede pivotar alternativamente en l a  posición de de­

sempeño y bloqueo.

3¡.— Perfeccionamientos, de oonformidad con l a  r e i­

vindicación 1 o 2, caracterizado porque e l enlace de resor­

te está constituido por un resorte de tensión (10).

15. 4*** Perfeccionamientos, de oonformidad con l a  r e i-

vindioaoión 1 , 2 o 3, caracterizados por oomprender un ouer- 

po de ineroia sensible a la  aoeleraoión (13) del tipo l l a ­

mado de actuaoiÓn pasiva, de modo que sunpeso, en la  posi­

ción normal, s o lic ita  dicha parte (11) para que adopte su 

20. primera posición oontra l a  influencia de una fuerza de re­

sorte que aotáa sobre dicha parte mientras que, ouando e l 

ouerpo de ineroia (13) ocupa la  posioiÓn aotiva, dioho ele­

mento permite que la  parte (11) adopte su segunda posición 

bajo l a  influencia de dicha fuerza de resorte.

25" 5 . -  Perfeccionamientos, de oonformidad con l a  r e i­

vindicación 4, caracterizado porque e l enlace de resorte 

(10) so ooneota directamente con l a  parte (11) de modo que 

e l enlace de resorte actúa sobre dicha parte (11) oon una 

fuerza correspondiente a dicha fuerza de resorte.
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Perfeccionamientos, de conformidad con l a  re i­

vindicación 5t caracterizados perqué l a  parte (11) compren­

de un brazo de palanca con una porción dispuesta a cierta  

distancia de su eje de pivotado (16), estando dispuesta d i- 

oha porción en l a  posición normal del cuerpo de ineroia 

(13) para descansar obntra éste y oon una segunda porción 

dispuesta también a cierta  distancia del eje de pivotado 

(16) cuya porción constituye e l soporte para e l extremo del 

eníace de resorte (10) que no está oonectado al mecanismo 

Í0;¿ de trinquete (3) 7 ).

7 .-  Perfeccionamientos, de conformidad con cual­

quiera de las reivindicaciones preoedentes, caracterizado 

por comprender un brazo oscilante (7 ) que forma parte de 

dipho meoanismo de trinquete y con una primera porción e:&- 

15 , trema que forma una conexión para e l enlace de resorte (10) 

y una segunda porción extrema mediante l a  cual se articu la  

e l brazo en un apoyo (8), disponiéndose e l primer extremo 

del brazo osoilantc para accionar un trinquete (3) previs­

to para cooperar con la  rueda do fiador (2) con lo. que e l 

20. brazo oscilante (7) se conecta a l trinquete (3) de modo 

que éste se desplaza alternativamente a su posición de 

bloqueo y su posición de desempeño por e l movimiento del 

brazo oscilante (7 ).

8..- Perfeccionamientos, de conformidad con la  

25. reivindicación 1 , caracterizados porque e l enlace de resorte 

(10) está previsto para que con uno de sus extremos accio­

ne e l meoanismo de trinquete (3, 7) y su otro extremo posea 

un soporte f i jo  (24) y preveyóndose dicha parte (22) para 

que desplaoe una porción media del enlace de resorte (10)
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confutándole un estado de dbblado distinto bajo la  influen­

cia  del ouorpo de inercia (13) y alternar de este modo su 

accionamiento de fuerza del mecanismo de trinquete (3y 7 )*

9¡*- Perfeccionamientos en los dispositivos de blo- 

5* queo para ointurones de seguridad..

Segán se describe y roivindioa en l a  presente me­

moria descriptiva que consta de 13 páginas foliadas y escri­

tas a máquina por una sola de sus caras y acompañadas de los 

dibujos regLamentarios.

mpc.
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