
MHWSIERiO DE !NDUSIR!A
REGISTH.0 Oí LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

ESPAÑA

O ESe NUMteao439.059 O Al
FECHA DE POESEHTACtOM

25-Junio-1975

PATENTE DE !NVENC!0N

@  PHtOKtOAOKS:
^  FCCHA (S )B A )S

^ F C C H A  OK PUBUODAD (St)ct.Aa[F<CAC)OM <NTEt!NACtONA).

f l 5 6 )  '^ B o  A F
(Q )  PATENTE DE LA QUE ES OíVíStONARÍA

e54^ TÍTULO DE LA ÍNVENCÍOM

"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE REGULACION DE LA SEPARACION 
DE LOS RODILLOS EN MEZCLADORES ABIERTOS".

GUIX, S.A.

OOMÍCÍUO BEL SOLÍCÍTANTS

CORNEELA DE LLOBREGAT (Barcelona), Calle Salamanca, s.n.

^?a) tNVSMTOB <ES)

D. ENRIQUE GUIX RIUS

TíTULAR (ES)

e
D. JAIME GOMEZ-ACEBO Y MODET, Agente Oficial

A - 4 MOO. 3!C6 UTÍUCESE COMO PRÍM6RA PAG!NA DE LA MEMORÍA



1

La presente invención se refiere a unos perfeccio­

namientos en los sistemas de regulación de la separación de los 

rodillos en mezcladores abiertos, del tipo de los que compren­

den dos rodillos, uno motor y otro arrastrado, que giran en 

5 sentido opuesto y entre los cuales transcurre la masa, gene­

ralmente de caucho o plástico, estando apoyados dichos rodi­

llos en correspondientes cojinetes y soportes.

Hasta ahora este sistema de regulación de la se- ¡

paración de los dos rodillos se ha efectuado por el clásico 

10 mecanismo de tuerca y husillo, habiéndose conseguido con los 

perfeccionamientos objetos de la presente invención, mejorar 

el funcionamiento y rendimiento mecánico de la máquina en 

general, así como obtener una gran seguridad contra las sobre­

cargas que pudieran producirse y que podrían ser peligrosas 

15 para la máquina, principalmente para los rodillos.

Estos perfeccionamientos se caracterizan por com­

prender un sistema hidráulico de regulación de la separación 

entre el rodillo motor móvil, y el rodillo arrastrado fijo, es­

tando constituido esencialmente dicho sistema hidráulico por 

20 una bomba hidráulica, dotada de dós salidas independientes, 

con caudales sensiblemente constantes, que accionan sendos 

cilindros hidráulicos de doble efecto a través de respectivos ,

distribuidores, y estando unidos los vastagos de dichos cilin- 

25 dros a los portacojinetes del rodillo móvil, de modo que, al 

accionarse los cilindros de doble efecto, se realiza el avance 

y retroceso de dicho rodillo móvil, variándose por tanto a

)!
i
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voluntad la separación entre rodillos.

Según otra característica de la presente invención, 

en el circuito hidráulico se disponen dos antirretornos, uno 

para cada cilindro, destinados a mantener el rodillo en posi- 

5 ción operativa cuando las condiciones de trabajo-son normales 

y la bomba está parada.

Según otra característica de la invención, en el 

circuito hidráulico se disponen dos manómetros destinados a 

indicar constantemente el esfuerzo de separación entre rodi- 

10 líos.

De acuerdo con otra característica de esta inven­

ción, en cada portaeojinete del rodillo móvil se dispone un 

mecanismo de lectura, constituido por una aguja accionada por 

un conjunto tuerca-husillo, de los que el husillo y la tuerca 

15 está fijada a la aguja, la cual se desplaza sobre un limbo 

graduado.

Otras características y ventajas de los perfeccio­

namientos objeto de la presente invención, se desprenderán 

de la descripción que a continuación se hace con relación 

20 a los dibujos adjuntos, que ilustran, a título de ejemplo no 

limitativo, una forma de realización de dichos perfecciona­

mientos .

La Fig. 1 representa un esquema de los elementos 

integrantes de estos perfeccionamientos; y 

25 las Figs. 2 y 3 muestran diferentes formas do me­

canismos de lectura de la presión entre ambos rodillos.

Tal como se ha dicho anteriormente, estos perfec-
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cionamientos en los sistemas de regulación de la separación 

de los rodillos en mezcladores abiertos, son del tipo de los 

que comprenden dos rodillos, uno motor 1 y otro arrastrado 2, 
que giran en sentido opuesto y entre los cuales transcurre 

5 la masa, generalmente de caucho o plástico, estando apoya­

dos dichos rodillos en correspondientes cojinetes y sopor­

tes .

Estos perfeccionamientos comprenden un sistema 

hidráulico de regulación de la separación entre el rodillo 

1 0'., motor 1, móvil, y el rodillo arrastrado 2 , fijo, estando cons­
tituido esencialmente dicho sistema hidráulico por una bomba 

hidráulica 3 , dotada de dos salidas independientes con caudales 
sensiblemente constantes.

Estos caudales accionan a sendos cilindros hidráu- 

15 licos 4 de doble efecto a través de respectivos distribui­

dores 5, estando unidos los vastagos 6 de dichos cilindros 4 
a los portacojinetes 7 del rodillo móvil 1, de modo que, al 

accionarse los cilindros 4 de doble efecto, se realiza el 

avance y retroceso de dicho rodillo móvil 1, variándose por 
20 tanto a voluntad la separación entre rodillos 1 y 2 .

En el circuito hidráulico se disponen dos antirre- 

tornos 8 , uno para cada cilindro 6, destinados a mantener el 
rodillo móvil 1 en posición operativa cuando las condiciones 

de trabajo son normales y la bomba 3 está parada.

25 En el circuito hidráulico se disponen dos elementos

de seguridad 9, uno para cada cilindro 4, que actúan cuando 

- la presión hidráulica sobrepasa un valor predeterminado,
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permitiendo el retroceso instantáneo del rodillo móvil 1 
al aparecer sobrecargas accidentales peligrosas para la

máquina. __

En el circuito hidráulico se disponen asimismo dos 

5 manómetros 10 destinados a indicar constantemente el esfuer­
zo de separación-entre rodillos.

Asimismo, en cada portacojinetes 7 del rodillo 

móvil 1 se dispone un mecanismo de lectura, constituido por 
una aguja 11 accionada por un conjunto tuerca-husillo 12-13,

10 de los que el husillo 13 está rígidamente unido al émbolo 

del cilindro hidráulico 4 y la tuerca 12 está fijada a la 

aguja 11, la cual se desplaza sobre un limbo 14 graduado.

Este mecanismo de lectura puede estar constituido por una aguja 

accionada por un sistema de brazos articulados 15 Fig. 2,

15 uno de cuyos extremos está unido al portacojinetes 4, movién­

dose la aguja 11 sobre el limbo 14 graduado.

A fin de obtener una mayor seguridad, la presión de 

la bomba hidráulica, protegida por los elementos de seguridad 9 , 
puede leerse en los manómetros 16. Asimismo existen dos regu-

2 0 ladores de caudal 17 a fin de no sobrepasar el caudal de la 
bomba 3.

Por otra parte se disponen dos elementos de seguridad 1̂  

los cuales permiten el retroceso instantáneo del rodillo mó­

vil 1, en el caso de aparecer una sobrecarga peligrosa.
^  N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 

así como la manera de ponerlo en práctica, se hace constar
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que todo cuanto no altere, cambie o modifique su principio 

fundamental, puede quedar sometido a variaciones de detalle, 

siendo lo esencial y por lo que se solicita Patente de Inven­

ción, por veinte años, lo que queda resumido en las siguientes 

reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

1 Perfeccionamientos en los sistemas de regulación 

de la separación de los rodillos en.mezcladores abiertos, 

del tipo de los que comprenden dos rodillos, uno motor y 

5 otro arrastrado, que giran en sentido opuesto y entre los

cuales transcurre la masa, generalmente de caucho o plástico, 

estando apoyados dichos rodillos en correspondientes cojine­

tes y soportes, caracterizados por comprender un sistema 

hidráulico de regulación de la separación entre el rodillo 

10 motor, móvil, y el rodillo arrastrado, fijo, estando consti­

tuido esencialmente dicho sistema hidráulico por una bomba 

hidráulica, dotada de dos salidas independientes, con cauda­

les sensiblemente constantes, que accionan sendos cilindros 

hidráulicos de doble efecto a través de respectivos distri- 

15 buidores, y estando unidos los vastagos de dichos cilindros 

a los portacojinetes del rodillo móvil, de modo que, al accio­

narse los cilindros de doble efecto, se realiza el avance y 

retroceso de dicho rodillo móvil, variándose por tanto a 

voluntad la separación entre rodillos.

20 2-.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1-, ca­

racterizados porque en el circuito hidráulico se disponen dos 

antirretornos, uno para cada cilindro, destinados a mantener 

el rodillo móvil en posición operativa cuando las condiciones 

de trabajo son normales y la bomba está parada.

25 33.- Perfecciommientos según las reivindicaciones 1^ y

2 &, caracterizados porque en el circuito hidráulico se dis­
ponen dos elementos de seguridad, uno para cada cilindro, que



actúan cuando la presión hidráulica sobrepasa un valor pre­

determinado, permitiendo el retroceso instantáneo del rodi­

llo móvil al aparecer sobrecargas accidentales peligrosas 

para la máquina.

caracterizados porque en el circuito hidráulico se disponen dos 

manómetros destinados a indicar constantemente el esfuerzo de 

separación entre rodillos.

5-.- Perfeccionamientos según la reivindicación 13,

10 caracterizados porque en cada portacojinete del rodillo móvil 

se dispone un mecanismo de lectura, constituido por una aguja 

accionada por un conjunto tuerca-husillo, de los que el hu­

sillo está rígidamente unido al émbolo del cilindro hidráuli­

co y la tuerca está fijada a la aguja, la cual se desplaza 

15 sobre un limbo graduado. - .

63.- Perfeccionamientos según la reivindicación 13, 

caracterizados porque en cada portacojinete del rodillo móvil 

se dispone un mecanismo de lectura, constituido por una aguja 

accionada por un sistema de brazos articulados, uno de cuyos 

20 extremos está unido al portacojinete, moviéndose la aguja sobre 

un limbo graduado.

7§.- PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE REGULACION

DE LA SEPARACION DE LOS RODILLOS EN MEZCLADORES ABIERTOS,

tal y como queda descrito y reivindicado en la presente memo-

25 ria que consta de siete hojas mecanografiadas por una sola cara

y dos láminas de dibujos.
BARCELONA, 25 de Junio de 1975.

5 43,- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1^ a 3-,
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