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El invento se reiiere a una fresadora. Estd relacionado
mds particularmente con las fresadoras utilizables para mecani-
zar una pieza en todas sus caras, salvo en su cara de aplicacidn
sobre la mesa de la fresadora, incluso en planos inclinados con
relacidn al plano de la mesa,

Para efectuar operaciones de mecanizacidn de este tipo, se
hendisefiado fresadoras en las cuales, ademds de 1os movimientos de
traslacién fundamentzles, el manguito porta-herramienta o la mesa
porta~objetc es susceptible de desplazarse con un movimiento gira
toric. En algunas fresadoras llamadas fresadoras universales, el
manguito porta-herramienta, que puede desplazarse alrededor de dos
ejes de rotacidn, es orientable en una direccidén cuzlquiera del es
pacio, teniento la mesa generalmente una direccidn de plano fijo,
horizontal; en otras mdquinas en les cuales el manguito mentiene
generalmente una direccidn fija vertical, la mesa es orientable
por lc menos en dos de las tres direcclones de pivotamiente de la
mesa sobre si misma y de basculamiento alrededor de dos ejes per-
pendiculares y paralelos a la mesa,

Las mdquinas fresadoras mds perfeccionadas presentan sin
embargo inconvenientes. kn particuler, la determinacidn de la su
perficie que ha de ser mecanizada, siempre dificultosa, requiere
g menudo cdlculos fastidiosos para el operario o el preparador.
Al respecto se recordard qué pera cuzlguier operacidn de fresado,
las cotas de la superficie gque ha de ser mecanizada se miden a
partir de un punto de referencia, materializado en la pieza y que

se toma como origen de las distancias, realizandose el posiciona~-

.miento relativo de la pieza y de la fresa, la una respecto a la

otra, por medio de nonios susceptibles de controlar cada uno unos
desplazamientos en el sentido de traslacidn o de rotacidén, de la

mesa y del manguito.
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En las fresadoras universales, la mecanizacidén de un pla-
no inclinado con relacién a la mesa es posible en la prédctica, mg
diante fijacidn directa de la pieza en la mesa, solamente en algu
nos casos sencillos en los cuales la superficie que ha de ser me-
cenizada tiene una anchura inferior al diametro ( o a la altura )
de la fresa utilizada. kn efecto, cuando esta anchura es superior,
el desplazamiento de la mesa indispensable para situar otra parte
de la pieza frente a la fresa, requiere la conjugacidn de dos movi-
mientos de traslacidén y por tanto el cédleulo de dos magnitudes rela
cionadas con el dngulo de inclinacién de la superficie que ha de
ser mecanizada con relacidén a la mesa, Para paliar este imonvenien
te, se utiliza un pleto accesorio llamado " plato seno " interpues
to entre la mesa y la piezz, para situar de nuevo la superficie que
ha de ser mecanizada en posicidn horizontal, Su volumen reduce la
capacidad”dg la mdquina y su montaje en la mesa'origina vibraciones.

Uﬁas vibraciones aparecen también cuando el manguito se mon
ta en un pértico voladizo con relacidn al bastidor de la fresadora,
en particular cuando, para mecanizer el plano mds alejado del basti
dor, el manguito se situa en posicidn extrema sobre el pdrtico.

0tro imonveniente de las fresadoras universales consiste en
que el operario debe demostirar siempre una gran pericia para conirg
lar la mecanizacidén de acuerdo con una direccidn inclinada con re-
lacidn a lalprizontal cuando ello es posible. Se recuerda al respeg
to que preferentemente, los ejes de lasfresa son verticales y hori-
zontales y que no es costumbre que el operario mecanice una pieza
en vn plano inclinado con relacién a la horizoatal o a la vertical.
Por otra parte, dichas fresadoras con cabezal orientable con rela-
cién a la mesa presentan a menudo, un volumen muy importante, en
particular cuando el bastidor estd disehado de modo que permita gque
el cabezzl pivote 1802 entre - 902 y + 90¢ con relacidn al eje ver-
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tical. Estas fresadoras son tanto mds macizas y veluminosas cuanto
mds rigido ha de ser el bastidor para evitar la aparicidén de vibra
ciones.

En las fresadoras con mesa basculante, ya que el eje de bas
culamiento estd siempre situado mds o menos por debajo de la mesa,
cualquier inclinacidn de esta Ultima tiende a alejar la plieza que
ha de ser mecenizada, respecto a la posicidén media gue ocupaba en
1a fresadora( y ello tanto mds lejos cuanto mds importante es la in
clinacidn) lo que conduce:

- por una parte, a efectuar operaciones de mecanizacién en
posiciones extremas de la mesa y del manguito, generadoras de vibra
ciones Jy. .

— por otra parte a desplazar el punto de referencia y por
tanto a empezar nuevamente los cdlculos para la definicidn de las
cotas de mecanizacidén. .

Adends, la distancia del centro de gra?edad de la mesa con
relacidn 2l eje de basculamiento aumenta en cuanto se sujeta una pie
28 en esta dltima. Por tanto, el equilibrio del conjunto " mesa y
pieza" es tanto mds inestable cuanto mds pesada es la pieza y cuan-—
to mds importante es la inclinacidn.

Por consiguiente, como en las fresadoras universales, s
preciso dimensionar adecuadamente: _ ' B

" - ¢l bastidor, los elementos de soporte de la mesa y la mig
ma mesa para evitar la generacidén de vibraciones, asi como '

- Los motores y sistemas mecanicos que aseguran la orienta-
cidn de la mesa, para superar el efecto de la gravedad, lo gue con-
duce a miguinas pesadas y voluminosas.

La masa y el volumen ocupado por el conjunto de estas fre-
sadoras estdn relacionsdos, ademds, con la disposicién del cabezal

y de la mesa. En efecto, ya que ambos estan situados en un mismo
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lado del bastidor, el eje de traslacidén longitudinal de la mesa
es necesariamente paralelo a este lado del bastidor y, para meca
nizar piezas largas, la mesa debe desplazarse en su soporte, hag
ta posiciones extremas en las cuales el voladizo es muy importap
te. . .

Finalmente, es sabido que los movimientos del cabezal y
de la mess incluyen siempre un sistema de compensacidén de holgura.
Es evidente: )

- por una parte que este dispositivo estard sometido a fuer
zas tanto o mds importantescuanto mds pesadas son las masas que han
de ser desplazadas y cuanto nds fuerte es el efecto de la gravedad
v . .

~ por oitra parte que si se inclina el cabezal o la mese en
la direccidn para la cual este dispositivo ha sido concebido, se
compensaran eficazmente las holguras inevitables., Por el contrario,
si la inclinacidén se hace en el otro sentido, el dispositivo deja-
rd de ser eficaz.

El invento tiene por objeto remediar estos ironvenientes;
permite realizar, con la misma capacidad, una fresadora mis compag
ta, mds ligera y por tanto de precio menos elevado.

La fresadora segun el invento que incluye:

- un bastidor fijo,

- un brazo de soporte, montado en la parte central del bas-
tidor y susceptible de bascular alrededor de un eje en particular
porizontal, fijoconrelacidn al bastidor,

- = una mesa porta-otjeto montada en dicho brazo y suscepti-
ble de desplazarse con un movimiento de traslacidn longitudinal en
una direccién de eje fijo con relacién al brazo y

~ un manpuito porta-herramienta,
esta caracterizada por el posicionamiento de la mesa con relacién
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al eje de basculamiento,haciendose este Ultimo parzalelamente al eje
de traslacién de Jla mesa ¥,

- estando situado encima de la mesa.

iste eje estéipreferentemente situado en el plano de simg
tria longitudinal de la mesa ¥y también de manera preferente, la
mesa puede bascular 1809 entre dos posiciones extremas verticales.

De acuerdo con otras caracteristicas complementarias del
invento,

- la mesz incluye un plato que puede pivotar alrededor de
un eje fijo con relacidn a la mesa, siendo dicho eje de pivotamien’
to y el eje de basculamiento perpendiculares y convergentes ¥,

~ el menguito porta-herramienta, de direccidn fija verti-
cal, puede desplazarse en un plano perpendicular al eje de bascula
miento. '

Gracias a esle disefio, cualquier pieza sujeta en la mesa
para su mécanizacidn se situa en la proximidad del eje de bascula-
miento. De este modo:

- ¢l centro de gravedad del conjunto " mesa y pieza " se
acerca a dichc eje, y por tanto se mejora el equilibrio de dicho
conjunto y se reduce el efecto de la gravedad;

- cualquiera que sea la inclinacidn de la mesa, la pieza
permanece centrada en la fresadora, ¥ el manguito poco separado de
su posicidn media puede operar en las mejores condiciones y

- finalmente es posible hacer coincidir el punto de refe-
rencia, origen Ge las distancias, con el eje de basculamiento; di-
cho puntb ocupa asi una posicidén fija; cualquiera que sea la incli
nacién de la mesa, la acotacién de las superficies que han de ser
mecanizadas puede hacerse muy rapidamente y directamente a partir
de dos nonios.

Ademds, el basculamiento de la mesa, con una amplitud de
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1809, asociado con el pivotamiento del plato, permite orientar en
posicién horizontal, cuslquier superficie que ha de ser mecaniza-
da en la pieza y el manguito porta~herramienta puede conservar una
direccidn fija vertical; de este modo el operario ve siempre la
fresa tratajando de la misma manera. Preferentemente, dicho mangui
to puede desplazarse verticalmente con un movimiento de traslacidn
en un carro el cual puede a su vez desplazarse con un movimiento
de traslacidn horizontal en el bastidor de la fresadora; de este
modo la fuerza que ha de ser ejercida para vencer la fuerza de la
gravedad con el objeto de desplazar el cabezal de la fresadora se
limita a la fuerza necesaria para desplazar el manguito en el sen
tido verticel.

‘kn una forma preferida de realizacidén, el eje de bascula-
miento es el eje de una luneta circular solidaria del bastidor, en
el interior de la cual esté alojado un cilindro hueco, solidario
del brazo-y-que puede girar alrededor de dicho eje.

De este modo, la mesa puede desplazarse en el cilindro hue
co, en el interior del bastidor, y siempre en la proximidad del
plano central de este Wltimo. Ninguna parte de la fresadora estd
en posicidn voladiza. Por tanto, la pieza puede ser mecanizada ba
jo cualquier dngulo, con relacién a la mesa y en una longitud muy

4importante, sin riesgo de que se produzcan vibraclones intempesti

vas. ksta disposicidn nueve de la mesa con relacién al bastidor
confiere a la fresadora:

- un volumer reducido que no es superior al del bastidor,
contraricmente a lo que ocurre en las fresadoras orientales tradi
cionales en las cuales es preciso dejar, en cada lado del bastidor,
un sitio suficiente para recibir la mesa, durante su desplazamien-
to de traslacién longitudinal y, en algunas miquinas, el cabezal,
cuando se inclina este Yltimoe hacia un lado o hacia el otro lado;
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-~ un mejor equilibrado de las masas, lo que permite redu
cirlas y disminuir la potcncia de los molores y de los sistemas
mecénicos relacionados con los desplazamientos de la mesa y del
cabezal asi como los dispositivos de compensacidn delolgura, so-
metidos a esfuerzos mucho menos intensos que en las fresadoras
tradicionales.

De acuerdo con una caracteristica suplementaria del inven
to, la mesa y el plato éstdn accionados, durante su movimiento

“respectivo de traslacidén y de pivotamiento, por un motor solida-

rio del bastidor, por medio de una corona dentada montada de modo
gue pueda girar libremente en el cilindro hueco; una toma de movi
miento transforma el movimiento de rotacidn de la corona dentada
en un movimiento de traslacién de la mesa y de pivotamiento del
ylato,

De acuerdo con otra caracteristica suplementaria del inven
to, cuando el manguito cstd montade en un carro unido a su vez con
el bastidor, el desplazamientc en el sentido de traslacidén del man
guito en el carro y el del carro en el bastidor se obtienen por me
dio de un motor solidario del bastidor ( en particular por medio
del mismo motor que arrastra la mesa), con interposicidn de una cg

rona dentada montada de manera que pueda girar libremente en el ci

.1lindro hueco; una toma de movimiento transforma el movimiento de

rotacidén de la corona dentada en un movimiento de. traslacidén del
manguito y del carro. ' !

Se deseribirdi ahora, a titulo de ejemplo, una variante de
realizacidn no limitativs del invento, haciendo referencia a los
dibujos gdjuntos en los cuales:

- la figura 1. representa una vista de frente en perspective
de una fresadora,

- la figura 2 s una vista en seccidén longitudinal de la frg
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sadora representada en la figura 1

- las figuras 3 y 4 representan dos visias detalladas de
las tomas derodnientos en la corona dentada, respectivamente para'
la mesal y para el carro y el manguito.

- La figura 1 represenia una vista en perspectiva de una
fresadora segun el invento.

1a fresadora descansa en el suelo por medio de un basti-
dor 1. Hste bastidor incluye una luneta circular 2 cuyo eje 3 es
norizontal. En esta luneta 2 pivota un cilindro hueco 4. Este ci-
lindro 4%es solidario de un brazo 5 que soporta la mesa ranurada
6. La meba 6 se desplaza paralelamente al eje 3 de la luneta; es
t4 guiadp por unas correderas situadas debajo de la mesa y solida
rias dell brazo y del cilindro por medio de travesafios longitudi-
nales., El eje 3 que es paralelo zl plano de la mesa 6 estd situa-
do encina del plano de travajo de esta ultima. -

L& mesa 6 representzda en la variante de realizacidén de
la figura 1 incluyec un plato circular 7 que puede girar manualmen
te 0 automaticamente, 10 gue permite de manera conocida realizar
vn Iresado conico. En otra variznte de realizacidn, la mesa 6 po-
drfa estar equipada de unz mesa lransversal que se desplace per-
pendicularmente con relacidén a2l eje longitudinal de la mesa 6.

Una manivela de accionamiento 25 permite situar la mesa
desplazandola a lo largo del eje longitudinal de la fresadora.

Bl plano de la mesa puede ocupar todas las posiciones en-
tre dos posicicnes verticales simetricas con relacidén al eje 3 de
12 luneta. kn la figura 1, la nesa ha sido rcpresentada ligeramepn
te inclinada con relacidén a la horizontal, La rotacidn de 1802 de
1s mesa alrededor del eje longitudinal 3 se obtienc manualmente
pof medio del volante 9 o automaticamente por un grupo motor re-

ducior situedo en el interior del bastidor. Examinando la figura
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2, se verd de que manera el movimiento de rotacién del grupo mo-
tor reductor es transmitido al cilindro 4. En la parte inferior
del bastidor estd sujeto un depdsito de recuperacidn 8 del liqui-
do de aspersidn.

Los desplazamientos del cilindro hueco en la luneta circu
lar, de la mesa en el brazo y del plato en la mesz pueden verse
en unos nonios itradicionales ( no representados).

Ta parte superior del bastidor incluye un travesafio 10 so
lidario del bastidor principal. Este fravesafio incluye unas corre
deras 11 dispuestas horizontalmente y perpendicularmente al eje
horizontal 3. #Hstos travesafios 11 estdn destinados a guiar un ca-
rro 12 que se desplaza horizontal y perpendicularmente con rela-
cidn al eje horizontal 3.

El blogueo del carro con relacidén al bastidor se obtiene
por uwnas bridas 13. E1 carro 12 soporta unas corroderas vertica-
les y perpendiculares al eje horizontal 3 de las correderas l4.
Estas correderas estdn destinadas a guiar un manguito porta-man-
dril 15 que sc desplaza vertical y perpendicularmente respecto al
eje horizontal 3.

Fl mandril 16 estd guiado por unos rodamientos de precisidn.
Esté accionado por un motor 17 por medio de una caja reductora 18
o de un variador de velocidad.

El manguito estd bloqueado con relacidn al carro por medio .
de bridas 19. Una palanca no representada permite aflojar y apre-
tar los porta-herramientas. Los desplazamientos del carro y del man
guito se observan en unos nonios 20 situados en cada lado del ira-
vesafio 10. Les desplazamientos del carro 12 y del manguito 15 se cb
tienen por medio de tornillos tales como 21 que cooperan con unas
tuercas roscadas. ‘

En las figuras 2, 3 y 4 puede verse de que menera el movi-
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miento del motor eléctrico situado en el interior del bastidor
es transmitido al carro y al manguito por medio de una caja de
embrague 22 situada en unc de los extremos laterales del trave
safio 10. '

Un cédrter de proteccidn 23 proﬁege el conjunto de los
mecanismos de la fresadora., kn cada lado del bastidor estdn si
tuades unas menivelas de accionamiento 24 de la mesa 6, del pla
to circular, del carro 12 y del manguito 15: '

Se observard que el plano de la mesa Se extienée por una
y otra parte de la luneta del bastidor en el interior de la cual
pivota la mesa. ' )

Est4 claro que inclinando la mesa el operario puede ne-
cenizar las caras de la pieza de acuerdo con una inclinacidén cual
guiera; ademds, se observard que el eje de rotacidén de la fresa
es silempre yertical lo que facilita el control de la mecanizacidn.

Sé describird ahora la figura 2 gue representa una vista
en seccidn longitudinal de la fresadora representada en perspectl
va en la figura 1.

Se verdn de nuevo la mayoria de los elementos descritos
nds arriba, en particular el bustidor 1 que incluye la luneta cir
cular 2 cuyc eje 3 es horizontal. kn el interior de esta luneta,
el cilindro hueco 4 puede girar alrededor del eje 3. Este ¢ilindro
estd guizdo durante su rotacidén por dos hileras de rodillos 30;
estos rodillos ruedan en unos camines de rodamiento 31 y 52 suje-
tos en el cilindro 4. Bl montaje del cilindro 4 en el brazo 5 se
hace por medio de une pieza circular 50 solidaria del brazo y que
tiene el mismo didmeiro que el cilindro 4. El guiado axial del
conjunto estd asegurado por el bastidor 1 y el bloque de retencién
3% golidario del cilindro 4. La sujecién del cilindro y del bra-
zo que soporta la mesa de moGo que no puedan girar se obtiene por
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unas b%idas 34..

Ia rotacidn de 1802 del cilindro se obticre manualmente

o de manera automdtica por un grupo motor reductor. no represen
{tadc, éujeto en el bastidor que acciona una rueda dentada soli-
daria del cilindro 4; en el caso particular de la variante de
realizat¢idn que se representa, esta rueda dentada estd constitui
da por una parte del camino de rodamiento 3l.

Bl equilibrado de la parte movil de la fresadora alrede-

“dor del je 3 se obtiene mediante un dispositivo 38.

El brazo 5 y el cilindro 4 son solidarios de unos trave-
safios 36}que soportan las correderas que guian la mesa 6.

in la parte superior del bastidor se ve el travesafio 10
perpendicular al eje 3 que incluye unas correderas tales como 1l
que guian el carro 2 durante su movimiento de traslacidn horizon
tal y perpendicularmente al eje 3. El carro 12 estd accionado por
un tornilIoL21, e igualmente el manguito 15 estd accionado para
gue pueda realizar su movimiento de traslacidn vertical y perpen-
dicular al eje 3 por un tornillo 37. -

En el cilindro 4 estd montada una corona dentada 39 guia-
da por unos patines de agujas en el camino de rodamiento 32. Esta
corona dentada 39 estd destinada a2 tmnsmitir el movimiento de ro-
tacidn de un motor eléctrico de corriente continua o alterna por
una parte a la mesa y al pleto circular y por otra parte al carro
y al manguito. Esto podréd verse detalladamente examinando las fi-~
guras 3 y 4 que se describiran ahora.

La figura 3 representa una vista detallada en seccidn lon
gitudinal de la toma de movimiento en la corona dentada, para la
mesa y el plato circular.

tn esta figura, se ve el bastidor.l.En este bastidor estd

montado un motor elécirico 40 de cérriente continua o alterna.
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Este motor arrastra por medio de una caja reductora 41 o de una

-caja de velocidad de avance, una rueda dentada 42 que puede des

plazarse alrededor de un gje fijo con relacidn al bastidor. Es-
ta rueda dentada 42 arrastra por medio de otra rueda dentada 43
montada en un rodamiento, la corona dentade 39 guiada por unos
patines de agujas en el camino de rodamiento 32 solidario del ci
lindro 4. Bl motor eléctrico 40 arrastra.pués por este sistema
de engranaje la corona dentada 39 que puede girar con relacién
al cilindro 4.

£l movimiento de rotacidén de esta corona dentada es trang
mitido a la mesa y al plato circular por medio de un eje 44 que
pivota en ymn alojamiento previsto a este efecto en el brazo 5 que
soporta la mesa. Este eje 44 incluye en uno de sus extremos una
rueda dentada 45 que se acopla con la corona dentada 39. 1 motor
eléctrico 49 acciona pues por medio de la corona dentada 39 la me
sa y el pldto circular,cualquiera que sea la inclinacidn del bra-
zo 5 con relacidén al bastidor.

la Tigura 4 represcnia una vista detallada en seccidn lon
gitudinal de la toma de movimiento en la corona dentada 39 para
el carro y el manguito. En esta figura se ven de nuevo el trave-
safio 10 y ol cilindro 4 que puede desplazarse en la luneta 2 so=-
lidaria del bastidor. kste cilindro 4 estd ensamblado en el brazo
5 por medio de una pieza cilindrica 50 solidaria de este dltimo,
que tiene el mismo didmetro que el ¢ilindro 4, la corona dentada
30 estd guiade por unos paiines de agujas en el camino de roda=-
miento 32 solidario del cilindro 4 y de la parte cilindrica 50
del brazo 5. Con referenciz a la figura 3 se ha visto més arriba
de que manera esta corona dentada 39 estd accionada de manera gi
ratoria por el motor elécirico con relacidén al cilindro 4..Esta

corona dentada 39 acciona a su vez una rueda dentada 51 que pue-
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de gir;r alrededor de un z2je fijo 56 con relacidn a la parte su-
perior e la luneta 2 del bastidor. Esta rueda dentada 51, cuyo
eje de rotacidén es paralelo al eje longitudincl 3 de rotacién del
cilindrd, comunica su movimiento al eje 55 de arrastre del carro
y del manguito por medio de una transmisidén angular ( 53, 54 ) ¥
de un pifidn 52, EZste eje de arrastreIBS horizontal y perpendicu-
lar al egje 3>puede girar en unos alajamientos previstos a este
efecto eY el travesafio 10. Por tanto el motor elécirico 40 arras-

tra el eje 55 y por consizuiente el manguito y el carro por medio

de la cofona dentada 39.

Ko se describirdn aqui detalladamente los dispositivos co
nocidos que permiten que el eje 55 controle por medio de la caja
de embrague 22 el manguito y el carro con unos tornillos 21 y 37.
En la variante de realizacidn del invento que se represen
ta en las f;guras 1, 2, ¥y 4 que acaban de ser descritas, el eje
de rotaciéﬁ de la fresa es vertical. Sin embargo es evidente que
podria adaptarse en la fresadora segin el invento dotada de una
mesa pivotante, un cabezal de fresadora orientable.
En resumen, la presente patente de invencidn que se soli-
cita deberi recaer en las siguientes:
REIVINDICACIONES
1l.- Freszdora universal que incluyse:
- un bastidor fijo,
~ un brazo de soporte, montado en la parte central del
bastidor y susceptible de bascular alrededor de un eje, en parti-
cular horizontal, fijo com relacidn al bastidor,
- una mesa porta-objeto, montada en dicho brazo y sus-
ceptible de desplazarse con un movimiento de translacidén longitu-
dinal en una direccidn de eje fija con relacidn al brazo y

- un manguito porta-herramienta montado en la parte su-
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perior del bastidor,

estando dicha fresadora caracterizada porque:

- el eje de traslacién de la mesa es paralelo al eje de
basculamiento del brazo ¥y

- el eje de basculamiento estd situado encima de la mesa.,

2.~ Fresadora segin la reivindicacidn 1, caracterizada
porqﬁe el eje de basculamiento estd situado sensiblemente en el
plano de simetria longitudinal de la mesa.

3,- Fresadora segin una de las reivindicaciones 1 6 2,ca
racterizada porque la mesa puede bascular 1802 entre dos posicig
nes verticales.

A= Fresadora segin una cualquiera de las reivindicaciones
1, 2 6 3, cuya mesa estd dotada de un plato capaz de pivotar alre-
dedor de un eje fijo con velacidén a la mesa, caracterizada porque
el eje de pivotamiento y el eje de basculamiento son perpendicula
res y corndurrentes. "

' 5.~ Fresadora segin una cualquiera de las reivindicaciones
1, 2, 3 6 4, cuyo manguito porta-herramienta, orientado vertical-
mente , es mévil en un plano, caracterizada porque el plano de deg
plazamiento de dicho manguito es perpendicular al eje de bascula~-
miento.
. 6.~ Fresadora segin una cuzlguiera de las reivindicaciones
1, 2, 3, 4 6 5, caracterizada porque el eje de basculamiento es 8l
gje de una luneta circular solidaria del. bastidor, en el interior
de la cual estd alojado un cilindro hueco, solidario del brazo ¥
que puede girar alrededor de dicho eje.

7.- Presadora segin la reivindicacidn 6, caracterizada por

que la mesa estd accionada,durante sus movimientos de traslacién y

. de pivotamiento, a partir de un motor solidario del bastidor, por

medio de una corona montadz de manera que pueda girar libremente
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en el cilindro hueco.

8.~ Fresadora segiin la reivindicacidén 7 que incluye un
carro en €l cual estd montado el manguito, caracterizada porque
el desplazamiento del carro en el bastidor y el desplazamiento
del manguitc en el carro se obtienen por medio de la corona mon
tada de manera que pueda'girar libremente en el cilindro hueco.

9.- Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el que ha
de recaer la Patente de Invencidén que se solicita: FRESADORA UNI
VERSAL. '

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de dieciseis péginas me-
canografiadas y dibujos que se scompaiian.

Madrid, %0 Junio 1.975
BE DO, UNGRTA
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