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MEMORTIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE IN-

VENCION EN ESPANA POR: "UN CIRCUITO PARA CONTROLAR

LAS CORRIENTIES DE CONTROL DE LAS ETAPAS DE SALIDA

POR PAR DE TRANSISTORES", A NOMBRE DE STANDARD ELEC-

TRICA, S.A., DOMICILIADA EN MADRID, CALLE DE RAMTI-

REZ DE PRADO, NO 5.

El presente invento se refiere a un circuito
para controlar las corrientes de control de ias etapas
de salida por par de transistores.

Ya es conocido por las personas familiarizadas
con la técnica de los circuitos inversores de estado sb6-
lido que la primera causa‘'del fallo de 1la etap; de salida
por semiconductor es el problema de las corrientes de equi
librio que pueden pasar por estos circuitos si la integral
en tiempo de la tensidon de la forma de onda, presente en

el primarioc del transformador asociado, es ligeramente di-
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ferente de un medio ciclo a_ otro. Tales corrientes de
desequilibrio tienden a menudo a provocar la fuga térmica,
de uno de los transistores del dispositivo} La integral

en tiempo de la tensidn ﬁresentada al transformador por

el dispositivo semiconductor puede variarpor varias perso=-
nas tales como el cambio de la sefial de entrada, variacidn

en la caida de tensibn directa y diferencias en los tiempos

de conmutacidn, de tal manera que és muy dificil satisfacto-

riamente las dos mitades del circuito para todas las con-
diciones de carga y variaciones ambientales.

El objetivo del presente invento es disminuir
o evitar estas desventajas.

E1l invento proporciona un dispositivo para iq
a&aptacién de la integral en tieﬁpo de la corriente de un
par de dispositivos‘de salida, los cuales estén goberhados
por una forma de onda alterna gue incluye medios para
detectar lé amplitud de corriente a través dé cada disposi-=.-
tivo, y elementos que résponden a los de deteccidn para
controlar la anchura de los medios ciclos de la forma de
onda que alimentan alternativamente a cada dispositivo de
salida, de tal manera que se scualizan sustancialmente las
corrientes a través de cada aispositivo de salida.

El invento proporcioﬁa tambien un circuito de
alimentacidn, que incluye un par de dispositivos de salida
por semiconductor, conectados en contrafase (push-pull)

elementos para suministrar una corriente alterna de control

a los dispositivos de salida, elementos para conectar la

corriente de salida de cada dispositivo de salida, y ele-
mentos que responden a dichos elementos de deteccién de

corriente para controlar la anchura de los medios ciclos
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de la forma de onda de la corriente alterna que alimenta

a cada uno de los dispositivos de salida, para ecualizar
sustancialmente las corrientes a través de cada uno de los
dispositivos d¢ salida.

Describiremos seguidamente uﬁa configuracidn
del invento refiriéndonos a los dibujos que se acompaiian,
en los cuales,

La fig. 1 es un esquemdtico bloque de las eta-
pas .de salida de un circuito inversor de alimentacidn egui-
pado con un dispositivo de adaptacidn;

La fig. 2 muestra un dispositivo de adaptaciodn
de corriente conectado a un circuito de salida de potencia;

La fig. 3 muestra las formas de onda de la teﬁ—
sidén y la corriente de una salida por par de transistores

no controlados, ¥y

La fig. 4 muestra las formas de onda de la ten =

sidén y la corriente de un par de salida de potencia a tran-
sistores en -dénde las cor;ientes se adaptan por el dispo-
sitivo de las figs. 1 &6 2.

Refiriéndonos a la fig. 1.  se muestra el dis-
positivo conectado a las etapas de salida de un circuito
inveréor e incluye un circuito detector de desequilibrio
cuya salida alimenta a un amplificador y circuito condi-
cionador de sefial.

En respuesta a un desequilibrio detectado por;
el circuito detector, los impuléos de control aplicadbs
a la etapa de potencia del inversor se avanzan o retardan

para contrarestar la desigualdad de los componentes en la

.etapa de potencia. El desequilibrio puede detectarse de

diferentes maneras. La corriente desde la fuente de ali-.
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mentacion DC contiene una componente fundamental AC cuya

_fase, en magnitud, es una funcidn de la direccidn y mag-

nitud del desequilibrio de corriente y puede utilizarse
como una fuente de seiial, La tension DC que aparece a
través del arrollamiento primario del transformador puede
utilizarse también como una fuente de sefal.

El tipo de detector estd gobermado a mehudo
por el tipo de circuito utilizado para proporcionar el

control del inversor. Si el tipo empleado es por ejemplo,

un multivibrador equilibrado puede cambiarse la relacidn’

marca espacio aplicando una senal DC a una mitad, de tal
manera gque la direccidn y magnitud de la sefial pueda em-
plearse para producir la deseada asimetria requerida para‘
corregir la etapa de salida..Si se utiliza una etapa de sa=
lida del inversor con relacidén marca espacio variable,
puede-uiilizaise una setfial AC aplicada al modulador, de
magnitud y direccidn apropiadas.

-La fig. 2 muegtra un dispositivo de control
conectado a las etapas de salidas de un inversor con re-
lacidn marca espacio controlada, que se utiliza comunmente
de tal manera qﬁe, se combinan las funciones de convertidor
y regﬁlador.

La corriente de desequilibrio se mide rectifi-
cando la salida de un transformador de impulsos cuyo prima=-
rio estd situado en una derivacidén de la entrada DC que
alimenta el circuito inversor. La salida asi derivada se
emplea para modificar la corriente de carga Cl, que en
unidén de TR, TR2, R;, R2, R3, R4, R5, Cl.y C2 forma un
modulador de rampa y base con&encioﬁal.

Las formas de onda que se muestran en la fig. 3
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y en la ., se refieren al efecto de dicho control de co-
rriente. La fig. 3 muestra las formas de onda de la co~
rriente de un par de transistores de salida A y B en

dénde el transistor B toma una.parte excesiva de la co-
rriente de salida, que en un caso extremo, prdduciria

el desequilibrio térmico de dicho transistor. Cémo muestra
la fig. &, este desequilibrio est& compensado por el cir-
cuito de control reduciendo la anchura de los impulsos de
control aplicados al transistor B, haciendo asxi que los
impulsos de la corriente de salida de los dos tramsistores
sean sustancialmente iguales. 7 7

Ha de quedar entendido que la anterior des-
cripcidén de un forma determinada del invento se hace a modo
de ejemplo y no debe considerarse como limitacién de'su
alcance.

El presente invento corresponde a una éoiicitud
de patente formulada en Gran Bretafia el dia 27 de Junio de
1.974 sefialada con el nﬁmgro 28511/74 y se acoge, por lo
tanto, a los beneficios que otorgan los convenios interna-

cionales vigentes.

Los puntos de invencidn pfopia ¥ nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente patente de
veinte afios son: A

l.- Un circuito para controlar las cofrientes
de control de las etapas de salida por par de transistores
y adaptar la integral en tiempo de la corriente de dichos
elementos. Estos transistores e;tén coﬂtrolados por una
forma de onda alterma. Incluye elementos para detec%ar

la amplitud de corriente a través de cada dispositivo
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de salida y elementos que responden a los de deteccidn

para controlar la anchura de los medios ciclos de la for-
ma de onda que alimentan altergativamente a cada uno de

los dispositivos de salida, de tal ménera que se ecualicen
sustancialmente las corfientes a través de cada dispositivo
de salida.

2.~ Un circuito, segin el punto 1, aplicado a
un dispositivo de alimentacidon que incluye una salida for
par de transistores conectados en contrafase (push-pull),
elementos para suministrar una corriente de control élter—
na a los dispositivos de salida ~element6s para detectar
la corriente de salida de cada dispositivo de salida, y
elementos que responden a los de deteccidn de corriente para
controlar la anchura de los medios ciclos de la forma de
onda alterna que alimentan a cada dispositivo de salida
a fin de ecualizar sustancialmente las corrientes a través
de cada uno de los dispositivos de salida.

3.- Un circuito, segiin él punto 2, en el qgue los
elementos de suministro de corriente alterma incluyen un
multivibrador inestable.

L.~ Un circuito, segin los puntos anteriores
y tal como se describe en los dibujos‘que se acompailan.

5.- Un circuito, segin los puntos anteriores,
como dispositivo principal, en un método para controlar
un par de elementos de salida por semiconductores, tal

como se describe en los dibujos que se acomapafian.

6.~ Un circuito para controlar las corrientes

de control de las etapas de salida por par de transistores.,

Tal y como se describe en la memoria gue ante-

cede, representado en los dibujos que se acompaifian y a los
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fines especificados.
Esta memoria consta de siete hojas escritas

por unsa sola cara.

nacria.2 6 JUN, 1975

. G. SANTAMATIA

VlCE-SECRETAR\O GEN\':?.AL
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