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1El invento se refiere a una midquina etiquetadora para
ijetos, en especial botéllas, con varios puestos dispuestos
a lo largo de una via, a saber, un puesto de encolado, un
ﬁﬁgsﬁo de reserva de etiquetas, en especial un cajon que da
acogida a una pila de etiquetas, y un puesto de transmisién
de.eiiquetas, asi como’ con al menos un_elemento de retirada
para las eviquetas, sustentado de manera giratoria sobre un
soporte rotatorio ¥y movido a lo largo de los puestos en cadal
revolucién del soporte, que estd dotado de una superficie
receptora paia la etiqueta, supérficie que esté.abombada ha-
bia'fuera ¥y que se. desarrolla sobre 1d etiqueta extrema su-
périér de cada caso y, eventualmente, sobre los otros pues-
tos,;y de un dérgano de mapdd’cohducido en una disposiciébn
fija de ieva ¥y que, en dependenéia de la forma de la leva,r.
acelera o‘rétarda el giro del elemento de retirada a efectos
de adaptacién a la forma y 1a velocidad relativa de las su-
perfiéiés'eﬂ'cbntacto del elemento de retirada y al menos de
}a etiqueia Iy eventualmente, de los otros puestos.

‘En una ﬁéquina eviquetadora conocida de este tipo, el
6;gaﬁo{ﬁe manao condugido en la .disposicién de leva se halla
acopfado con un engranaje diferehcial dotado de una rueda
principal fijé, un pifién que engrana con ella, y una pa;anca
qséilante. El inconveniente principal de este dispositivo
cbnodidp radica en que el engranaje preciso para la acelera-
éién ¥ revardo del giro del elemenvo de retirada es bastante
éds%qso ¥y limita la potencia de la mdquina debido a la mul-~-
fitu& de las piezas precisas que han de ser movidas,

Otro inconveniente del dispositivo conocido consiste en

que a pesar del engranaje diferencial gobernado, no se puede

conseguir una desarrollo savisfactorio de la superficie re-
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| entre el elemento de retirada y-la etiqueta extrema superion

{ el elemento de retirada gira en el mismo sentido en torno de

cepﬁora del elementorde revirada gobre la superficie poi lo
genéral plaﬁa de la etiqueta extreﬁa superior o las superfi-
cies por lo general cilindricas del dispoaitivo de encolado
vy del dispositivo de transmisién, ya que, en efecto, el ele-
mento de retirada es de forma cilindrica v estd soportado

centraimente. Incluso siendo épvima la_adaptacién de la con-
duccidn del érgano de mando y él ajuste del engranaje dife-

rencial, se puede conseguir un movimiento puro de desarrollo

en la caja fijé de etiquetas, tan solo en la zona del con-
tacso tangencial entre 1a pieza bruta.de forma de hoja (eti-
queta) ¥ la via de circulacién del elemento de. revirada. Porj
los mismos motivos resulta también un desarrollo insuficien-
te eh los pﬁestos cilindricos.j

El invento se ha propuesio crear una mdquina etiqueta-
dora en la que, con medios mds sencillos, se consiga la ace-
leracién y retvardo del movimiento de giro de los elementos
de retvirada, precisos para un proceso de desarrollo perfectd.

iEn una méquina etiQuetadoré del tipo citado al princi-
pio, este problema se resuelve conforme al invento, por el
hecho de que la disposicidén de leva estéd constituida por al
menos dos levas, en las querestén conducidos al menos dos
palpadores dispuestos en una separacidn fija uno dél otro,
que éon brazos de palanca actﬁan en forma giratoria éobre el

elemento de retirada, de tal modo que al girar el soporte,

su propio eje, debido al curso de las levas y & la posicién
anguiar de los brazos de palanca.'
El accionamiento de los elementos de retirada en el dist-

posivivo eviquetado conforme al invento es lo mds sencillo
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imaginable, puesto que las dos levas no solomante provocan
la aceleracién y el.retardo en el movimiento de giro de los
elementos de retirada, sino también su giro en si, a través
de 168 brazos de palanca gobernados por palpadores. Dehido a
lasApocas piézas movidas, el'coéte es susténcialmente menor
en comparacién con méquinas etiquetadioras dotadas de engra-
najes diferenciales, necesitahdo también menos entiretenimien
to, é la vez que ofrece la posibilidad de hacer funcionar la
maquina con un rendimiento méds alto.

De acuerdo con una alternativa, el accionamiento del
elemento de retirada puede estar conformado también de modo
que los palpadores del .brgano de mando se hallen a una dis-
tancia constante con respecio. a su eje comin, en'eSpecial
con respecto al del elemento de ‘retirada, ¥ que sus brazos
de pélanca encierren un dngulo constante, mientras que con-
forme a una segunda alternativa, el drgano de'mando est4 con
formado a manera de mecanismo ciglleial, uno de cuyos palpa-
dores_se encuentra a una distancia constante de un eje de gi
ro, eh especial del e¢je de giro ‘del elemento de retirada,
¥y cuyo otro palpador es giratoriq en torno del palpador an-
terior y de un punto.fijo con relacién al eje de giro.

Para la disposicién de las levas se ofrecen diversas

'pbsibilidades. Con preferencia .estédn dispuestas en dos pla-

nos y se cortam. Para una mayor simplificacién del disposi-

tivo, las levas pueden estar compuestas por secciones de le-

va dispuestas tan solo en las zonas en que el wio y/o el T
otro palpador se tiene o se tienen que apoyar para ejercer
un momento de giro sobre el elemento de retirada. Para en
una seccién corta de leva conseguir un giro lo mayor posible

del elemento de retirada, se dispone preferentemente un en-
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.quetvadora, con accionamiento de los elementos de retvirada

‘segun la linea II-II de la fig. 8;

granéje multiplicador entre los palpadores sustentados sobre
el soporte, ¥y el correspondiente elemento de retvirada.

A.continuacién serd explicado el invento con mas deta-
lle, a base de un dibujo que representa dos eﬁemplos de rea-
lizacién. En particular muestran:

La fig., 1, un puesto de etiquetado de una méquina eti-
quetadora, en representacidén esquemdtica y visto desde arri-
ha; ’

la fig. 2, el puesto de etviquetado conforme a la fig. 1),
gin accionamiehto y sin elementos de retvirada, en una sec-
cién axial segin la linea I-I de la fig. 3; '

la fig. 3, el puesto de etvigquetado conforme a la fig. 1),
visto desde arriba y sin elementos de revirada, pero con su
accionamiento, . en diversas posiciones;

la fig. 4, uno de los elementos de retirada con accio-
nanienvo del puesto.de etiquetado coniorme a la fig. 1, vis-
to desde arriba y en representacién ampliadaj

la fig. 5, el elemento de rétirada con accionamiento
conforme a la fig. 4, en seccidn axial;

la rig. 6, un puesto de etiquetado de una maquina eti-

distinto al accionamiento de las figs. 1 & 5, en representa-
cibén esquematica y visto desde arriba;
la fig. 7, el puesto de evicuetado conforme a la fig. 6}

sin accionamiento ni elementos de retirada, en seccidn axiall .

la rfig. 8, el puesto de eviquetado contorme a la fig. 6|
visto desde arriba sin los.elementos de retirada, pero con,
el accionamiento de éstos, en diversas posiciones;

la rig. 9, uno de los elementos de retirada con accio-
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namiento del puesto de etviquetado conforme a la fig. 6, vis-
to desde arriba y en representacién ampliada, y

la fig. 10, el elemento de retirada conrorme & la fig.
9, en seccibn axial.

El puesto de eviquetado representado en las figs. 1 a §
esté dotado de un soporte consistente en una placa ecircular
superior- 1 y otra inferior 2. Las placas 1, 2 asientan de
manera solidaria en giro sobre un Aarbol de impulsién 3, gue
es impulsado por medios de accionamiento que no han sido re-
presentados. En las placas 1,2, soportadas de manera centra-
da, estin soportados excentricamemte al menos un elemento 4
de revirada de etiquetas, con su 4rbol 5, ¥ un drbol 6 sus-
tentado a una distancia fija con respecto a é1, en calidad
de parte del accionamiento del elemento de refirada 4, Las
placas 1, 2 pueden servir para sustentar varios elementos de
retirada 4 con los accionamientos correspondientes. En las
figs. 1 y 6 han sido representados en cada caso tres de es-
tos elementos de retirada 4. _

Cada elemento de retirada 4 estd conformado a manera de
segmenito cilindrico, cuyo drbol- de impulsién 5 est4 dispues-
vo de manera excéntrica, pero simetricamente entre el centro'
de curvatura y.la superficie cilindrica 9. 4 base de esta
conrormacién y del apoyo del elemento de retirada 4, se pue-
de conseguir, en un movimiento de giro acelerado o retarda-
do correspondientemente, ¥ en un sentido de giro con rela-
cibn.a los diversos puestos, que el elemento de retirada_4
se desarrolle con su superficie 9 sobre la superficie de ca-
da puesvo.

Como puestos estén distribuidos en torno del Arhol cen-~

tral ‘de impulsidén 3 un rodillo encolador 11 que gira en tor-
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{ ranuradas 16, 17 dispuestas en dos planos de una placa fija

no de wn éje fijo, un vajén estacionario 12 para etiduetas,
y un dispositivo de recepecidn 13 que gira en torno de un eje
fijo. Al girar las placas 1, 2 y los elementos de rétirada 4
en torno de sus propios ejes en las direcciones indicadas,
la superficie 9 de cada uno de los'elementos de retirada 4
se desarrolla sobre las superficies de_los diversos puestos
11, 12 y 13, ' |

Para el désarrollo practicamente completo de la superfi-
cie 9 de cada uno de los elementos de retiraca 4 sobre las
superficies de los diversos puessos 11, 12, 13, sirve el ac-
cionamiento conforme al invento, representado en el dibujo
en dos formas de realizacién.

‘En el accionamiento gel puesto fde eviquetado conforme a
las figs. 1 a 5, estd asenvada sobre el 4rbol 6 una rueda
dentéda mayor 7, que engrana con una rueda dentada.mésApe—
queiia 3, asentada sobre el drbol 5 del elemento de retirada
4. En la rueda dentada 7 estdn fijados, en célidad,de palpa-

dores, dos rodillos de gufa 14, 15, que encajan en dos levas

en su lado superior. Tal como Se puede apreciar en la fig, 3

los palpadores 14, 15 tienen brazos de palanca de aistinto

largo, que encierran entre sf un 4dngulo obtuso invariable, Al

base del largo de los brazos de palanca, del tamaiio del 4n-
éulo formado por los brazos de palanca, y del largo de las
levas ranuradas, es ejercido durante el giro del soporte,
como consecuencia de la condﬁccién Torzosa ¢e los palpadores
14, 15 en las levas ranuradas 16, 17, un momento de giro en
el mismo sentido sobre la rueda dentvada 7 y, conrello, tam-
bién sobre el elemento de retirada 4. La aceleracién y re-

tardo exigidos pueden determinarse por el curso de las levas

®
By
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bles de los rodillos de guia 14, 15 durante el giro del so~

| es en cambio. distinta la coordinacién de estos rodillos de
guia 21, 22 entre si, Yy vambién el acecionamiento de los ele-

mentos de retirada 4 es diferente que el de la primera al-

ranuradas 16, 17, estendo ajustados entre si el largo de los
brazos de palanea y la posicidén angular de los mismos. En 14

fig. 3 han sido representadas las diversas posiciones posi-

por%e 1, 2. Puede apréciarse qﬁe estas posiciones de los ro-
dillos de gufa 14, 15 originam que el elemento de retirada 4
éire ;n todo el trayeéto en el mismo sentido, en el presente
caso en el sentido de las agujas del reloj, y por consiguien
te en sentidc contrario con respecto al soporte 1, 2. La po-
sicibn més favorable de las levas ranuradas 16, 17, los lar-
gos més favorables de los brazos de palanca, y el 4ngulo méd

favorable formado por:los brazos de palanca, pueden determi-

narse.con ayuda de una computacora.

" En el ejemeplo de realizacidn de la segunda alternativs

del puesto de etiqueta&o,-ejemﬁlo que ha sido representado
en las figs. 6 a 10, si bien estém previstos también dos ro-

dillos de gufa 21, 22 bonducidds;en levas ranuradas 19, 20,

terhativa. En efecto, en esta forma de realizacibn estd el
érgano de mando conformado a manera de mecanismo cigtiefial,
en forma Que el rodillo de gufa 21 estd soportado por un ele
mento de unidén rigido 24 de modo giratorio en torno del é&r-
bol rijo 6 en la placa inferior 2, siendo mantenido asi a
una distvancia fija del &rbol 6, ¥ que dicho rodillo de guia
21 es mantenido a través de otro elemento de unidn rigido 26
a ung distancia constarte del segundo rodillo de guia 22, El
segundo rodillo de guia 22 ejerce a través de una palaneca 27

un momento de giro sobre el &rbol 5 del elemento de retira-
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I la posicién de las levas ranuradas 19, 20, as{ como el largo

‘vido a lo largo de los puestos en cada revolucidn del soporJ

da 4. A1 igual que en la forma de realizacidn anterior, tam-

'bién aqui puede intercalarse naturalmente un engranaje multi
plicador. También en esta forma de realizacidn puede deter-

minarse por medio de una computédora una relacién éptima de

éptimo de los érganos de unidém 24, 25, ?7, de modo que quede
cumplida la condicién de un proceso de desarrollo completo
de la sﬁperficie 9 del ‘elemento de retvirade 4 sobre las su-
perficies de los diversos puestos, girando el elemento de rer
tirada en el mismo sentido. i

En ninguna de las dos formas de realizacidn es necesa~
rio que las levas ranuradas estén cerradas, Una de las dos
levas ranuradas necesita esvar prevista para la conduccidn
forzosa de los palpadores unicamente en los puntos en que
el palpador asignado a.la otra leva ranurada no puede ejer-
cer un momento de giro sobre el elemento de retvirada., Uno de
los palpadores sirve entonces para mover al oiro palpédor
desde esta posicidén muerta hasta una posicidn éngular nueva,

En restmen, la Patente de Invencién que se solicita de-
beréd recaer sobre las siguientes:

- REIVINDICACIONES -

1. Una maquina etiquetadora para objetos, en espeqial
botelias, con varios puestos dispuestos a lo largo de una
via, a saber, un puesto de encolado, un puesto de reserva de
etiquetas, en especial un cajén que da acogida a una pila de
etiquetas, y un puesto de transmisién de etiquetas, asi como
con al menos un elemento de retirada para las etiquetas, susk

tentado de manera giratorie sobre un soporte rotvatorio y mo-J

te, que esftd dotado de una superfieie receptora para la eti-
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‘fqueta, superficie que estéd abombada hacia fuera y que se

desarrolla sobre la etiqueta extrema superior de cada caso

y, eventualmente sobre los otros puestos, y de um Srgano de

-~ |mando conducido en una disposicidn: fija de leva y que, en de

ﬁéndenCia de la forma de la leva, acelera o retarda el giro
déf'eiementﬁ de retirada: a efectos de adaptacidén a la forma
j a ia velocidad relativa de las superficies en econtacto del
élemehﬁo de retvirada y al menos de la etiqueta ¥y, eventual-
mehte, de- los otros puestos, caracterizada porque 1é diSpo—f
sicibn.de ié#a consiste en el menos dos levas, en las que ai

menos dos palpadores dispuestos en una separacidén fija uno

‘{de1l otro, ¥y que com brazos de palanca actiian en forma gira-

toria sobre el elemento dg retirada, de tal modo que al gi-

rar el soporte, el elemento de retirada gira en el mismo

"l sentido em torno de su propio eje, debido al curso de las le

vas'y a la posicién angular de los brazos de palanca,

o 2. Una miquina etiquetadora de acuerdo com la’ reivindi
déqién 1, caracterizada porque los ﬁalpadorés del érgano de
mahdb se hallan a una disténcia constante con .respecto a su
eje éomﬁn de giro, en especial con respecto al del elemento
dé fgfifadé, ¥ porque sus brazos de palanca encierran um 4n-
guldfc;nétémte. ‘
‘;i€:f3.' Una méquina etiquetadora de acuerdo con la reivindi;

cacibn 1, caracterizada porque el érgano de mando estd confo

. ﬁédo a manera de mecanismo de cigtefial, uno de ayyos palpado~}

fes sé encuentra a una distancia constante de un eje de gi-
To, en especial del eje de giro del elemento de retirada, y
cuyo otfo palpador es giratorio en torno del palpador ante-
rior ¥y de un punto fijo con relacibén al eje de giro.

- 4. Una méquina etviquetadora de acuerdo con una cual-

3
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’ quiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizada porque

f las_levas”estén»dispuestas en dos planos y se cortan.

quiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque

Imiento:que parte de los palpadores, estd dispuesto un engre-

‘ha de recaer la‘patente de invencién que se solicita por:

grafiadas y dibujos adjuntos.

5. Una miquina etiquetadora de acuerdo con una cual-

lgs levas estén compuestas por sececiones de leva dispuestas
fan solo,ép las zonas en que el uno y/o.el otro palpador se
tiehé o se‘pienen que apoyar para ejercer un momento de gi-
ro SOer<él elemento de retvirada, .

6. Una méquina etiquetadora de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizada porque

para el movimiento de giro del elemento de retirada, movi-

naje multiplicador entre los palpadores sustentados sobre el}
soporte, ¥y el correspondiente elemento de retvirada.

7. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que

UNA MAQUINA ETIQUETADORA PARA OBJETOS, EN ESPECIAL BOTELLAS.
© Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-

sénte memoria descriptiva que consta de once phginas mecano-

Madrid, 23 de junio de 1975
BERNARDO) UNGRIA
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