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1 El invento se r e f ie r e  a una máquina e tiq u e tad o ra  para
- o b je to s , en esp ec ia l b o te l la s ,  con vario s puestos d ispuestos

; -' a lo  la rgo  de una v ía , a sab er, un puesto de encolado, un
r puesto de re se rv a  de e t iq u e ta s , en esp ec ia l un cajón que da

r

¿
5 acogida a una p i la  de e tiq u e ta s , y un puesto de transm isión

i
de e tiq u e ta s , a s i  como* con a l  menos un elemento de re t i r a d a

; í para  la s  e tiq u e ta s , susten tado  de manera g i r a to r ia  sobre un
**-:* soporte ro ta to r io  y movido a lo  la rgo  de lo s  puestos en cada

revo lución  del soporte , que e s tá  dotado de tma su p e rfic ie
10 re ce p to ra  para l a  e t iq u e ta , su p e rf ic ie  que está-abombada ha-

c ia  fu e ra  y que se d e s a rro lla  sobre l á  e tiq u e ta  extrema su-
p e rió r  de cada caso y , eventualm ente, sobre lo s  o tros pues-
to s , y de un órgano de mando conducido en una d isposic ión
f i j a  de leva y que, en dependencia de la  forma de l a  lev a ,

... 15 ac e le ra  o re ta rd a  e l  g iro  del elemento de r e t i r a d a  a e fec to s
de adaptación a l a  forma y l a  velocidad  r e la t iv a  de la s  su-
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p e r f ic ie s  en contacto  del elemento de r e t i r a d a  y a l  menos de
la  e tiq u e ta  y, eventualm ente, de lo s  o tro s puestos.

*. -
-En una máquina e tiq u e tad o ra  conocida de e s te  t ip o , e l

-r-.-'.'l*.'.'''' 20 órgano .de mando conducido en l a  d isp o s ic ió n  de leva se h a lla
acopiado con un engranaje d ife re n c ia l  dotado de una rueda

-Í-. p r in c ip a l f i j a ,  un piñón que engrana con e l l a ,  y una palanca
o sc ila n te . E l inconveniente p r in c ip a l de e s te  d isp o s itiv o
conocido ra d ic a  en que e l  engranaje p rec iso  para l a  a c e le ra -

25 ción y re ta rd o  del g iro  del elemento de r e t i r a d a  es b as tan te
costoso y l im ita  l a  potencia* de l a  máquina debido a l a  muí-
titud - de la s  p iezas p rec isa s  que han de se r  movidas.

Otro inconveniente d e l d isp o s itiv o  conocido co n s is te  en
que a pesar d e l engranaje d ife re n c ia l  gobernado, no se puede

30 conseguir una d e sa rro llo  s a t i s f a c to r io  de l a  su p e rf ic ie  r e -

' t *
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cep tora d e l elemento/de rem irada sobre l a  su p e rfic ie  por lo  
general p lana de l a  e tiq u e ta  extrema su p erio r o la s  su p e rf i­
c ie s  por lo  general c i l in d r ic a s  d e l d isp o s itiv o  de encolado 
y del d isp o s itiv o  de transm isión , ya que, en e fec to , e l  e le ­
mento de r e t i r a d a  es de forma c i l in d r ic a  y e s tá  soportado 
centralm ente. Incluso  siendo óptima l a  adaptación de l a  con­
ducción del órgano de mando y é l  a ju s te  del engranaje d ife ­
re n c ia l ,  se puede conseguir un movimiento puro de d esa rro llo  
en tre  e l  elemento de r e t i r a d a  y - la  e tiq u e ta  extrema superio r 
en l a  ca ja  f i j a  de e t iq u e ta s , tan  so lo  en l a  zona del con­
ta c to  tan g enc ia l en tre  l a  p ieza b ru ta .d e  forma de ho ja  ( e t i ­
queta) y l a  v ia  de c ircu lac ió n  del elemento de r e t i r a d a . Por 
lo s  mismos motivos r e s u l ta  también un d e sa rro llo  in su fic ie n ­
te  en lo s puestos c i l in d r ic o s .

E l invento se ha propuesto c rea r una máquina e tiq u e ta -  
dora en l a  que, con medios más s e n c i l lo s , se consiga l a  ace­
le ra c ió n  y re ta rd o  d e l movimiento de g iro  de lo s  elementos 
de r e t i r a d a ,  p rec isos para un proceso de d esa rro llo  p e rfec to .

En una máquina e tiq u e tad o ra  del t ip o  c itad o  a l  p r in c i­
p io , e s te  problema se resu elv e  conforme a l  inven to , por e l 
hecho de que l a  d isp o sic ió n  de lev a  e s tá  c o n s titu id a  por a l 
menos dos lev as , en la s  que-están conducidos a l  menos dos 
palpadores d ispuestos en una separación f i j a  uno del o tro , y 
que con brazos de palanca actúan en forma g i r a to r ia  sobre e l 
elemento de r e t i r a d a ,  de t a l  modo que a l  g i r a r  e l  sopo rte , 
e l  elemento de r e t i r a d a  g ir a  en e l  mismo sen tido  en torno de 
su propio e je , debido a l curso de la s  levas y a la  posición 
angular de lo s  brazos de palanca.

El accionamiento de lo s  elementos de r e t i r a d a  en e l  d i s ­
p o s itiv o  e tiquetado  conforme a l  invento es lo  más s e n c il lo
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1 im aginable, puesto que la s  dos lev as no solomante provocan 
l a  ace le rac ión  y e l .r e ta rd o  en e l  movimiento de g iro  de lo s  
elementos de r e t i r a d a ,  sinb  también su g iro  en s i ,  a trav és  
de lo s  brazos de palanca gobernados por palpadores. Debido a

. , 3 la s  pocas p iezas movidas, e l  coste es sustancialm ente menor 
en comparación con máquinas e tiq u e tad o ras dotadas de engra­
n a jes  d ife re n c ia le s , necesitando  también menos en tre ten im ien ­
to , a la  vez que ofrece l a  p o s ib ilid a d  de hacer funcionar la  
máquina con un rendim iento más a l to .

10 De acuerdo con una a l te rn a t iv a ,  e l accionamiento del 
elemento de r e t i r a d a  puede e s ta r  conformado también de modo 
que lo s  palpadores del-órgano de mando se h a lle n  a una d is ­
ta n c ia  constan te con re sp e c to .a  su e je  común, en esp ec ia l 
con respecto  a l  d e l elemento de r e t i r a d a ,  y que sus brazos

is de palanca en c ie rren  un ángulo co n stan te , m ientras que con­
forme a una segunda a l te rn a t iv a , e l  órgano de mando está* con­
formado a manera de mecanismo cig ü eña l, uno de cuyos palpa- 
doree se encuentra a una d is ta n c ia  constan te de un e je  de g i ­
ro , en e sp e c ia l d e l e je  de g iro  d e l elemento de r e t i r a d a ,

20 y cuyo o tro  palpador es g i r a to r io  en torno del palpador an­
t e r io r  y de un p u n to ü jo  con re la c ió n  a l  e je  de g iro .

Para l a  d isp o sic ió n  de la s  levas se ofrecen d iversas 
p o s ib ilid a d e s . Con p re fe re n c ia .e s tá n  d ispuestas en dos p ía -

28
nos y se cortam. Para una mayor s im p lif ic ac ió n  del d isp o s i­
t iv o ,  la s  lev as pueden e s ta r  compuestas por secciones de l e ­
va d isp u estas  tan  solo  en la s  zonas en que e l  uno y/o e l  ' 
o tro  palpador se tie n e  o se tien e n  que apoyar para e je rc e r  
un momento de g iro  sobre e l  elemento de r e t i r a d a .  Para en

' 30
una sección  c o r ta  de lev a  conseguir un g iro  lo  mayor posib le  
del elemento de r e t i r a d a ,  se dispone preferentem ente un en-
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grana.je m u ltip licad o r en tre  lo s  palpadores susten tados sobre 
e l  soporte , y e l correspondiente elemento de rem irada.

^ continuación se rá  explicado e l invento con más d e ta ­
l l e ,  a base de un dibujo que rep resen ta  dos ejemplos de re a ­
liz a c ió n . En p a r t ic u la r  muestran:

La f ig .  1, un puesto de e tique tado  de una máquina e t i -  
quetadora, en rep resen tac ió n  esquemática y v is to  desde a r r i ­
ba;

l a  f ig .  2, e l puesto de etiquetado  conforme a l a  f ig .  1, 
s in  accionamiento y s in  elementos de r e t i r a d a ,  en una sec­
ción ax ia l según l a  l ín e a  1-1 de l a  f i g .  3;

l a  f ig .  3, e l puesto de e tiquetado  conforme a l a  f ig .  1, 
v is to  desde a r r ib a  y s in  elementos de r e t i r a d a ,  pero con su 
accionam iento ,.en  d iv ersas  posic iones;

la  f ig .  4^ uno de lo s  elementos de r e t i r a d a  con accio ­
namiento del puesto .de e tiquetado  conforme a l a  fig.. 1, v is ­
to  desde a r r ib a  y en rep resen tac ió n  ampliada;

la  f ig .  5, e l  elemento de r e t i r a d a  con accionamiento 
conforme a la  f ig .  4, en sección a x ia l;

la  f ig .  6, un puesto de e tique tado  de una máquina e t i -  
quetadora, con accionamiento de lo s  elementos de re t i r a d a  
d is t in to  a l  accionamiento de la s  f ig s .  1 a 5, en re p rese n ta ­
ción esquemática y v is to  desde a r r ib a ;

la  f ig .  7,. e l  puesto de e tiquetado  conforme a la  f ig .  6, 
s in  accionamiento n i elementos de r e t i r a d a ,  en sección ax ia l 
según la  l ín e a  11-11 de la  f ig .  8;

la  f ig .  8, e l puesto de e tiquetado  conforme a la  f ig .  6, 
v is to  desde a r r ib a  s in  los-elem entos de r e t i r a d a ,  pero con, 
e l accionamiento de á s to s , en d iv e rsas  posic iones;

l a  f ig .  9, uno de lo s  elementos de r e t i r a d a  con acc io -
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namiento del puesto de etiquetado  conforme a la  f ig .  6, v is ­
to  desde a r r ib a  y en rep resen tac ió n  ampliada, y

la  f ig .  10, e l  elemento de r e t i r a d a  conforme a la  f ig .  
9 , en sección a x ia l .

E l puesto de etiquetado  represen tado  en la s  f ig s .  1 a 5 
e s tá  dotado de un soporte co n s is ten te  en una p laca  c irc u la r  
su p erio r 1 y o tra  in fe r io r  2. Las p lacas 1, 2 as ien tan  de 
manera s o l id a r ia  en g iro  sobre un árbo l de impulsión 3, que 
es impulsado por medios de accionamiento que no han sido re ­
presen tados. En la s  p lacas 1 ,2 , soportadas de manera ce n tra ­
da, están  soportados excéntricam ente a l  menos un elemento 4 
de r e t i r a d a  de e t iq u e ta s , con su árbo l 5, y un árbo l 6 sus­
ten tado  a una d is ta n c ia  f i j a  con respec to  a ó l , en ca lidad  
de parte  d e l accionamiento d e l elemento de re t i ra d a  4. Las 
p lacas 1, 2 pueden s e rv ir  para su s te n ta r  v ario s  elementos de 
r e t i r a d a  4 con lo s  accionam ientos correspondien tes. En la s  
f ig s .  1 y 6 han sido  represen tados en cada caso t r e s  de es­
to s  elementos de r e t i r a d a  4.

Cada elemento de r e t i r a d a  4 e s tá  conformado a manera de 
segmento c i l in d r ic o ,  cuyo á rbo l de im pulsión 5 e s tá  d ispues­
to  de manera ex c é n tr ic a , pero sim étricam ente en tre  e l  centro 
de cu rva tu ra  y . l a  su p e rfic ie ' c i l in d r ic a  9. A base de e s ta  
conformación y del apoyo del elemento de re t i r a d a  4, se pue­
de conseguir, en un movimiento de g iro  acelerado o re ta rd a ­
do correspondientem ente, y en un sen tido  de g iro  con r e la ­
ción !a lo s  d iversos puestos, que e l  elemento de r e t i r a d a  4 
se d e sa rro lle  con su su p e rf ic ie  9 sobre la  su p e rfic ie  de ca­
da puesto .

Como puestos están  d is tr ib u id o s  en torno del árbol cen­
t r a l -d e  im pulsión 3 un ro d i l lo  encolador 11 que g ira  en to r -
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no de un e je  f i j o ,  un ¡cajón e s tac io n a rio  12 para e tiq u e ta s , 
y un d isp o s itiv o  de recepción 13 que g ira  en torno de un e je  
f i j o .  Al g i r a r  la s  p lacas 1, 2 y lo s  elementos de r e l i r a d a  ¿ 
en "corno de sus propios e je s  en la s  d irecc io n es ind icadas, 
l a  su p e rfic ie  9 de cada uno de lo s  elementos de r e t i r a d a  4 
se d e s a rro lla  sobre la s  su p e rf ic ie s  de lo s  d iversos puestos 
11, 12 y 13.

Para e l d e sa rro llo  prácticam ente completo de la  su p e rf i­
c ie  9 de cada uno de lo s elementos de r e t i r a d a  4 sobre la s  
su p e rfic ie s  de los d iversos puestos 11, 12, 13, s irv e  e l ac­
cionamiento conforme a l invento, representado en e l  dibujo 
en dos formas de re a liz a c ió n .

¡En e l  accionamiento del puesto de e tiquetado  conforme a 
la s  f ig s .  1 a 5, e s tá  asentada Sobre e l  árbol 6 una rueda 
dentada mayor 7, que engrana con una rueda dentada.más pe­
queña 3 , asentada sobre e l  á rbo l 5 del elemento de re t i r a d a  
4 . En l a  rueda dentada 7 es tán  f i ja d o s , en ca lidad  de palpa­
dores, dos ro d il lo s  de gu ia 14, 15, que encajan en dos levas 
ranuradas 16, 17 d ispuestas en dos planos de una p laca  f i j a  
en su lado su p e rio r. Tal como se puede ap rec ia r en l a  f ig .  3 
lo s  palpadores 14, 15 tien en  brazos de palanca de d is t in to  
la rg o , q u e 'en c ie rran  en tre  s í  un ángulo obtuso in v a ria b le . A 
base del largo  de lo s brazos de palanca, del tamaño del án­
gulo formado por lo s brazos de palanca, y del largo  de la s  
levas ranuradas, es e je rc id o  durante e l  g iro  del soporte , 
como consecuencia de la  conducción fo rzosa  de lo s palpadores 
14, 15 en la s  levas ranuradas 16, 1 7 , un momento de g iro  en 
e l  mismo sen tido  sobre l a  rueda dentada 7 y, con e l lo ,  tam­
bién  sobre e l elemento de r e t i r a d a  4 . La ace le rac ió n  y r e ­
ta rdo  exigidos pueden determ inarse por e l curso de la s  levas

$
)
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1 ranuradas 16, 17, escando ajustados en tre  s í  e i  la rgo  de los 
brazos de palanca y l a  posic ión  angular de lo s  mismos. En 1? 
f i g .  3 han sido  represen tadas la s  d iversas posiciones posi­
b les  de lo s  ro d il lo s  de guía 1 4 , 15 durante e l g iro  d e l so-

3 porte  1, 2. Puede ap rec ia rse  que es tas  posiciones de lo s ro ­
d i l lo s  de guía 14, 15 o rig in an  que e l  elemento de r e t i r a d a  4 
g ire  en todo e l  tray ec to  en e l mismo sen tid o , en e l  presente 
caso en e l  sen tido  de la s  agujas d e l r e lo j ,  y por consiguien­
te  en sen tido  co n tra rio  con respecto  a l soporte 1, 2. La po-

10 s ic ió n m á s  favorab le de la s  levas ranuradas 16, 17, lo s l a r ­
gos más favorab les de lo s brazos de palanca, y e l  ángulo más 
favorab le formado por lo s  brazos de palanca, pueden determ i­
narse , con ayuda de una computadora.

En e l ejemeplo de re a liz a c ió n  de l a  segunda a lte rn a tiv a
18 del puesto de e tiq u e tad o , ejemplo que ha sido  representado  

en la s  f ig s .  6 a 10, s i  b ien  e s tá n  p rev is to s  también dos; ro ­
d i l lo s  de guía 21, 22 conducidos en levas ranuradas 19, 20, 
es en cambio, d i s t in ta  l a  coordinación de esto s ro d il lo s  de 
gu ia  21, 22 en tre  s i ,  y también e l  accionamiento de lo s e le -

20 mentes de r e t i r a d a  4 es d ife re n te  que e l de l a  prim era a l ­
te rn a t iv a . En e fe c to , en e s ta  forma de re a liz a c ió n  e s tá  e l 
órgano de mando conformado a manera de mecanismo cigüeñal, 
en forma que e l  ro d i l lo  de guia 21 e s tá  soportado por um e le ­
mento de unión r íg id o  24 de modo g ira to r io  en torno del á r -

25 bol f i j o  6 en l a  p laca  in f e r io r  2, siendo mantenido a s í a 
una d is ta n c ia  f i j a  d e l árbo l 6, y que dicho ro d il lo  de guia 
21 es mantenido a tra v é s  de o tro  elemento de unión r íg id o  26 
a  una d is ta n c ia  constan te  del segundo ro d il lo  de guía 22. El 
segundo ro d il lo  de gu ia  22 e je rce  a trav és de una palanca 27

30 un momento de g iro  sobre e l  árbol 5 del elemento de r e t i r a -
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da 4. Al Igual que en l a  forma de re a liz a c ió n  a n te r io r , tam­
bién aquí puede in te rc a la rs e  naturalm ente un engranaje mu^t 
p lic a d o r . También en e s ta  forma de re a liz a c ió n  puede d e te r­
m inarse por medio de una computadora una re la c ió n  óptima de 
l a  posic ión  de la s  levas ranuradas 1 9 , 20, a s i  como e l  largo  
óptimo de lo s  órganos de unión 24, 25, 27, de modo que quede 
cumplida l a  condición de un proceso de d e sa rro llo  completo 
de l á  su p e rfic ie  9 del elemento de r e t i r a d a  4 sobre la s  su­
p e r f ic ie s  de lo s  d iversos puestos, girando e l  elemento de re  
t i r a d a  en e l  mismo sen tid o .

En ninguna de la s  dos formas de re a liz a c ió n  es necesa­
r io  que la s  levas ranuradas estén  ce rrad as . Una de la s  dos 
lev as ranuradas n e c e s ita  e s ta r  p re v is ta  para  l a  conducción 
fo rzosa  de lo s  palpadores únicamente en lo s  puntos en que 
e l  palpador asignado a l a  o tra  leva  ranurada no puede e je r ­
cer un momento de g iro  sobre e l  elemento de r e t i r a d a . Uno de 
lo s  palpadores s irv e  entonces para mover a l o tro  palpador 
desde e s ta  posición muerta h as ta  una posic ión  angular nueva.

En resi3m en,'la Patente de Invención que se s o l i c i t a  de 
berá recae r sobre la s  s ig u ien te s :

-  REIVINDICACIONES -
1. Una máquina e tiq u e tad o ra  para o b je to s, en esp ec ia l 

b o te l la s ,  con v ario s  puestos d ispuestos a lo  largo  de una 
v ia , a sab er, un puesto de encolado, un puesto de re se rv a  de 
e t iq u e ta s , en e sp ec ia l un cajón que da acogida a una p i la  de 
e t iq u e ta s , y un puesto de transm isión  de e tiq u e ta s , a s i  come 
con a l  menos un elemento de r e t i r a d a  para la s  e tiq u e ta s , su s­
ten tado  de manera g i r a to r ia  sobre un soporte ro ta to r io  y mo­
vido a lo  largo  de lo s puestos en cada revo lución  del sopor­
t e ,  que e s tá  dotado de una su p e rf ic ie  recep to ra  para l a  e t i -
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quena, su p e rf ic ie  que e s tá  abombada h ac ia  fu e ra  y que se
; d e s a rro lla  sobre l a  e tiq u e ta  extrema su p e rio r de cada caso

' . . * y , eventualmente sobre lo s  o tros puestos, y de un órgano de
?! * - m^ido conducido en una d isp o s ic ió n  f i j a  de leva y que, en de -
; " ^ 5 pendencia de l a  forma de la  lev a , ace le ra  o re ta rd a  e l  g iro
?. í ' de l elemento de r e t i r a d a  a e fec to s de adaptación a l a  forma

y a l a  velocidad r e la t iv a  de la s  su p e rf ic ie s  en contacto  del
elemento de r e t i r a d a  y a l menos de l a  e tiq u e ta  y, even tual-
mente, de lo s o tro s  puestos, c a ra c te rizad a  porque l a  d ispo-

- 10 s ic ió n .d e  lev a  co n s is te  en e l  menos dos lev as , en la s  que a l
menos dos palpadoress d ispuestos en una separación  f i j a  uno

- d e l o tro , y que con brazos de palanca actúan en forma g ir a -
t o r i a  sobre e l  elemento de r e t i r a d a ,  de t a l  modo que a l  g i -

' f*. r a r  e l  so p o rte , e l  elemento de r e t i r a d a  g ira  en e l  mismo
1S sen tido  en torno de su propio e je , debido a l curso de la s  le  -

, - - vas y a la  posic ión  angular de lo s  brazos de palanca.
2. Una máquina e tiq u e tad o ra  de acuerdo con la 'r e iv in d i -

cación 1, c a ra c te r iz ad a  porque lo s  palpadores del órgano de
á ; - '' . , mando se h a lla n  a una d is ta n c ia  constante con .respecto  a su

20 e je  común de g iro , en e sp ec ia l con respecto  a l  üel elemento 
de r e t i r a d a ,  y porque sus brazos de palanca encierran  un án-

' ' ' guio constan te .
1 - 3 . Una máquina e tiq u e tad o ra  de acuerdo con l a  re iv in d i-

cación 1, c a ra c te r iz ad a  porque e l órgano de mando e s tá  confo:*
25 mado a manera de mecanismo de c igüeña l, uno de ayos palpado-*re s  se encuentra a una d is ta n c ia  constan te  de un e je  de g i ­

ro , en esp ec ia l del e je  de g iro  d e l elemento de r e t i r a d a ,  y 
cuyo o tro  palpador es g i r a to r io  en torno del palpador an te­
r i o r  y de un punto f i j o  con re la c ió n  a l eje  de g iro .

30 4. Una máquina e tiq u e tad o ra  de acuerdo con una cu a l-
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qu iera  de la s  re iv in d icac io n es 1 a 3, c a ra c te rizad a  porque 
la s  levas , es tán  d ispuestas en dos: planos y se co rtan .

5. Una máquina e tiq u e tad o ra  de acuerdo con una cual­
quiera de la s  re iv in d icac io n es 1 a 4, ca rac te rizad o  porque 
la s  levas están  compuestas por secciones de leva  d ispuestas 
tan  solo en la s  zonas en que e l  uno y/o e l  o tro  palpador se 
tie n e  o se v ienen  que apoyar para e je rc e r  un momento de g i ­
ro  sobre e l  elemento de rem irada.

6. Una máquina e tiq u e tad o ra  de acuerdo con una cual­
qu iera de la s  re iv in d icac io n es 1 a 5 , ca rac te rizad a  porque 
para e l movimiento de g iro  del elemento de r e t i r a d a ,  movi-

. miento,-que p a rte  de los palpadores, e s tá  d ispuesto  un engra­
naje  m u ltip licad o r en tre  lo s  palpadores sustentados sobre e l 
sopo rte , y e l correspondiente elemento de r e t i r a d a .

7* Se re iv in d ic a  por últim o como ob jeto  sobre e l  que 
ha de re c a e r  l a  p a ten te  de invención que se s o l i c i t a  por:
UNA MAQUINA ETIQUETADORA PARA OBJETOS, EN ESPECIAL BOTELLAS.

Todo conforme queda d e sc r ito  y  re iv in d icad o  en l a  p re ­
sente memoria d e s c r ip tiv a  que consta de once páginas mecano­
g ra fiad as  y  d ibu jos ad jun tos.

Madrid, 23 de jun io  de 1975 
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