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€L invento se refisre a un servomotor hidrauliw
co para la regulacién de una maquina motriz de combustidn con
un émbolo de fuarza, que s8std unido a un dispesitivo ragula=
dor des cantidad ds combustible de la maquina motriz de combus+
tidn, con una corradera de maniobra, dispussta coaxilmente al
émbolo de Pusrza, que ssta unida con el mecanismo medidof de
un regulador ds nimero da revolucionss de la maguina motriz dq
combustidn y con un medic de trabajo, cuya presidn es produci-
da por una bomba impulsada por la mdquina motriz de combustidd.

El abjeto del invanto es hacer posible una re-
gulacidn directa y la accidn reforzadora del sarvamotor cuane
do la presién del medio de trabajo del servometor todavia ho
existe o al fallar esta presidn sn sl funcichamiento de la ma-
guine motriz de combustidn por uﬁa averia, pudiéndoss aceptar
una conducta de regulacidn mas desfavorable de la totalidad d%l
circuito de ragulacidn,

Se conocen dispositives reguladorss (memoria de
patante alemana 931,618 y 1.933.914) que ejercen tal funcidn.
En astos dispositivos estan dispuestos separadamente el regu=
lador vy el servomoitor, y el snlace snire el regulador de fuere
za centrifuga y el regulador de cantidad de combustible se
ofactla a través ds un complicado varillaje. Si bien por ello
se alcanza que sl émbolo de fuerza, al funcionar sin presidn
el mecanismo de trabajo, no tenga que moverse por las fuerzas
da maniobra del regulador ds fusrze centr{fuga por las distin=
tas palancas, con sus carreras en vacfo y puntns de articula-

cién, as{ coms por los nscesarios elementos de rasorte, sin

embarge, se inFfluys desfavorablsmente la regulacidn, también
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en ol funcionamiento bastante mas importante y ogue gourre con
mas frapuancia, con ssrvsmotor, respacto a su precisién, por=-
que los varillajes y muelles en el cursn de la regulacidn es-
tan dispuestos forzosesmente delante dal servo~motor.

Ademas ss conoce una instalaeidn reguladora con
servo~motor para maquinas motrices de combustidn (patanﬁa ale
mana 564.,019) sn que la corredera de maniobra posde un topa,
para quas al fallar la presidn de liquido en el ssrvo-motor se
ocasione una parada de la miquina motriz da combustidn. Sin
ambargo, coh 8llo no ss posible un arrangue de la maquina mo-
triz de gombustidn sin presion en al servo-motor y un funcio=
namisnto provisional.

£l objeto dal invento consiste, por lo tanto, en
erear un dispositivo, qua permita el arranque y =1 funciona-
miento provisional de una miquina motriz de combustién, con
requlador y servo-motor, sin presidn del medioc de trabajo en
gl servo-motor, pero que de ningin modo obstaculice el funciod
namiento normal don presion del medio ds trabajo. Este proble-
ma se resuelve por las caracteristicas de la primera rsivindi-
cacldn de la patente.

En las reivindicaciones 2 y 3, en cada casn, @
indica una ventajosa posibilidad de ejecucidn del invento,
mientras gue la reivindicacidn 4 se refiers a una instalacidn
adicional para la sintonizacidn de los nimoros ds revoluciow
nes debidos asjustados en el funcionamiento sin prasién dsl

madio de trabaja.

Dos sjemplos de sjecucidn del invento se ilustran

en ol dibujo y se describiran mas detalladamente en lo que si¢
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Le Fig. 1, un regulador de ndmero da revolucic-
nes para una miquina motriz de combustidn con serve-moter
can presidn del madioc ds trabajoj |

La fige 2, el regulador de mimerc de revolucio-
nes segtn la Pig. 1, impresidn del medic de trabajoj

La fig. 3, otra ejecucidn, segin el invento,
del servo-motor con presidn del medioc de trabajo.

£1 regulador de ndmera de revoluciones ll sa
compone, en sl ejemplo, de pesos cantr{Pugos 12, que son
impulsados por una miquina motriz de combustidn no ilustra=
da, a través del 4rbol 13, propercionalmente sl nlfsre da rep
voluciones da la maquina motriz de combustidn. La fuerza ceny
tr{fuga de los pesas centri{fuges 12, actda por la palanca 14
sobre un manguito pendular 15. También sobre el manguito pen¢
dular 15 actda un muelle regulador 16 cuya tensifn previa
puede ajustarse por modificacidn de la posicidn de un tops 1f
de muslle. La posicidn del manguito pendular 15 dspende por
@llo de la fuerza del muells de regulacidn 16 y de la fuerza
centrifuga de los pesos centrifuges 12, respectivaments de .
la tensidn previa ajustada del muelle regulador 16 y del ng-
mero ‘de revolucionss de la maquina motriz de combugtiSn. Con
g8l manguito pendular 15 del regulador de Pusrza centrifuga
esti unidas una corredera de maniobra 18 de un servo-motor 19
Esta corredera de maniobra 18 maniobra sl medic ds trabajo,
cuya presidn es generada por una bomba impulsada por la mé=
quina motriz de combustidn directa o indirectamente y que se

suministra a través de una tubsrfa 20 a un primer espacio

anular 21 del servo-mator. Un émbole de fuerza 22 qua, por




el e e

Eiaciiet

10

15

20

25

30

-4 -

medio de una palanca 23, esté unido con una varilla regulado+
re 24 de una bomba de inyeccién 25, Porma eon la caercass 26
del servo~-motor 19, un segundo espacio anular 27.

segdn el invento, coaxilmente al émbolo de tra=
bajo 22 y a la corredera de maniobra 18 estd dispussto un
émbole adicional 30 qua as cargads por la presidn del medio
da trabajo. Un tope 28 unide a la corredera de maniobra per-
mite una carrera limitada por el émbolo de fuerza, da la oo~
rradera de maniaobra en una ds las dirscciones y una carrera
limitada por sl émbolo adicional 30, dsl émbolo de maniobra
an la otra dirsccidn. ln mualle 31 se apoya en el émbolo da
fusrza 22, actla sobre sl émbolo adicional 30 contrariaﬁante
a la presifn del medio de trabajo y al no existir presidn en
sl medio de trabajo tensa la corredera de maniobra 18 y el
émbolo de trabajo 22 uniéndolas por medic dal tope 28 y del
émbolo adicional 30.

5i el medio da trabajo esti sometido a presidn
(figs. 1 y Pig. 3) entonces el émbolo de trabajo 22 sigue Jog
movimientos de la corredsra de maniobra 18. En slle, bajo la
acnidn de la presién del madio de trabajo en sl primer sspa-
cio anular 21 se corrs en una de las direcciones y bajo la
acoidn adicional de la presidn en un segundo espacio anular
27, se corre en la otras direccidn, porque la superficie ac-
tive de émbolo del émbolo de trabajo 22 sn el segundo aespa=
gio anular 27 es significativaments mayor gue la superficie
Prontal activa para el corrimiento del émbole en el primer

sspacio anular 2l. Cantos de maniobra 33 de la corredera de

maniobra 18, maniobran la correinte de suministro del medio

de trabajo en &l segundo espacio anular 27, respectivaments
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la descarga de este segundo espacio anular.

Al faltar presidn del medic de trabajo (Pig. 2}}
la corredsra de maniscbra 18 y sl dmbole de fuerza 22 se tene
san uniéndose bajo la accidn del muells 31 con ayuda del éme
bolo adicional 30, ds modo qus la corredera de maniobra 18,
el émbolo ds fuerza 22, la palanca 23 y la varilla reguladord
24 conjuntaments se regulan per sl manguito pendular 15 del
regulador del ndmero de revoluciones.

Por allo, si bien sa..aumenta el grads da insen~
sibilidad de la instalacidn requladora, es decir, como conw
sscuencia de la Priccidn en sl varillaje y posibilidad dsl
ajuste en la bomba de inyeccidn, tiene que sfactuarse una mat
yor variacidn del nimero de ravolucicnes hasta que se pongé.
en movimiento sl manguito pendular, sin embargo, un funcio=
namlento de emesrgencia de la maquina motriz de combustién al
faltar presion del medio de trubajo, es posibls en la tota-
lidad del alcance ds nimera de revolucionas y la maquina mo=
triz de combustidn puede arrancarss sin la usual presidn de
bomba do aceite previa usual.

un ﬁuella adicional 34 regulable para el muéllé‘
rogulador 16, que ataca en la palanca 73 y cuya accién sdle
as importante an sl funciaonamiento sin presidn en el medio
de trabajo, compensa el corrimiento producido por la tensidn
de unidn de la corradsra de manicbra y el émbaolo de fuerza
entre el émbalo de Puerza y le corredera de maniobra y la
distensidén unida adlo del medio regulador 16, y hace posi-
hls por ello qus, con igual posicidn del tops 17 de muslls -

e igual nimero de revoluciones de la maguina motriz de come

bustidn, en 8l Puncionamiento con y sin presidn an sl madio
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de trabajo, se ajuste el mismo llenado en la bomba de inyec-

c’.éno

N O T A

La presents patente de invencidn, comprends las
siguientes reivindicaciones:

1.~ Mejoras en la construccién de servomotores
hidrdulicos, pars la regulacién de una miaquina motriz de
gombustidn con un émbolo de trabajo que estd unido a un dis~
positivo regulador de cantidad de combustible de la méquina
motriz da combustidn y esta unldo con una corradera de manio=
bra dispuesta coaxilmente al émbolo ds trabajo, que esta uni-
da con 8l mecanismo medidor de un regulador de ndmerc derrs-
voluciones des la maquina motriz de combustién, y con un me-
dic de trabajo cuya presidn se produce por una bomba impulsa«
da dirscta o indirectamente por la maquina motriz de combus-
tidén, garacterizada por un émbole adicional, dispuesto coa=
xilments al &mbolo de trabajo y a la corredsra de maniobra,
fque &s cargado por la preéién del medio de trabajo, un tope
unido con la corredera de maniobra que, al existir presidn
del medio de trabajo, permite una carrera limitada por el
émbolo de trabajo, de la corredera de maniscbra en una de las
direccionss, y una carrera, limitada por sl Smbolo adicionalﬁ
del émbolo de maniobra en la otra direccidn, y un muslle gue
se apoya 8n e] émbolo de trabajo, actuando sobre sl émbolo
adiciohal antagdnicamente a la presidn del medic de trabajo y

al no existir presidn en el medio de trabajo, tensa uniendo

la corredera de maniobra y el émbolo de fuerza por medio del
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tope y del ambola adicional.

2.~ Mejoras segdn la reivindicacidén 1, caracteris
zadas porque sl émbolo adicional frente al émbolo de Fusrza ¥
a la carcasa dsl servo-motor esta conducido des modo deslizan~
te ~herméticamants smpaguetador.

3.~ Msjoras seglin la reivindicacidn 1, caractsris
zadas porque al émbolo adicional, frente al émbolo de fuerza Y
a la corredera de maniobra, estd conducido de manera deslizand

te herméticamente empaquetada.

¥

4.~ fiejoras segln las reivindicacionas 1 a 3, caq
racterizadas porque el varillaje de regulacidn entre al seryaJ
motor y el dispositivo regulador de cantidad de combustibla,
ataca un muelles regulable que al faltar presion en el medio du
trabajo del servomotor actda como muslle adicional al muelle
regulador.

5.~ “llsjoras en la construccidn de servo-motorses

hidraulicos",

T

Segin se describe y reivindice sn la praessnte me-
moria dascriptiva, ilustrada en los planos adjuntos, la cual

consta de siete hojas foliadas y escritas a maquina por una |

20 JUN 197

sola da sus caras.

Madrid, a
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