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PATENTE DE INVENCION
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RESUMEN DE LA DEESCRIPCION

Un instrumento de extrusidn mejorado comprende
un mecanismo distribuidor selectivo que tiene un par de bra-
zos opuestos teniendo cada uno un primer extremo dispuesto
para tloguear un pasgo desde una aberitura de recepcidn de
conector respectivo al orificio de porcién de nariz cuan-
do estd en una primera posicién, moviéndoce cada brazo a
una segunda posicidn que permite acceso entre una abertura
de recepcién de conector respectivo y el orificio de porcién
de nariz después del enganche con unos medios de leva aco-
plados cooperativamente a un pistén movible reciprocamente
en el cédrter de instrumento de extrucidn. Los medios de le-
va son movibles a una de dos posiciones para éesplazar un
brazo selectivo de los brazos pars permitir que un conector
agentado deniro de una abertura de recepcidén de conector res~
pectivo entre en el paso entre la abertura de recepciédn de
conector y el orificio de porcién de nariz y se posicione
adyacente al Wltimo después de la carrera sigviente del pis-
tén. Cada una de las aberturas de recepcién de conector pue-
den configurarse para recibir parties semejantes o desemejar-
tes que pueden distribuirse selectivamente al drea de extru--
sién por manipulacién predeterminada de los medios de leva.
El extremo libre de los brazos puede formarse adecuadamente
psra abrazer al menos parcialmente el concetor preseleccio-
nado posicionadé dentro de la zona de extrusidn,

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Campe de Ja Invencién

Ta invencién se dirige 21 campo de mecanismos dise-

tribuidores y principalmente a wn dispositivo para instru-

mentos de extrusidn o andlcgos,

.
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Descrineidn de la téenica anterior

log dispositivos de terminacidn de cable de la tée-
nica anterior pueden dividirse en dos categorias generales,
a saber, los dispositivos diseflados para engarzar un dispo-
sitivo de terminacidn de caﬁle o conector a uno o més conduc-
tores, y el aparato del tipo de extrusidén en el que el co-~
nector se hace avanzar con fuerza a través de un orificio
restrictivo para deformar extruiblemente 1 conector alre-
dedor del conductor. Ejemplos del Ultino aparatb se descri-
ben en la Patente de Estados Unidos mimero 2.614.885 conce-
dida el 26 de octubre de 1971 a Eppler y cedida al cesiona~
rio de la presente invencién, y en la Patente de Estados
Unidos nudmero 2.674.392 concedids el 4 de julio de 1572 a
Eppler y cedida similarmente al cesibnario.de lu presente
invencién, Ambos instrumentos se asemejan a un cérler que
tiene un orificio de recepcidn de conector nico a través
del cual puede insertarse un conector gque se gufa a una cé-
mara colocada & la entrada a una porcién de nariz con gri-
ficio restrictivo del instrumento de forma que despuds del
avance del pistén de extrusién, el conector ge empuje a y
a trevéds del orificio restrictivo y se deforma radialmente -
hacia adentro slrededor de uno o més conductores colocados
dentro del conector. La disposicidn de alimentacidn vnica
descrita en laé Patentes antes mencionadas, aunque es ade-
cuada en un numere dadeo de aplicuciones, puede limitar se-
riamente la versatilidad y conveniencia del iustrumento rez-
tringlendo su capacidad para almaceasmiento y usc, por ejem—
plo, de corectores adaptados para diferentes tamafios de
conduchor porque se requiere gue el ususric seleccione y

slimente monualmente un tipo particular de conector al ine—
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trumento en cualquier tiempo. El cambio en t2l instrumento
requiere vaciar el instrumento de lcs conectores prevismen-~
te alimentados o almacenados y rellenario con conectores
adecuados para terminaciones subsiguientes. De lo contrario,
se requiere que el usuario tenga instrumentos disponibles
duplicados cargados cada uno con un tipe particular de co-
nector, disposicién que generalmente es muy costosa, moles-
ta y de limitada utilidad en la préactica.

RESUMEN DE LA INVENCION _

La invencidn supera las dificultades y limitacio~
nes antes notadas con respecto a dispositivos de la técni-
ca anterior facilitando un mecanismo distribuidor selecti~
vo para un instrumento de extrusidn o anélpgos para permni-
tir que partes semejantes o desemejantes se carguen al ins—
trumento y se distribuyan selectivamente a la zona de ex-
trusién en una operacién ivnica, rdpida y simple para incro-
mentar la velocidad, eficiencia, utilidad y versatilided
de tales instrumentos de 1a:técnica anterior. El mecanicmo
distribuidor selectivo comprende un par de brazos opuesta~
mente dispuestos acoplados pivotantemente a la porcidn de
cuerpo del instrumento y accionados selectivemente por unos
medios de leva acoplados cooperativamente al pistén de for-
ma. que el pistdén se hace avanzar hacia adelante hacia la
cémara de extrusidn de :conector en la nariz del instrumen-
to, se hace que una porcidn selective del mismo enganche
uno u otro de loe brazos del mecanismo dispensador segda
una powicidn preseleccionada Ge 1a leva, pera pivoter el
brazo seleccionado desde su primera posicidn a una segunda
posicifin para permitir que un conector asentado dentro de

una abertura respectiva de un par de aberturas de recepcidn
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de conector adyacentes a la ﬁariz del instrumento se distrie-
buya a una cémara de recepcidén y se empuje hacia la zona de
extrusidén cuando el pistén retorna a su posicién retractada.
Los brazos se derivan normalmente uno hacia el otro en una
primere posicidén y facilitan un blocaje entre una abertura
de recepcién de conector respectivo y la zona de extrusidn,
Entonces cada brazo puede ser asccionado por leva selectiva-
mente & una posicidn segunda o distribuidora para facilitar
acceéo no restringido entre la abertura de recepcién de co-
nector correspondiente y la zona de extrusién. E1l conector
gque se ha dirigido a la cémara de recepcidn se desplaza des-
puée lateralmente por el primer extremo de un brézo corres—
pondiente cuando el brazo retorna a su primera posicidn de
forma que el conector se posiciona ﬁropiambnte en la zona
de extrusidn para avance a través de la porcidn de nsriz

del instrumento después de la resctivacién del pistén. Las
aberturas de recepcidn de conector respectivo pueden pro-

porcionarse adecuadamente para prever le recepcién de par-

tes vemejontes o desemejantes y pueden incorporar gulas,

rebordes u otros elementos en las mismas para adaptar las
aberturas para uso con conectores preseléccionados de conw~
figuraciones variables. Los brazos primerc y segundo pueden
comprender cada wo un miembro relativamente rigido que tie~
ne en un exbremo del mismo una porcidn de dedo formada fue-
ra del plano del brazo y dispuesta hzacia adentro del cuer-
po del iunstrumento y unida a un miembro de pivote corres-
pondiente que re extiende a través de una abertura en la
porcidn de dedo de forma que cads brezc puede pivotar alre~
dedor del. misemo después de enganche por los medios de le-

va. Alternativamente, cada uno de los brazos puede formerce
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como un miembro de resorte elédstico que tiene una superfi-
cie de enganche de leva dispuesta para ser contactada por
los medios de leva para movimiento selectivo entre su pri-
mera posicién y su segunda posicién, derivéndose indepen-
dientemente.cada brazo hacia su primera posicidén con su pri-
mer extremo dispuesto generalmente adyacente al orificio

de porcién de nariz. Por tanto, un objeto de esta invencién
es facilitar un instrumento mejorado que tiene un mecanis-
mo dispensador selectivo.

Otro objeto de esta invencidn ez facilitar un
instrumento mejorado dispuesto para almacenar y distribuir
conectores desemejantes en un cuerpo de instrumento unico,

Otro objeto de esta invencién es facilitar un
instrumento de extrusidba Unico gue tiene ﬁha disposicidn
de alimentacién miltiple para distribuir selectivamente co-
nectores almacenados separadamente & unsg Unica zona de ex-
trusidn después de la manipulecidn selectiva de un mecanis~
mo distribuidor emplcado con el mismo.

" Otro objeto més de esta invencién es facilitar
un mecanismo distribuidor selectivo en un instrumento de
extrusién o andlogos en el que la seleccidén se realiza por
la manipulacién de unos medios de leva cooperstivos con el
pistén de instrumento.

O%ro objete mids de esta invencidén es facilitar
un instiamento de extrusién mejorado que tiene medios de pis<
tén ceoperativos con un mecanismo distribuidor selectivo pa-
ra prever una disposicién de zlimentacidén miltiple para co-

nectores almacenados en aberturas de recepeidn de conector

discreto en dicho instrumento.

Otres objetos y caracteristicas se seflalardin en
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la descripcién y reivindicacioues siguientes y se ilustra-
rén en los dibujos adjuntos que describen, a modo de ejem-
plo, el principio de la invencién y el mejor modo contem-
plado de realizarlo. _

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

En los dibujos:

La figura 1 es una vista en alzado lateral, per-
cialmente partida y parcialmente en seccién, de un instru-
ment ¢ de extrusién que muestra la incorporacidn en el mis-
mo de un mecanismo distribuidor selectivo construido segin
las ideas de la invencidn.

La figura 2 es una vista en alzado frontal ;- par-
cialmente partida y parcialmente en seccidp, del extremo
frontal del dispositivo ilustrado en la figura 1.

La figura 2 es unsa vista en planta inferior frag-
mentaria, en seccidn, que muestra el mecanismo distribui-
dor selectivo del dispositivo de la figura 1.

La figura 4 es una vista en alzado frontal, par-
cialmente en seccidn, tomsda a lo largo de la linea 4~4 de
le figura 1,

La figura 5 es una vista en alzade frontal, eh
seceidn, tomada a lo largo de la linea 5-5 de la figura 1.

La figura 6 es una vista en alzado frontal frag-
mentaria, en seccidn, de otra renmligzacidn de los medios de~
rivadores de un mecanismo distribuidor selectivo construi-
do cegdn las ideas de la invencidn.

La figura 7 e¢s una vista en planta inferior frag-

mentaria, parcislmente en seccidn, de olra reelizacidn de

loe medios darivadores de un mecarismo distribuidor selec-

tivo construido segln las ideas de la invencién.
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La figura 8 es una vista en planta inferior frag-
mentaria, parcialmente en seccidn, Ge otra realizacién més
de un mecanismo distribuidor selectivo construido segdn las
ideas de la invencidn. »‘ "

La figurg 5 es una vista en perspecfiva.fragmen~
taria de otra realizacién de un mecanismo distribuidor se-
lectivo construido segin las ideas de la invencidn.

A elementos similares se dan similares ceracteres
de referencia en cada uno de los dibujos respectivos.

DESCRIPCION DE LAZ REALIZACIONES PREFERIDAS

Volviendo shora a las figuras 1, 2, 3, 4 y 5 se
muestre un instrumento de extrusién mejorado 20 construido
segdn las ideas de la invencidn, El instrumento 20 compreli-
de una porcidn de cuerpo 22, un pistén 24 ﬁovible recipro-
camente en la porcidén de cuerpo 22, un miembro de soporte
26 unido al pistén 24 y acoplado 2 una manivela 28 conec-
tada al soporte de pistén 26 por una varilla 30 de forma
que cuando la menivela 28 se oprime hacia la porcién de
cuerpo 22 del instrumento 20 el pistdén 24 se hace avanzar
hacia adelente hacia una porcidn de nariz 32 en el extremo
frontal del instrumento 20, Un resortc de retorno 34 se co-
loca dentro de la porcién de cuerpo de instrumento 22 y se
apoya sobre el miembro de soporte 26 para derivar el pis-
tén 24 en una posicidén hacia atris éustanoialmente como ee
muestre, y para hacer volver el pistén 24 y la manivela 25
a sus posiciones normales o de descanso después de soltar
la manivela 28 después del furcionemiento del instrumento

20. Como se muestra en mayor Getalle en ia figura 3 una por-

¢ibn delantera del pistén 24 tiene unids a la misma un so-~

vorte 36 al que se unen unos medios de leva 38 que compren-
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den un miembro de deslizamiento 40 movible transversal al
eje longitudinel del pistén 24. Unidos roscadamente sl miem-
bro de deslizariento 40 hay unos medios de ajuste 42 que

se extienden generalemente paralelos al eje longitudinal

del pistén ?4 ¥ que tienen un primer extremo 44. Dispues-

to hacia adelante de los medios de leva 38 y vnido & la por~
cidén de cuerpo 22 del instrumento 20 hay un par de brazos
dispuestos opuestamente 46 y 48, pivotable cade uno alrede-
dor de uncs nedios de pivote respectivos 50, 52 que, en la
realizacidn particular ilustrada, comprenden un miembro de
tornillo roscado que se extiende a través de una aberturs
asociada en una porcidn de dedo 54 y 56 respectivamente,
dispuesta generalmente normal tanto al plano como a2l eje
longitudinal de ilos brazos 46 y 48 y que se extiende hacia
adentro hacia el centro de la poreidn de cuerpo de instru~
mento 27, Cada uno de los medios de pivote 50 y 52 se en-
genchan a agujeros adecuadamente roscadoe en la porcién de
cuerpo de instrumento 22 para facilitar un pivote o fulero
para cada uno de los brazos 46 y 48. Extendiéndose hacia
adentro desde cada uno de los brazos 46 y 48 generalmente
intermedia a su longitud hay uﬁa poreién con pestafia 58, 60,
adecuadamente perforada para faciliter un soporte para un
extremo respectivo de unos medios derivadores mostrados en
la figura 3 como un resorte de traccién 62 que deriva cada
uno de los brazos 46 y-48 a una primers pesicién general-
mente adyacente s los lados de la porcidn de cuerpo de ins~
trumentc 22, Cada uno de loe brazos 46 y 48 comprende adé-

nés un extreme libre 64, 66, respectivemente, que terminan

" en uneg porcidn descentradas 68, 70, respectivamente, que

flanguean un orificio de extrusién 72 coaxial con el pistdn
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24 y que se extiendengeneralmente longitudinalmente a ire-
vés de la norcién de nariz 32, Dispuestas sobre lados opues-
tos del orificio 72 y generalmenfe adyacentes al mismo hay
una primers abertura de recepcién de conector 74 y una se-
gunda abertura de recepcién de conector 76 adaptada cada
una para acomodar uno o m4s conectores como se explicard
coh mayor detalle més tarde. El extremo inferior Ge cada
una de las aberturas de recepcidn de conector 74 y 76 se
abre a v paso que conecta cada una de las sberturas de re-
cepcién de consctor con el orificio de extrusién T2. Segin

esc, un conector dispuesto en cualguiers de laes dos aber-

turas de recepcidn de conector 74 o 76 puedé pasar a través

de su abertura respectiva al paso ¥y moverse a wna posicién
generalemente adyacente al orificio 72 para extrusidn a
través del mismo. Normalmente, este paso se bloquea por una
porcién intermedia de cada uno de los brazos 46 y 48, como
en 78 y 80 (figura 3). Sin embargo, después de la manipula-
cién de un brazo seleccionado a su posicidén segunda 5 dis-
tribuidora, el blocaje se elimina y un corector (no mostra-
do) asentado dentro de la abertura de recepcidén de conec-
tor 74 estéd shora libre para entrar en el paso entre la aber-
tura de recepcién de conector 74y el orificio de extrueién
72. Cuando el brazo 46 retorna a su posicién primerc o de
descanso, la porcién descentrada 68 enganchard el conector
en el paso y lo transferird a wse posicién directamente &d-
yacente al orificio 72, como se muestra por el perfil de ra-
yas 82 en la figura 3. Asf el conector se bescula al monos
ﬁarcialmentﬁ; entre las porciones desceniradas 68 y 70 de
los vrazos 46 y 48 cuando el pistdn 24 se retrae a su posi~

cidén inicisl. La deflexién de cada uno de los brazos 46 y
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48 desde su posicién primera o de descanso a su posicidn
segunda o distribuidora se realiza de la siguiente manera,
Cuando el pistén 24 se mueve hacie adelante o hacia la de-
recha como se ve en la figure 3, se hace que el primer ex-
tremo 44 de los medios de ajuste 42 contacte una de las por-
ciones de dedo 54 y 56 de los brazos 46 y 48, respectiva-~
mente, seglin la posicidn del miembro de desiizamiento de me~
dios de leva 40, Para fines ilustrativos el miembro de des-
lizamiento 40 se muestra en la figura 3 como estando posi-
cionado selectivamente para contactar la porcidn de dedo

54 del brazo 46, y el desplazamiento del miembro de desli-
zamiento 40 y sus mnedios de ajuste asociados 42, en respues—
ta 8l movimiento del pistdén 24, se muestra por el perfil

de rayas a la derecha del perfil sélido qﬁé representa es-
tos elementos, como se ven en la figura 2. Cuendo el primer
extremo 44 de los medios de ajuste 42 contacta la porcidn

de dedo 54, el brazo 46 se hace pivotar alrededor de los
medios de pivote 50 ﬁara asqmir une pogicidn esencialmente
como se muestra por cl perfil de rayas 84. El pistén 24 com-
prende ademds la porcién frontal 86 que, durante la carre-
ra hacis adelente, se hace engancﬁar el conector 82 asenta~
do adyacente al orificio 72 para hacer avanzer con fuarza

el conector el mismo de forma que wn conductor (no mostra-
do) insertado a través del orificio 72 y él congctor 82 se
engaucha con sujecién dentro del mismo en una manera esen-
cialmente como se describe con nmayor detélle en la Patente
de Estados Unidos nimero 3,674.39% antes citada. Después

de la retraccidn de los medios de pistén 24, los medios de

" ajuste 42 se mueven hacia atrds suficientemente para soltar

la porcién de dedo 54, ce forma que el brazo 46, bajo la

'
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influencia del resorte derivador 62, se hace pivotar hacia
atrés alrededor de los medios de pivote 50 a su posiciédn
original mostrada por el perfil sélido 46 en la figura 3.

Un conector que previamente ha entrado en el paso entre la
abertura de recepcién de conector 74 ¥y el orificio de ex~
trusién 72 se engancha asi por la porcidén descentrada 68

del brazo 46 y se transfiere a una posicién directamente
adyacente al orificio de extrusidn 72 como se ilustra en

la figura 3. Desplazando el miembro de deslizamiento 40 ha-
¢cia la izquierda como se ve.. en la figura 4, y como se mues-
tra por el perfil de rayas 88, los medios de ajuste 42 se
haéen moverse correspondientemente para asumir la posicién
nostrada por el perfil de rayas de la figura 4. En esta po-
gicidn el primer extremo 44 de los medios de ajuste 42 con-
tactard le porcién de dedo 56 del brazo 48 despuéds del avan-
ce de los medios de pistén 24 de forma que ¢l brazo 48 su-
frird un movimiento pivotante esencialmente similar al des-
crito antes con respecto al brazo 46 cuando los medios de . '
pistén 24 se hacen avenzar hacia adelante en la porcidn de
cuerpo de instrumento 22, Similarmente, después de la re-
traccidén de los medios de pistén 24 el brazo 48, bajo la
influencia del resorte derivador 62, retornard a su porsi-
cidén primera o de descanso como se muestra por el perfil sé-
1ide 48 en la figura 3, Para regular la espaciacidn entre
les porciones descentradas 68 y 70 de los brazos primero y
segunde 46 y 48, respectivamente, cada uno de los brazoes
estd dotado dg una extensidn 90, 92, respectivamente (véase

la figura 2), cuyo extremo libre se forma selectivamente

- para apoyarse sobre el ladc adyacente de la poreidn de cuer-

po de instrumenio 22 cuandoe cada uno de los brazos 46 y 46

PRy
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esté en su posicién de descanso. Segin eso, la presién ejer-
cida por las porciones descentradas 58 y T0 contra el co-
nector 82 basculado entre las mismas puede controlarse fa-
cilmente ajustando adecuadamente las porciones'de extensibn
90 y 92. Pare faecilitar libre movimiento de los primeros ex-
tramos 64 y 66 de los brazos 46 y 48, respectivamente, den-
tro de la porcién de cuerpo de instrumento 22 se facilitan
aberturas correspondientes 94 y 96 mostradas en la vista

en seccidn en la figura 5. Cada una de las aberturas 94 y

96 se extiende hacia atrés suficientemente para aceptar tam-
bién las porciones con pestafia 58 y 60 que facilitan sopor-
te para el resorte derivador 62, En una realizacién alter-
nativa ilustrada en la figura 6 el resorte.derivador 62
puede sustituirse por un par de muelles de torsién cada uno
de los cueles puede cooperar con un brazo respectivo de los
brazos 46 y 48 y la porcidn de cuerbo de instrumento 22,

Por razones de conveniencia, se muestra en la figura 6 un
lado de tal disposicién en la que un muelle de torsidn 98

se muestra dispuesto alrededor de una porcidn de la espiga
de los medios de pivote 50. Un extremo 100 del muelle de
torsidn 98 engencha su brazo respective 102 mientras que

el otro extremo 104 se accpla a la porcidn de cuerpo de ins-
trumento 22. Asf, cada uno de los brazos distribuidores se
deriva independientemente a su posicién primera o de des-
censo, Ctra realizacifn alternstiva de los medios deriva-
dores se ilustra en la figura 7 en la que se facilite un
pay-de resortes planos 106 y 108 unido cada uno a un lsdo

asociado de la porcidén de cuerpo de instrumento 22 por un

sujetador 110, 112, respectivamente, Cada uno de los resor-~

tes 106 y 108 comprende un extremo libre 114, 116, respec- ..

ey
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tivamente, que se apoya sobre un bragoe distribuidor respec-
tivo 118 y 120 para derivar los brazos 118 y 120 a sus po-
siciones primeras ¢ de descanso. En la figura 7 el brazo

118 se muestra en su posicidn segunda o distribuidora ha-

" biéndose pivotado alrededor de sus medios de pivote 50 por

enganche con los medios de ajuste 42 durante la carrera de

sccionamiento del pistén 24. Segin esgo, el resorte 106 se

ha desviado fuers de su posicidén original por el brazo 118
por lo que, despuée de la retraccidn del pistén 24 y el de-
senganche correspondisnte de los medios de ajuste 42 con
la 'poreién de dedo del brazo 118 el resorte 108 retornard
el brazo 118 a su poeicién primera o de descanso,

' Volviendo sliors a la figurs 8 los brazos rigidos
46 y 48 pueden sustituirse por brazos seméjantes a resor-
te eldsticos 122 y 124 formados adecuedamente para facili-
tar una superficie de enganche de leva 126 y 128, respecti-

vamente, dispuesta para ser contactada por los medios de

ajuste 42 después del avance selectivo del pistén 24 duran-

te la carrera de accionamiento. Cada wno de los brazos 122
v 124 se sujeta a la porcién de cuerpo de instrumento por
un sujetador asociado 130 y 132, respectivemente. En esta
disposicién, los medios de ajuste 42 se muestran como posi-
cionados selectivamente pera contactar el brazo 122 que se
hace desvisrse hacia afuera como se muestra, por ejemplo,
por el perfil de rayas‘134 que representa la posicidn des.-
viade del breazo 122 después del enganche por el extremo 44

de loc medios de ajuste 42. Il funcionamiento subsiguicnte

del mecaniemo distribuidor selestivo es esencislmente du-

plicative del antes deserito.

Volviendo chora a la figura 9 cada una de latc sber..
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turas de recepcién de conector 74 y 76 puede estar dotada
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de porciones de cubierta 135 y 136 dispuestas scbre la aber-

tura formada por les comunicacién de cada una de dichas aber-

turas 74 y 76 con la superficie exterior de la porcidén de

cuerpo de instrumento 22, Cada una de las porciones de cu-

bvierta 135 y 136 puede acoplarse pivotantemente a la por-

¢ibén de cuerpo de instrumento 22 por un sujetador tal como

128, 140, respectivamente, y puede comprender ademds una

extensién 142, 144, respectivamente, para menipular cada

unea de las porciones de cubierta 13% y 136 hacia y lejos de

las abertuias de recepcidén de conector respectivo 74 y 76

para permitir carga y retencidn de conectores selectivos

dentre de las mismas. Aunque no se muestran, los sujetado-

res 138 y 140 pueden comprender miembros alargados carga-

dos por resorte dentro de las aberturas respectivas en la

porcidén de cuerpo de instrumento 22 de forma que cada wna
de lss porciones de cubierta 135 y 136 puede levantarse de
la porecién de cuerpe de instrumento 22 durante la operacidn

de carga y después soltarse para descansar sobre el conec-

tor més superior de dichos conectores, aplicando por ello

una fuerza descendénte. a tales conectores para ayudar a

inentar los conectores a aso adyacent rifici e
alimentar 1 onectores al paso adyacente al orificio d

extrusidn,

En resumen, la Patente de Invencidn que se soli-

cita deberd recaer sobre las siguientes:
REIVINDICACTIONES

4. Mejoras en instruwnentos de extrusidén del tipo

que tiene una porcién de cuerpo, medios de pistén movibles

reciprocamente en dicha porcidn de cuerpo, una porcidn de

nariy adyscente a un e

K
mpeds
paY

remo de dicha porcidn de cuerpo y
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que tiene un orificio para recibir un extremo de dichos me-
dios de pistdén en el mismo para extruir un conector a tra-
vés de dicho orificin, comprendiendo la mejora: un primer
brazo que tiene un primer extremo y un segundo extremo; un
segundo brazo que tiene un primer extremo y un segundo ex-~
tremo, acopléndose pivotantemente cada uno de dichos brazos
primero y segundo adyacentes a2 1lados opuestos de aicha por- .
cién de cuerpo para movimiento hacia y lejos de dicha por-
cién de cuerpo; medios derivadores gque cooperan con dichos
brazos primero y segundo para mantener diche primer extre-
mo de cada uno de dichos brazos primero y segunios en rela-
¢ibén opuesta selectivamente espaciada en una primera posi-
cién generalmente adyacente a dicho orificio de porcién de
nariz, teniendo dicha porcién‘de cuerpo wia primera y una
segunda abertura de recepcién de consctor; disponiéndose
dichas sberturas sobre lados opuestos de dicho orifiecio de
porcién de nariz y comunicando con el mismo , facilitan-
do cada uno de dichos brazos primero y segundo un blocaje
entre una abertura respectiva de dichas aberturas de recep-
cibn de conector primera y segunda y dicho orificio de por—
cién d= neriz en dicha primera posicidn, moviéndose selec-
tiva e independientemente cada uno de dichos brazos primero
y segunde a una segunda posicidn que facilita acceso entre
una abertura respectiva de dichas sberturas de recepcién

de conector primera y éegunda y dicho orificio de porcidn
de nariz; y medios de leva que cooperan con dichos medios
de pistdn pars movimiento con los mismoe, pomicionédndose
selectivamente dichos medios de leva para enganchar y mover
un brazo selectivo de dichoe brazos primero y sepundo dea-

de Gicha primera posicidn a dicha segunda posicidén para mo-
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vimiento selectivo de dichos medios de pistén,

2. La mejora como se define en la reivindicacidn
1 en la que dichos medios de leva pueden posicionarse se-
lectivamente entre una primera posicibn y una segunda posi-
¢ién en una direccidén generalmente normal al eje longitudi-
nal de dichos medios de pistén.

3. La mejora como se define en la reivindicacidn
1 en la que dichos medios de leva comprenden medios de ajus—
te para controlar el engsnche entre dichos nmedios de leva

¥y un brazo respective de dichos brazos primero y segundc.
, 4. La mejora como se define en la reivindicacidn
3 en la que dichos medios de ajuste comprenden un miembro
alargado que tiene un primer extremo dispuesto para engan-
char un brazo selectivo de dichos brazos p}imero ¥y segundo,
5, La mejora como se define en la reivindicsecién
4 en la que dicho miembro alargado comprende ademds una por-
cidn externsmente roscads que engancha una abertura rosca-
da complementariamente en dichos medios de leva para ajus-—
te generalmente paralelo al eje longitudinal de dichos me-~
dios de pistén,
6., La mejors como se define en la reivindicacién
1 en la que dichos nedios de resorte comprenden un niembmo
de resorte, y cada uno de dichos brazos primero y segundo
comprende ung porcidén con pestefia, engsnchando cade extre-
mo de dicho wiembro de resorte una porcidn respectiva de
dichas porciones con pestaiig.

" 7. La mejora como se define en la reivindicacida

T2 o

1 en la gue cada uno de dichos brazos primero y segundo com

prende una porcién de dedo  dispuesta para engaucharse

por dichos medios de levs pars mover selectivavente dichos



10

15

20

18

brazos primero y segundo desde su primera posicidn citaca
a su segunda posicién citada.

8. La mejora como se define en la reivindicacidn
1 en la que cada uno de dichos brazos primero y.segundo pue-
de pivotarse alrededor de un fulcro colocado hacia adentro
de cada uno de los lados respectivos de dicha porcidn de
cuerpo. .

9, La mejora como se define en la reivindicacidn
8 en la que dicho fulcro comprende un miembro alargado &co-
plado a dicha porcidén de cuerpo y gue tiene una porcidn de
espiga que se extiende a través de une sbertura transveresl
en un brazo respectivo de dichos brazos primero y segundo
generelmente adyacente a dicho segundo extremo de los mismios,

10. La mejora como se define en la reivindicacién
1 en la que los prineros extremos de dichos vrazos. primero y

segundo se Gisponen para facilitar medios de soporte para

un conector dispuesto entre los mismos.

11. La mejora cormo se define en la reivindicacién
1 que comprende ademds medios de tope que se extienden ha-
cia adentro desde cada uwno de dichos brazos primero y segun-
do para enganche con un lado respectivo de dicha porcidn
de cuerpo para controlar la espaciacidén entre los primeroe
exbtremos de dichos brazos primero y segundo en dicha prime~
a posicidn.

12. La mejora como se define en la reivindicacidn
1 en la que dichos medios derivadores comprenden unos pyi-
meros medios de resorte y unos segundos medios de resorte,

acepléndose cada uno de dichos primeros y segundos medics

de rescrte a dicha porcidn de cuerpo y dizponiéndose pera

darivar selectivamente independientemente wn brazo respec—
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tivo de dichos brazos primero y segundo hacia dicha posicida

primera.

‘ 13. La mejora como se define en la reivindicacidn
12 en la que cada uno de dichos medios de resorte primeros
y segundos comprende un miembro eldstico alargado que tie-
ne un extremo acoplado a dicha porcién de cuerpo y el oiro

extremo que contacta un brazo respectivo de dichos brazos
primero y segundo.

14, Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de vrecaer la Fateute de Invencidn que se solicita:
MEJORAS EN INSTRUMENTCS DE EXTRUSICN.

| Tédo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta dé diecinueve pagi-
nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
Médrid, 18 de Junio de 1.975
BERNARDO jUNGRIA
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