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Para conducir material en forma de alambre o0 vari--

lla 2 las mAquinas elaboradoras, en general se utilizan rodi-
llos de friceidn ranurados. En ello se aprieta el alanbre en-
tre rodillos impulsores opuestos a pares, giratorios en senti
dos contrarios, que se comprimen entre sfi por muelles y se ha
cen avanzar por las fuerzas de friccidn ejercidas sobre el -
mismo por los rodillos. Un dispositivo de avance tipico de es
ta clase, se ilustra en la memoria de patente francesa - -
1.457.786 en el camino de avance de una maquina para curvar -
hierros para hormigbn,

Por el contamto tangencial tipico para tales impul--~
siones entre alambre y rodillos de friccibn, por una parte, =
permanece muy pequefia la superficie de contacto entre el alam
bre y los rodillos por lo que las fuerzas transmitidas al -
alanbre, igualmente solo pueden ser pequefias y, por otra par-
te, el alambre, en consideracibn al paso rec@ilineo a traves
de la hendidura entre rodillos, puede girar sin impedimiento
alrededor de su proplo eje longitudinal.

Una torsidn del alambre alrededor de su eje longitun
dinal se manifiesta ante todo cuando el alambre, en su camino
de suministro a una miquina de elaboracibn, tiene que reco- =
rrer un dispositive rectificador para rectificar, porgue el
alanmbre entonces tiene la tendencia, por rotacibn alarededor
de su eje longitudinal, a eludir la accidn del dispositivo =

rectificador por lo menos parcialmente, Por torsibn alrededor
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de su eje longitudinal el alambre se afjusta siempre de tal mo
do que alcancen un minimo los efectos ejercidos sobre el mis=-
mo por el dispositivo rectificador,

Esta indeseada torsitn alrededor del propio eje lon
gitudinal ocasiona, por una parte, una insuficiente rectifica
cibn, es decir, que el alanbre no queda completamente recto v
por otra parte, llega el alambre, en el caso de miquinas ela-
boradoras conectadas posteriormente, por ejemplo, 2 una méqgui
na curvadora para acero de hormigbn, siempre en posicidn angu
lar axil diferenciada de modo que los procesos de curvaturas
ejecutados en la miquina curvadora, se efectfian en diferentes
planos axiles y, por lo tanto, por ejemplo, no puede producir
se con seguridad un estribo situado en un plano,

Es objeto del invento, por lo tanto, la constitu- -
cidn de una impulsibdn de rodillos de friceibn, de tal modo -~
que se impida una torsibn del material transportado de alam--
bre o de varilla alrededor de su eje longitudinal y al mismo
tiempo se aumente considerablmente la superficie de contacto
Gtil para el avance entre este material y los rodillos de frig
cidn,

Este problema se resuelve en una impulsidn de rodi-
llos de friccibn, para material en forma de alambre o de vari
lla, en que el camino de avance transcurre entre rodillos im-
pulsores, que ventajosamente estén ranurados en direccibn peri
férica, segln el invento, porque la impulsibn contiene por lo

menos tres rodillos, que establecen un camino de avance curva
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do, ektando dispuestos dos rodillos, de los que por lo menos
uno de ellos es un rodillo impulsgor apoyado de modo £ijo,lo-
calmente, en uno de los lados del camino de avance y siendo
el tercer rodillo, dispuesto en el otro lado del camino de -~
avance, un rodillo impulsor apoyado de modo f£lotante, que =~
forma, con cada uno de los dos rodillos opuestos respecto al
camino de avance, una hendidura entre rodillos, gue debe ser
recorrida por el material en forma de alambre o varilla y, -
mediante un dispositivo eléstico de compresibn, se solicita
por lo menos aproximadamente en la direccibn del eje de sime
tria angular entre los radios, que tmnscurren desde su eje
hasta lad dos hendiduras entre rodillos.

En esta impulsidn de rodillos de friccibn, el rodi
1lo apoyado de modo flotante en la zona entre las dos hendi-
duras entre rodillos formadas por el mismo con los otros ro-
dillos, se abraza por el material en forma de alambre o de -
varilla, de modo que se impone a este material un camino de
avance curvado y asi se impide una rotacitn libre del mate—-
rial saliente alrededor de su eje longitudinal.Adem&s se uti
liza en cada caso para dos hendiduras entre rodilles, un dis
positivo compresor com@in que, a consecuencia de su apoyo flo
tante, es decir, mbvil hacia todos lados en su plano, faran-
tiza la conservacibn de la presibn de apriete en ambas hendi
duras entre rodillos, tambi&n en el caso de material en for-
ma de alambre o de varilla cuyas séccibn trangversal, como =«

en el caso de acero nervado para hormigbn, es variable en di
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El rendimiento de avance, obtenible de las impulsio
nes de rodillos de friccibn segfin el invento, puede aumentar-
ge por adicidn de otros rodillos, en lo que, en comm@acibn -
con impulsiones conocidas con n rodillos, consistente en rodi
llos cooperantes a pares, no se forman como hasta ahora n/2 -
hendiduras entre rodillos, sino n/l hendiduras entre rodillos.

Otras caracteristicas del invento se deducirén de =~
la siguientes descripcidn de ejemplos de ejécucibn por medio
de los dibujos. Muestran:

Las figs. 1, 2 ¥y 3, esquemas de impulsiones de rodi
llos de friccibn, segln el invento, con tres, respectivamente
cuatro, mspectivamente cinco rodillos y

La fig., 4, la impulsibtn de rodillos de friccibn se-
gtn la fig. 3 complementada por los dispositivos soportadores
y compresores para los rodillos apoyados de modo flotante.

La impulsibn de rodillos de impulsibn mostrada en =~
la fig. 1, presenta en total tres rodillos de friccitn inmpul=-
sados, de los que dos de ellos, es decir, los rodillos 1 y 3,
estdn apoyados en ejes estaclionarios Al Yy A3 en uno de los la

dog del camino de avance de un alanbre D, mientras que el eje

A, del tercer rodillo 2, sitvado en el otro lado opuesto de -

2
este camino de avance, estd apoyado de modo flotante. La im~~

pulsibn del rodillo 2 apoyado de modo flotante, se efectfia, -

por ejemplo, por medio de un &xbol cardan. El rodillo 2 forma
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con el rodillo 1, una hendidura sa entre rodillos, y con el

rodillo 3, una hendidura S, entre rodillos y se abraza entre

b
ambas hendiduras de rodillos por el alambre D por un éngulo
central de aproximadamente 902, En la fig. 1, partiendo del
eje A, del rodillo 2, el eje de simetria angular S estl dibu
jado entre los radios Ra Y Rb que transcurren entre las hen-
diduras entre rodillos Sa ¥ Sb' El eje A2 del rodillo apoya-
do de modo flotante, es decir, de modo mbvil hacia todos lex
dos en un plano, se aprieta por un dispositivo de compresibn”
11 indicado solo esquemdticamente, de modo muelleante, cone-
tra ambos rodillos 1 y 3, coincidiendo la direccibn activa W
de esta fuerza, aproximadamente con el eje de simetria angu-
lar S, pero desviado algo en la direccibn de rotacidn indica
da por una flecha P del rodillo 2, respeto al eje de sime- -
tria angular S en la direccitn hacia la segunda hendidura en
tre rodillos Sb del rodillo 2. El rodillo 2, que gira, en -
efecto tiene la tendencia, en la fig. 1, de ascender por el
alambre D que se le aporta, por lo que al solicitar el eje -
A, de rodillo en la direccibn del eje de simetria angular s,
la hendidura Sbentre rodillos, se solicitaria mis débilmente
que la hendidura S, entre rodillos. Por el mencionado despla
zamiento de la direccibn W activa de la fuerza de compresibn,
se igualan mejor los componentes de esta fuerza, activos en
las dos hendiduras Sa y 8, entre rodillos,

b

Puede observarse sin m&s, que en la impulsidn ilug

P
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trada, la parte D del alamwbre entrante, forma igualmente un -
brazo de manivela retenide que impide una rotacidn de la par=-
te saliente del alambre alrededor de su eje longitudinal. Por
la formacibn de dos hendiduras entre rodillos, con solo tres

rodillos, se consigue de manera sencilla, una fuerte fuerza &
de avance y el apoyo flotante del rodillo 2 lgarantiza,que, -
también en el caso de seccidn transversal diferenciada del -~
alambre D, en ambas hendiduras entre rodillos Sa v Sb las =~
fuerzas de compresibn, se conservan précticamente invariadas,
tal como es necesario esto en el avance de aceros de hormigbn
con nexrvios,

En el ejemple de ejecucibn, segtn la fig, 2, a am-
bos lados del camino de avance, en cada caso, estd dispuesto
un rodillo 1, respectivamente 4, apoyado estacionariamente y
un rodillo 2, respectivamente 3', apoyado de modo fldante. =
Los rodillos 2 y 3' apoyados de modo f£lotante, estén situados
a lo largo del camino de avance entre ambos rodillos apoyados
estacionariamente, en lo gque el alambre D pasante, dentro de
la impulsibn de rodillos de friccibn, abraza los rodillos 2 y
3' en dos arcos de cuadrante de sentidos contrarios y sale de
nuevo paralelamente a su direccidin de entrada de nueve desde
el dispositivo. Por la parte de alambre en el camino de avan-
ce curvado, se impide de nuevo una rotacibtn de la parte de =~
alambre saliente alrededor de su eje longitudinal,

El rodillo 2 apoyado de modo flotante, se aprieta
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por un dispositivo compresor 1l de nuevo sdlo ilustrado esque
méticamente, contra el rodillo 1, apoyado estacionariamente

y el rodillo 3' apoyado de modo flotante, y forma con estos =~
dos rodillos, hendiduras Sa vy Sb entre rodillos. El rodillo -
3' apoyado de modo flotante, se aprieta an&logamente por un -

| dispositivo compresor 1l elésticamene contra el rodillo 2, =
apoyado de modo flotante, y el rodillo 4 apoyado estacionaria
mente,y forma con estos dos rodillos, hendiduras Sb Y Sc en-~-
tre rodillos. Las direcciones W activas de las fuerzas ejerci
das por los dispositivos compresores 11, estén desviadas angu
larmente respecto al eje de simetria angular S entre las hendi
duras coordinadas entre rodillos de una manera axdloga a la -
gue ya se ha explicado para el dispositivo compresor ll por -
medio de la fig, 1.

Puede observarse gue en la impulsibn de rodillos de
friccibn, segfin la fig. 2, con cuatrofodillos se forman tres
hendiduras entre rodillos,

La fig. 3, muestra una impulsibn entre rodillos de
fricecidn con cinco rodillos, en que cuatro hendiduras entre -
rodillos se forman, porque en uno de los lados del camino de
avance del alambre D esté@n dispuesto tres rodilloes apoyados ~

estacionariamente 1, 3 y 5, y, en el otro lado del camino de

| avance, dos rodillos apoyados de modo flotante 2 y 4, en lo

que el rodillo 2 apoyado de modo flotante, forma, con los ro
dillos 1 y 3 apoyados estacionariémente y el redillo 4, apoya

do flotantemente, con los rodillos 3 y 5, apoyados estaciona=
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riamente, en cada caso, dos hendiduras entre rodillos Sa Yy Sb,
respectivamente Sc' Sd. En la forma de ejecucidbn, segln la =
fig. 3, el primexo y tercer rodillos apoyados estacionariamen
te, es decir, los rodillos 1 ¥ 5, tienen difmetro menor que =
los restants rodillos, y estén dispuestos respecto a los rodi
llos 2, 3 y 4, de modo gue las hendiduras entre rodillos S, ¥
Sd en las direcciones de entrada y de salida del alambre, por
1o menos aproximadamente estan alineadas entre si de modo que
la impulsidn de rodillos de friccibn puede insertarse en cual
quier camino rectilineo de avancé de alambre. Por el rodeo =
parcial de los rodillos 2, 3 y 4, se prescribe de nuevo un ca
mino de avance curvo, reteniéndose por la parte de alambre, -
situada en este camino curvo, la parte de alambre saliente -~
contra rotacibn alrededor de su eje longiudinal,

Para conseguir un rendimiento de avance lo mis alto
posible, adecuadamente se impulsan todos los rodillos, eli- =
giéndose iguales las velocidades periféricas, respectivamente
angulares de los grandes rodillos 2, 3 y 4, y la velocidad an
gular de los grandes rodillos 2, 4, debe relacimarse con la vg
locidad angular de los rodillos pequefios 1, 5, como el radio
de estos rodillos pequefios respecto al radio de los rodillos
grandes, aumentado por el di@metro del alambre D, para igua——
lar la velocidad periférica de los rodilles pequefios 1, 5, en

los puntos de contacto con el alambre D, gue abraza los gran-

des rodillos 2, 4, parcialmente, a la velocidad de la zona ex

e
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terior dilatada del alambre y aprovechar asi tambi&n plenamen
te los rodillos menores para la impulsibn,

Los necesarios dispositivos de apriete para los ro—
dillos 2 y 4, apoyados de modo flotante, no estin dibujados -
en la fig. 3, pero s6lo se explican por medio de la fig. 4. ~
En la fig. 4, los rodillos 1 y 3, est&n apoyados en ejes esta
cionarios Al' AB mientras que el eje A2 del rodillo 2, est& -
apoyado de modo flotante, Bl eje A2 es sopdrtado por un vari-
llaje de guiadores, que est& combinado con el dispositivo de
apriete 11, Esta combinacibn de dispositivo soportador y dis-
positivo de apriete, presenta una palanca acodada 13, apoyada
articuladamente en 12, con dos brazos de palanca 13a y 13b, -
estando unido el brazo de palanca 13b, por medio de un guia--
dor 14, con el cojinete del eje A2 del rodillo 2 y -~ este co
jinete, & su vez, por medio de dos guiadores 15 y 16, articu~
lados entre si, articuladamente con un punto fijo 17, en el -
bastidor del dispositivo. En el brazo 1l3a de la palanca angu-
lar 13 ataca, por ejemplo, un lastre estacionario formado por
un muelle 18 que, por medio de la palanca acodada 13, y el va
rillaje guiador conectado, mantiene el cojinete del eje AZ en
una posicibn de reposo, en la que el rodillo 2 se apoya inme~
diatamente enlos rodillos 1 y 3, respectivamente al detener -
el dispositivo durante el paso de un alawbre, se apoya en el
alambre. D. Ademis, ataca en el brazo de palanca 13a una car-

ga de funcionamiento indicada por un cilindro 19 solicitable

con un medio de presibn, que puede regularse segfin la poten=-
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cla de avance requerida y transmite la fuerza de compresidn -
del rodillo 2 en la direccibn W activa, que se requiere para

la potencia de avance deseada en cada caso. Ventajosamente, -
para la impulsibn de todos los rodillos impulsores, se utili-
zan motores hidr&ulicos, estando dimensionado el cilindre 19

solicitado por el mismo medio de presidn hidr&ulico, de tal -~
modo que se impida un resbalamiento de los rodillos impulso~-
res en el alambre D, estranguléndose los motores hidr&ulicos

antes de manifestarse tal resbalamiento,

El dispositivo de apriete 11, explicado en lo gque -
antecede, puede encontrar utilizacibn adecuada tambi‘en en =~
los ejemplos de ejecucibn, segln las figs. 1 v 2. En el ejem-
plo de efecucibn, segln las figs. 3 y 4, los varillajes guia-
dores 13-17 y 13'-17'para los dos rodillos 2 y 4 gpoyados de ~
modo flotante, estén constituidos en esencia simétricamente -
a modo de reflejo y los segundos brazos l3a, 13a' de las pa-~
lancas acodadas 13, 13' de estos varillajes, estén solicita--
dog en sentidos contarios por dispositivos comunes de carga -
18 y 19, por lo que resulta una estructura total simplificada.

En la fig. 3, est&n dibujados, de los varilkjes guia
dores 13~17, respectivamente 13'-17', segfin la fig. 4, sblo -
log guiadores largos 15, respectivamente 15', que soportan =~
los cojinetes para los ejes de rodillos Az 4 A4.

Estos guiadores estén provistos de desviadores de -

alambre 20, respectivamente 21, gue guian el extremo delante-
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ro del alambre al enhebrar entre los rodillos, respectivamen—
te desde la m&quina elaboradora donectada detras.
los ejemplos de ejecucidn ilustrados permiten dife~

reries modificaciones dentro del alcance del invento. Asi pue-
de aumentarse el ntmero de los rodillos utilizados, pudiéndo-
se constituir algunos rodillos como rodillos vacios, y ademés
las proporciones dimensionales de los diferentes rodillos y -
su disposicibn reciproca, puede variarse de tal modo que se =
obtenga una relacibn de direcciones, correspordiente a las =
respectivas condiciones de utilizacibn, entre la direccibn de

entrada y la direccibn de salida del alambre.

La presente patente de invencidn comprende las si--
guientes reivindicaciones:
l.~ Dispositivo de impulsibn de rodillos de friceibn

para material en forma de alanbre o varilla, en que eh camino

' de avance transcurre entre rodillos impulsores, que estan ra-

nurados preferentemente en direccibn periférica, caracteriza-
do porque la impulsibdn contiene por lo menos tres rodillos, -
que establecen un camino de avance curvado, en lo que dos ro-
dillog, de los que por lo menos uno de ellos es un rodillo im
pulsor apoyado de modo fijo estacionario, estén dispuestos en
uno de los lados del camino de avance, y el tercex rodillo =

dispuesto en el otro lado del camino de avance, es un rodillo
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impulsor apoyado de modo flotante, que forma con cada uno de
los rodillos opuestos respecto al camino de avance, una hen-
didura entre rodillos que debe ser recorrida por el material
de alambre o de forma de varilla y est& lastrada mediante un
dispositivo de apriete eldstico aproximadamente en la direc—
cibn de la simetria angular entre los radios, que transcu- -
rren desde su eje hasta ambas hendiduras entre rodillos.

2.~ Dispositivo segfin la reivindicacibn 1, caracte
rizado porque en el camino de avance est& situado opuestamen
te a dos rodillos apoyados estacionariamente, un rodillo apo
yado de modo flotante rodeando el camino de avance al rodi--
llo apoyado de modo flotante, sobre un angulo centrador de =~
por lo menos aproximadamente 90Q.

3.~ Dispositivo segln la reivindicacibn l, caracte
rizado porque a ambos lados del camino de avance est& dispueg]
to en cada caso un rodillo apoyado estacionariamente y un ro
dillo apoyado de modo flotante, en lo que los rodillos apoya
dos de modo flotante, estin situados a lo largo del camino -
de avance, entre los dos rodillos apoyados estacionariamente
y cada rodillo apoyado de modo flotante forma con un rodillo
apoyado estacionariamente, y el otro rodillo respectivo apo®
yado de modo flotante, hendiduras entre rodillos.

4,- Dispositivo segGn la reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque en un lado del camino de avance estan dispues-

tos tres rodillos apoyados estacionariamente y en el otro la




10

15

20

25

30

- 13 -

do del camino de avance, estén dispuestos dos rodillos apoya
dos de modo flotante, formando cada rodillo apoyado de modo
flotante con dos rodillos apoyados estacionariamente, hendi-
duras entre rodillos.

5.~ Dispositivo segln la reivindicacibn 4, caracte
rizado porque el primero y tercero de los rodillos apoyados
estacionariamente tienen menor di&metro que los restaates ro
dillos y porque las hendiduras entre rodillos, formadas por
el primero y Gltimo par de rodillos, por lo menos aproximada
mente est&n alineadas entre si.

6.~ Dispositivo seglin las reivindicaciones 4 y 5,
raracterizado porque todos los rodillos son rodillos impulso
res vy porque la velocidad engular de los rodillos, apoyados
de modo flotante, abrazados parcialmente por el material en
forma de alambre o de varilla, de diametro mayor, tienen una
proporcidn respecto a la velocidad angular de los rodillos -
de menor difmetro, aproximadamente come el radio de estos ro
dillos, respecto al radio de los rodillos de difmetro mayor,
aumentado por el di&metro del material en forma de alambre o
varilla,

7.~ Dispositivo seglin una de las reivindicaciones
1 a 6, caracterizado porque la direccibn activa de la fuerza
ejercida por el dispositivo de apriete eléstico, respecto a
la simetria angular de los radios, que transcurren hacia las

hendiduras entre rodillos, est& desviada angularmente en la
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direccibn de rotacibn del rodillo apoyado de modo flotante, -
hacia la segunda hendidura entre rodillos del mismo.

8.~ Dispositivo seglna una de las reivindicaciones
1l a 7, caracterizado porgque 1los cojinetes del rodillo apoyva-
do de modo flotante, estén soportados por un varilaje guia--
dor, del que una parte terminal forma uno de los brazos de -
una palanca acodada apoyada estacionarimente, cuyo otro bra-
zo, estd& expuesto a un lastre de reposo constante, por ejem—
ple, mediante un muelle, y a un lastre de fucnionamiento re-
gulable, por ejemplo, mediante un cilindro de trabajo lastra
do con medio de presibn.

9.~ Digpositivo seqln las reivindicaciones 4 a 8,
caracterizado porque los varilajes guiadores para los dos ro
dillos apoyados de modo flotante en esencia est&n constitui-
dos de modo simétricoc como reflejos y porque los segundos -
brazos de la palanca acodada estén lastrados en sentidos con
trarios por dispositivos comunes de solicitacidn.

10.~ Dispositivo de impulsibn de rodillos de frie-

cidn para material en forma de alambre o varilla.

P
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Segin se describe y reivindica en la presente me-

moria descriptiva, la cual consta de quince hojas foliadas y
P , .

ascritas a maguina por una sola de sus caras, y que se ilus-

tra en los planos adjuntos.
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