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Que se solicita por veinte años, en España, 

a favor de D. ROBERT HABIB, de nacionalidad suiza 

y residente en GINEBRA (Suiza), 36, Quai Gustavo 

Ador.

Inventor: El propio solicitante.

Prioridad: Patente suiza nS 8350/74 del 18-6-74. 

Por:

"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS 
DISPOSITIVOS DIVISORES APLICABLES A MA­
QUINAS HERRAMIENTA*.
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La presente invencián se refiere a enes perfeccio­

namientos introducidos en ios dispositivos divisores 

aplicables a máquinas y que coaprenden un platillo cir­

cular rotativo provisto de dientes y de un brazo anita&* 

do de un movimiento longitudinal alternativo, paralela­

mente al plano del platillo pera el arrastre del mi$w 

en rotación de un ángulo determinado.

Mu dispositivo semejante es conocido en la Patente 

estadounidense nS 3.186.Z46 y que consta de un platillo 

dentado y de un brazo animado de movimiento longitudinal 

alternativo paralelamente al plano del platillo, pero el 

avance del platillo necesita una ida y una vuelta del 

brazo. Por otra parte el arrastre y el enclavamieato del 

platillo dentado precisan dos tetonas pivatantes imantados 

sobre resortes, lo cual convierte a este dispositivo en 

una estructura complicada y delicada. Per otra parte, no 

es posible cambiar el platillo dentado por otro cuyos 

dientes presentaran un paso diferente. Esto dispositivo 

puede denominarse, propiamente, divisor universal*

La presente invencián tiene la intencián de realizar



un divisor universal utilizando igualmente un platillo 

dentado y un brazo aniñado de movimiento de vaivén,ain 

medica capeeialea de enclavamiento y, en el cual, un 

desplazamiento del brazo en un sentido o en el otro ase- 

5* gura un avance de un paso del platillo. A titulo de ejea<

pío, ae podría utilizar un divisor como el descrito y 

tal como es conocido, para asegurar la posición angular 

exacta de una pieza a mecanizar o de un 6til a trabajar 

o afilar, sobre la cual ae quiera realizar una sucesión 

10. de operaciones generalmente iguales.

El dispositivo divisor realizado según la invención 

se caracteriza por el hecho de que el referido brazo es­

té provisto de, al menos, un tetón fijo relativamente al 

brazo y dispuesto para cooperar alternativamente con una 

13. de las caras de los dientes oblicuos con relación a la

trayectoria del brazo, de manera que el desplazamiento, 

en un sentido cualquiera, del brazo hace pivotar el pla­

tillo en un paso con lo que, en el fin de carrera del 

brazo, en un sentido o en otro, el tetón se encuentra

20, en el fondo del intervalo entre dos dientes, así como



están previstos sedios pare condecir la cara homólogo 

de otro diente sobre ia trayectoria del tetón.

En el caso de disponer muy poco nómero de divisio­

nes, por ejemplo, cuatro divisiones al menos, el arras- 

g. tre por solamente los tetones puede presentar ciertas

dificultades. Con el fin de soslayarlas se ha previsto, 

en este caso, asegurar un arrastre inicial del platillo 

mediante, al menos, un órgano de frotamiento, siendo avis­

tado un arrastre pendular del platillo gracias a un fre- 

iC+ no o un embrague unidireccional.

El dispositivo seg&t la invención permite reunir, 

en uno solo, los sistemas de rotación y de anelavasíen** 

te habituales, dado que con este sistema el tetón, o loa 

tetones, juegan a la vez el papel del órgano de mande 

Ig, para la rotación y del órgano de enclavamieate. Además,

en el caso de un desplazamiento automático del brazo, es 

posible utilizarlo para accionar y realizar otras funcio­

nes de la máquina.

Los dibujos anexes representan, a titulo da ajearlo.

20. tres formas de ejecución de la invención y asi,



la figura 1 as una vista esquemática de una primera 

forma de ejecución del invento,

la figura 2 es una vista esquemática de una segunda 

forma de ejecución, y

la figura 3 es una vista esquemática de una tercera 

forma de ejecución, en el case de un platilla con cuatro 

divisiones solamente.

El dispositivo divisor representado esquemáticamente 

en la figura 1 comprende un platillo giratorio inter­

cambiable según el número de divisiones previstas y que 

está edbxado, por cualquier medio conocido, al soporte 

de le pieza. Este platillo ̂  está provisto de un denta­

do interior g que dispone, en el ejemplo representado, 

seis dientes.

Ln brazo g, animado de un movimiento longitudinal al­

ternativo cuya trayectoria es paralela al plano del pla­

tillo g, está dispuesto en la proximidad de este plati­

llo g. El brazo 3 está provisto de dos tetones 4 v 4* 

previstos para cooperar alternativamente con una de las 

dos caras de los dientes inclinadas con relación a la



trayectoria del brazo 3. Cuando ai brazo 3 se desplaza

hacia la derecha, con referencia a la figura I, es el 

tetón ¿  situado más a la derecha, el que actúa sobre 

una cara inclinada de un diente 2 de amera que haga gi­

rar el platillo 1, un paso hasta que este tetón ^  llega 

al fondo de un intervalo entre dos dientes 5. El denta­

do ¿  está realizado de tal forma que, despoSs de una ro­

tación del platillo por valer de un paso, es decir, una 

vez que uno de los tetones 4 llega a su fin de carrera 

en el fondo del intervalo entre dos dientes js despees de 

haber cooperado con la cara inclinada de un diente, la 

cara hosóloga de otro diente se encuentra sobre la tra­

yectoria de los tetones 4. 4* de tal manera que debido 

al movimiento, en sentido opuesto del brazo 3, por ejem­

plo, hacia la izquierda en la figura 1, el tetón situa­

do más a la izquierda coopera, a su vez, con la referi­

da cara homologa del diente y hace avanzar, al platillo, 

un paso en el aisae sentido*

Si el movimiento alternativo del brazo g  se detie­

ne en posición de fin de cerrera 3, en un sentido o en



otro, ono de lea tetones 4, 4¿ se encuentra en el fronda 

del intervalo wtre dos dientes g, y permite el enclave* 

miento del platillo g en esta posición g.

Con el fin de disminuir el volumen de este disposi­

tivo, el trazo & puede estar situado, tal como se ve en 

la figura 1, por encima del platillo ̂  con loa tetones 

4, 4j_ dispuestos directamente sobre 61; o a un lado del 

platillo (figura 2) con los tetones .14, 14* situados so­

bre dos brazos suplementarios 1$, 15* perpendiculares al 

brazo principal 13 montados sobre 61.

En el caso de un platillo con pequeño número de dien­

tes, resulta a&s ventajoso, por razones de tamaño, dis­

poner de un platillo con dentado interior, pero para el 

caso de un platillo con gran número de dientes es prefe­

rible disponer de un platillo J(0 con dentado periférico 

ljgi tal cono se ilustra en la figura 2, ya que para di­

mensiones iguales del platillo ei número de dientes aeró 

superior y, estos dientes, serán más fáciles de tallar.

Cuando el platillo está provisto de un dentado in­

terior, el brazo puede no llevar más que un solo tetón,



perc si el dentado es exterior es preciso disponer de 

un brezo con dos tetones y, en este 81tima caso, le dis­

tancie entre los dos tetones debe ser superior el día- 

metro exterior del platillo.

La fuente c del movimiento alternativo del brazo 

puede real izarse bien ctanualfaente, bien autcaática^ente.

C1 brazo 3 puede estar provisto de 88 solo tet&n 

que coopera altcrnativaaente por ana dos caras sobre las 

caras inclinadas de los dientes.

Kc es siempre preciso que los tetones queden alinea* 

dos sobre su trayectoria, y en ciertos casos podrá ser 

ventajoso utilizar más de dos tetones.

La farsa de ejecuci&R representada ea la figura 3 

muestra el caso de un platillo con pequeña rtSsero de di­

visiones, precisamente, cuatro. Este divisor puede ser 

utilizado, por ejemplo, sobre una afiladora automática.

El platillo 1¿ presenta cuatro dientes ̂ 7, 13¡

y ̂  fresados en el platillo. Cada, uno de estos dientes 

presenta un flanco rectilíneo 17a y un flanco curvilí­

neo 17b en forma de leva, que constituye al flanco ac-



ti ve del diente. ¡11 brazo de arrastre 2¿ limado de un 

soviaiento de vaivén paralolamen̂ te al platillo ̂5, se- 

gdn las flechas F2 y F3, lleva dos tetones de arrastre 

22 v 23 dispuestos perpend icularmen te al platillo 

en la cara fresada del mismo. El dispositivo dispone, 

adez%a, de dos zapatas y ̂ 5, diamaetralsentc opuesta* 

con rclacién al centro del disco ̂ 6 y fijadas a uno tra- 

viesa solidaria del brazo ¿ai por intermedio do dos 

resortes lao inores 27 y

21 platillo puede girar en el sentido indicado por , 

la flecha fl mientras que en el otro sentido, un dispo­

sitivo de frenado unidireccional, por ejemplo, un re­

sorte enrollado sobre el eje de tal forras que sus espi­

ras se aprieten en un sentido y se distiendan en el otro, 

de forma conocidad, o mediante un dispositivo de embra­

gue unidireccional de un tipo cualquiera, por ejemplo, 

de bolas, en si conocido.

Partiendo de la posición representada en el dibujo, 

en la cual el tetén ¿¡g esté en el fondo del diente 1¡7 

y posición* y fija al platillo en una primera posición



deterninada, si ai brazo gl se desplaza hacia i a iz­

quierda el sentido de la flecha P2, ai tetón ̂  sal­

drá del extreso i7c dei flanco 17a antea de que ei te­

tón 22 alcance el extremo 19c del diente 19. Cuando ei 

tetón ̂  de! a el extremo 17c. el platillo ̂ 6 es arrastrg 

do en rotación per fricción en el sentido de la flecha 

fl, de la zapata 2&. Una pequena rotación es suficiente 

para colocar el flanco curvilíneo 18b del diente 18 

en la trayectoria del tetón gg. i# for:sa arqueada cur­

vilínea del flanco 18b aseguro un arrastre fácil en ro­

tación del platillo 13 por el tetón gg que posicicns y 

enclava oí referido platillo 13 cocndo llega al fondo 

del diente 18. ta rotación cató, sdenSs, facilitada por 

el arrastre de las zapatos g4. toa tetones 22 v 23 se 

ĉuentran chora en les posiciones 22* y 28* que se re­

presentan a trazos. Partiendo de este posición, cuando 

el brazo gl se desplaza hacia la derecha en el sentido 

indicado por la flecha P3, el proceso se repite tal co­

so antes, el platillo ahora es arrastrado por el fota- 

Miento de la zapata g3+



Gracias a estas zapatas auxiliares es posible descen­

der por debajo de cuatro divisiones, quedando claro que 

será posible utilizar un solo tetón. El recorrido del bra­

zo 21 deberá ser, entonces, más largo.

N O T A

Hecha la descripción del presente invento se hace cons­

tar que esta solicitud se acoge a la prioridad de la so­

licitud de Patente suiza nS 8.350/74, depositada el dia 

18 de Junio de 1974 y que lo que se declara como nuevo y 

de propia invención comprende las siguientes 

R E I V I N D I C A C I O N E S  

13.- Perfeccionamientos introducidos en los dispositi­

vos divisores aplicables a máquinas herramienta, del ti­

po que comprenden un platillo circular rotativo y provis­

to de dientes y de un brazo animado de un movimiento longi 

tudinal alternativo paralelamente al plano del platillo 

para el arrastre, en rotación, de un ángulo determinado, 

c a r a c t e r i z a d o s  por el hecho de que el re­

ferido brazo está provisto de, al menos, un tetón fija­

do relativamente al brazo y dispuesto para cooperar al-
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ternativancnte con una de las caras de los dientes obll-  ^
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cua con relación a la trayectoria del brazo de manera !
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que el desplazamiento en un sentido cualquiera del brár í

- .- ..., * . ̂ . ü
zo hará pivotar, al platillo, un paso y que én su %naí'*' q

" tí *

de carrera, en un sentido o en otro, el tetón quedará '"i 

en el fondo del intervalo entre dos dientes, así como .'

están previstos medios para presentar la para homólogo* /'-p;

. . . ,f- i
del otro diente sobre la trayectoria del tetón. * j -y t

2°.-  PerfeccionaHtientos, según. la reivindicación

c a r a c t e r i z a d o s  por el hecho dé que el^ptá^'

t i l lo  presenta un dentado interno.

33.- perfeccionamientos, según la reivindicación

c a r a c t e r i z a d o s  por el hecho de que el.

t i l le  presenta un dentado externo.

43.- Pcrfcccionámientos, según las - reivindicación^^;

13 a 33/je a r a c t e r i z a d o s  por el hecho-de. ¿¡

que el 6razo está dispuesto por encima ó por debajo del .]

platillo, * '-y.

5^.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones j

13 a 33, c a r a c  t e  r i z a d o s  por el hecho de . y

vi
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que el brezo está dispuesto a un costado de'í platillo.

6á.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones

' ' - . '-..t:
13 a 3á, c a r á c t e r  i z a d o s - por el hecho dei q¡:

el brazo está mandado manual o automáticamente. ... ; 
)

7E.-  Perfeccionamientos, segón los reivindicaciones
' ' : ' ' ' ' ¡'i

anteriores, c a r a c t e r i z a d o s  por el ¡techo .

- de que el. platillo puede ser intercambiable. .. . JJl

. . SE,- Perfecciónamiéntos, según las reivindicaciones

-- * . * . anteriores, c a r a c t e r i z a d o s  por el hecho d<
r  ̂ . . - - . ' '  * . .
' " ' ' ' - - * ' '' ..§ 

lo, que el número de dientes es superior a cuatro y porqué^

. cuando el tetón se cncue:ntrn en el fondo del intervalo^

entre dos. dientes, la cara hemóloga del otro diente'

- encuentra automáticamente sobre la trayectoria .d<al- . ; * - . - tj.

PE.- Perfeccionamientos, según la re-ivind'icac iónJ^S 

c a r a c t e r i z a d o s -  por el  hechor de que los* me 

dios para conducir la cara homóloga del otro diente sp-

bre la trayectoria del tetón, están constituidos pórap. 

dispositivo auxiliar de arrastre dél p lati l lo  por, fric-  

ción, estando, este dispositivo, cinemáticameñtc solida

rio con el brazo y asegurando una rotación inicial, uni-

' ' > .. S

"!. *.
v.-.
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direccional del platillo, suficiente para presentar la 

referida cara hom61oga sobre la trayectoria del tet6n.

loa.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 93, 

c a r a c  t e r i z a d o  por el hecho de constar de 

5. un dispositivo de frenado o embragado unidireccional pa­

ra el platillo asi como de medios de arrastre por fric­

ción compuesto por dos zapatas diametralmente opuestas.

113.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 93, 

c a r a c t e r i z a d o s  por el hecho de que las za- 

10. patas están fijadas al brazo y en sus extremos, mediante

unos resortes laminares.

123.- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS DISPO­

SITIVOS DIVISORES APLICABLES A MAQUINAS HERRAMIENTA.

Según se describe y reivindica en la presente Me- 

15. moría Descriptiva que consta de catorce hojas foliadas y

mecanografiadas por una sola cara y de dos láminas de di­

bujos.
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