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La presente invencibn se refiere a unos perfectios
nanientos introducidos en los dispositivos divisores N
aplicables g mfiquings y gque comprenden un platille cir=
cular rotativo provisto de dicates y de bn brazo aninge
do de un movimiento longitudinal alternatiwvo, puml‘e‘:!ﬁa
nente gl plono del platille para €l srrastre del miémq
en rotacibn de un #ngule deterainado.

Un dispesitive semejante es conocide en lao .Pm:..em{é
estadounidense n2 3.185.246 y que consta de un platilio
dentado y de un braze enimedo de movimiente longitudinal
alternativo paralelamente al plano del platillo, pera el
svence del pletillo necesita una ida y una vuslts ﬂe-if:
brazo. Por otra parte el arrastre y el enclavamniento gel
nlatillo dentado precissn dos tetones pivotantes -mntéﬁos
sobre resortes, lo cusl convierte o aste dispositive 5
una estructura complicads y delicada. Por otra parte, no
es posible cambior el platillo dentado por otre cuyes
dientes presentaran un paso diferente. Este éispeai&iyo
s’ puede denominarse, propismente, divisor universal, .’»

Le presente invencibn tiene la intenciln de realizar
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un divisor universal utilizando igualwente un platillo
dentado y un brszo animado de movimiento de vaivén,sin
medios especisles de enclavamiento y, en el cual, un
desplazaniento del brazo en un sentido o en el otro ase~
gurs un avance de un paso del platillo. A titule de ejem«
plo, se podria utilizeor un divisor como el descrito y
tal como es conocido, para aseqgurar la posicifn angular
exscta de ung pieza a necanizar o de un itil s trabajar
o afiler, sobre 1a cual se quiers realizar unz sucesifn
de operaciones generalmente iguales.

El dispositivo divisor realizado seglin ls invencibn
se corecterizae por el hecho de que el referido brazo es-
t& provisto de, al menos, un tet8n fijo relativamente al
brazo y dispuesto para cooperar alternativamente con una
de las caras de los dientes oblicucs con rclqciﬁﬁ»a in
trayectoria del brazo, de maners que el desplazamiento,
en un sentido cualquiera, del brazo hace pivotar el plé-
tillo en un paso con lo que, en el fin de carrecs del
braza, en un sentido o en otro, el teifn se encuentrs

en ¢l fondo del! intervalo entre dos dientes, ssf como
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est8n previstos medios para conducir la cora homSloga
de otro diente sobre la trayectoria del tetfnm.

En el caso de disponer muy poco nfimero de divisio-
nes, por ejempleo, cuatro divisiones al wenos, el arras-
tre por solamente los tetones puede presentzr ciertas
dificultades., Con el fin de soslaysrlas se ha previsie,
en cste caso, asegurar un arrgstre inicial del platille
wediante, al menos, un 8rganc de frotgmiento, siendo cviw
tade un arrastre pendular del platille gracigs a un frew
no o un embrague unidireccional.

El dispositivo segfin la invenciln permite reunir,
en uno solo, los sistemas de rotacidn y de enclavamicns
to hebituales, dado que con este sistema el tetfn, ¢ los
tetones, juegan & la vez el papel del Srgano de mands
para la rotacifin y del Srgeno de enclavemiento. Ademfis,
en el caso dec un desplazemiente gutomftico del brazo, e3
posible utilizorlo para accionar y realizar obras funcioe
nes de la mBquina.

tos dibujos anexos representan, @ bitule de ejenplo,

tres formas de ejecucifn de la invencifn y asf,
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la figura 1 es una vista esquenfitica de una prisera
forma de ejecucifn del invento,

la figura 2 es una vista csquexfitica de una segunda
forna de ejecuciln, vy

la figura 3 es una vists esquesltica de una tercora
forma de ejecuciln, en el caso de un platillo con cuatro
divisiones sclamente.

£1 dispositivo divisor representado esguenfticamente
en 1s figura 1 couprende un platillo giratoric ] inter-
cambiable segln el nfimero de divisiones previstas y qua
estf endazado, por cualquier medic conogido, al aoporte
de la piecza. Este platillo 1 est® provisto de un denta=
do interior 2 que dispone, en ¢l ejemplo repraseniado,
scis dientes,

Ln brazo 3, animedo de un wovimiento longitudinel ole
ternativo cuyas trayectoria es paralela al pleano del pla-
tille 1, est8 dispuesto en la proximidad de cste plati-
llo 1. El hrazo 3 est8 provisto de dos tetones 4 y 4°
previstos para cooperar alternativemente con una de las

dos cares de los dientes inclinadas con relacifn & ls
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trayectoria del brazo 3. Cuando el brazo 3 se desplaza
hagcia la derecha, con referencia a la figura 1, es el
tetln 4 situado m&s a la derecha, el que sctua sobre
ung cara inclinada de un diente 2 de manerg que hagé giw-
rar el platillo 1 un psso hasta que este tetdn 4 llegw
gl fondo de un imtervalo entre dos dientes 3. €l dentao=
do 2 ast8 rcalizado de tal forma que, despuls de una ro-
tecibn del platillo por velor de un pgso, ¢5 decir, una
vez que uno de los tetones 4 llega a su fin de carrera
en el fonde del intervalo euntre dos dientes 5 despues de
haber cooperado con la cora inclinada de un diente, la )
cara houbloga de otro diente ae encuentrs scbre la Lirge
yecturia de los tetones 4, 4. de tal sanera que debide
el movimiento, en sentide cpuesto del brazo 3, por gjemw
plo, hacis la izquierds en la figura l, el tatdn situae
do nfis 8 la izquierda coopera, & su vez, c¢on la referi-
da cara homfiloga del diente y hace avaoszar, al platiils,
un paso en ¢l nisag sentido.

Si el movimieato altermativo del brazo 3 se detie~

ne en posicibn de fin de cerrera 3, &9 un sontido ¢ en
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otro, unc de los tetones 4, 4° se encuentra on el fondo
del intervalo entre dos dientes 5 y permite el enclove~
miento del plstillo 1 en esta posicidn 3.

Con el fin de disminuir el volumen de este disposi-
tive, el brazo 3 puede estar situado, tal como se ve en
la figura 1, por encima del platillo ] con los tetones
4, &' dispuestos directawente scbre £1; o 8 un lado del
platille (Pigura 2) con los tetones 14, 14° situados ag=
bre dos brazos suplementarios 13, 15° perpendiculares al
braze principal 13 montados sobre &1,

En el caso de un platille con pequenio nlmerc de diene
tes, resulta ufis ventajoso, por razones de tamsic, dige
poner de un platillo con dentade interior, perc para el
caso de un platillo con gran nliserc de dientes e¢s prefew
rible dispaner de un platillo 10 con dentado pedﬂ@ricu
12, tal como se ilustreg en la figura 2, ya que para die
nensiones iquales del platillo el nlmero de dientes serg
superior y, estos dientes, serfin ufs ficiles de tallar,

Cusnde el platillo est8 provisto de un dentado ine

terior, ¢l brezo puede no llever afis que un solo tetfn,
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pero si el dentado es exterior es precise disponer de

un brazo con dos tetones y, en este Gltime caso, la dige
tencig entre los dos tetones debe ser superior sl dig~
metro exterior del platille.,

La fuente C del movimientc alternative del braze
puede realizarse bien manualmente, bien asutombticanenie.

£1 brezo 3 puede estar provistoe de un solo tekln -
que coopera alternativemente por sus dos caras sobre las
carss inclinadgs de los dientes.

No es sieampre preciso que los tetones queden alingae
dos sobre su travectoria, y en cierkos cases poderf ser
ventajoso utilizor m8s de dos tetones.

Lta forna de cjecucifn representads en le figure 3
nuestra el casc de un platillo con pequefio afiners de die
visiones, precisamente, custro, Este diviser puede sep
utilizado, por ejemplo, scbre una afiladers antcmaticé.

€1 platille 1i presenta cuatro dientes 17, 18, 13
y 28 fresados en el platille. Cads uno de gotos dientes
preseata un flanco rectilineo 17g y wn Plance curvili-

nes 17b en forma de leva, que constituye gl fleace agw
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tivo del diente. L1 brazo de grrastre 21 aninade de un
movimiento de vaivén paralelscente al platilleo 15, sew
gln las flechas F2 y F3, llecva dos telones de arposire
42 Y 23 dispuestos perpendicularmente 8l platilio i3

en la cara fresada del mlsmo. El disposikive dispone,
sdernfs, de dos zapatss 24 y 25, disumetralmente opuesiss
con relacibn al centro del disco 16 y fijadas & uwng traw
viess 20 solidaria del braze 21 por intersedio de dos

resortes lasinares Z7 y g8.

£1 platillo puede girar en ¢l sentido indicado por .
1s flechs Fl sientras que en el otre sentido, un dispo-
sitivo de frenado unidireccionsal, por ¢jeuplo, un res-
sorte enrollade sobre ¢l cje de tal forma que sus cspiw
ras se apricten en un sentido vy se distiendan en ¢l oirg,
de forms conocidad, o mediante un dispositive de cabrae
gue unidireccional de un tipo cuslquicea, por ejesplo,
de bolas, en si conocido.

fartiende de lg posicifin representads co el dibujo,
on 1a cual cl tetln 23 ost® en el fondoe del diente 17

y posicions y fija al platillo en ung prisers posiciln
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deterningda, si el brazo 21 sc desplaza hacie la iz-
quierds en el sentido de la flecha F2, el tetfn 23 saole
dr8 del extreno 17c del flanco 178 antes de que e} tee
thn 22 alcance el extremo 19¢ del diente 19. Cwands el
tetSn 23 dela el extremo 17¢, el platillo 16 es arrastrg
do en rotacibn por friceifin en el sentido de la flecha
F1, de la zopata 24. Una pequefis rotaciln es suficiente
pors colocsr el flanco cervilineo 18h del diente 18

en la treyectoria del tetfn 22. L8 forms arquedds cur=
vilinea del flanco 18b msegura un arrastre facil en ro-
tacibn del platille 16 por el tetin 22 que posicions vy
enclava 8l referido pletillo 15 cusndo llegs al fondo
del diente 18. Le rotscifin est§, M, facilitads por
el arrsstre de las zepsates 24. tos tetones 22 v 23 se
encuentran shora en les posiciones 22° y 23° que se ro~
presentan a trazos, Pertiendo de esta posicién, cupndo
el brazo 2! se desplazs hacia la dereche en el sentide
indicado por 18 flecha F3, el proceso s¢ repite tal co-
#0 entes, €l platilleo shora es arrastrado por el fotg-

miento de la zapata 23.
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Gracias a estas zapatas auxiliares es posible descen=~
der por debajo de cuatro divisiones, quedando claro que
serf posible utilizar un solo tetdn, El recorrido del bra-
zo 21 deberf ser, entonces, més largo,

NOTA

Hecha la descripcibn del presente invento se hace cons-
tar que esta solicitud se acoge a la prioridad de la so-
licitud de Patente suiza nQ 8.350/74, depositada el dia
18 de Junio de 1974 y que lo que se declara como nuevo y
de propia invencibn comprende las siguientes

REIVINDICACIONES

18,~ Perfeccionamientos introducidos en los dispositi-
vos divisores aplicables a méquinas herramienta, del tie
po que comprenden un platillo circular rotative y provise
to de dientes y de un brazo animade de un mevimiento longi
tudinal alternativb paralelamente al plano del platillo
para el arrastre, en rotacién, de un 8ngulo determinado,
caracterizados por el hecho de que el re~
ferido brazo est8 provisto de, al menos, un tetbn fija~

do relativamente al brazo y dispuesto para cooperar al-
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ternativancente con una de las caras de los dienbes obl'f

cua con relacibn a la trayectoria del braze de manera

B N

que el desplazamiento en un sentido cualquiera del bra- .

zo harf pivotar, al platillo, un paso vy qbé‘énVSquinalyc

v

de carrera, en un sentido o en otro, el tetbn quedard

en el fendo del intervalo entre dos dientes, as{ como.’

. . ' o v
estén previstcs medios para presentar la cara homfloge

del otro diente sobre la trayectoria dél‘beténg

1+

28.~ Perfeccionamientos, seglin la reivindicacifn 12

caracterizados porel hecho'de que el:pl

tillo presenta un dentedo interno. oo s

38, ~" Perfeccionanientos,

caracterizados pop el hechode que el plk
' : T e

tillo presenta un dentado extcrno.
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- B&8,= perfeccionamicntos, seglin~las reivindicaciones i
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a3%, caracterizados por clhecho de .




R R S Y TN M S E

! CoThe S
, que el brezo est@ dispuesto a un costado del pletillo,,
o , , o
6&,~ Perfeccionamientos, segfin las reivindicaciones

E | |

Le v - 18 a38 caracterizados:por el hecho'de g

el brazo est$ wmandade manual o aubom$ticamente. ..

. 5 . 78,~ Perfeccionamientos, seglin las rgivindicaciones
. Cad b . . - > A
[ . -l Lo . C 13

L anteriores, caracter izades por el ilechc

WL o de/queel platillo puede ser intercambiable. -

s
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direccionsal del platillo, suficiente para presentar la
referida cara hom6loga sobre la trayectoria del tetbn.
108.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacibn 93,
carac terizado por el hecho de constar de
un dispositivo de frenado o embragado unidireccional pa-
ra el platillo as{ como de medios de arrastre por fric-
cibn compuesto por dos zapatas diametralmente opuestas.
1l1a.- Perfeccionamientos, seglin la reivindicacifn 92,
caracterizados por el hecho de que las za~
patas estin fijadas al brazo y en sus extremos, mediante
unos resortes laminares,
12a8,~ PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS DISPO-
SITIVOS DIVISORES APLICABLES A MAQUINAS HERRAMIENTA,
Segfin se describe y reivindica en la presente Me-
moria Descriptiva que consta de catorce hojas foliadas y
mecanografiadas por una sola cara y de dos lfminas de di-
bujos.

Madrid, a 14 de Ju
EL AGENJ¥:
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