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l a  p resente Invención es r e la tiv a  a lo s  puentes 

elevadores de columnas.

Se conoce puentes elevadores con dos columnas que 

guían una tra v ie sa  h o rizon tal móvil verticalm ente y  provis­

ta  de un soporte para e l  vehículo a  e lev a r. Con ta le s  puen­

te s  se  co loca e l  vehículo a  elev ar en tre la s  columnas y lú e  

go s e  manda l a  elevación  de l a  tra v ie s a . T ales puentes no -  

son u tiliz a b le e  más que para vehículos relativam ente lig e ro s  

y  de una a ltu ra  pequeña. Además, e l  soporte tie n e  ob ligato­

riam ente unas dimensiones im portantes por lo  que c ie r ta s  — 

p artes d el vehículo quedan o cu ltas por e l  mismo.

Se conoce puentes elevadores con cuatro columnas — 

que comprende dos tra v ie sa s p a ra le la s  h orizon tales guiadas, 

una en dos columnas, y la  o tra  en la s  o tra s aos y  soportan­

do dos guías de rodadura, comprendiendo ta le s  puentes unos -  

medios para mandar «1 desplazamiento de la s  tra v iesa s en sen 

tid o  v e r tic a l paralelam ente a  s í  mismas en un plano horizon 

t a l  i .

En lo s  puentes con cuatro columnas, se  coloca — 

vehícu lo sobre la s  guías de rodadura do modo que descanse so 

bre sus rued as, lo  que es m olesto para determinadas regula­

ciones y  para d iferen te s comprobaciones.

Para rem ediar esto s inconvenientes, se  ha pensado -  

en co locar sobre la s  guías de rodadura unos gatos para levan 

ta r  e l veh ícu lo  con re la c ió n  a  dichas guías de rodadura, ‘Pal 

so lu ción  no es s in  embargo s a tis fa c to r ia  ya que no se  puede 

separar suficientem ente e l  vehículo de l a  guía de rodadura 

por lo  que c ie r ta s  p artes de dicho vehículo permanecen in ac­

c e s ib le s . Además, e s ta  so lu ción  es costosa  y com pleja.

Uno de lo s  fin e s  de l a  invención es remediar esto s



diversos inconvenientes.

líos parfeccionarnlentoa o b jeto  de l a  Invención se 

aplican, a lo a  puentes elevadores del tip o  que comprende a l  

oenoe dos columnas» una tra v ie sa  h o rizo n ta l guiada en d i­

chas dos co lumna s » medios para e l  desplazamiento de

l a  tra v ie sa  p ara lela men te a s i  adama» un par de árganos de 

soparte para e l  vehículo a  elev ar y portado por l a  tra v iesa * 

«u d isp o sitiv o  de seguridad tip o  p aracald as, unos medios de 

lib e ra c ió n  d el d isp o sitiv o  de seguridad y estén  ca ra cte riz a  

dos porque cada columna es so lid a rla  de una b arra  v e r tic a l 

sobre l a  que e stá  montado d eslizan te un soporte h o rizo n tal 

estando p rev isto s unos medios para c a la r  cada soporte a  — 

cualquier a ltu ra  deseada sobre l a  b arra  v e r tic a l y  estando 

montado eada soporte an tes citad o  de manera p ivotante de — 

t a l  modo que pueda se r conducido a  una p osición  a c tiv a  en -  

l a  que puede se r  colocado b a jo  e l vehículo elevado por e l  *  

puente, y a  una p osición  in a c tiv a  en l a  que es abatid o con?, 

t r a  e l  poste para p erm itir a l  vehículo se r subido y  bajado 

a  voluntad.

O rad as a  e sta  estru ctu ra» se  puede pues elevar e l  

vehículo con lo s  medios convencionales d el puente elevador» 

co locar b a jo  dicho vehículo lo s  soportes» ca la rlo s»  volver 

después dichos medios a  su p o sid ó n  in ic ia l  b a ja  y  ten er — 

a s í aoceso a  todos lo s  órganos del vehículo»

Vas, v en ta ja  p a rticu la r de l a  invención re s id e  en 

e l hecho de que se puede u tiliz a r  e l puente elevador para 

sop ortar y conducir a l su elo  la s  p iezas pesadas a  desmontar* 

por ejemplo e l  motor, e l  e je  tra se ro , e tc .* *  lo  que e v ita  l a  

u tiliz a d ó n  de un tom o o de una grúa-puente como sucede h a- 

bitualraente.
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Según o tra  c a r a c te r ís tic a  de l a  invención* la s  ba­

r r a s  v e r tic a le s  están  situ ad as delante de cada columna en e l 

lado de l a  cara  de la  siisaa donde es guiada l a  tra v iesa  y —— 

v u e lta  fre n te  a  l a  o tra  columna*

Con. e l f in  de f a c i l i t a r  l a  maniobra de lo s  soportes» 

cada uno de ésto s e s tá  unido por un cab le  a  un contrapeso» pa­

sando dicho cab le sobre una polea montada lo ca  sobre un e je  —  

h o rizo n ta l montada en l a  extremidad superior de cada columna.

Según una c a r a c te r ís tic a  con stru ctiv a  p a rticu la r . -  

cada soporte e s tá  con stitu id o  por una m atu ra cuyo fondo coo­

pera con l a  b arra  v e r tic a l y un brazo articu lad o  sobre un e je  

h orizo n ta l en tre la s  a la s  de dicha montura y cuya eytrnwf 

d e ja d a  en tre dichas a la s  e s té  destinada a  cooperar coa dicha 

b arra  v e r t ic a l .

hos perfeccionam ientos según l a  invención presentan» 

no obstante» e l  inconveniente de que» s i  en e l  momento de l a  -  

elevación  d el puente, e l  mecánico ha omitido colocar lo s  sopor 

te s  en l a  p o sició n  in a ctiv a * e l  vehículo co rre  e l  riesg o  de — 

chocar con esto s últim os y se r a s í d eteriorad o. Esto inconve­

n ien te  puede verse agravado s i»  en e l  momento d el descenso del 

puente* para volver e l vehículo a l  suelo» e l  mecánico ha co lo ­

cado uno de lo s  soportes en la  p osición  in activ a»  pero no lo s  

o tro s* e l  vehículo a l encontrarse entonces en voladizo corre -  

e l  riesg o  de bascu lar y  ca e r.

Otra o a ra o te r ís tic a  de la  invención propone remediar 

esto s inconvenientes previendo unos medios para oponerse a  la  

subida y  a l a  bajad a de la  tra v ie sa  cuando no están  colocados 

todos lo s  soportes en l a  p o sició n  a c tiv a  o cuando todos e llo s  

no están  en la  p osición  in a c tiv a .

Con p referen cia» lo s  medios para oponerse a  la  subida
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7  a  la  bajada do la  tra v ie sa  cuando no están  todos lo s  sopor» 

te s  en l a  posioión a c tiv a  o cuando no s e  encuentran colocados 

todos e llo s  en l a  p o sició n  in a c tiv a , comprenden medios de en- 

clavam lento de lo s  árganos de lib e ra c ió n  d el d isp o sitiv o  de -  

5 .  seguridad d el tip o  p aracaíd as.

Según o tra  c a r a c te r ís tic a  a d ic io n a l, e l  puente elev& 

dor es del tip o  en e l  que e l d isp o sitiv o  de seguridad e s tá  — 

con stitu id o  por cerro jo s articu lad o s sobre la  tra v ie sa  contra 

l a  acción  de medios que tienden a  h a cerles cooperar con unas 

10 .  lumbreras v e r tic a le s  de la s  columnas, comprendiendo dicho puen 

te  una palanca de mando única para mandar l a  subida y  l a  bajad a 

de la  tra v ie sa  y  simultáneamente l a  lib e ra c ió n  d el d isp o sitiv o  

de seguridad tip o  p aracaíd as, siendo dicha palanca móvil eh -»  

una ranura con tre s  ramas de tina de la s  columnas, siendo una -  

1 5 , de la s  ramas h orizon tal y correspondiendo a  l a  p o sició n  de re »  

poso, m ientras que la  segunda rama v e r tic a l ascendente corres» 

pende a l mando de l a  ascensión de l a  tra v ie sa  y  l a  te rc e ra  r a ­

ma es v e r tic a l descendente y  corresponde a l descenso de l a  tra ­

v ie sa , estando unida dicha p alan ca, de una p a rte , a  lo s  medios 

20.  de mando d e l descenso y  de la  elevación  de la  tra v ie sa  y , de » 

o tra  p a rte , a  un e je  montado g ira to r io  en c o jin e te s  de la  co­

lumna correspondiente y  comprendiendo una b a rr ita  ra d ia l sobre 

cuya extremidad lib r e  se  a r tic u la  una b ie le ta  cuya o tra  ex tre ­

midad se  a r tic u la  sobre una palanca montada basculante sobre » 

25* l a  columna u so lid a rla  de una b arra  que se  extiende v e r tic a l— 

mente en l a  proximidad de la s  lumbreras y su scep tib le  de coope­

r a r  con e l cerro jo  correspondiente para sep ararlo  de la s  lum­

b rera s, y lo s  medios para oponerse a  l a  subida y a l a  bajada -  

de la  tra v ie sa  cuando no están  colocados todos lo s  soportes en 

30.  l a  p osició n  a c tiv a , o cuando no están  colocados todos e llo s  m
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p o sición  in a c tiv a , comprende sobre cada columna tai in te ­

rru p tor p ro v isto  de ua dedo móvil contra l a  acción  de un 

H e de re to rn o , siendo so lid ar lo  dicho dedo de nn  ̂ p a le ta  sus 

ee p tib le  de cooperar con un primer par de contactos cuando es 

empujado e l dedo contra l a  acción  d el muelle y  con un segundo 

par de contactos cuando e s tá  U b re dicho dedo, estando monta- 

do e l  prim er par de contactos de lo s  in terru p to res en s e r ie  

sobre e l  c ir c u ito  de aum entación de ua electroim án con afi­

ele© sumergido, m ientras que e l  segundo par de contactos de -  

dichos in terru p to res e s tá  montado eh s e r ie  sobre una deriva­

ción  d el c irc u ito  de alim entación de dicho electroim án, están  

do dispuesto cada in terru p to r sobre su columna de que

cuando e l  soporte correspondiente ocupa l a  p o sició n  in a c tiv a  

choque con tra e l  dedo y que cuando dicho soporte ocupa l a  po­

s ic ió n  a c tiv a , e l dedo e stá  l ib r e , comprendiendo é l  núcleo su** 

morgido un taco  su scep tib le  de cooperar, cuando no e s tá  a l i ­

mentado e l  electro im án , con ua tope p rev isto  sobre l a  b ie le ta *  

G racias a  e sta  c a r a c te r ís tic a , se  sim p lifica para -  

s i  mecánico l a  maniobra a  efectu ar para mandar e l  puente y se  

m ejora todavía l a  seguridad*

La invención va a  se r d e scrita  ahora con más d e ta lle s  

haciendo re fe re n c ia  a  un modo de reaü sa& Ó n p a rticu la r  

a  t ítu lo  de ejemplo solamente y  representado en lo s  dibujos -  

anexos»

Sa esto s d ib u jos:

La fig u ra  1 es una v is ta  en p ersp ectiva que muestra 

esquemáticamente un puente ¿levador de cuatro columnas*

La fig u ra  2 es una v is ta  en p ersp ectiv a de un puente 

elevador de cuatro columnas perfeccionado según la  invención» 

La fig u ra  3 es una v is ta  en p ersp ectiv a , a e sca la  na*»
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y o r, con arranques de un d e ta lle .

l a  fig u ra  4 es una v is ta  en p ersp ectiv a esquemática 

que muestra e l  d isp o sitiv o  paracaíd as.

La fig u ra  5 es una v is ta  en p ersp ectiv a  a  esca la  —

5* mayen de un d e ta lle .

La fig u ra  6 muestra e l esquema e lé c tr ic o  d el puente* 

La fig u ra  7 muestra e l esquema h id ráu lico  d el puente. 

La fig u ra  8 muestra un co rte  esquemático de un in te ­

rru p to r.

10 .  21 puente elevador representado en la s  fig u ra s com­

prende cuatro columnas 1 ,  2» 3 y  4 que se  elevan verticalm ente» 

dos tra v ie sa s  p ara le las 5 y 6 y  dos guías de rodadura 7 y  8 so 

portadas por la s  tra v ie sa s  5 y  6.

Las guías de rodadura 7 y 8 son desplazables sobre —  

15* la s  tra v iesa s 5 y 8 perpendicularmente a  é s ta s  da manera que 

pueda» a  voluntad» se r separadas o acercadas en función de l a  

d ista n c ia  en tre e je s  d el coche a  elevar*

2a e l  modo de re a liz a c ió n  representado* e l  puente — 

elevador comprende dentro de la  columna 1  un c ilin d ro  9 y  un 

20.  p istó n  10 so lid a rlo  de l a  base de dicha columna» siendo e l  — 

p istó n  hueco» comprendiendo en su extremidad su perior una — 

abertu ra que lo  pone en comunicación con e l  c ilin d ro  y  estando 

conectado a  una bomba 20 destinada a  enviar dentro de dicho -  

cilin d ro »  a  trav és del pistón» un flu id o  a  presión» estando *  

2 5 . p rev isto  un retorno para un depósito.

21 c ilin d ro  9 es so lid a rio  de un soporte 12  que com­

prende dos e je s  h orizon tales p ara le lo s 13 y  14 sobre cada uno 

de lo s  cu ales están  montadas lo ca s tr e s  poleas 19 y  18 respec­

tivam ente.

3 0 . sn  la  base de l a  columna 1  están  fija d o s  tr e s  cablea
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17» 18 y  19 que pasan, cada uno, sobre una polea 15 y 16*

S I cab le  19 pasa por l a  tra v iesa  6 sobre r o l*  

daña lo ca  21 de l a  misma, y e s tá  libad o coa l a  extremidad 

superior da dicha columna 4.

21 cab le  18 pasa por l a  tra v ie sa  6 sobre una po­

le a  22 que g ira  lo ca  solare un e je  v e r tic a l de la  tra v iesa  

6* sobre una p o lea 23 que g ira  lo ca  sobre un e je  v e r tic a l 

de la  tra v ie s a  5* sobre una polea 24 de dicha tra v ie sa  5 y 

e s tá  fija d o  por su extremidad lib r e  con l a  extremidad supe­

r io r  de l a  columna 3 ,

Por u ltim o, e l cabio 17 es guiado por una polea 25 

co a x ia l a  l a  p olea 22 por una polea 26 co ax ia l a  l a  polea 

23» pasa por l a  tra v ie sa  5» sobre una polea 27 de l a  misma y  

es fija d o  con l a  extremidad superior de l a  columna 2*

Evidentemente, la s  tra v iesa s 5 y 6 son guiadas re s  

p ectiv aaeate a  lo  largo  de la s  columnas 2 y  3 a s í como 1  y  4 

y  se  ha p rev isto  un d isp o sitiv o  de seguridad tip o  p aracaí­

das para e v ita r  l a  bajada intem pestiva de la s  tra v iesa s —  

cuando la s  mismas se encuentran en su p o sicián  a lta *  dispo­

s it iv o  que se rá  d escrito  más ad elan te.

l a  tra v ie sa  6 es so lid a r ia , por su extremidad co rres 

pendiente* d el soporte 12 y* se  concibe fácilm en te que cuan­

do se  envía flu id o  a  presi& x dentro d el c ilin d ro  9,  áa te  s e  

desplaza h a cia  a rrib a  y la s  dea trav iesas 5 y  6 se  

paralelam ente a  s í  mismas h acia  a rr ib a .

la  columna 1  comprende una barra v e r tic a l 29 so lid a­

r i a  de l a  base de l a  misma en su extremidad in fe r io r  y  en su 

extremidad superior so lid a ria  de «na b a rr ita  30 de la  extrem i­

dad correspondiente de dicha columna 1 .

la s  columnas 2,  3 y 4  están  p ro v ista s , cada una* de



una barra 29 .

la  b a rr ita  30 que c ie r ra  la  extremidad superior de 

l a  columna 1  (véase l a  fig u ra  3) comprende una p a t il la  35 -  

que soporta un e je  h orizon tal 36 sobre e l que e s tá  montada 

5* lo ca  una polea 37 que gfiía un cabio 33 una de cuyas extrem i­

dades e s tá  a lo jad a  en la  columna» soporta un contrapeso 40 

m ientras que la  o tra  extremidad e s tá  f i ja d a  con una a n illa  

39 de un soporte 41 móvil sobre l a  b arra 29*

S I  soporte 41 e s tá  con stitu id o  por uaa montura 42 

10* que comprende dos a la s  43 y 44 en tre la s  cu ales e s tá  monta­

do basculante» 30bre un e je  45» un brazo 46 cuyo ta lá n  47 -  

es su scep tib le  de apoyarse contra l a  b arra  29*

Se comprende que cuanto más Im portante sea  «1 peso 

suportado por e l bramo 46,  más tenderá a  a p lica rse  su  ta ló n  

1 5 . 47 con tra la  b arra 29 y  que a s í e l  soporte 41 no tendrá ten ­

dencia a  d esliz a rse*

Xas columnas 2» 3 y 4 están  p re v ista s d el mismo mo­

do que la  columna 1  y  comprenden, cada una» sobre su respec­

t iv a  barra 29 un soporte 41 unido a  un contrapeso 40*

¿0, 3& puente comprende un d isp o sitiv o  de seguridad tip o

paracaídas que conprende cuatro ce rro jo s  50,  51» 52 y  53 —  

(véase l a  fig u ra  4)»  estando articu lad o s dichos ce rro jo s  50 

y  53 sobre e je s  portados por la  tra v ie sa  6» m ientras que lo s  

ce rro jo s  51 y  52 están  articu lad o s sobre e je s  portados por -  

25* l a  tra v ie sa  5 *

Bajo l a  guía de rodadura 7 se  extiend e una v a r illa

55 que se  apoya en c o jin e te s  de la s  tra v iesa s 5 y  6 y  que H e 

v a , en sus dos extremidades respectivam ente, unas p laq u ltas

56 y  57*

3°* *ada columna 1» 2» 3 y 4 conprertdo unas lumbreras
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regularm ente espaciadas 58 coa la s  que cooperan lo s  cerro­

jo s  correspondientes, ‘bajo la  acción de lo s  m uelles 59 y 60.

Sobre la  p laq u ita  56 e stá  articu lad a  una de la s  — 

extrem idades de una b ie le ta  61 unida a l ce rro jo  51 m ientras 

que una b ie le ta  63 a rticu la d a  por una extremidad sobre la  « 

p la q u iia  56 e s tá  unida a l  cerro jo  52,  atravesando la  b ie le ­

t a  63 una p a t il la  64 s o lid a r ia  de l a  tra v ie sa  5 y  co n stitu ­

yendo un tope para una de la s  extremidades del m uelle 60 — 

que, por su o tra  extrem idad, coopera con. un tope 65 de d i­

cha b ie le ta  63.

Sobre la  p laq u ita  57 s e  a rticu la n  unas b ie le ta s  62 y 

66 unidas respectivam ente a  lo s  ce rro jo s  50 y  53» compren­

diendo l a  tra v ie sa  6 una p a t i l la  de tope 67 para e l  muelle 

59 y  l a  b ie le ta  66 un tope 68 para dicho m uelle.

Se comprende que, g racias a  e s ta  d isp o sició n , b a jo  

l a  acción  de lo s  m uelles 59 y  60,  lo s  cerro jo s 50» 51* 52 y  

53 tenderán a in tro d u cirse  en la s  lumbreras 58»

líos cerro jo s tien en  una forma, t a l  que perm itan a  -  

Ig s  tra v ie sa s  5 y  6 su b ir escapando de una lumbrera .para ve­

n ir  a  co locarse en la  lumbrera su p erio r, pero se  oponen a l  des 

censo de dichas tra v iesa s 5 y  6.

£1 cerro jo  50 p resenta lateralm ente un tetó n  70 con 

e l que puede cooperar una barra 71 de mando d el desenclava— 

miento d el paracaídas de seguridad, comprendiendo e s ta  barra ' 

71 una p a t i l la  ra d ia l 72 a rticu la d a  sobre un e je  73 de una -  

montura 74 so lid a ria  de la  columna 1  y siendo so lid a ria  de -  

una b a r r ita  ra d ia l 75 a rticu la d a  sobre un e je  76 de una mon­

tu ra  77 s o lid ar i a  de la  columna 1  y cuya extremidad lib r e  re ­

c ib e , a rticu la d a , una de la s  extremidades de una b ie le ta  78 

cuya o tra  extremidad e s tá  a rticu lad a  sobre una de la s  o x tro -
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n id ales la  una p a t illa  So so lid a rla  do un e je  81 montado en 

c o jin e te s  83 y  84 de l a  columna 1 .

Sobre la  M o le ta  78 e s tá  fija d o  un tope 86 que es 

su scep tib le  de cooperar con un taco  87 portado por e l  núcleo 

88 de un electroim án con núcleo sumergido 85 .

Sobre e l  e je  81 e s tá  articu lad a* sobre un e je  8o* 

una empuñadura de maniobra 91 maniobrable en una ranura de -  

guiado 92 que p resenta una p arte  h orizon tal 93 prolongada en 

una extremidad por una p arte v e r tic a l descendente 96 y en su 

o tra  extremidad por una p arte v e r tic a l ascendente 94 y  una -  

p arte  v e r tic a l descendente 95*

2a l a  columna 1  e s tá  alo jad o un contacto 97 unido 

a  un c irc u ito  e lé c tr ic o  apropiado para l a  alim entación de l a  

botaba 20* permanecí ando e ste  contacto normalmente a b ie rto  y 

estando dispuesto de manera que cuando se  maniobra l a  empu­

ñadura 91 en l a  p arte 94* l a  misma choque contra dicho eco.*» 

ta c to  97 y  c ie r re  &L c ir c u ito  correspondiente.

la  empuñadura 91 e stá  unida a  una M o le ta  99 que -  

e s tá  a  su vez a rticu la d a  con una de la s  extremidades de una 

palanca 100 de mando de un d istrib u id o r h id ráu lico  102.

E l c irc u ito  h id ráu lico  e s tá  representado con deta­

l l e  en la  fig u ra  7*

l a  bomba 20 e s tá  co n stitu id a  por un grupo e la e tro - 

bcaoba y  asp ira  a c e ite  por un tubo 105 de un depósito 106 y 

lo  descarga a  trav és de un tubo 107 unido a  un tubo 108 con 

in terp o sició n  de un obturador de sentid o únieo 109* desem­

bocando e l  tubo 108 en e l  p istó n  10 que comprende un conducto 

a x ia l 110  y  un agujero 111  en su p arte  superior para poner en 

comunicación e l conducto 110  y  e l  c ilin d ro  9$

S i d istrib u id o r 102 comprende un d isp o sitiv o  lim i­

tador de p resión  11 2 , con un tubo 113 uniendo e l  tubo 108 a  -
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tma agu ja de válv u la 114 in terp u esta  en e l  c irc u ito  de re — 

tom o del a c e ite  que comprende ua tubo 115 que desemboca den­

tro  d el depósito 106.

La aguja de válvula 114 e s tá  unida a  l a  extremidad -  

lib r e  de Xa palanca 100 que e s tá  montada basculante sobre un 
e je  I d .

En cada co l uaná 1* 2# 3 y 4#- se  ha p rev isto  un in te ­

rru p to r 120 que comprende un dedo móvil 140 contra la  acción  

de ua muelle de recuperación 141 y  que e s tá  unido a  uaa p ale­

ta  142 su scep tib le , en una p o sició n  ea l a  que e s tá  l ib r e  e l -  

dedo» de cooperar con doa contactos 145-146 y  ea l a  p osición  

opuesta» cuando es empujado e l  dedo con tra l a  acción  de m  —  

m uelle de cooperar con otros dos contactos 241-144#

Cada uno de lo s  in terru p toras 120 e s tá  dispuesto de 

t a l  manera que pueda ser accionado par un soporte correspon­

d ien te 41 cuando es abatido e l  mismo con tra l a  columna co rres 

pendiente.

Ea l a  fig u ra  6» se h a representado e l  esquema e lé c ­

tr ic o  del puente elevador.

En e s te  esquema, a  p a r tir  de uaa lin e a  de d istrib u ­

ció n  IX  y  de una lin e a  de reto m o .ii2 se  alim enta» por conduc­

to re s  125 y  126* l a  eleetrobomba 20* ©atando p rev isto  un i  v>— 

terru p to r general 127.

Sobre e l  conductor 125 están  in terp u esto s e l  contac­

to  97 y un contacto de f in  de ca rrera  126 destinado a  lim ita* 

l a  subida de lo s  tra v iesa s 5 y 6,  constituyendo e s te  in terru p ­

to r  uaa seguridad.

Sobre e l conductor 125 e s tá  conectada una de la s  ex­

trem idades de un conductor 130 unido a  uaa de la s  extremidades 

d el ad en oid e d el electroim án 39* m ientras que l a  o tra  extrem i-
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dad da dicho solenoide e s tá  unida» por un conductor 149 , a  -  

uno da lo s  contactos 144 da lo s  in terru p tores 120.  corno se  -  

Te en l a  fig u ra  6» todos lo s  contactos 143 y 144 están  montj, 

dos en s e r ie  y  conectados a  l a  lín e a  12  por un conductor 190.  

5* Sobre e l  conductor 149 e s tá  conectado un conductor 147 para

l a  a liaen tao ién  en s e r ie  de lo s  contactos 149 y 146 de lo s  -  

in terru p to res 120» efectuándose e l retom o por un conductor 

148 unido a l conductor 190.

Se ve en este  esquema e lé c tr ic o  que para que sea — 

10» alimentado e l  electroim án 89» es p reciso  que sean pulsados -  

lo s  dedos 140 de lo s  cuatro in terru p to res, o b ien  que lo s  de­

dos 140 están  lib r e s .

E l funcionamiento es e l  s ig u ien te :

Se co loca  e l vehículo a  elev ar sobro la s  cuatro —  

19* guías de rodadura 7 y 8 y  se  coloca lo s  sop ortes 41 de manera 

que se  extiendan sensiblem ente en sentid o p ara le lo  a  lo s  mis­

mos, es d ecir que se apoyen sobre e l dedo 140 de su re sp e c ti­

vo contacto 120.

Se actú a entonces sobre la  empuñadura 91 de manera 

20.  que se  introduzca en l a  p a rte  94 de l a  ranura, l a  misma coo­

pera entonces con e l contacto  97 y c ie r r a  e l  c irc u ito  e lé c t r i­

co  daL motor 20» la  bomba asp ira  e l a c e ite  d el depósito 105 y  

l e  descarga a  trav és del agujero 1 11  del p istó n  110 ,  de modo 

que e l  c ilin d ro  9 se  d e slice  h acia  a rrib a  provocando, g ra cia s 

25 . a  lo »  d iferen tes cables 17» 18 y  1 9 , l a  subida de la s  tra v ie ­

sas 9 y  6 paralelam ente a  s í  mismas»

Cuando han llegado la s  tra v ie sa s  5 y  6 a  l a  a ltu ra  

deseada» se  vuelve a  disponer la  empuñadura 91 en l a  p arte  93 

de l a  ranura* siendo cortado entonces e l  c irc u ito  de l a  e le e - 

30* trobooiba 20.
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Se observará que para que pueda penetrar l a  empañadura 91 

en l a  ranura 94* es totalm ente n ecesario  que se h a lle  e l  

electroim án b a jo  ten sió n . Su e fe c to , para e l lo , es in d is - 

pensable que sean aplicados todos lo s  soportes 41 contra -  

la s  columnas con e l  f in  de que cooperen todos con lo s  in te ­

rrup tores 120 de manera que sea a tra íd o  e l núcleo 88 y  que 

e l  taco  8? se  separe y perm ita e l U b re  ¿abatim iento de l a  

b ie le ta  78 con e l  f in  de que l a  barra 71 a le je  lo s  ce rro jo s  

50» 51* 52 y  58 de la s  columnas.

lo s  soportes 41 p ivotan y se d eslizan* seguidamente* 

a  lo  la rg o  de la s  barras 29 con e l f in  de disponer lo s  bra­

zos 46 con tra l a  cara  in fe r io r  del ch asis d el vehículo que 

se  encuentra levantado. Se puede b a ja r  entonces la s  tra v ie ­

sa s  5 y  6.

Para mandar  e l descenso se coloca l a  empuñadura 91 

en l a  ranura 95 lo  que engendra un pivotam iento de la  v a ri­

l l a  81 en e l sentid o de la  fle ch a  de modo que l a  p a t il la  80 

t i r e  de la  b ie le ta  78 que hace b ascu lar a  l a  b a rr ita  75 pu­

ra  separar l a  barra 71 de l a  columna 1 * cooperando e s ta  ba­

r r a  coa e l  te tó n  70 para lib e r a r  e l  ce rro jo  50 de l a  lim hre- 

r a  58* Como todos lo s  ce rro jo s  están  unidos cinemáticamente* 

lo s  o tros cerro jo s  52*53 y 54 son liberad o s igualmente de -  

lum breras 58 de la s  columnas correspondientes*

Cuando se encuentra la  empuñadura 91 en la  par­

te  95 de la  ranura 92* l a  v a r illa  99 lib e r a  la  aguja de v á l­

vula 114 de su asien to  y e l  a c e ite  conteníd9 en e l  c ilin d ro  

9 puede volver a l  depósito 106 a  trav és de lo s  tubos 108» 113 

y  115 .

Cuando se ha terminado lo s  tra b a jo s a  efectu ar en -  

e l  veh ícu lo y  se  desea volver e s te  últim o a l  suelo* se  co lo­

ca  l a  empuñadura en ia  ranura 94 con e l  f i a  de elevar e l —
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vehículo por la s  guías de rodadura 7 y 8 y  lib e ra r  a s í lo e  

soportes 41* se  Ie 3 hace p lv otar para a p lica rlo s  contra su 

columna correspondiente de manera que empujen lo s  dedos 140 

y que la s  p a letas 142 vengan a  cooperar con lo s  contactos •

5 ,  143 y  144 oon e l f in  de que sea cerrado e l  c irc u ito  de a l i ­

m entad fin d el electroim án 89 a p a rtir  d el conductor 130* lo s  

contactos 143 y  144* la s  p a le ta s 142 y  e l  conductor 150.

B asta seguidamente oon r e s t i tu ir  la  empuñadura 91 

a  la  ranura 95.

10 ,  Se concibe que s i  no se  encuentra uno so lo  de lo s

soportes 41 en l a  posioifin  conveniente, l a  p a le ta  142 d el -  

in terru p to r 120 correspondiente será  ap licad a con tra lo s  — 

contactos 145 y 146 y que e l  c irc u ito  d el electroim án 89 pe£ 

nmneoerá a b ie rto , oponiéndose entonces e l  taco  87 a  l a  l ib e -  

15* ració n  de lo s  cerro jo s*

Para determinados tra b a jo s , es n ecesario  que la s  -  

gu ías de rodadura estén  perfectam ente h o rizo n tales y  en «a  

mismo plano* En e l curso d el montaje d el puente elevador, -  

la s  columnas, 1 ,  2 , 3 y  4 son caladas de manera que e l  b or- 

20.  de in fe r io r  de cada lumbrera 58 de una columna situ ad a a  —

una a ltu ra  determinada se  h a lle  en e l  mismo plano horizon­

t a l  que e l  borde in fe r io r  de la s  lumbreras correspondientes 

de la s  o tras columnas. S i se  desea que repose e l  vehículo -  

sobre un plano perfectam ente h o riz o n ta l, se  coloca l a  eapu- 

25. «ednya 91 en l a  ranura 96 lo  que provoca l a  apertura de l a  -

agu ja de V álvula 114 ,  s in  mandar la  lib e ra c ió n  de los cerro * 

jo »  50* 5 1 , 52 y  53 de modo que la s  tra v ie sa s  5 y  6 sean so­

portadas por dichos ce rro jo s  y no por lo s  cab les 17* 18 y  19* 

Evidentemente* l a  invención no se lim ita  en manera 

30.  alguna a l  modo de re a liz a c ió n  que acaba de se r  d e scrito  y  -



representad o, en e l  que se podrá in tro d u cir numerosas m odifi­

cacion es de d e ta lle  s in  s a l i r ,  por e llo »  del marco de la  in ­

vención*

ÜT 0 g A

la  P atente ás Invención que se  s o lic ita  por v ein te  

a&os, para España, de acuerdo con l a  v igente le g is la c ió n , de» 

berá reca er so b re: "PERPSCOIOSAKTSIIIOS M  IOS 2USE2ES SL3TAD0 

BES DI COIMAS" ,  coa p riorid ad  de l a  so lic itu d  de P a ta to  en 

E ran cia nóm» ?4 20*485 de fech a 13 de Junio de 1 .9 7 4 , según .  

la s  c a r a c te r ís tic a s  esen cia les de la s  s ig u ie n te s: 

B B I V I B D I O A O I O B B S  

1 3 .-  Perfeccionam ientos en lo e  puentes elevadores de 

columnas, del tip o  que comprende a l menos dos columnas, a l  me 

nos una tra v ie s a  h o rizo n ta l guiada en d ichas dos columnas, me 

dios para manatí» e l  desplazamiento de l a  tra v ie sa  paralelantes 

te  a  s í  misma, un par de Órganos de sop orte para e l  vehículo 

a  elev ar y  portado por la  tra v ie s a , un d isp o sitiv o  de segu ri­

dad tip o  p aracaíd as, medios de lib e ra c ió n  del d isp o sitiv o  de 

seguridad, caracterizad os porque cada columna es so lid a ria  de 

im^ b arra  v e r tic a l sobre l a  que e s tá  montado d eslizan te  un so­

p o rte h o riz o n ta l, estando p rev isto s unos medios para c a la r  ca­

da sop orte a  cualquier a ltu ra  deseada sobre l a  b arra  v e r tic a l 

y  estando montado pivotante cada soporte citad o de manera que 

pueda se r dispuesto en una p osición  a c tiv a  en l a  que puede aer 

colocado b a jo  e l vehículo elevado por e l  puente, y en una po­

s ic ió n  in a c tiv a  en l a  que se  encuentra abatido contra e l  pos­

te  para p erm itir que e l vehículo sea  subido y  bagado a  voluntad» 

2 3 .-  Perfeccionam ientos en lo s  puentes elevadores de 

columnas,, según la  re iv in d icació n  1 ,  caracterizad os porque la s  

barras v e r tic a le s  están  situ ad as delante de cada columna en e l



lado de la  oara de la  misma donde es guiada l a  tra v ie sa  y 

v u elta  fre n te  a  la  o tra  columna.

3* .~  Perfeccionam ientos en lo s  puentes elevadores de 

columnas» según la  re iv in d icació n  1 » caracterizad os porque — 

cada soporte e s tá  unido por un cab le a  un contrapeso, pasan­

do dicho cable sobre una polea montada looa sobre un e je  ho­

r iz o n ta l montada en l a  extremidad superior de cada columna.

4a . -  Perfeccionam ientos en lo a  puentes elevadores de 

columnas, según l a  reiv ind icación . 1 ,  caracterizad os porque c& 

da soporte e stá  con stitu id o  por una montura cuyo fondo coope­

r a  con l a  b arra  v e r tic a l y un brazo articu lad o  sobre un e je  -  

h orizon tal en tre la s  a la s  de dicha montura y  cuya extremidad 

a lo jad a  entre dichas o las e s tá  destinada a  cooperar con dicha 

borra v e r t ic a l.

Perfeccionam ientos en lo s  puentes elevadores de
j*

columnas» según la  reiv in d icació n  1 » caracterizad os porque se  

ha p rev isto  medios para oponerse a  l a  subida y a  l a  bajad a de 

l a  tra v ie sa  cuando no están  colocados todos lo s  soportes en -  

l a  p osición  a c tiv a  o cuando no están  dispuestos todos ¿ lío s  -  

en l a  p osició n  in a c tiv a .

6* . -  Perfeccionam ientos en lo s  puentes elevadores de 

columnas» según l a  re iv in d icació n  5 ,  caracterizad os porque lo s  

medios para oponerse a l a  subida y  a  l a  bajad a de l a  tra v ie sa  

cuando no están  colocados todos lo s  soportes en l a  p o sició n  

a c tiv a  o cuando no s e  encuentran todos en la  p o sición  in a c t i­

v a , comprenden unos medios de endavam iento de lo s  órganos -  

de lib e ra c ió n  d el d isp o sitiv o  de seguridad tip o  p aracaíd as.

71 , -  perfeccionam ientos en lo s  puentes elevadores de 

columnas» según la s  reiv in d icacio n es 5 y ó y  en lo s  que e l —  

puente elevador es d el tip o  en e l que e l  d isp o sitiv o  de segu-
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rld aá  e s tá  con stitu id o  por corroeos articu lad o s sobre la  tra ­

v ie sa  con tra l a  acción  de medios que tienden a  h acerles coope­

r a r  con lum breras v e r tic a le s  de la s  columnas» caracterizad os 

porque comprenden una palanca de mando tínica para mandar l a  

subida y l a  bajad a de la  tra v ie sa  y simultáneamente l a  lib e ra ­

ción, á e l d isp o sitiv o  de seguridad tip o  paracaídas» siendo má- 

v i l  dicha palanca en una ranura con. tr e s  ramas de una de la s  

columnas* siendo una de la s  ramas h o rizo n tal y  corresp o n d ió  

do a  l a  p osició n  de reposo m ientras que una segunda rama ver­

t i c a l  ascendente corresponde a l mando de l a  ascensión de l a  — 

tra v ie s a  y l a  te rc e ra  rama es v e r tic a l descendente y co rresp ía  

de a l  descenso de l a  trav iesa»  estando unida dicha palanca» de 

una p arte» a  I ob medios de mando de l a  subida y de l a  bajada 

de la  tra v ie sa  y* de o tra  parte» a  un e je  montado g ira to r io  — 

en unos c o jin e te s  de la  columna co rresp o n d ió te  y  com prendió- 

do una b a r r ita  ra d ia l sobre cuya extremidad U b r e ^ a r t i c u la  

sobre yrrig palanca montada basculante sobre l a  columna y  s o li­

d a ria  de una b arra  que se  extiende verticalm eate en l a  p roxi­

midad de la s  lumbreras y su scep tib le  de cooperar coa e l  cerro ­

jo  correspondiente para sep ararlo  de la s  lumbreras» y  lo s  me­

d ios para oponerse a  l a  subida y a  l a  bajad a de l a  tra v ie sa  -  

cuando no están  colocados todos lo s  soportes ó  l a  p osición  

a c tiv a  » o cuando no están  colocados en l a  p osición  in a ctiv a * 

comprenden, sobre cada columna, un in terru p to r que lle v a  «a 

dedo m óvil co n tra  la  acció n  de un muelle de recuperación, -«  

siendo so lid a rio  dicho dedo de una p a le ta  su scep tib le  de coo­

p erar con un primer par de contactos cuando es empujado e l  -  

dedo con tra l a  acción  d el m uelle y  con un segando par da con 

ta c to s  cuando e s tá  lib r e  dicho dedo, estando montado é l p r i­

mer par de contactos de lo s  in terru p to res en s e r ie  sobre e l  -
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c irc u ito  de alim entación de un electroim án con núcleo sumergido 

m ientras que e l  segundo par de contactos de dichos In terru p to­

ra s  e s tá  montado en s e r le  sobre una d eriv ad  6n d el c ir c u ito  de 

alim entación de dicho electroim án, estando dispuesto cada A»— 

terru p to r aohr# su columna de manera que cuando e l soporte co­

rrespondiente ocupa l a  p osición  in a c tiv a , choque contra e l  de­

do y  cuando dicho soporte ocupa la  p osició n  activa#  e s té  litore 

e l  dedo, comprendiendo e l núcleo sumergido «a ta co  su scep tib le  

de cooperar cuando no es alimentado e l  electroim án con un tope 

p rev isto  sobre la  M o le ta .

COIM AS".
Según queda sustancialm ente d e scrito  m  l a  p resente 

Memoria que consta de diecinueve h o ja s , e s c r ita s  a  máquina por 

una so la  cara y  acompasada de d ib u jo s.

Madrid, /[ 3  JUN. 19TS 

3). A m o  KA.CCAROHE

J?, I
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