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PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE FIJACION DE

SEGURIDAD PARA ESQUIES,

Holleilunto:  NMITCHELL, S.A., entidad francesa,
residente en F 74300 THYEZ, Francla.

‘L.a presante inve_ncién ‘se rafiere a unos "per"i"éc-.
iohamientus sn dispositivos de fijacién de sequridad para -
ssquies, dal tipo que. comprende una placa subpie asuscapti~
ble de ser solidarizada a un calzado, tendiendo a ser manm'

5. tenida cada porcion extrema de esta placa constantemante
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sobre el asqui pér al menos un atalaje flexible sometido &

la tension permanente de un medio elastico de solicitacion,

En-disposib;Vus da fijacién de asquiés conoiidos )

de este tipo, ("Burt") cada atalaje Plexible es someti<o a

‘la tension de un medio eléstico‘particular por mediacion da

un mecanismo prohio a qada uno de ellos, comprend;endo cada
medio elastico ademas medios de regulacion .indepandie-tes.

Tal dispositive de Pijacion de ésquies eg por tanto comple jo

~puestd quse comprsnde un gran nimero de elementos conshitu-

yentas; ademas 1l requlacion de la tension de los dos medioé_
glasticos no puede efectuarss simultaneamentea,
La Fijacién de esquies segﬁh la invgncién'patmita

evitar @stoe inconvenientes; presenta en'efecto una estruc-

tura muy simplificada, por ende aligerada, con respecto a

'ios dispositivos de fijacién conocidos. Ademas, su regulacior

es igualmente muy simplificada, efectuandose la regulacion
del esfuerzo de retencion de cada ﬁna de.las dos.porcionas
extremas de_la placa subpie simulténeamente, oxistiendo una
relacion constante permanente entre estos dos esfuerzos de
retencion, Por otra parte, segun aléunas realizaciaones, la
curva de los esfusrzos de retencion as tal que despues ds un
cierto esfuerzo pfgdeterminado necéeario para_el~disparo,,el
gsfuerzo de retencion disminuye rébidamente para permitir la

saparacién répida da la placa subpie y del esqui, peTmane-

‘ciendo sin ambargo este ssfuerzo dagretencién, siemprs, su-

ficiente para llesvar de nuavo automaticements él,nsqui ba jo
la placa subpie cuande el esfuerzo que ha provocado la sepa-
raciSn de sstos elementos ha cesado,

El dispositivo de fijacion de esquies, objeto do .

la invencién, comprende un dispositivo de tension ﬁnico para
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el o los atalajes flexibles que mantiens las dos porclonéﬂ
extremas da la placa subpie., Este dispositivo esta consti-

tuido por al manos un elemento mevil que coopsera con nl me~

de angancha, reapsctivamente al menos uno de dos apoyns,
para dos atala jes flexiblea, rea;actlvaments pata un JOlD
atalaje flaxible, cinematicamnnte a este o a astoa-alementoa
moviles. En.el caso de dos atalales flexibles, una porcion
extrema de cada uno de ellos se zhgancha en uno das eskos pun-
tos de enganchs que pusden eventralments ser rotativos. En
el caso de un solo atalaje flexitle, una parte de ests ss
enrollada al menos parcialménta alrededor de dos apoyns quse
pueden eventualments ser rotatives, '

. Segin ciertas rsaiizaciones, el elemento movil
esta constituido por un soporte rontado rotativo sobrs el
cual los dos apoyos, o puntos dé enganche, estan dispusstos
en posicionaes sansiblsmantq diametralmente opusstas. '

Sagﬁn otrgs iealizaciones, los dos apoyos, o pun-~
tos de enganche, estan dispuestos an al menos una guis a lo
largo de la cual son susceptibles de desplazarse acersandose
uno al otro, contra la acciﬁn permanente del medio elastico
de solicitacion, manteniendo aafa Gltimo,en épntacta ton cadg
uno de ellos, o con un apoyo intermedio, una parte perfileda
del o de los elementos moviles, o

Segin otras realizaciones, el elementofméuil esta
cbnstituido'por un soporte movil montado rotétivo, que Coflle {
prenda dos guias dispuestas sensiblemente de forma radial a
su o je de rotacion en posicionss diametralmente opuestas, es-

tando dispuesto_cada uno de los apoyos, o puntos de enghnche,

en una de estas guias en la que es susceptible de deaplazer=
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| . cidn cnnstituido por un muelle ar espiral Cada uno da lou

dos apoyos, ] puntos de enganchs esta constantementa @n con-

~del cual es susceptible de desplazarss aceréandase al ofrn'

rlongitudlnal confnrme a la linea 1-1, una prlmera forma de.
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se acercandose al otro apoyo, o al otro puhto de dngancha,

contra la acclon permansnts del msdio alastico de sollcitu- ,

tacto con ung de las dos rampas de una leVa fija.
Segin otrasrealizaciones, uno de los apoyos es fi-

Jjo, estanda dispuesto sl otro apecyo en un guiadp a lo lafgo

apoyo, contra la accion permanente del medio elastico de so-
licitacion, manfeniendu este (ltimo en contacto con una par-
te harfilada, al apoyoc desplazable o .un apoyo intermedio
ligado a esta, | .

El dibujo smexo ilustrg, [} @itulo de ejemplo algu-’
nas formas de realizacion del dispositivo de i jacdioh de €5~
quies conforme a la presente invnncian. -

La figura 1, represents segn una vista en seccion

reallzaclon de la invencion,

La figura 2, representa sagﬁn una vista paraial—
mente sn plants, con las cubisrtus o tapas quiﬁudas, la mis-
ma forma de realizacién en posicion cerrada.

La figura. 3, rapresents segun una vists parcial-
maht§ en.plénta! con las cubiertas o tapas quitadas, la misf
ma forma de reajizacion en posicion disparada,

La figura 4, representa segin una vista en saccion
longitudinal parcial segin la linea iU-IV una sequnds Forma
de realizac1on de la invencion,

La figura 5, rapresenéa segﬁn una,viéta paiclélmen-

te en planta, con las cublertas o tapas quitadas, la misma

sagunda Porma de realizacion, en posicidn cerrada.
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La figuta g, representa segun una vista parcial-

mente en. plantn, con las cubiertaa o tapas quitadas, la mis-

La figura 7, representa sagun und vista par:ial-
mente an planta con las cubiertas o tapas retiradas, una
tercera forma aa realizacion de la invancién, en posicién
cerrada, -

La fiéura 8, ;epresenta segﬁn una vista parcisl-
mente en planta, con las cubisrtas o tapas retiradas, la mis-
ma tercera forma de raalizacién,'an posicion disparads. |

la Figura 9, representa, segin una vista en seccion
parci;l segﬁn l1a linea IX-IX, una cuarta forma de roaliza-
cion de la invenciﬁn.

Las figuras 10 y 11, fbpreaentan{ segun una vista
an planta, con las cubiertas o tapas retiradas, la miéma
cuarfa’forﬁa de realizacian, respectivamante en posicion
cerrada vy en'posicién disparada. ' .

Las figuras 12 a 15, repreaentan parcialmanue di—
ferentes fases de funcionamiento de la misma cuarta furma da )
realizacion. 7 '

La figura 16, repressnta segln una vista en seccion
transversal segin la linea XVI-XVI, una quinta forma de rea=
lizacion de la invencion, ‘ .

Las figuras 17 y 18, rapresantan segln ‘una vista
en planta, coh-las cubiertas o tapas ratiradas, la miame
quinta forma de realizacxon, respactivamante en posic:on .
carrada y en poaicion disparada, _

lLa .figura 19, rap;asenta aegﬁn una vista en plar~-

ta, con hs cubiertss o tapas retiradas, una saxta forma de

realizacion de la invencion, en ppaicién cerrads.
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longitudinal parcial segﬁn la_Linaa XX1-XX1, una septima for-
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- 'ma de realizacion de la invencion,

,porclon extrema de- esta placa 1 tiends a sgr mantenida cons-
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La figura 20, representa, segln una vista parcisl-
"La figura 21, repressants sagén ung vista en seccion

Lesfiguras 22 y 23,representan seglh una vista en
plgﬁté, con-lgs cubiertas o tapas retiradas, la misma aép-
tima forma de raalizaci6n, respectivamsnte en posicién ce-
rrada y en pnsidiﬁn disparada, :

La figura 24, representa, segin una vista en sec-
cidn longitudinal parcial segln la linea XXIV-XXIV una octa~
va Porma de realizacion de la invencian.

' Las figuras 25 y 26, fepresentén éegﬁn una vista
en planta, con las cubiertas o tapas-:atiradag, la misma oc-
tava forma dé realizacion, :espectivamanﬁs en posicion cerra-
da y en poéicién disparada. '

La Figura 27; representa segun una vista parcial-
ments en perspectiva, con la cubierfa 0 tapa_retlrada, uns
novena forma de raaiizacién de la invencién,'an posiciﬁn ce-
rrada.

' - La figura 28, repressenta segun una vista en planta
con la cubierta reﬁirada, la misma novena forma de realize-
cidn, en posicién disparada,

Lé primera forma de realizacion represantada en
las figuras 1 a 3, comprende una placa subpie 1 susceutible
de ser solidarizada a un calzado 2 por un elemanio de reten-

cion anterior 3 y un elemento de’ retencion poaterior 4,- Cada

tantemente sobre al asqui 5 por un atalaJp>flex1ble 6 someti-
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do a la tension psrmanente de un dispositivo de tensidn uni-
co que sera de;crito mas tarde. La porcién extrema poétarior
7 del atalsja rlexiblo 6 se fija al eaqui 5 por una placa

de fijaclon 8 aolidaria dal eaqui s, E1 atalaje flexible 6 °
pasa’a continuacion anbre una . pola2a 9 pivotada aobta un ar-
bol 10_aolidario de la placa subpie 1, y despuea coopara con
sl dispoaitivo'da tension unico, pasa sobre una segunda poles)
11 pivotada en un arbol 12 solidaric de la placa subpie 1

y por dltimo se engancha por su parcion extrema anterior 13

a un elemento giratorio 14 soportado por el aaqui 5 por me-
diacion de un arbol 15 retenido en el ssqui por una placa de
fijacion 16, La parte posterior 17 de la placa shbpie 1 com-
prende roldanas 18 pivotadas en 19, apoyéndoaa éstas roldanas
sobre la placa de fijacion 8 cuando la £1jacidn esta gn}po—

sicion cerrada. La parte antérior de la placa subpia'1 compﬁg

perfil conjugadq aol}daria dal elemento giratoric 14 pars
mantener a la placa subpie 1 sobre el Qaqui 5 cuando la fi-
jacién esta en pusiciﬁn carrada.'hha cubiqrta o tapa 22,016-7-
rra el alojamisnto sn al que aafé dispuesto ai dispasitivo
de tension unica, _ |
Cuando el calzado ejerce sobre la parte dalantsrg.
de la placa 1 un esfuerzo minimo bradeterminado,,hacia'arri-'
ba y/o trangversalmanta,’la placa subpie 1 retroceds ligera-
ménte rodando sobre sus roldanas 18 y su parte perfilada 20
escapa a la parte perfilada 21 del élementnrgiratorio 143
el dispositivo de tensién Gnico afloja entances en una cierta
longitud al gtalaje flexible 6 de tal modo gue el calrzado 2

y la placa 1 puedan sepafarde del saqui, volviendo este de

nuevo a aplicarse automaticamente bajo la placa subpia 1
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cuando a; esPuarzo sjercido hacia arriba y/o transversalmen-

- té por el calzado cesa.

zado 2 y la placa 1 puedan sapararse del eaqui. Eate uualve

" de eJemplo es valida para todas: las formas]de realizavion

-descritas an ssta patente,

26 pasa de la posicion de reposo (figura 2), en la qua la
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Cuando el calzado ejercs sobre la parte posterior
de la plaéa 1bﬁh%e§fuerio minﬁmo pradétermihado; haélﬁ,arrﬁi
ba;y/o-transue:saimente; la placa subpie 1 se lsvanta del
ésqui 5, aflojando al diapoaitivo de. tension entunceé en una

cierta longitud al atalaje flexible 6 de tul mndu que el cal-

de nusvo a aplicarse automaticamente bajo la placa subpie .1
cuando el esfuerzo e jercido hacia arriba y/o transversalman-
te por el calzado cesa, ' ; '

Le dascripclon que acabh de ser hacha a. titnlo

2

et

En la primera forma de raalizacion rapreseniadn en
las figuras 1 a 3, el dispositivo de tension unice qamprandu
un elemento movil constituido por un soporte 26 montsilo ro-
tativo alrededor de un arbol 27 solidario de la placa sﬁbpie
1.'Dos'apoycs,,constituidos'Por:poléas 28 y 29 estan diépuds-
tos sobre el.aoporte 26 en posiciones diametralﬁante npues=
tas; astas paleasrse mont;n rotativas alrededor de érbalesl'
respectiuamenfe 30 y 31, El soporte 26-@s solidario en rota~
cion de una leva 32 cuyo parfil comprende una mesca 34 en

V y una rampa 33 tal que su radio aumente cuando sl soporte

placa subpise ﬁ’aa mantenida sobre sl egqui 5, a una pmsiciﬁh
de disparc (figure 3), en la que la placa swfe 1 estd le-
vantada del. esqui 5. Este perfil esta ﬁqnstant@hente an con-

tacto con un elemento intermedio constituido por una roldena

35 pivotada sobre un empujador 36 sometido a'la accion per-~
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manents de un medio glastico condtituido por ajamplo'por.dos
muslles de combralién 37 y 38, La tansion de astos dos mue-

lles es regulable con ayudn'da ur tornillo 39'cuya rotacion

que soporta; esta tuerca 40 comprends un plano inclinade 41
que coopera con un plano inclinaco 42 de perfil correspon-
dient;.previSto sobre un apoyo 42 desplazable perpendicular—=| -
mente a la tuerca 40 y que sirve de apoyo fijo a los dos mue-
lles 37 y 38, ‘Una cubierta o tapa 44 racubre los muslles Y

su diepoaitivo de regulecinn. £l atalaje flaexible 6 coopelas
con el'diapoait;vo de -tension Unico por mediacion da las po-
légs 28 y 29 sobre las que #s al menos parcialments enrolla-
dé,lcomo se representa en las figuras 2 y 3, , '

Cuando el calzado 2 e jerce un ssfuerzo quizgiande

el esqui 5, representada en la figura 2, la roldana 35 que,
an este pnaician d; reposo, esta alojada en la mueséa'34,
88 6p§nu ants .todo a la rotacion del soporte 26 y por ende
al alargamiento del atalajo flexible 6 que permitiria a la
placa 1 sspararss del esqui 5. Cuanqo el eafuarzo e jercido
por el calzado elcanza un v;lor minimo predeterminado, la -
roldana 35 es rechazada por la mussca 34 y el soporte 26 .
o8 accionado en rotacion segun 45 contra la accion de los
muelles 37 y 38 que empujan a la roldana 35 contra la rampa
33 de la lesva ‘32; los diversos elementos s8 encuesntran en-
tnncea en la poaicion de la figura 3, en la que el alarge»
miento dsl atalaja flaxibla ‘6 ha permitido a. la placa 1 aupa-;

rarse dal aequi S,

Durante la primera parte de la rotacion dal sopnrta

26 y de la leva 32, se obaerva que el desplazamiento angula:
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de cada una dé las poleas 28 y Zé'tienpb a dismifuir la tane

”-Ié'elécciéh’dél perfil de esta rampa 33 permite asi a'vdlunj'
| tad obtaner -una curva de esfuerzos de retanclon que, despums

de haber paqado por un maximo correapondiente al petiodo duraq

‘dar, o ligeramente creciente, o inrvariabls, o ligeramente de—

cual‘la placa subpis es libsrada del esqui,

Este soporta 26 es solidario en rotacion de una leva 43 cuyo

"perfll comprende una muesca 49 y una Tampa 50 tal que su ra-
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«10n del atalaje flexible mientras que el aumento del vadio

de la.ramps 33 tiende simultaneamente a aumentar esta tansion;

te el cual la roldana 35 es mantanida y despues rechaz1da por

la muesca 34, disminuye briscamente para a continuacion qua-

creciente. Los diferentes elementoa toman automaticamenta la .
posiclun de reposo de la figura 2 cuando el eafuarzo ajarcido
por el calzado cesa. Una accion en rotacion aobra el tarnillp

19 permite regular el valor minimo del esfuerzo mas alla del’

S5in salir del marco de la presents invenclon, la‘
roldana 35 accionada por praaion, podria ser reemplazadé por
un slstema gimilar accionado por fraccion, por e jemplo del
tipo del descrlto en la ssgunda forma de raallzacion.-

En la sagunda forma de raalizac10n, representada an
las Figuras 4 a 6, 8l diapositivo ds tension unico ssta cons-—
tituido, bomﬁ'en la primera forma de realizaciéh, por un so-

porte 26 montado rotative que soporta las dos polaas 23.y 29,

dio sea decreciente cuando el soporte 26 pasa de la pun;ciaﬁ

de reposo (figura 5), en la que la pléca.subpia,1 8s manteni-
da sobre Ql esqui 5, a una posicion de dlsparo (figura 6), en
la que la placa subpie 1 asta IBVantada del eaqui 5 Esta par=-

fil esta constantemente en contacto con un elamento intermedio

constituidu_por una roldana 51 pivotada sobre un egtriho 52
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qua airve de punto do nngancho a una porcion extrema 53 de un
cable 54 gue-.es guiado por una polea 55 antes ds ser sngantha-
do por su segunda.porcion extrema 56 a un mualle_S? por mecdia-
eion de un diépositivo de ragulaciﬁn de la tension de wste
nuells 57;';ste dispositivo comprande un tornillo 58 que sir-
ve de ‘punto de enganche .a la porcion extrema 56 del cahble E4;
este tornillo es desplazabls axialmante solo, siendo impedida

de girar por dos planos 59 que cooperan con un alojamiento 60

de dimensiones Justo:suficiaﬁtpa para permitir nlrdeslizamien—

mente en apoyo contra sl muells 57, La tusrca 61 ssta Jrovds-
ta de muescas 62 deastinadas a gobernar asi la rotacion y a
regular ls tenaion del mualle 57. Una ventana 66 prauiata en.
la parte lateral de la.placa subpie 1 permite efectuar esta.
reguiacién. Una cubierta o tapa 63 recubre al-alojamieﬁto 50{
Todos los demas slementos son idénticos a los dé la prinmers -
forma de realizacion,

Cuando el calzado 2 ejerce un esfuerzo que tiende
s separar la piaca aﬁbpia i-da su posicion da':uposorawbre el
esqui 5 (figura 5), la roldana 51 qu&, en esta posicion de
reposo, esta alojada en la mussca 49, no permite mas'qua-hha
débil rotacién.del soporte 26, por ende un ligero alargamien-
to del atalaje flexible 6, Cuando el esfuerzo ejezxcido por ei
calzado alcanze un velor minimo predeterminado, la rélﬂena 51
se escapa de lafuesca 49 y el soporte 26 es accionado wn ro-
tacion segun 45 contra la accion del muelle 57 que atrae a la
roldana 51 contra la rampa 50 de 1a leva 48; loa diversos ale-
mentos se sncuentran entoncas_an‘la poaicion da la figura €,

en la que el alargamiento del atalaje flexible 6 ha permitido

a la>plaéa 1 separearsa del esqui S.




- 10,

15,

20.

25,

3o,

- 12 =

-

Durante la primera parts de la rotacion del sopor-

te 26 y de la leva 48, se bbaerﬁa,que.el dasplazamientf:o an—

gular de cada una de las’ poleas 28 y 29 tiends a diamxnuir
la tension del atalaje flexible miantras que la disminuclon
del radio,de la rampa 50 tiende simultansaments a disminuir
esta tensidn o a mantenerla sensiblemente igual; la eleccion
del perfil ﬁe la rampa 50 permite asi a voluntad obtensr una
curﬁa de esfuerzos de retancion qu, despues de haber pasado
por un méximo corrasp&ndianta al periodo durante el cnal 1a

roldana 51 es mantenida por la muesca 49, disminuye b*usca-

-mente para a continuac;on ear ligaramante dacreciante, Los -

diferentes elementos toman automaticemante la,posiclqn de re-

" poso. de 1la figﬁra 5, cuando el esfuerzo ejercido por ol cal-

zadq cesa.
En la tercera forma de realizacion representada'an
las figuras 7 y 8, el dispositivo de tené;én Gnico difiere

de la segdnda forma de realizacion descrita, ﬁnicamanﬁe par=

'que la leva &8, que comprende una'muesca'49 y uns bémpa 50,

es sustituida por un guiads constituido por:equplo par unra

lumbrera o ranura de quiadoc 67 una des cuyaS'pnrﬁiones extre-
mas 68 esta ﬁa; ale jada que la otra, 69,.d9; gje dé pntaciﬁp
del'sopérte'ZG. La roldana'51_antét;ormen£erdéscriﬁa 4e alo-
ja an'esta ranura de guiado 67 en la qde es auscépﬁibla de |

desplazarse, Todos los demas elaméntos son ;dénticaé a los

_de la sequnda forma de reallzacion.

. Cuando el calzado 2 ajarcs un esfuerzo qua Iianda'
a separar la placa subpie de su posiglon de reposo aobre el

esqui (figura 7), la roldana 51 que, en.esta posicion de re-

poso, ssta en contacto en la porcion extrema 68 de la ranura

de gquiado 67, ejerce un esfuerzo de ratancién.due aumsnta ra-
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to, la roldana 51 comienza a rodar en la ranura 67 hasta que,

" porte 26 que se encuentra antoncas, al igual que 1ds atros

placa subpis 1 separarse del esqui,

. gunda forma de realizaczon. Los difarontes elemantos . Loman

pidamente hasta el momento en que, habisndo efectuado el so-
porte 26 una cierta rotacion sagun 45, la ranura 67 sobre=
pasa una’ posiclon en la que su 8 je longitud;nal es perpendi-
cular a un eje que'pasa por 8l aje de la roldana 51 y_al

punto de apoyo del cable 54 sobre la polea 55. En estme momen-

habiendo continuado la rotacion del soporte 26, topa en la
porcion extrema 69 de la ranura 67; psrmanece en asta posi- :

cion duranta todo, el Final del movimianto de rotacion del 80~

alementos, en la poalclon representada en la figura 8, en 1la

que el alargamiento del atalaje flexible 6 ha permitido a la

En eata realizacian la curva de los esfuerzas dm

retencion gs sansiblemente identica a la obtenida en la se-

automaticaments la posiclon de reposo de la figura 7 cuandn al
esfuerzo ejercido por el calzado cesa. _

Sin salir del marco de la presente 1nvenczon, la
roldana 51 accionada par traccion, tal como se daacriba an
las segunda y tercera formas de realizacion, podria $aT sus—
tituida por un aistema de empugador accionado por preaion.

_ 7 En la cuarta forma de realizacion representada en
las figuras 9 a 15, el dispositivo de tensién Unico estafons-
tituido, como en las tres primsras formas de raallzaclon, '
por un soporte 26 montado rotative que soporta a las dos pd4
leas 28 y 29. El medio elastico de snlicltacion da ‘ssta 80—
porta 26 asta conatituido por un muelle an aspzral ‘72 cuya _

porc;on axtrama interior 71 se engancha a .un medic 73 soll-'

dario en rotacion de un acbol 74 sobre al cual. el sopocta 26



10,

15,

20,

25,

3a,

en rotacion del medio 73; coopara con un slemento deslizante

».72, este armaja puede ser regulado accionando en. rdtauion

- 11e ‘en espiral 72 se engancha a un elemento movil 79, des-’

. plazable sensiblemente ds forma radial al soporte 26; 0 mas

' centricamanta a aste. El elemento movil 79 comprende. ‘Una par=

‘84 comprendan, en su porcion extrema mas proxlma del ‘mje dal

-eje de rotacion del tambor 80 en aproximadamantc una semi-

-14--:

es libre en iotacisn. Un elemento muescadé 75 es solidario-
76 para mantener invariable el armaje del muelle en eapiral

el arbel 74 por mediacion de un alojamiento- 77 (Figutu 9)
que. comprende un perfil poligonal en hueco, después dn haber
libesrado el elemento deslizante 76 fuera de las musseas del

élemento muescado 7S, :La poreidn extrema exterior 78 del mue<

precisémente en este ejemplo; radialmente a un tambor B8O
que contiene el muslle en espiral 72, siendd este tamhor

solidario en rotacion del eoporte 26.y eatando dispuestu cons -

te que sirve de cerrojillo, constituida en eata ejamplo por
un pasadqr 81; eata pasador 81 tiende constantumante 3 sar
empujado hacia el exterior del tambor 80 por el muells en
espiral 72, en ranuras 84 identicas énnsiblamente'radiales
al tambor 80, estando previsfas estas ranutas una en la pla-
ca subpie 1y la otra en la cubierta o tapa 22, Un pasadizo’
82 prevzsto en 8l soporte 26. permite el paso del pasadur 81,
El elamento.mov11.79 y la parte del tambor 80 d;spuesta fren~ J
te a frente comprenden rampas, respéctivament@ 85 y 86, sus-
ceptibles de coopsrar para.doaplazar al elemento ﬁBviL 79,
y;el pasador'81 que soporta, radialménté hacia el intarior
del tambor, cuando el soporte 26 es accionado en' rotaczion 8e-

gun 83 contra la accion del muelle en aapiral 72. Las ranuras

tambor BU,tholongaCIONBB 87 dispusstas concantricamente al
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'a separarla placa subpis 1 de su,posipién de reposc subres sl

85 tiande a aumentar fuartemente la tension dsl atalaje fla-.

- 15 =
circunferencia, El atalaje flexible 6 coapsra con el dispo~
sitivo de tsnslén Gnico por madiacion de las poleas 28 y 29 -
uobcu-luo,qua'al menus esta parcislmanto ahrnlludu.(fjgunéa

4 . S

E ; - t - .
Cuando sl calzado 2 &jerce un ssfusrzo que tiende

esqui 5, repraesentada en lasAfiburas 10 y 12, el sopo:te 26
y el tambor 80 que es solidario son accionados an rotacion -
aegﬁn 83. En una primere etapa, ls rampa QB rachaza a la
rampa 85 y 8l elemsnto movil 79 80 enduentra deaplazaﬂd ra-
dialmante al tambor 80, hacia el interior de asts; a conti-
nuacion pasa por uns posicion representada en la figuira 13
y-despuas llsga als posician de la figura 14, en la que sl
pasador B1.esté en tops contra lad porcionas axtramas;de las
ranuras 84 mas proximas al eje del, tambor 80, Emﬁujados por
el taﬁbor;wei elemanto‘mévil 79 y el pasador 81 son entonces
libres da girar segun 83, siendo libre el pasador 81 de des~
lizar en lga ranuras 87, como se raprgsanta en la figura 15,
Estos elementos recorren aproximadamente una_semi—circunfa-
rencia para ilégar a la posicidn repressntada en la figura
11, contra la accion dal muslle en espiral 72;. en esta posi-
cion, el~alargamianto'del atalaje flexible 6 ha permitido a
la placa subpie 1 separarse del esqui 5.

Durante el comienzo de la rtacion dal aoparte 26
y-al-tambor 80 (figurasv13 y 14), se observa que el dnspla-
zamiento:angﬁlar'da cada una de las poioas 28 y 29 tiande a
‘disminuir ligeramente ia tenaiSn del étalaje‘fleiible 6 mian-

tras que simultaneamonte la resistencia opuesta por lan rampe

'xibla 6 hasta el momento sn qua,'al llegar el paaadqr 81 a 14
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_cién-de la inclinacion de la rampa 85 permite asi a volunted}
.'uhtener una curva de los ésfuefzos de retencion que, despues

" de haber-pasads.por un maximo que borreépon@a al'periodo du-

igual.-Los difdrentes elementos toman autométicahente ls po-

‘de forma axlal; una accién en rotacion sobre el tornillo 10§

- 16 -
posicion de la.figura 14, sl tambor es accioﬁado,én rotacian

segin 83 contra la accion del muelle en espiral 72. lLa elec-

rante el cual la rampa 85 desliza sobre la rampa 86, dismi-

) . ’ : M » )
nuye bruscamente para s-continuacion quedar sensiblemente

sicion de reposo de la figura 10 cuando 8l asfuarzo a jarcido
fior? al calzado ceaa. o _

cEn la quinta forma de raalizacion, represenhada anr
las Flguras 16 a 18, el dlspositivo de tension unico TOM=
prende dos ‘apoyos conatitu;das por eJamplo por dos poleas 90
y 91 dzspuestaa en una ranura de guiado 92 sobre la que saon
susceptibles de desplazarse acercandosa entre si, contra la
accion permansnte de un- medio elastico de solicitacion cons-
tituido por un muelle de compresion 933 este muelle mantiona
sncontacta con roldanas 94 y 95, solidarias respectivamente
de las polsas 30 y 91, a partes perfiladas previstas respac—
tivamente sobrs dos palancas 96 y 97 dispuestas simetricamen-
te con respecto al eje del muells 93 y pivotédae en 98 y 99
sohre:la placa.gﬁbpie 1; la part; perfilada de céda palanca
comprende dosurampas 100 y 101 de inclinaciqﬁés &ifarwntes.
Cada ﬂna,de las palancés 9 y 97 cdmprandq una .cara 1q2,'san~
ﬁibleméntaropueatas a las rampas 100 y 101; @ada,céxa 102 as-
éé éniapoyo contra una roldana fUS pivotada sobre’ un tmpu ja=
d§ﬁ=1b4 sometido a la accion del muelle 93, Un tornillobda

regulacién 105 Loporta una tuerca 106 dasplazabie unicamente

es susceptible de dasplﬁzar axialmente a la tuerca 106 y hacer
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flexible 6.

"6 .tiende -a acercar las roldanas 94 y 95 que, en esta ppai-

-valor.minimo- predeterminado, las roldanas 94 y 95 rechazan

-ra-llesgar finalmente a la posicion represantada en la figura

18, an lardue ei .alargamianto dell atalaje flexible ha pérmi-

_ tos toman automaticamunta la posicion de reposo de la. figura |

- 17 =

asi variar la compresién del muells 93, El atalaje flsxible.
6 coopera’con al dispositive de tension Unico por mediacicn
de las poleas 90 y'91 sobre las duales;es al menos parcial-
monterenroilada,'cbmo se representa en las figuras 17 y 18,
Poleas de.reenvio 108 y 109 suplementarias guisn el atalaje

Cuando sl calzado 2'ejerce un asfuafzo,que tiende
a separar la placa subpie 1 de su posicion de reposo sobre el

eaqui 5, representada sn la figura .17, el atalaje flexible

cién:da'reposo, estan en contacto con las rampas 100 fuerte-
mente inclinadas con respecto al aje de la ranura de gdi&do
92; ‘eatas rampas 100 se oponen ante todoral Qcarcaminnﬁd da
las-roldanse 94 y 95 y por ende al alargamiento del atalajs
flexible 6 qﬁi permitiria a la placa 1 éepararaé,dal éaqui

5, Cuando el esfuerzo sjercido por sl calzedo 2 alcanza un

a las rampas 100 y despuss ruedan sobre lasrampas 101 menos

inclinadas con respscto al e je de la ranura de guiado .92, pa-

tido a la placa 1 separarse del nsqui 1,

Se observa que la inclinacion de las rampas 100 y
101 permite obtensr una curva.de los esfuerzos de retancion
que, doapuea de haber paaado por un maximo corteapondienta
al periodo durants sl cual cada una de las roldanas 9¢ y 95
rechaza a.una rampa 100, disminuye bruacamante para a cont i=

nuacion quedar ligeramente creciente, Los difersntes nlemen- |’

17 cuando el ssfusrzo sjercido por el cdhado casa.

R
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7 lasfiguras-19 y 20, al dispositivo de tonsion unico rnmpren-

jpor una roldana 117 desplazable perpsndicularmente a las

’ y i22 sobre las cuales es al menos parcialmente snrollado,.

- 18 =

‘ Seéﬁn una variante de esta quinta Forma de rtealizad.
cién; no represanéada én_ol dibujo, 1a§ palancgs§96 y 9? son
suprimidas asi como lae rdldanas 103 del empujadbr 104, y-
las rampas 100 y 101 estan previstas en al nmpujador 104 cu—.
yas rampds cooperan asi dlrectamonte con las ralHanas 94 y
95, Todos los demas elementos son 1denp;cosla los de- 1a_quin-
ta forma de realizacion; el funcionamisnto del c;njuntorea
éimiiar ai de esta quinta forma de iealizaciﬁh._:-

. A
4 /

by j.l En la sexta forma dc rnalizaclan, repreaentada en

decdcs?apoyos—constituidoa'par sjemplo por doa poleaa,121 y
T22‘guiadésrcadg una por una ‘ranura de guiaﬂo, réspect;vaan—
te:11f'y 112, sobre. la quae una pafte’concsﬁtpica a cada poleg
esfgusceptible de desplazarse acercaridose 4 lp otra contra.
la éccién parman;nta de un medio alastico ds solicitazion
constitu1do por dos muallas de comprasion 113° estos muallsa
tienden a empUJar constantsmanto a un empujador 114 qua eom= |
prende dos rampas 115 y 116 una de las cualea esta asi cons-'

tantemanta an contacto con un apoyo intermadio cnnstituido

ranuras de guiado 111 y 112 en una ranura 118. Esta roldana
117 “se "une de un modo articulado a las dos polaas 121 y- 122
por dos bielas 119 y 120, La rampa 116 eatg}mas inclinada
gus la rampa 11§Acon respecto al eje longitudinal de la.ra-
ﬁdra~11eliél~dispositivo de regulapiéﬁ'de la tension de los
ﬁuellé5,113.asfpor ejemplo idantico al descrito en la prime-
fa forma -de nealizéci&n. El atalaje flexible 6 coopera con el

dispositivo .de tensién Unico por mediscion de las. polnas 121

como se representa en las figuras 19 y 20, Poleas de reenvio
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_cion derlas bielas 119 y 120, tisnden a desplazar la Toldaﬁg,
117 aegén-125 contra la rampa 116 del empujador 124, Esta’

:maﬁa realizacion. El funcionamianto del conjunto 88 anmilar,

123 y 124 suplementarias guian sl stalajé flexible 6.

' Cuaﬁdo el calzado zvéjerce un esfuérzofque tienda
a separal la placa subpie 1 de su. posicion de rcpoao aobre
el asqui 5, representada en la figura 19, el atalajn"luxi-'

ble 6 tiende a-acercar las poleas 121 y 122 qu-, ‘por medias~

rampa. 116 se opone ante todo al acercamiento de las pmlaas
121 y 122 y dospuea, cuando el eafusrzo e jercido por sl cal-
zado alcanza un valor minimo predeterminado, la roldang 117
rechaza.a la Tampa 116 y despues rusda sobre la rampa 116 ma-
naq~ioclinada para llegar finalmente a la posicion de la fi-
gura 20, sn la que ol alargamiento dal stalaje flsxible ha
permitido a la placa subpis 1 sapararss del aaqui

~La curva de los ssfusrzos de’ retencion es sansible-
mente idantica a la de la quinta forma de roalizacion ante-
riormente descrita. Los diferantes elementos toman au*om:ti—
camgnte la posician de reposo do la figura 19 cuando sl es~

fuerzo .jsrcido por ol calzado cesa,

Sogun una- varianto de eata sexta formg de raaliza— ,

cion;fno -rspresentada en el dibujo, la ranura de guiad 112
es 'supcimidea asf como la ranura transversal 118..La polea

122 a8 fija y la roldana 117 es asf susccptibln da desplazar-

se angularmente alredsdor del ejm de esta polea 122' aste ajo :

de rotacion podria adomas ser distinto del des 1a polam 122,

Todos Jas domas alomentoa son identicos. a los de 1a saxta for

azsndo sustituido el desplazamiento rectllinno segun 125 de

la roldana 117 por un desplazamiento. angular alradador d-l

e jo da la polea 122,
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_ de dos apoyos constituidos por e jamplo por polsas 130 y 131

" Los arboles 126 y 127 soportan igualmente cada uno una rol-

- estos muelles mantiensn en contacto con cada una de las raol-

'mento pivotante 137, pivotado sobre la placa aubpis.1, Este

’7 bre la que la roldana 135 esta en apoyo y dos rampas 139 y

5be él; esta roldana 142 esta an apoyo contra un plano incli-

- 20 -

En la septima forma de realizacion, representada en

las figuras 21 a 23, el dispositivo de tension uUnico. compren-

cuyas porciones extremas de los arboles de pivotamiento 126 7
y 127 estan dispusstas en ranuras de guiado 128 y 129 previs-

tas, una en la placa subpie 1 y la otra en la:cdhiartu 22,

dana, respectivaments 135 y 136; estas roldanaa, y las poleas
130 y 131 que les ‘son por tanto concontricas, son suscepti-
bles de dasplazarae paralelamente 'a las ranuras 128 y 129
cantra.ia éccién permanant? de un ﬁedio eligtico-da solicita—

cion constituido por dos muelles de compresion 133 y 134;
danas 135 y 136 a una o varias rampas previstas sobre un ele-
elemento 137 comprende en su primera cara una rampa 138 so-

140 sobre una de las cuales la roldans 136 ssta en apoyo. Lla
segunda cara de sste elsmento pivotants 137 comprends un apod

yo constituido por ejemplo por una roldana 142 pivotéda 80=

nado 143 dreviﬁto'sobra un smpujador 144 oogatidgrdirectamon-
te a la accion de los muelles 133 y 134, E1 dispositivo de
regulacion de la tension de los muelles 133 y 134 es idénti-
co al descrito en las primera y sexta formas de realizacion,
El atalaje flexible 6 coopera con sl dispositivo.do tansion
Unico ﬁor mediacion de las poleas 130 y 131 acbre las cuales
esta al mencs parcialmente enrollado, como se representa en

las figuras 22 y 23,

Cuando el calzado s jercs un ssfusrzo que timnde e
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do a la placa subpis 1 separarse del esqui.’

- 21 -

aepérar la placé subpie 1 de su posicién de reposo sobre el
esqui, rep;eseﬁtadu en la figura 22, el atalaje flexible tien
de @ acercar las poleas 130 y 131; las roldanés,.réspncfivaw'
mante 135 y 136, qus son concéntricap a las poleas,'tﬂendep
a rodar cada una aoﬁra la rampa eabre la cual éstén orn apoyo,!
reépectiéamente 138 y 139 pﬁra anarcarae una a la'oﬁrn; astas
rampas 138 y 139 sa oponen ante todo a este acarcamianto y
daspues, cuando. el esfuesrzo ejercido por el calzado aJcanza
un valor minimo predeterminado, las roldanas 135 y 136 racha-
zan ‘gada una su rampa'y gl elemento pivotante 137 bastula re-—
chazando por su parte al piston 144 por mediation de ia rol-
dana 142 que rueda sobre al plano inclinado 143 y despuss la
roldana 136 rueda sobre la rampa 140, menos inclinada que la
rampa 139 con respecto a la trayectoris de las roldanas 135

y 136, para llegar finalmente a la posicién de la figura 23,
en la cual el alargamienﬁo del atalaje flexible 6 ha perm%ti—
La curva de los esfuerzoé de retencion as smna;b1e~

mente idantica a las de la quinta y sexta formas de realiza-

: ciﬁh. Los diferentes elementos toman automaticamente su posi-

cion de reposo de'la figura 22 cuando el esfuerza ejercide

por el calzedo cesa.

Sagun una variante de asta aaptima forma de real i~
zacion, no representada enel dibujo, la roldana’ 1&2 asta su- |
primida asi como el empujador 144 que comprende.el plano ine
clinado 143; los muelles 133 vy 134 se apoyan diractammnter
sobre la ssgunda cara del elemento pivotante 137. Todns los
demas elementos son identicos a los de la- aeptima forna de

realizacion y el funcionamisnto del oonjunto es similar al

de esta séptima forma de realizacion.
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~ Sin aslir del marco dé la preaante invuncion, laa )
ranuras 128 y 129 de la septima forma de realizaciod vy de su
varienta podrian ser reemplazadae cada una por dos ranuras,
una para cada coldana, asimismo estas ranuraa podrian no ea-'
tar ni siquiera alineadas, ni paralelas ni ser ractillneaa.
En la octava forma de raalizacion, rapreaentada 3N
las figuras 24 a 26, el dispositivo de tension unicq ompron-

da.dos.apoyos conatituidos por e smple por dos polsas 1580 y

© 1581 pivotadas respactivaments sotire arboles 152 y 153 a una

da las porcioned extremas de estca ultimos, la parte central
de cada arbol es guiada en una rsnura, respectivaments 154 y
155; prevista en un elemento 149 solidaric da la plécé'sthis
1. La segunda porc¢ion extrema de cada uno derlos'érbﬁﬂaa 15i
y 163 llsva una roldana, reapectivamente f56 9 1573;am£as;
roldanas son susceptibles de desplazarse subre las ranuraa
154 y 155 para acercarse entre si contra la accion dcl mudio
alestico constituido por un muells en espiral 158, pof media-
cion da un elemento movil constit:ido por una leva 159 esta
levg 189 se monta rotativa sobre la placa aubpia_1 alwsdedo:
de‘unférbol 160 del que as solidaria en rotacisn un mmdio'
161 al.que se engancha la porcion extrema intericr del muelle
8n asp;rgl 158; la porcion extrema exterior de este muel;a

se engancha a la lsvs 159 que comprende, dispuesta frante
afcaaa una de las roldanas 156 y 157, una rampa,'reépwcéiua-
mépte‘162 y 163, contra la cual cada roldana ss mantenida en
§?0?59t°9 Estas rampas 162 y 163 son tales que su'rqdio CTY

gec;géiente cuando lalsva pasa de la posicién de reposo (fi-

'ﬁﬁrq 25), en la que la placa subpie 1 es mantenida sohbrs el

gsqui, a una posicion de disparo (figura 26), en la que la

blacalsubpie 1 es levantada del asqui. El dispositivo de ra-
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figuras 25 y 26,

‘posicion de la figura 26 en la cual el alargamiento del ata~

laje flexible 6 ha permitido a la placa subpie 1 separarse

- 23 =

gulacion de la tensidn del muslle en éspiral 158 &s idénéicb
al de la cuarta forma de realizacitn anteriormente descrita.
£1 atelaje flexible 6 coopera con ol dispositivo de tansion
dnico por mediaciaon de las poleas 150 vy 151 sbbre las cualws

28 al menos parcialmente anrallado, como se raprsscnta en laaf

Cuando el calzado ejerca.uﬁ asfudrzo gle tienda a
separar ia placa subpié 1 de su boaicién dg reposo sobre el
esqui, reprosentada en la Pigura 25; el atalaje flexitle &
tiende a acarcar las poleas 150 y 151; las roldanas, respsc-
tivamente 156 y 157, que son concentricas a las poleas, tisn-
den a rddar cada una sobre una rampa, respectivamente 162 y
163, de la leve 159 contra la cual astan en apoyo, para acer—
carse entre si; estas rampas se oponen an primer lugar a esta]
acercamiento, y despues cuando‘el egfuérzn ejercido por el
calzado alcanza un valor miﬁimo'predotorminado; las rcldanaa
150 y 151 rschazan cada una su rampa y la leva 159 gire ar-

mando al muelle en espiral 158 para llegar finalments a la

del esqui 5 Los diferentes elementos toman automaticamente

su posiciaon de faposo de la figura 25 cuando sl esfuerzo 8 jer
cido por el célzado cesa,

' SegUn una variante de la octava forma de realiza-
cion, no rapresantéda en el dibujo, es la leva 159 la qus se
fija a la placa subpie 1 y es al slsmanto 149, que soports
las poleas 150 y 151, el que se monta rotativo y soporta la
porcion extrema exterior del muslle en espiral 158, Las ra-

nuras que guian a las poleas 150 y 151 y las roldenas 156 y

157 estan dispuestas sobre el elemento 149 redialmente al
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"menta 149 que soporta las poleas 150 y 151 montadas de forma

‘deslizante,

- largo de un guiado 174 previsto sobre una palanca 175 pivota-

' lada constituida por uns rampa fija 176, solidaria igualments

.caopera con el dispositivo da tsnsion unice por mediariun .de

'asqu; S, representada en la figura 27, el atalaJa flexible

- 24 -
arbol 160 y diametralments Opuestas g este. Todos los demaS
alemantns son ldenticos a los de la ootava Forma de realiza-
Clon. El funclonamiento del conjunto es similar, s;enuo sua-}
tituida la rotacidn de la leva 159 por la rotacion de ele- |

Enrla novena forma de realizacién; represeniada an
las figuras 27 y. 28, el dispositivo de tension Unico compren-
de un prlmer apayo fijo constituide por una polea 170 pivo~
tada sobre un arbol 172 Fijado a 18 placa subpia 1; comprends
un segundo apoyo constitu;do Por una polea 171 cuyo arbol de

pivotamiento 173 soporta a una roldana 169 desplazable a lo

da sobre lapaca subpie 1. La roldana 169 ss iQUalmente des-

plazable de forma simyltanea a lo largo daruna parte perfi—

de la placa subpia 1., E1 medio elcstzco aata constituida por
un muslles dg compresion 177 una de cuyas porciones exfremas.
asta constantemente en apoyo contra la cara 178 de la palan~
ca 175 opuesta al guiado 174, El dispositivo de regulacion
de la tension del muelle es identico al de 1a quinta forma

de reallzac1on anteriormente descrita, £l atalaje flemible 6

las polsas 170 y 171 sobre las cuales as al menos parcial-
mente enrollado, como se reprasenta en las Piguras 27 y 28.
Cuando el calzado @ jercs un esfusrzo que tiende

a2 separar la placa subpis 1 de su posicion de raposu sobre al

tiende a acercar la polea 171 a la polea 170. El guiado 174

se opone ante todo al desplazamiento de la roldana 167 a lo

e
'
'
o
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largo de la rampa 176.y daspués, cuando el esfuerzo e jarcido
por el calzado alcanza un valor minimo pradstnrminudu,]a'rul—
dana 169 rueda a lo largo de la rampa 176 rechazando asi a |
la pa;anca 175 asgﬁn 180, disminuyehdo la rasiatsnc&a-opuesta
por el muelis 177 a medida que este dasplazamiento angular

se efsctua, Los diferentss slsmentos se desplazan para lle-
gar finalmente a la posicion ds la figurs 28, sn la cual el

alargsmiento del atalaje flaxible 6 ha_permitido a la placa

‘subpie 1 separarss del ssqui, Los diferentes elementos toman

automaticaments su posicion de reposo de la figura 27 cuando.
el esfuerzo ejsrcido por el calzado cesa.,

En los casos 8n qus el atalaje flexible unico que
coopera con dos apoyos rotatiVOs o no ss reemplazado por dous
puntos de enganche sobre cada-uno de los cuales se engancha
una de las porciones extremas de dos afalajea flaxibleos dis-
tintos, so observa gque ss necesario qha los dos pbht&arde an-
ganche sean moviles; an afecto, si uno de ébtos'puntus de
enganche fuara fijo, la porcion extrema da la placa subpia
ratenida por el atalaje- corraapondianto no podrze eepararse
del esqui en caso de calda, w'

5in salir del marco de la: preaante invencion, los
dispositivos de retencion descritos podrian ser diapuestoa,
no en la placa subpie, sino sobre sl lqui

La fijacion de aaqui, gbjesto de la invenclon, puede

sar utilizada 8n todus los casos donde sa deses que tol fija-

, ciﬁn que comprends una placa subpie sea a la vez ligera y fé-

cil de regular permitiendo a la vez que el esqu1 sea llevado
autnmaticamante bajo la placasubpie, tras disparo, cuando el

ssfuerzo e jercido por la placa aubpie’ cesa.

NOTA
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Daacrita suf icientemente la naturaleza del invento
asf como la manera de realizarlo an la practica, deba hacer-
se constar que lps disposiciones antseriormenta ;ndicadns ann
éuacaptiblea da moﬂificacionaa de detglla'sn Euanto!nu alte-
ren su principlo fundamental, Tambien se hace constar que el
invento corresponde a una solicitud de patente presentada en
Francia con el n@ 74,20825 de 14 de Junio de 1.974, acogién-
dcsé por lo tanto a los beneficios que conceden los Convsnios
Internacionales en vigor, siendo lo gue constituye la ssen-
cia del referide invento y por le que 8o s0licita una Patente
da Inuen01on por 20 afios en Espafia, sobra- PERFECCIONANMIENTUS
EN'DISPUSITIUOS DE FIJACION DE SEGURIDAD PARA ESQUIES, carac-
tarizandose par lo siguiente: .

1.~ Parfeccionamientos en dispositiuoa de Pl jacinn
de sequridad para esquies, del tipo que cqmprende_una placa
subpie éuscaptibia de ser solidarizada a un calzado, tendisn~
do cada porciﬁn extrema de esta pldaca a ssr manténida CONGw=
tantemente sobre el esqui por al menos un atalaje flexible
sometido a la tension permanente de un medio elastico de so;
licitacién, caracterizados porque comprehden un dispositivo
de tension Unico que incluye al memos un elemento movil
que coopera con el maedio eléstico, estando ligados dos pun~
tos dé enganche, respectivamente al menos uno de dos npoyos,
para dos étalajes flaxibles, reapectivamente para un solo
atalaje flexible, cinematicamante a éstp'o.astos elementos
moviles, .

2.~ Perfeccionamientos seéﬁn la reivindicacion 1,

caracterizados paorque unc o menos ds los puntos da enpanchs

-respectivamente de los apoyas, esta montado rotativo,

'3,- Perfaccionaﬁientos sagﬁn una de lasreivindica—
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‘posiciones ssnsiblemente de forma diametralmente opuestas,

‘ reposo, en la qusla placa subpies es mantenida sobre el es-
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clones 1 o 2, coracterizados porqusé el elammnto movil esta
comatltuido por un'auportn montadu rotantivo sobre el cual

los dos apoyos, o puntos de angéncha sstan dispugatos en

4,~ Parfeccionamientos segén la reivindicacién Jdg
caracterizados porque el soparte de los dos apoyos, o pun~
tos de enganche, es solidario en rotacion de'una leva cuyo
perfil coopera con un slemento intermedic sometido a la ac-
cion ﬁermanenta del medio elastico, ‘

5,- Perfeccionamientos sagun la reivindicacién 4,
caraqterizados porque el peffil dg la ieualesvtal que su

radio es creciente cuandc el soporte pasa de la posicion de

qui, a una posicion de disparo, en la tual la placa subpie
es levantada del esqui, |

6.= Parfeccionamisntos segln la reivindicacion 4,
cazacterizados porque el perfil de:la leva es tal que su ra-
dio es decrecisnte cuando el soports pasa de la posicion de
reposo, en la que la placa subpie es mantenida sobre 3l eu=
qui, a una posiciﬁn de disparo, en la cual la placa subpie
es levantada del esqui,

7.~ Perfeccionamisntos.ssqun la reivindicacidn 3,
caracterizados porgue el soporte de los dos apeyos, o puntos
de enganche, comprende al menos un guiado una de cuyas por-
cionesiaxtramas esta mas aléjada que la otra del eje de rcta-
cion del soporte, cobparando cada guiado con un elemento in-
termedio sometido a la accion parmanente del medio alastico,
siendo cada elemento intermedio susceptible de deslizar

tras una cierta rotacion del soporte,

8.~ Perfeccionamisntos ssgun la reivindicacion 3,
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-axterlor engancha a un olemanto movil desplazabls sanaible~

>§cci6n del muslle en aapiral;-comﬁrendisndoteste elemsnto

mévil, o una.parte del soporte diabuesta enfrente, una rampa |

- dicaciones 1.0 2, caracterizados porque loé‘dés apoyos, ]

~ zable de forma sensiblemente transversal a los guiados, com=
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caracterlzados po:que el medio elast;co de sol;c;tacion, cong

tltUldO por un muelle en espiral, tiens su porczon extrema

mente ds forma radial al aoporte de loa dos apoynn, COMPTE N=-
disndo este alamento movil una parte que sirve ‘de certojilln,
que tiende constarntemante a ser ampujada hacia el extsrior

en al menos una ranura fija sensiblemente. radial, bajo la

susceptible de caoperar'con un perfil conjugadb del okro
glemsnto para desplazer este slementc movil, radialmente,
habia sl interior, cuando el aoporté e8 acclonado énfrotab?
cion contra la SCClon dsl muells en espiral, aiando antonces
la parte que. sirve de cerrojille susceptible da desl;zar an
una prolongac;on de la ranura radial, diapuesta coﬁcentricaf
mente al aje del soporte sobre apro;imadamente una media cir-
cunferencia. o | - |

. 9.~ Perfeccionamisntos segln una de las reivin-

puntos de enganche, estan dispuestos sobre el ‘manos un guia-
do a lo largu del cual son susceptibles de desplazarss acer-
candase entre si, contra la acecion permansnts del medio
alastico de solicitacion, manteniendo este Ultimo en contac-
to con cada uno de ellos, o con un apoyo intarmédio, a una
parte perfilada del o de los elementos moviles.

10~ Parfaccionamian£os sagﬁﬁ la reivindicacion 9,
caracterizados porque dos slementos mﬁviléahestén constitui-
dos pdf un par de palancas una de cuyas caras asta manteni-

da constantemente en apoyo contra un empu jador comiun despla-
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préndiendo cada palanca, dispusstas frente a cada apoyo, ©
puntoé da engaﬁche; una o varias rémpas de laS cuales una es-
ta en contacto con sl apoyo, o el punto de enbancba.

11.- Perfeccionamientos aegﬁn la rei&indicaciéﬁ
9, caracterizados porgque el elemento movil asfé,cunstituido
por un empujador desplazable de fé!marsensiblementé trans-
versal a los guiados, que compranda, diapﬁestas freﬁta a ca-
tla apoyo, o puntos de enganche, una o varias rampas ds las
cualss una ssta en contacto con el apoyo, o el punto de 'en-
ganche,

_ 12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
9, caracterizados porque el elemanto movil esta conatituido
par un empu jador que comprends urna o uariaa rampas de las
cualea una eata en contacto con un apoyo intermedio, siento

este apoyo intermedio, unido ds un modo artipulado a cada

"uno de los otros apoyss, o puntos de enganche, desplazable

de forma sensiblemente transversal a los guiados ds sstos
otros apoyos, 0 puntos ds énganchs, '

- 13.- Perfeccionamientos aagun la reivindicacion
9, caracterizades porque el slemento movil ssta constituido
por un alamentq pivotante, comprendiendo una primera cara de
este slemento pivotante, dispuestas fraents a cada apoyo, o .
punto ds. enganche, una o varias rampas de~la§ cuales una es-
ta encontado con sl apoyo, o sl puntoc de sngahchi, estando
una segunda cara de este elemento_pivoéante, sanéiblaﬁsntu_rr
npuaata?la primera, sometida a la accion del medio elastico

de solicitacion.

14,~ Perfaccionamientos aegun la reivxndicauion

‘13, caracterizados porque la segunda cara del slemento pivo~

tants asta sometida a la accién del mualle'aléaticb ds soli-
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‘frente a cada apoyo, o punto de snganche, una ramps mantgni-

'da,desplazarsa acercandoss al otro- apoyo, o punto de angane

che, contra la accion permanente del medio slastico de soli-

ro, en la que la.pléca subpie es lsvantada del esqui..
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'

citacién por madiacién de un empu jador cuya:cara opuamtu al
medio elastico esta en.contacto con un punto da apoyo de 1a
ssgunda cara dsl alemento‘pivntanta.

15.= Perfaccionamiaptos sagﬁn.la.reivindicaciﬁn
9, caracterizados borque el elemanto movil esté.conétttuido
por una leava montada rotativa de la que es solidaria una de
las porciohgg'extremas de un muelle en espiral que constitu-

ye el medio slastico, comprendiendo esta léVa; dispuestar

da en contacto con sl apoyo, o el punto de enganche, aiendo
estas rampas tales que su radio sea decrncianfe cuahdo la
leva'pasa de la posiciéd de reposoc, en la,que'la placa sub-l
pieres'manteniﬁa sqbrs sl esqui, a‘una pnsiqién de disparo,
en la quavla ﬁlaca subpie es levahtada del esqui,

16.~ Parfaccicnamientos segin una de las reilvin-
ﬁicaciéneé 1 0 2, caracterizados porque.el.elemento mavil
esfé.coﬁstithidu par un sobotte montado rotativo gque com-
prende dos—guiados dispusstos de fo;ma_sansiﬁleménfq radial
a su pje de fctacién en posiciones diamstralmente opuastaa,
estando dispueéto cada uno de los apoyos, o puntos de engan—

che, sobre uno de estos guiados sobre el qus es susceptible

citacidn constituide por un muelle en espiral, estando cada
una de los dos apoyas o buntqs de enganche, constentem#ntg

en contacto con una de las dos rampas de una leva fija, Qianf
do estas rambaé tales qus su radio sea decrecienté cuandorel
soports pasa de la posicion de reposa, en la que la placa-

subpie es mantenida sobre el ssqui, a una posicion Qa dispa-
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1T, Perfaccionamientos segun una de las relvin-
dicaciones 1 6_2, caracterizados porque uno de los apoyos es
fijo, estando dispuesto el otro apoyo sobre un guigdo a lo
largo del cual ss susceptible de desplazarse acaééandusa al
otro apoQo, contra la accion permanahte del medio elastico
de solicitacion, manteniendo. este Gltimo en contacto can .

una parté perfilada, al apoyo desplazable o a un apoyn ine

18.~ Parfeccionamientos segln la reivindicacion
17, caracterizados porgue el sleménto movil esta conatituido
por un empujador que comprende la parte perfiladé constitui;
da por una o varias rampas de las cuales. una asta en contactg
con el apoyo ‘intermedio, astando unido este apoyo intarmedio
da forma articulada, por una parte Ji ﬁpoyo desplazable y po:
bﬁra a un»éje fijo, aje_alrcdadﬁr del cusl ai-apbyo interme~-
dio es susceptible de deaplazarso,angulérménte.

7 19,= Perfaccionamiantos sagin la reivindicacian

17, caracterizados porque el elemento movil es una palancg
pivotada slrededor de un eje fijo, palanca sobre la que se
dispone el guiado del apoyc desplazable, eaténda constituida
la parte parfilada por una o varias rampas Fijas.

20,= Perfaccionamientos en diapositlvos de £ija=
cion de aeguridad para esquias, tal y como queda austancial-
mente descrito en la presente Memoria e ilustrado en los di-
bujos adjuntos, ‘ o

Esta Memoria conats de 31 hojas escritaa a maqui=
na por una sola cara,

Madrid,

MITCHELL
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