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Extracto de la descripción 
Dispositivo de aumentación do hilo de dibujo en una 

máquina tricotadora, que comprende un armazón, un cilindro de 
agujas apoyado en este armazón y provisto de una serie de ra- 

5. auras verticales en su periferia exterior, agujas tricotado—
ras Realizablemente recibidas en dichas ranuras para su movi­
miento vertical en las mismas, un cilindro de guía del hilo - 
de dibujo asegurado al cilindro de agujas para su rotación —  

con Ó1 y dotado de una serie de ranuras verticales en su pori- 
10. feria exterior, medios de guía del hilo de dibujo recibidos - 

en las ranuras del cilindro de guía para un movimiento verti­
cal y rotatorio en las mismas, y por lo menos un dispositivo 
de levas asegurado al citado armazón junto a los medios de —  
guía del hilo de dibujo para mover y poner en rotación a es—  

15. tos medios de guía, incluyendo dicho dispositivo de levas un 
miembro provisto de levas alternas en reposo y de alimenta­
ción de hilo en su superficie periférica, incluyendo los me­
dios de guía del hilo por lo menos una pieza de guía del mi& 
mo, que presenta una muesca y una ranura, por lo menos una - 

20. pieza retorcida sueltamente recibida en la ranura de la pie­
za de guía del hilo de dibujo y dotada de una barra filetea­
da solidariamente formada con ella y un brazo de guía del hi­
lo de dibujo conectado al extremo inferior de la citada barra 
fileteada y que presenta un orificio de guía de este hilo, a 

25. través del cual se inserta tal hilo de dibujo.
Ambiente relacionado con la invención 

Esta invención se relaciona con un dispositivo de —  
alimentación de hilo de dibujo de una máquina tricotadora, que 
está adaptado para suministrar hilos de dibujo a agujas tricó­

lo. tadoras seleccionadas de una serie de ellas, dispuestas con un
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estrecho espaci amiento y que son desplazablea hacia arriba y 
abajo para formar así los dibujos deseados en un tejido báq& 
co que se está tricotando y que presentan un estrecho espa—  
ciamiento entre ellos o bien eliminando todo espacio entre - 
los mismos.

De acuerdo con la presente invención, se disponen - 
uno o dos miembros de leva dotados de levas alternas en rapo 
so y en movimiento de alimentación, opuestamente a la perifg. 
ria exterior de un cilindro de guía. Cuando se acciona el *- 
miembro o miembros de levas, la pieza de guía dispuesta en - 
cada ana de las ranuras verticales del cilindro de guía —  
opuestamente al miembro do levas se desplaza hacia arriba y 
abaje por este miembro. Cuando la pieza de guía se mueve ha­
cia arriba y .abajo de la manera antes indicada, la pieza re­
torcida y plana guiada en la pieza de guia es puesta en rotg 
ción en una u otra dirección para poner en rotación a su vez 
al brazo de guía montado en un extremo e en el extremo infe­
rior de la pieza retorcida para guiar un hilo de dibujo a —  
través del orificio de guía del mismo en el brazo mencionado 
hasta una aguja tricotadera. Además, de acuerdo con la pre­
gante invención, para comunicar una adecuada tensión a un hi­
lo de dibujo mientras se suministra a una aguja tricotadera, 
se dispone un medio tensador.

De acuerdo con la presente invención, se proporcio­
na un dispositivo de alimentación de hilo do dibujo en una - 
máquina tricotadera que comprende un armazón, un cilindro de 
agujas rotatoriamente montado en este armazón y dotado de una 
serie de ranuras verticales circunferencialmente espaciadas 
en la periferia exterior, una aguja tricotadora deslizatRKen- 
te recibida en cada una de dichas ranuras del cilindro de —

-i-.-..-- *'-̂7 .'y:.
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agujas para un movimiento ascendente y descendente en la mig 
ma, una placa rotatoriamente montada en di(ho armazón por en­
cima del cilindro de agujas, un cilindro de guía del hilo de 
dibujo solidariamente conectado a dicha placa rotatoria para 

5, su rotación con eUa y dotado de una serie de ranuras verti­
cales circunferencialmente espaciadas en su periferia exte­
rior, por lo menos un dispositivo de levas montado en dicho - 
armazón opuestamente a la periferia exterior del cilindro de 
guía del hilo y que incluye levas alternas en reposo y con mo 

10. viniente de alimentación de hilo en la periferia, por lo me­
nos una pieza de guía recibida en cada una de dichas ranuras 
verticales del cilindro de guia en acoplamiento con dichos - 
medios de leva para su desplazamiento hacia arriba y abajo al 
girar la placa rotatoria, teniendo dicha pieza de guia una —  

15, configuración sensiblemente en forma de U, que incluye una —  
porción principal vertical provista de una muesca en la que - 
se acopla el citado dispositivo de levas, y una porción termi­
ne! inferior horizontal dotada de una ranura, por lo menos una 
pieza retorcida vertical guiada a travós de dicha ranura en - 

20. la porción terminal inferior de la pieza de guía y que tiene 
una barra fileteada solidaria que se extiende hacia abajo de& 
de aquélla para eu rotación al desplazarse la citada pieza de 
guía hacia arriba y abajo, y por lo menos un brazo de guía —  
horizontal asegurado por un extremo al extremo inferior de la 

25+ barra fileteada y que tiene un orificio de guía del hilo en - 
el otro extremo, mediante el cual es guiado un hilo de dibu­
jo hacia una o más agujas tricotadoras seleccionadas, y a tra 
vÓs de ellas, desde un suministro de hilo a través de la refe 
rida ranura del brazo de guía, para formar el deseado dibujo 

10+ en un tejido básico que se está triootando#



Los citados objetos y otees, asi como las correspon­
dientes ventajas de la presente Invención, quedarán más elar& 
mente evidenciadas para los expertos en la materia mediante - 
la lectura de la siguiente descripción detallada, junto con - 
lea dibujes que se acompañan, que muestran versiones preferi­
das de la invención solamente a efectos ilustrativos, pero ne 
limitativos del ámbito de la misma en modo alguno*

Preve descripción de loe dibujos
La figura 1 es una vista en sección vertical fraguan 

taria de una versión preferida del dispositivo de alimenta­
ción del M í o  de dibujo en usa máquina tricotadora construi­
da de acuerdo con la presente invención.

La figura 2 es una vísta en sección vertical tragman 
taria, a escala ampliada, de una porción del citado disposÍ% 
vo de alimentación del hilo de dibujo.

La figura 3 es una vista desarrollada fragmentaria del 
miembro de levas, que comprende levas alternas en reposo y en 
movimiento de alimentación del citado dispositivo de alimenta­
ción del M í o  de dibujo.

La figura 4 es una vista en perspectiva iscmótrica* - 
fragmentaria y despiezada , a escala ampliada, que muestra la 
rMación entre un brazo de guía, una barra fileteada solidaria 
de una pieza retorcida y una pieza de guía para la rotación 
de la barra fileteada y de la pieza retorcida en dicho dispo­
sitivo de alimentación del M í o  de dibujo.

La figura $ es una vista en alzado lateral, a escala - 
ampliada, del medio tensador superior del dispositivo de ali­
mentación del M í o  de dibujo.

La figura 6 es una vista inferior del medio tensador 
de la figura 5.
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La figura 7 ea una vista en sección vertical, a esca­
la ampliada, del medie tensador de la figura 5^

La figura 8 es una vista en aleada lateral del medio 
tensador inferior del dispositivo de alimentación del hilo de 

5, dibuje.
La figura 9 es una vista explicativa que muestra el 

funcionamiento del brazo de guía mostrado en la figura 4*
La figura 10 es una vista explicativa que muestra la 

relación entre dicho brazo de guía y una aguja tricotadora.
10, La figura 11 es una vista en sección vertical fragmen

taria, a escala ampliada, de una segunda versión de dispositi­
vo alimentador del hilo de dibujo en una máquina tricotadora - 
construida de acuerdo con la invención, que emplea un sistema 
de levas dobles en el suministre de los hilos de dibuje; y 

15. La figura &2 es una vista en perspectiva isemótrica -
fragmentaria, a escala ampliada, del doble sistema de pieza de 
guía - brazo de guía del dispositivo de alimentación dal hilo 
de dibuje de la figura 1 1.

Versiones oreferidas de la invención 
20, Seguidamente se describirá la presente invención con

referencia a los adjuntos dibujos, que muestran versiones pre­
feridas de la misma, sólo a efectos ilustrativos.

Con referencia en primer lugar a la figura 1, el núme­
ro 1 indica un cilindro de agujas rotatoriamente montado en 

25, el armazón de una versión de diopositivo de suministro dél hi­
lo de dibujo de la invención y que tiene una serie de ranuras 
2 receptoras de agujas, verticales y circunferencialmente espa­
ciadas en su periferia exterior. Una aguja tricotadora 3 ea - 
deslizablemente recibida en cada una de dichas ranuras 2 para 
su movimiento vertical en la misma, de la manera que se descri 

30. birá más adelante, Las agujas tricotadoras 3 son agujas de pes­
tillo convencionales, cuya detallada descripción será omitida
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aquí. Loa talones Re están agujas están adaptados para au 
acoplamiento a levas seleccionadas (no mostradas) gas se - 
disponen adecuadamente junto a la periferia exterior del ci­
lindro de agujas 1 para su desplazamiento hada arriba y aba- 

5# jo a lo largo de las ranuras 2. Alrededor de la porción ter­
minal superior del cilindro de agujas 1 se dispone un sopor­
te anular 4 de leva de platina en relación. perifépicamente eg, 
paciada y fijamente asegurado a una columna de soporte ade­
cuada en forma de L (no mostrada) „ que a su ves se asegura fl 

10. jámente al armazón. La periferia interna del soporte 4 de leva 
de platina presenta una de éstas, schalada por 5. Un soporte 
anular 6 de platina se sostiene sobre el cilindro de agujas 1  
en posición inferior a la leva de platina 5, con un extremo - 
de dicho soporte adaptado para acoplarse selectivamente a las 

15. ranuras verticales 2 del cilindro de agujas 1 . Entre la leva 
de platina 5 y el soporte de platina 6 queda definida una ra­
nura 3 destinada a recibir las espigas 7' de una serie de plg 
tinas 7. cuyos otros extremos son recibidos en ranuras circun 
fereacialmente espaciadas 9 dispuestas en la parte superior - 

20. del cilindro de agujas 1  entre las agujas trícotadoraa adya­
centes 3.

Las platinas 7 y <1 soporte de platina ó están adapta­
dos para girar al hacerlo el cilindro de agujas 1 , girando —  
así dichas platinas 7 reciprocamente en un plano horizontal - 

25. para femar un tejido básico en cooperación con las agujas —  
tricotadoras 3. en miembro guía-hilo anular 10 está Ajamante 
asegurado al soporte 4 de leva de platina por medio de adecúa 
dos elementos de sujeción, tales como pernos, en relación espa­
ciada con la st^eríioie superior de dicho sqporte y el miembro 

30. de guia del hilo básico está situado frente a una leva operante
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(no mostrada) asociada a las agujas tricotadoras 3 ea la peri­
feria del cilindro do agujas 1. El miembro 10 de guía del M í o  
básico está provisto de una serie de primeros orificios 10* de 
guia de dicho hilo básico, cirouaferencialmente espaciados, —  

5. adyacentes a la periferia interna# y de un número correspondían
te de segundos orificios 10" de guía de dicho hilo# adyacentes 
a la periferia externa, para suministrar una serie de hilos —  
básicos Y a un tejido básico que se está formando do manera —  

convencional*
10# Situado justamente encima del cilindro de agujas 1, -

hay un cilindro 13 de guia del hilo de dibujo, fijamente asegu­
rado a una placa rotatoria anular 12# a su vez 'mtmtada^an el - 
extremo inferior de un árbol rotatorio 31, estando provisto el 
cilindro do guía del hilo de dibujo en su periferia exterior - 

15# de ranuras verticales 22 circunferencialmente espaciadas. El
árbol rotatorio 31 se apoya en un cilindro estacionario 16 que 
pende de una placa de soporte 15, a su vez sostenida sobre las 
columnas principales 14 del armazón.

El árbol rotatorio 11 tiene un engranaje 17 de diá- 
20. metro mayor asegurado en el extremo superior, cuyo engranaje - 

se acopla a uno de diámetro menor 21 dispuesto en un árbol 20, 
que se apoya también en la placa de soporte 15* Una polea 19 - 
está montada en el árbol 20 y una cinta sin fin 18 pasa alrede­
dor de la citada polea y de la 19a dispuesta en un árbol de —  

25* transmisión lia, que también ae apoya en la placa de soporte - 
15* Asi, cuando se pone en rotación el árbol Ae transmisión lia, 
el árbol accionado 11 lo es a través del dispositivo de trans­
misión 17, 21, 19, 18 y 19a. Una polea libre 19b está montada 
sobre un árbol 20b, que se apoya también en la placa de sopor- 

30* te 15*
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Cada moa de las ranuras verticales 22 del cilindro 
13 de guia del M í o  de dibujo recibe deallzaRleaente una —  
pieza da guia 24 sustancialmcnte en forma de L para su movi­
miento bacía arriba y abajo, cuya pieza de guía 24 está pro- 

$. vista en su porción superior a vertical de una muesca 23.
La pieza de guía 24 no puede salirse de su asociada ranura 
22 por medio de una anilla de acoplamiento (no mostrada). La 
porción inferior u horizontal de la pieza de guía 24 en forma 
de L está provista de una ranura de guía rectangular 27 a —  

10. través de la cual se guía una pieza retorcida y plana 26 de 
tal manera que, cuando se mueve dicha pieza de guía 24 hacia 
arriba y abajo, la pieza retorcida 26 recibe un movimiento - 
de rotación en una u otra dirección.

Cada pieza retorcida 26 tiene una porción terminal 
15. o baira inferior fileteada y solidaria 2$ y sobre ella se - 

aplica a rosea un miembro 28 a modo de manguito interior y 
exteriarmente fileteado. Un brazo 31 de guía del hilo de di­
bujo se asegura al extremo inferior de la porción o barra —  
fileteada 25 y se extiende desde 61 en dirección horizontal, 

20. presentando una ranura de ajuste 29. 33. brazo 31 de guía del 
hilo de dibujo tiene un orificio 30 de guía del hilo en él - 
extremo opuesto A aqu$l en el que so asegura el brazo de —  
guía a la barra fileteada 25. Una tuerca (no mostrada) se —  
aplica a rosca al extrepo inferior de la barra fileteada 25 

25. que se proyecta par debajo del brazo de guía 31, de manera - 
que pueda ajustaras la posición radial del conjunto de pie­
za de guía y brazo de guía 24 y 26 respecto al cilindro 13 
de guía del hilo, aflojando la tuerca. El miembro 28 a modo 
de manguito es recibido a rosca en d  orificio fileteado 35 

30. de un miembro de apoyo 34 que tiene una proyección lateral -



33 extendida hacia el exterior desde una pared del miembro 
de apoyo 34* que es recibida en un orificio lateral 32 de un 
reborde anular 13* dispuesto alrededor del borde inferior del 
cilindro de guía 13 y Mantenido en posición dentro del orifi­
cio 32 por medio de peimos 3$' aplicados a rosca, al reborde - 
13' + la provisión del miembro de apoyo 28 dotado de la proyec­
ción 33 es para facilitar el ajuste de la posición radial del 
conjunto de pieza de guía y brazo de guía 24 y 31 respecto al 
cilindro de guía 13 ó acelerar la sustitución del conjunto —  
cuando resultan dañadas o rotas una o más partes del conjunto* 
Dispuesto alrededor del cilindro de guia 13* hay un miembro de 
leva anular 36 que incluye levas alternas en reposo y en movi­
miento de alimentación de hilo, a y b respectivamente, que se 
acoplan selectivamente a las muescas 23 de las piezas de guía 
24 para accionar estas últimas.

El miembro de leva 36 está montado en una placa 38 de 
retención de leva, que se asegura ajuatáblemente al extremo - 
exterior de una placa estacionaria 37* cuyo extremo interior 
se asegura al cilindro estacionario 16.

Así* al girar el árbol rotatorio 11 de la manera an­
tes indicada, la placa rotatoria 12* solidariamente conectada 
al árbol 11, gira poniendo en rotación al cilindro de guía 13. 
La rotación de este cilindro mueve a las piezas de guía 24 a 
lo largo del miembro de leva 36 hacia arriba y abajo. El movi­
miento ascendente y descendente de las piezas de guía 34 comu­
nica rotación a los brazos de guía 31 en una u otra dirección, 
en virtud de lo cual los hilos de dibujo Y* son introducidos - 
y guiados a través de agujas tricotadoras seleccionadas 3 y —  
tales hilos Y* son tricotados en un tejido básico que se esté 
formando.



A Ü n  de que loa brazos de gofa 31 no puedan interfe- 
rirse entre sí mientras giran, pueden asegurarse a sus asocia 
das Meras fileteadas 25 de las piezas retorcidas 2$ a dife­
rentes alturas y, en tal caso, puedo reducirse la distancia - 
lateral entre barras fileteadas adyacentes 25.

Asegurado al extremo interno de la placa estacionaria 
37 hay un miembro de apoyo 37* que sustenta a un árbol 41 que 
a au ves sostiene a un engranaje 40 acoplado al engranaje 39 
que se halla montado en la placa rotatoria 12. 31 extremo su­
perior del árbol 41 apoyado en el miembro 37* eos tiene un en*, 
grana je 44 que se acopla al engranaje 43 dispuesto en una ani­
lla 42, que a su vez se apoya en el cilindre estacionario 16* 
La anilla 42 tiene un reborde anular 43* sobre el que está —  
montado el extremo interior de una placa 43 do soporte de bobi­
na, cuya placa sostiene un par de medios toreadores 45 y 46 y 
una bobina 47.

Así, al girar el árbol rotatorio H  de la manera an­
tes indicada, la placa rotatoria 12 solidaria del árbol rota­
torio 11 gira también para poner en rotación a loa engranajes 
39+ 40 y 44, que a su vez hacen girar a la placa de soporta - 
43 al mismo ritmo que el árbol rotatorio 11 a través del en­
granaje 43 acoplado al engranaje 44.

Una serie de postes 49 se proyectan hacia arriba desde 
la placa de soporte 48, cuyos postes sostienen un miembro anu­
lar $0 sobre d  que se apoya el extremo interior del medio —  , 
tansader 45. Los postos 49 tienen también miembros de ajuste 
51 ajuatáblemente asegurados a ellos por medio de pernos 52+ 
sosteniendo tales miembros de ajuste una placa de guía anular 
54 dotada de orificios 53 de guia de hilo, por medio de sus - 
rebordes 51.



La placa do soporto 48 tiene una placa 55 de soporte 
do bobina asegurada a ella formando una extensión de la misma# 
montándose una bobina 47 sobro la extensión citada. La placa 
de soporte 48 tiene también un brazo 57 de soporte del medio 
teasador inferior# incurvado, que primeramente se extiende —  
desdo el lado inferior de la extensión 55 en ángulo recto con 
ella y luego angularmenta respecte a la extensión $5# para —  
sostener el medio tensador inferior 46.

El par de medios tensador es 45 y 46 se dispone encima 
del cilindro de guia 13 opuestamente a las piezas de guia 24 
y al brazo 57 de soporte del medie tensador inferior y en su - 
porción terminal inferior un par de proyecciones espaciadas 56 
y 56* tienen orificios 58 y 58*, respectivamentetr alineados y 
de guia del hilo# extendiéndose tales proyecciones desde el - 
brazo de soporte 57 en ángulo recto con la porción inferior - 
del brazo. EL brazo 57 de soporte del medio tensador incluye 
también un árbol corto 59 que se extiende desde su porción in­
ferior paralelamente a las proyecciones 56 y 56'+ articulándose 
una barra operante 60 por un extremo al árbol corto 59 y termi­
nando el otro extremo de dicha barra 60 en una posición situa­
da entre las proyecciones 56 y 56*, cuyo otro extremo está pro 
visto de un orificio 60* de guía del hilo. Oh miembro ajusta­
dor de tensión 61 está montado en el árbol corto 59 junto a su 
extremo superior, fijándose un resorte 62 por Un extremo al —  
miembro de ajuste 61 y por el otro a la barra operante 60 para 
acomodar cualquier aflojamiento en d  hilo de dibujo que pasa 
a través de los orificios de guía 58# 58* y  60* para comunicar 
una adecuada tensión al mismo.

El medio tensador superior 45 incluye un brazo de so­
porte horizontal 57a montado por un extremo sobre la placa —
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5.

10.

15.

20.

25.

30.

amolar 50 y un par da proyecciones espaciadas 55a y 56*a do­
tadas de orificios alineados 58a y 58'a, respectivamente, de 
gofa del hilo, penden del brazo de soporte 57a en el otro ar­
tremo de este brazo. Un miembro de apoyo 64a se extiende desde 
el lado inferior del brazo de soporte 57a entre el par de —  
proyecciones 56a y 56'a y presenta no par de muescas 63 y 63* 
que se cortan en ángulo recto en la cara terminal inferior* - 
con la muesca 63 en alineamiento con los orificios 58a y 58'a 
de guia del hilo dispuestos en las proyecciones 56a y 56* a. 
Asi, cuando se pasa un hilo de dibujo Y* a través da los so­
portes de guia 58a y 58'a, dicho hilo es guiado a lo largo de 
la muesca 63 del miembro de apoyo 64a contra todo desplazaaien 
to del paso del hilo entre los orificios 58a y 58'a. la otra - 
muesca 63* que corta a la muesca 63 en ángulo recto está adap­
tada para recibir un extremo imcurvado 60'a de una barra ope­
rante 60a que se articula en una porción intermedia antee los 
extremos opuestos de un árbol corto 55a que pende del lado in 
feriar de la barra 57a del brazo de soporte. El otro extreme 
de la barra operante 60a lleva fijado un extremo de un resorte 
62a* fijándose el otro extremo de este resorte a un miembro - 
de ajuste anular 61a, que a su vez está ajustablemente montado 
en el árbol corto 59a, de manera que, cuando se mueve el miem­
bro de ajuste 61a a lo largo del árbol corto 59a* se ajusta la 
tensión del resorte 62a. Sote resorte impulsa normalmente el 
extremo de apoyo 60'a del miembro de apoyo 64a para comunicar 
tensión al hilo de dibujo Y' al pasar éste a través da la muqs 
ea 63 del miembro de apoyo 64a.

En el funcionamiento* al igual que en las máquinas - 
tricotadoraa clasicas, el cilindro de agujas 1 y el soporte de 
platina 6 se ponen en rotación y las agujas tricotadoraa 3 son
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desplazadas hacia arriba y abajo por las levas (no mostradas) 
dispuestas frente al cilindro de agujas 1, avanzando hilos —  
básicos hacia las agujas tricotadoraa 3 para formar un tejido 
básico* simultáneamente, la rotación del cilindro de agujas 1 

*?+ y del soporte de platina 6 hace girar al cilindro de guia 13 
y a la placa de soporte 43 al mismo ritmo a través del árbol 
rotatorio H ,  que se pone también en rotación al girar el ci­
lindro de agujas y el soporte de platina. El cilindro do guía 
rotatorio 13 hace girar a las piezas de guia 24 recibidas en 

10^ las ranuras de la periferia exterior de dicho cilindro de guia 
13. -Al ser puestas en rotación las piezas de guia 24 de la ma­
nera antes mencionada* una aguja tricotadora 3 seleccionada —  
por el miembro de levas 36 situado frente a tales piezas de 
guia 24 es elevada a la posición mostrada en la figura 10a, —  

15 i, tras lo cual la muesca 23 de una pieza de guia seleccionada 24 
queda situada frente a una de las levas b de alimentación de - 
hilo del miembro de levas 36, para descender la pieza de guía 
seleccionada 24. Al moverse hacia arriba y abajo la pieza se­
leccionada de guia 24 como queda explicado, tal pieza hace gi- 

20, zar al asociado brazo de gafa 31 alrededor de la aguja trico- 
tadora seleccionada 3 a través de la pieza retorcida asociada 
26 dotada de la barra fileteada solidaria 25 (véase figuras - 
10b, 10c y lOd) y el hilo de dibujo Y* introducido en el ori­
ficio de guia 30 del brazo de guia 31 desde la periferia exte- 

25. rior del cilindro de guia 13 es introducido en la cabeza do la 
aguja tricotadora 3 bajo la acción del resorte de tensión 62 
de la barra operante 60 para el medio tensador inferior 46. —  
Después de que el hilo de dibujo Y' ha sido introducido en la 
cabeza de la aguja tricotadora 3, el brazo de guia 31 permane- 

30. ce en la presente posición y es retenido por la particular le-
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w  en reposo g, del adea&ro de levas 36? dispuesto pare el - 
siguiente cielo de aumentación de hile de dibujo (véase fi­
gura 10f)*

Seguidamente# al moverse hacia arriba la aguja trice 
5. todera eeleecionada 3, el particular brazo de guía 31 comu­

nica un movimiento descendente a la asociada pieza de guía 24 
ayudado por una leva seleccionada b de alimentación de hilo 
e inicia la rotación en dirección inversa a la posición ini­
cial (véanse figuras lOg# lOh y 1C&). Al girar el particular 

10+ brazo de guía 24 en dirección inversa como queda dicho? se —  
absorbe cualquier aflojamiento del particular hilo de dibujo 
Y* por la barra operante 60 Ó 60a ayudada por el resorte 62 
ó 62a? recibiendo así el hilo de dibujo una adecuada tensión* 
EL hilo de dibujo tensado Y* se coloca entonces detrás de la 

15* seleccionada aguja tricotadora 3 bajo tensión* Con el hile Y' 
mantenido en posición como queda dicho? al moverse hacia arri­
ba la seleccionada aguja tricotadora 3# la pieza de guía se­
leccionada 24 se muevo también hacia arriba para poner en ro­
tación al asociado brazo de guía 31 a través de la asociada 

20*. pieza retorcida 26? para efectuar la introducción del hilo de 
dibujo como queda explicado. Repitiendo el anterior ciclo de 
áliaeatación del hilo de dibujo? ae forma el dibujo deseado * 
sobre un tejido básico que ae esté tricotanto.

Las figuras 11 y 12 muestran una segunda versión de - 
25*. dispositivo alimentador de hilo de dibujo de la presente invag 

ción? en la que se emplea un dispositivo de levas dobles* Las 
correspondientes partes de la segunda versión del dispositivo 
de alimentación de hilo llevan los mismos ndmeroa de referen­
cia utilizados para las partes de la primera versión del dia- 

30+ positivo anteriormente descrita? suprimiéndose aquí una des—
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eripción detallada de las partes correspondientes de la segun­
da versión, al objeto de simplificar la explicación de la ver­
sión.

Ea cilindre de guia 13 dotado de ana serie de rana—
9. ras verticales 22 en la periferia exterior# está situado enci­

ma de un cilindro de agujas 1 y cada una de las ranuras verti­
cales 22 recibe un par de piezas de guía yuxtapuestas 24 y 24a 
dotadas de muescas 23 y 23a respectivamente# estando adaptadas 
las piezas de guía para moverse hada arriba y abajo en la aso 

10# dada ranura vertical 22# al tiempo que se impide su salida - 
de la ranura por medio de un miembro de acoplamiento andar —  
(no mostrado) .< Como se muestra más claramente en la figura 12# 
la altura de la muesca 23 de la pieza de guía 24 es menor que 
la de la muesca 23a de la otra pieza de guia 24a para acoplar­

ía. se a un par de miembros de leva verticalmente espadados 36 y 
36a# respectivamente.

Las piezas de guia 24 y 24a están incurvadas en los 
extremos inferiores en ángulo recto respecto al reste de las - 
piezas# estando provistos los extremos inferiores incurvados - 

20. de ranuras 27 y 27a respectivamente# para redbir las piezas - 
retorcidas 26 que tienen pordones o barras fileteadas solida­
rias 25# extendidas hacia abajo desde las asociadas piezas re­
torcidas, de manera que, cuando las piezas de guía 24 y 24a —  
son desplazadas hada arriba y abajo, los asodados conjuntos 

25? de piezas retorcidas y barras fileteadas 26 y 25 reciben un 
movimiento de rotadón en una u otra dirección#

La porción fileteada 25 de cada una de las piezas re­
torcidas 26 está apoyada en un miembro a modo de manguito 28 y 
se extiende hada abajo a través del miembro de apoyo, presente^ 

30. do la extensión inferior expuesta de la perdón fileteada 25 un



brazo 4a guia horizontal 31 montado en su extremo inferior 
y teniendo el brazo de guía una ranura de ajuste entre sus 
extremos opuestos y un orificio 30 de guia del hilo en el - 
extremo alejado de aquél en el que está montado el brazo de 
guia aohre la porción fileteada 25*

Por encima y adyacentemente a la periferia exterior 
del cilindro de guia 13# se dispone un par de miembros de —* 
levas superior e inferior 36 y 36A# verticalmente espaciados# 
cada uno de los cuales tiene levas alternas en reposo y en mo 
viniente de avance de hilo# a y b respectivamente# para su - 
acoplamiento a las muescas 23 y  23a de las piezas de guia 24 
y 24a# respectivamente * Cuando se pone en rotación la placa 
12 a la que está solidariamente conectado el cilindro de góia 
13# éste último gira para mover las piezas de guía 24 y 24a 
hacia arriba y abajo por la acción da levas a aleccionadas &  
de les miembros de levas 36 y 36a# respectivamente, para in­
troducir uno o más hilos de dibujo Y' en una c más agujas —  
seleccionadas 3, que se encuentran entonces en posición ele­
vada# formándose así un dibujo deseado sobre un tejido básico 
que se está trtootaado*

Con la construcción y disposición expuestas de las - 
partes del dispositivo de alimentación de hilo de dibujo de - 
la invención# el cilindro de guia dotado de una serie de ra­
nuras verticales queda situado encima del cilindro de agujas, 
el miembro o miembros de levas provistos de levas alternas - 
en reposo y en movimiento de alimentación de hilo quedan si­
tuados en un solo plano o en dos verticalmente espaciados —  
opuestos al cilindro de guía# una o más piezas de guia que - 
tienen muescas acoplablea al miembro o miembros de levas son 
recibidas en las ranuras verticales del cilindro de guia, al
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girar éste 31 timo, la pieza o piezas de gafa son desplazadas 
a lo largo del miembro o miembros de levas# que a su vez co­
munican un movimiento ascendente y descendente, este moviaRqn 
te ascendente y descendente de la pieza o piezas de guía ha- 

5# ce girar a las piezas retorcidas en las ranuras de tales pie­
zas de guia, la rotación de estas piezas retorcidas hace gi­
rar a los brazos de guia montados mi los extremos inferiores 
de las porciones fileteadas sondarles de las piezas retorci­
das y loe hilos de dibujo que han pasado a trsvóa de los ori- 

10# fioios de guia de loa brazos de guia son introducidos en agu­
jas seleccionadas que se encuentran ahora en posioión elevada 
desde el lado exterior del miembro o miembros de levas bajo 
tensión, para formar así el dibujo deseado sobre un tejido - 
básico que se esté tricotsndo* Así, la presente invención per 

15+ mita suministrar efectivamente hilos de dibujo a agujas trl- 
cotadoras seleccionadas, y como los brazos de guia están si­
tuados a diferentes alturas (en la segunda versión) #. el espa­
d o  comprendido entre las barras fileteadas puede reducirse# 
consiguéndese asi una economía en el espacio de sude donde se 

20+ instale el dispositivo de alimentación del hilo de dibujo+
Además, mediante la provisión de los miembros de la­

vas de dos diferentes alturas# las piezas de guia yuxtapues­
tas que tienen muescas a diferentes alturas pueden disponerse 
en cada uM^ de las ranuras verticales d d  cilindro de guia#

25+. de manera que uno de los miembros de levas mueva a una de ta­
les piezas de guia para girar el brazo de guía asociado a una 
pieza de guia, mientras la otra de estas piezas se mantiene 
inactiva, para impedir asi que ambas piezas se interfieran —  
entre si# en virtud de lo cual puede reducirse la distancia - 

30+ entre las barras fileteadas^ con d  resultado de la eliminación
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5.

10.
15.

20+

25+

10+

de sqgscación entre Mies de dibujo en un dibujo formado.
Asimismo, como los hilos de dibujo Y* se suminis­

tran a los brazos de guía desde el lado exterior del cilin­
dro de guía a través de loa medios toreadores situados enc­
entre este cilindro de guía y la placa de soporte cooperante# 
cuando los hilos de dibujo ae introducen en las agujas tri­
cot adoras, aunque loa brazos de guía satén girando, puede —  
evitarse da una manera efectiva que dichos hilos de dibuje - 
se enrollen alrededot de las barras fileteadas rotatorias, - 
eliminándose así una falta de uniformidad en los dibujos —  
formados y reduciéndose todo lo posible la rotura de estos - 
hilos de dibujo, y cuando se produce una tal rotura, ésta —  
puede encontrarse fácilmente. Además, aún cuando los brazos 
de guía estén girando, los hilos de dibujo se mantienen ba­
jo una tensión constante para formar un dibujo de aspecto s& 
tisfactorio.

Aunque se han mostrado y descrito con detalle sola­
mente dos versiones de la invención, se comprenderá que tales 
versiones son exclusivamente a titulo ilustrativo y no debe­
rán considerarse como una definición de la invención, a cuyo 
efecto deberá hacerse referencia a las adjuntas reivindica—  
cienes:

La Patente de Invención que se solicita por veinte 
aRos, para BspaSa, de acuerdo con la vigente Legislación, de­
berá recaer sobre: "APARATO PERFECCIONADO DE ALIMENTACION DE 
HILO DE DIBUJO EN UNA MAQUINA TRICOTABOtA", con prioridades - 
de las solicitudes de Patentes en Japón na 49*67257 de fecha 
10 de Junio de 1.974, na 49-71989 de fecha 24 de Junio de 1974, 
na 49-73979 de fecha 24 de Junio de 1.974 y na 49-150226 de -
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5#

13*

13.

20.

25.

30.

fecha. 31 de Diciembre de 1.974? segán las características —  
esenciales de las siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S  
IB.- Aparate perfeccionado de alimentación de hilo de 

dibu jo en ana máquina trlcotadora, que comprende un armazón,- 
un cilindro de agujas rotatoriamente montado en este armazón 
y dotado de una serie de ranuras verticales circunferencial^ 
mente espaciadas en la periferia exterior, una aguja tricota- 
dora Realizablemente recibida en cada una de dichas ranuras - 
del cilindro de agujas para un movimiento ascendente y desoca 
dente en la misma, una placa rotatoriamente montada en el —  
citado armazón por encima del cilindro de agujas, un cilindro 
de guía del hilo de dibujo solidariamente conectado a la refg 
rida placa rotatoria para su rotación con ella y dotado de —  
una serie de ranuras verticales circunferencialmentc espacia­
das en la periferia exterior, por lo menos un medio de leva ** 
montado en el armazón opuestamente a  la periferia exterior —  
del cilindro de guía del hilo y que incluye levas alternas —  
en reposo y con movimiento de alimentación d d  hilo en la pe­
riferia, por lo menos una pieza de guía recibida en cada una 
de dichas ranuras verticales del cilindro de guía en acopla­
miento con el referido medio de leva paca su desplazamiento 
hacia arriba y abajo mientras gira la placa rotatoria, tenían 
do dicha pieza de guía una configuración sustancialmente en 
forma de U e incluyendo una porción principal vertical pro­
vista de una muesca en la que se acopla el referido medio de 
leva y una porción terminal inferior horizontal dotada de -<*' 
una ra&ura, por lo menos una pieza mtoreida vertical guiada 
a través de la citada ranura de la porción terminal inferior 
de la pieza de guía y dotada de una barra fileteada solida—
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15,

20,

25#

3o*

ría que a# extiende hacia ahajo desdo aquélla para su Rota­
ción mientras la Referida pieza de guía se mueve hacia arri­
ba y ahajo y por lo menos un brazo de gofa horizontal asegu­
rado por un extremo al extremo inferior de la barra filetea­
da y dotado de un orificio de guia del hilo en el otro extrg 
ao, mediante el cual se guía un hilo de dibujo a través de 
una o mée agujas tricotadoras seleccionadas, desde un auminijg, 
tro de hilo a través de dicha ranura del brazo de guia para 
formar el deseado dibujo sobre un tejido básico que se esté 
trieotando*

2*,- Aparato perfeccionado de alimentación de hilo de 
dibujo en una máquina trieotadora# según la reivindicación 1, 
en el que se disponen dos piezas de guía dotadas de muescas 
a diferentes alturas en cada una de las referidas rasaras —  
verticales dal cilindro de guia, dos piezas retorcidas son - 
guiadas a través de dichas ranuras de las piezas de guía y - 
dos brazos de guía están montados en las mencionadas barras 
fileteadas solidarias de las piezas retorcidas a diferentes 
alturas# de manera que la distancia entre las barras filetea 
das queda reducida# como asimismo la distancia entre los hi­
los de dibujo en un dibujo formado*

3*,* Aparato perfeccionado de alimentación de hilo de 
dibujo en una máquina trieotadora# según la reivindicación 1, 
en ti que dicho medio de leva incluye dos miembros vertical- 
mente alineados y espaciados, cada uno de los cuales incluye 
levas alternas en reposo y en movimiento de alimentación de - 
hilo montadas en el mencionado armazón a diferentes alturas 
adyacentemente a la periferia exterior del cilindro de guia# 
y dos piezas de guia provistas de muescas d diferentes altu­
ras, correspondientes a las alturas de los medios de leva —
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15#

20.'

23*'

30*

apuestos en cada una de las altadas sanaras verticales del 
cilindra de guía en acoplamiento con los dos nadies de leva 
referidos# respectivamente # en virtud de lo cual# cuando cada 
una de las piezas de guía se mueve hacia arriba y ¿bago por 
su asociado miembro de leva# la pieza retorcida guiada a tra­
vés de la ranura de la pieza de guía y de su cooperante brazo 
de guía giran el unísono para suministrar uno c más hilos de 
dibuje a una o más agujas trleotadoras seleccionadas, al ob­
jeto de formar un dibujo de hilos sobre un tejido básico con 
un estrecho espacio correspondí ente a la distancia entre las 
das barras fileteadas*

43*- Aparato perfeccionado de alimentación de hilo de 
dibujo en una máquina tricotadora+ segCn la rdvindiaacián 1# 
que incluye además una placa rotatoria de soporte de bobina 
para cooperar con el mencionado cilindro de guía y que Heve 
montada mea bobina de suministro de hilo de dibujo# y medios 
tensádseos sostenidos sobre la placa de soporte de la bobina, 
adyacentemente a la periferia exterior d d  cilindro de gafa# 
de manera que# cuando se pone en rotación esta daca de so­
parte de bobina# se pasa un hilo de dibujo desde dicha bobi­
na# bajo tensión, a través del orificio de guía del brazo de 
guía# que es puesto en rotación mientras au asociada pieza - 
de guía se mueve hacia arriba y abajo.

53.- Aparato perfeccionado de alimentación de hilo de 
dibujo en una máquina tricotadora# según la reivindicación 1# 
en el que se disponen medios para ajustar la posición radial 
de la citada pieza de guía# de la pieza retorcida y d d  brazo 
de guía# disponiéndose asimismo medios para acelerar el ajus­
te de posición*

da*- "APARATO PERFECCIONADO DE ALIMENTACION DE HILO
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