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. /•

Enunciado: UN DISPOSITIVO ORIENTADOR DE FRUTA.
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E3ta invención se refiera a una máquina orientado­
ra para fruta que presenta una forma ligeramente oval y, en 
particular, a Tina máquina que se halla adaptada para'la orien­
tación de albaricoques,

En muchas operaciones de elaboración mecánica de 
fruta es necesario orientar ésta en una dirección deseada pa­
ra poder llevar a cabo alguna operación tal como corte, pela­
dura, deshuesado, o similar. Muchas frutas poseen una sutura 
profunda, como el melocotón, o una profunda depresión, como 
en el caso de la manzana, o son asimétricas de un-extremo a 
otro, como la.pera, de tal forma que tale3 frutas son relati­
vamente fáciles de orientar, utilizando mecanismos bien cono­
cidos para los expertos en la técnica. Sin embargo, los alba­
ricoques varían de una sección transversal acusadamente oval 
a casi redonda, y de ordinario poseen solamente una sutura 
muy poco profunda. En algunas variedades de albaricoques, la 
sutura está casi ausente por completo, de tal manera que es 
evidente que no pueden aplicarse con éxito a los albaricoques 
medios destinados a orientar,otras frutas. Es sin embargo de­
seable cortar el albaricoque por o muy cerca del plano de su­
tura . la gran mayoría de albaricoques, incluso los que apare­
cen redondos, poseen ûi diámetro normal respecto del plano de 
sutura pronunciadamente inferior a los otros diámetros corres­
pondientes. Proporcionando un sistema que se refiere a este 
menor diámetro como su principio de orientación, e3 posible 
orientar eficazmente la mayoría de lo3 albaricoques de forma 
automática,-. '

Es por tanto un objeto de la presente invención." 
proporcionar un dispositivo de orientación para fruta que 
posea una forma o.val, no importa lo ligera que ésta sea, como
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en el caso de albaricoques. •
Otro objeto de esta invención es proporcionar un 

dispositivo de orientación de construcción mecánica simple 
y que os capaz de funcionar automáticamente a elevadas ca­
pacidades de producción.

Otro objeto es proporcionar un dispositivo orienta­
dor automático comparativamente compacto con una gran capaci­
dad de producción.
. otro objeto más de esta invención e3 el de propor­

cionar un dispositivo‘orientador de fruta para albaricoques- 
que emplea una combinación de medios de orientación de tal 
manera que la fruta puede ser orientada por una barra o por 
rodillos de acuerdo con las características correspondientes, 
o por una combinación de estos métodos de-orientación.

Otros objetos se evidenciarán a partir del resto de 
la descripción.

En los planos, que forman parte de esta solicitud: 
la fig. 1 es una vista en planta de una máquina que

incorpox',a el presente invento;
la fig. 2 es una vista lateral de la máquina repre­

sentada en la fig. 1;
la fig. 3 es una vista lateral a mayor escala del 

extremo de alimentación de la máquina orientadora;
la fig. 4 es una sección sobre la linea 4-4 de la

fig. 3; \ '
la fig. 5 es una sección sobre la linea 5-5 de la

/ fig. 3;
/ la fig. 6 es una vista en perspectiva a mayor esca­

la de uno de los brazos orientadores;
’la fig. 7 es una vista lateral de dos brazos orien-30
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tadores que muestra una fase de la operación;
 ̂ la fig. 8 es una sección cobre la linea 8-8 de la

fig. 7;
la fig. 9 'es una vista parcial que muestra una for­

ma de realización de la máquina que emplea solamente una es- 
\tructura de barra orientadora;
\ la fig. 10 es una vista similar a la fig. 9, que
muestra una forma de realización en la cual se utiliza sola-
í
ufen te rodillos;

la fig. 11 es una sección similar a la sección 8-8 
d:e la fig. 7, que muestra una fruta con mitades desiguales.
' Volviendo ahora a una descripción de los planos por

caracteres de referencia, se representa una máquina orienta­
dora que dispone de un bastidor 10, que posee tina sección de 
alimentación y segregación 12 en un extremo correspondiente, 
un mecanismo de orientación 14 en el centro respectivo, y un 
mecanismo de corte 16 en el extremo de descarga correspondien­
te. El bastidor se halla montado sobre patas, cada una de las 
cuales puede alargarse o acortarse utilizando tomillos 11 y 
13. EL mecanismo de alimentación particular y el mecanismo 
de corte no forman parte de la presente invención y no serán 
descritos, entendiéndose que el dispositivo de orientación 
del presente inventó funcionará con cualquier dispositivo de 
alimentación que alimente una pieza cada vez en sincronismo 
con la máquina, o incluso alimentada a mano, y que podría 
realizarse alguna otra operación que la de cortadura tras 
orientar la fruta o que podría emplearse alguna forma dife­
rente do mecanismo de corte. En la máquina ilustrada se dis­
ponen cinco pistas orientadores, si bien se describirá sola­
mente mía de ellas, entendiéndose que 3.a máquina podría cons­to
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truirse con inayor o menor número ele pistas orientadoras.
i

! Cada pista orientadora incluyo un par de bandas
formadas por las correas 18 y 20 que pueden ser de caucho, 
plástico, u otro material apropiado que resista a la humedad.

5 las bandas deben ser de un ancho suficiente para que los dos/
 ̂puntos de tangencia entre la banda y la fruta de mayor tama­
ño queden sidmpre libremente por .debajo de los bordes supe­
riores de las bandas * Las bandas se deslizan sobre pares de
* i
poleas 22 y 24 de manera que existe un sector horizontal ro­

lo  látivamente largo de las bandas como en 26. Las poleas 22 y .
24 poseen un bombeo unilateral que hace que las bandas sigan 
la pista desviándose una de otra- a fin de compensar la tor­
cedura no corriente dada a las bandas para formar la "V. Las 
poleas 24 son accionadas por medios que se describirán más 

15 adelante, y las bandas pueden cubrir cualquier recorrido de
retomo deseado, como en 28, sobre diversas poleas locas re­
presentadas. Los rodillos 30 y 32 dispuestos en cada extremo 
de la máquina inclinan la banda 20 en tanto que rodillos si­
milares, no ilustrados, inclinan la banda 18, de tal manera 

20 que las bandas, durante su desplazamiento horizontal, farrean
entre sí un ángulo aproximado de 70° al comienzo de la orien- 
• tación y de 50° al final, con un pequeño espacio de sepa-ra­
ción entre las bandas en el fondo de la V. Entre los roaillos 
30 y 32,. las bandas 18 y 20 con sustentadas y guiadas por 

25 zapatas 31 y 33 las cuales a su vez se hallan sustentadas a
' partir del bastidor 10 por elementos 35. Estas zapatas evitan 
/que la banda alabee en el sector horizontal 26 y sus bordes 

j inferiores enmarcan los Domes no ?i.ss Damius ae ual manera 
que éstas no pueden alaDcars© iuteralmen'bo ni oaxáboloar para 

^0 cerrar el espacio de separación entre 3.ss bandas. Las zapa cas
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* 0 c31¡y 33 se tuercen para adaptarse a los ángulos de 70 y 50“ 
provistos por los rodillos 30 y 32. Así, durante el recorrí-*, 
do horizontal 26, las dos bandas forman una configuración 
cóncava en V de forma de artesa con una porción central dis­
continua. Es importante mantener las bandas húmedas y lava­

ndas libres dJ residuos de fruta pegajosos; esto se consigue 
\por medio de/un rociado con agua‘27 sobre las bandas 18 y 20 
ál comienzo de la orientación.
\ Montadas sobre la parte horizontal de la máquina

se encuentran dos pares de ruedas dentadas 34 y 36 en torne ' 
a las cuales S8 extienden cadenas 38 y 40. las cadenas son 
sustentadas a lo largo y ancho de su sector de recorrido ho­
rizontal por una guía superior 42 y una guía inferior 44 que 
forman una ranura entre sí a travos de la cual pasan las ca­
denas manteniendo éstas durante su recorrido horizontal in­
ferior exactamente en la posición deseada. Una banda de roda­
miento 46 sostiene la cadena durante su recorrido horizontal 
superior. Extendiéndose entre las dos cadenas, a intervalos 
convenientes, se hallan las barras transversales 48. Unidos 
a cada una de 3.as barras transversales se encuentran varios • 
dispositivos de orientación generalmente designados 5p, corres 

• pendiendo el número unido a cada barra al número de pistas 
orientadoras dispuestas en la máquina particular.

En una forma de realización preferida de la inven­
ción los mecanismos orientadores 50 comprenden un brazo 52 
que posee un extremo ensanchado 54 destinado a unir el brazo 

/ a una de las barras 48. La sección inferior del-elemento 52 
/ presenta forma, do Horquilla como en 56 con un eje 58 que pa­

sa a través de la mima en el cual se encuentra un rodillo 
60 que presenta una acanaladura 64 en el centro. El elemento30
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52 posee asimismo un par de resaltes 66 en los cuales va 
montada en disposición giratoria vina palanca orientadora, ge­
neralmente designada 68. Un extremo de la palanca cono en 70 
está constituido por lina barra estrecha que puede pasar por 
la acanaladura 64 dispuesta en el rodillo 60; la porción de 
la barra 70 que se halla en contacto con la fruta posee un 
pequeño borde redondeado 62. El extremo superior 72 se halla 
ensanchado y posee un rodillo seguidor de leva 74 incorpora­
do. Un muelle 76 impele normalmente la barra a una posición 
retraída -en el rodillo según se nuestra en la fig.-. 6. El eje 
geométrico 58 del rodillo 60 so halla con preferencia aproxi­
madamente al mismo nivel que el centro de la iruta.que se ha­
ce pasar. Se lia de hacerse pasar una amplia variedad de tama­
ños de finita, pueden tomarse las medidas necesarias para ajus­
tar la altura de los rodillos en relación con las bandas.

Montadas sobre el sector inferior de las cadenas 
33 y 40 existen una pluralidad de perfiles de leva 77* Estos 
son retenidos en elementos transversales 78 y el número de 
perfiles de leva corresponderá al número de pistas orientado­
ras! de la máquina. Normalmente en el extremo de alimentación 
el perfil de leva presentará una depresión según se muestra 
en la fig. 3 de tal manera que la barra 70 se extiendera mas 
allá del rodillo. El perfil de leva se divide en dos seccio­
nes tales como las designadas 77A y 113 en la fig. 2 con me­
dios 79 para ajustar la altura de las secciones individuales. 
Así, la banda de rodamiento puede elevarse de tal manera que 
el muelle 7 6-retirará la barra por debajo de la superficie 
de los rodillos, o bajarse en cuyo caso la barra se extende­
rá más alia ele 3.os rodillos.

La máquina puede ser accionada por cualquier medio
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apropiado tal cono un motor eléctrico 88 que posee una cade­
na sin fin 90 que impulsa mía rueda dentada 92 dispuesta en 
el mismo eje que las ruedas dentadas 36, que acciona'las ca­
denas 38 y 40. El motor acciona asimismo una segunda cadena 
de rodillos 94, que impulsa la rueda dentada 96 que engrana 
con el engranaje 98 el cual a su vez acciona las "bandas 18 
y 20. - *

las "bandas 18 y 20 son accionadas a una velocidad 
unitaria sensiblemente mayor que las cadenas 38 y 40 que por­
tan los brazos orientadores. la fruta e3 impulsada hacia ade­
lante y a los.brazos orientadores y por ende se le.imprime 
un movimiento basculante de tal manera que es movida hacia 
adelante por la banda, en tanto que los brazos orientadores 
tienden a contenerla. Con fruta muy irregular, se ha compro­
bado que es conveniente inclinar el sector'de recorrido ho­
rizontal de las bandas hacia’abajo hasta en 15° a fin de ase­
gurar el contacto continuo de la fruta con la rueda 60 y la 
barra 70. Esto puede lograrse ajustando las patas como en 11 
y 13. Con una fruta de sección transversal oval como albari- 
coques el movimiento basculante así impartido hace que el 
albaricoque busque la orientación en la cual su centro de 
gravedad se encuentre en el punto más bajo en la V formada 
por las bandas 18 y 20. Esta condición se obtiene cuando el 
•albaricoque ha situado su eje geométrico menor en sentido 
horizontal y transversal con respecto a las bandas 18, y 20.
Se ha comprobado que el dispositivo orientador de tipo barra 
70 produce una acción orientadora más rápida que la rueda 60 
que comienza con tina orientación casual y desordenada. Si los 
albaricoques son casi redondos y sin sutura apenas la barra 
efectuará una orientación excelente cuando se use sola, o sea30
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sin la rueda. No otostante, muchas variedades de altoaricoques 
poseen mitades de tamaño desigual como se muestra en la iig. 
11,. la desigualdad no se extiende por completo en torno al 
altoaricoque sino que generalmente comienza en el extremo del 

5 tallo, y sigue la sutura, disrainuyendo hasta nada en el extre­
mo inferior. El resto de la circunferencia es por lo general 
razonablemente simétrica. Cuando 'se usa la toarra 7P sola, ca­
da vez que la porción desigual tropieza con la toarra, el al­
toari coque gira a un lado, y por lo tanto desarrolla una ac- 

10 ción de bamboleo y no 3e sitúa nunca en un lugar. Ext.s ndien-
do la toarra 70 más allá del rodillo durante el tiempo de 
orientación inicial, se adquiere ventaja de la velocidad do 
orientación de la toarra.para llevar el altoaricoque a una 
orientación aproximada, la espiga es retirada ,a continuación 

15 a la acanaladura 64 de tal manera que el altoaricoque solo en­
tra en contacto con la rueda'60. Mientras pasan las desigual­
dades, son raramente molestadas por la rueda y el altoaricoque 
se sitúa y mantiene un solo plano de rotación que es normal 
respecto al eje geométrico menor de la fruta» Por lo tanto,

20 según la clase de fruta que se haga pasar, puede efectuarse
la orientación con la toarra sola o la combinación de toarra 
y "rodillo a fin de asegurar los mejores resultados finales. 
La, velocidad de la banda es aproximadamente el doble de la 
velocidad de las cadenas 38 y 40. Existe por lo general un 

'25 ’ límite superior respectó a la velocidad de rotación del al­
toari coque durante la orientación. Este límite se alcanza 
cuando el altoaricoque comienza a dar saltos en razón de sus 
irregularidades normales. En una forma de realización pre­
ferida de la invención, las bandas teman una velocidad li­
neal de 112 pies .(34,13 mt.) por minuto, en tanto que loa30
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"brazos eran impulsados a una velocidad de 54 pies (16,45 mt)
I ’ ' •

por minuto. '
! •

Al manipular frutas redondas con una sutura p-o-co 
profunda, puede extenderse la barra según se muestra en las

5 figs. 3 y .5, ein tanto que al manipular frutas ovales puede
!'■

^•retirarse la ¿spiga como se representa en las figs. 7 y 8. 
Normalmente se utiliza una combinación de suerte que durante 
la primera parte del sector de desplazamiento del dispo3Íti~ 
v 3 orientador, la fruta se halla en contacto con la barra y 

10 durante la última parte del sector de desplazamiento, la fru­
ta se halla en contacto con el rodillo. Esto se traduce en 
\

una orientación rápida y con todo precisa de la fruta inde­
pendientemente de su configuración particular.

En determinadas condiciones, puede construirse la\
15 máquina solo con la 'barra orientadora o solamente con los

rodillos orientadores. Así, se maestra en la fig. 9 un ele- 
nenio de soporte 80 que posee ima estructura de barra orien­
tadora delgada 82 incorporada. En la fig. 10, la estructura 
de soporte 84 mantiene únicamente rodillos 86. Así, al mani- 

20 pular ciertas frutas especializadas en gran cantidad, puede
simplificarse la máquina de manera que posea solamente la 
barra o solamente lo3 rodillos.

Como quiera que las bandas so mueven sensiblemente 
más deprisa que los brazos orientadores, existe a veces una 

25 tendencia a impulsar fruta de pequeño tamaño o defectuosa
más allá de un brazo orientador y al compartimiento formado 

/ por los siguientes dos brazos contiguos. Para evitar esto,
1 se profiere oue los brazos ori©•¡taáares' psrten aletas 100 
' las cuales efectivamente cierran el es'pació entro los brazos 

orientadores y las'bandas replegadas hacia dentro, de tal

. 4 .

■ 30
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manera que si fruta defectuosa trata de saltar nías alia de ■. 
un brazo, es elevada á suficiente altura como para que cai- 

.'i ga a u n  lado fuera de las bandas 18 y 20.
' 1 ' En el extremo de descarga do la máquina, puede so-

" 5 meterse la fruta a otra operación tal como corte, que se
muestra esquemáticamente en 16 en las figs_. 1 y 2 .

Ea resumen,la Patente d*e Introducción que se solio:!
ta deberá recaer 3obre las siguientes:

REIVINDICACIONES
10 1. Un dispositivo orientador de fruta o similar

que comprende, en combinación:
(a) : un par de bandas planas que poseen un sector sensible-

\ mente horizontal/ teniendo dichas bandas sus bordes ex­
teriores desviados hacia arriba y uno en dirección al 

25 otro, con lo cual se forma entre ambos una configuración
cóncava en V de forma de artesa;

(b) f una pluralidad de brazos orientadores, extendiéndose di­
chos brazos hacia abajo al interior del espacio de con- 

* - - -figuración cóncava en V entre las bandas, definiendo di-
20 chos brazos espaciados cavidades entre los mismos;

(c) ; medios para accionar dichas bandas sobre dicho sector
horizontal;

( a ) :  medios para accionar dichos brazos orientadores sobre 
\ sustancialmente el mismo recorrido horizontal, siendo 

25 - • — accionadas dichas bandas a una velocidad unitaria sen­
siblemente mayor que dichos brazos orientadores, con lo 
cual éstos se ponen en contacto con la fruta que es 
transportadla por dichas bandas.

2. Un dispositivo según la reivindicación 1, en la 
. 30 cual los brazos orientadores presentan la forma de una barra.
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3, Un dispositivo según la reivindicación 1, en la ’ 
cual lo3 "brazos orientadores presentan la forma de un rodillo» 

• 4. Un dispositivo según la reivindicación 1, en la 
cual los "brazos orientadores poseen un rodillo acanalado con 
una "barra orientadora dentro de la acanaladura del rodillo 
y con medios por los cuales la "barra puede ser extendida más 
allá del rodillo y retirada al interior de éste.

5» Un dispositivo según la reivindicación 4, en la 
cual dichos medios comprenden mi perfil de leva montado so­
bre dichos brazos orientadores.

6, Th dispositivo según la reivindicación 5, en la 
cual el perfil de leva incluye una pluralidad de secciones, 
con'sedios para ajustar individualmente cada sección. .

7* Ifci dispositivo según la reivindicación 1, en la 
cual las bandas planas se inclinan hacia abajo en la direc­
ción de desplazamiento de las mismas, con lo cual la grave­
dad ayuda a impeler la fruta contra los brazos orientadores.

8. Se reivindica por último como objeto sobre el 
que Ib® de recaer la patente de introducción que se solicita: 
m  M3BH3BHPIVD ORIENTADOR DE FRUTA.. . '

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la 
presente memoria descriptiva que consta de doce páginas meca­
nografiadas y dibujos adjuntos.
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