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El invento se refiere a un dispositive de gato
para elevar coclies, con una pata que tiene umn pie de apoyo,
un brazo de soporte movible a basculacién en toxno de un
eje liorizontal verticalmoente indesplazable, brazo que, en
su extretio libre, tieune una cabeza ao carga quc ataca con-
tra el fondo del vehiculo ¥y que puede ser movida a bascula-
¢ién por un Srgano manual de desplazawmiento, en especial
por un husillo roscado, que ataca de una manera articulada
entre la cabeza de‘carga vy el eje de basculacién y que os=-

t4 articulado a la oxtroemidad superior de la pata.

Un gato bara coches de esta clase, a modo do bie
Jera, ya conocido, tieno como pie una placa montada cn la
pata por medio de una articulaclén. La placa, para conse~
guir un apoyo seguro del gato, debe aplicarse siempre de
plano contra el suelo, Pero conio consecuencia de la arti-
culacidn, la necesaria posicién oblicua de la pata al arri-
nar el gato no quoda d&@inidak de modo que, en el caso de
que la posicién inclinadazsea crrénea, al euplear el gato
v alzar el coche puede llegarse a un rosbalamicnto del ga~-
to. ’ '

Los conocidos gatos de husillo con brazoe de so-
porte rigido tienon un pie rodante nontado fljo en la pata.
Lste pie, adeomds do su superficie de apoye, tione una supor-
ficie de arrimudo montada on angulo a 41, con la cual debe
deterwinarse la posicidén oblicua de la pata al acoplar el
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gato al coclie. Pero se ha visto que, a pesar de ello puo-

de producirse un resbalamiento del gato, en especial con

los wodernos vehificulos que tienen una carrocerfia a modo de
cubeta. La causn de esto estd en las posiciones oblicuas
importantes de la pata al emplear el gato motivadas por es-
ta forma de carroceria, asi como también en las diferentes
posiciones de altura de los vehiculos al comienzo de la eclg
vacidén,

1l problema que se propone resolver el invento
es crear un gato de tijera de la clase mencionada al princi-
plo que, consexrvando la realizncidén constructiva sencilla
de su tijera de palancas, peruita en especial elevar tam=
bién vehiculos con carroceria en forma de cubeta, sin peli-
gro de que ol gato resbale, de manera que el o los puntos
de absoreciéi de carga del gato, incluso con diferente po-
sicién de altura al cowionzo de la elevacién, queden lo més
verticales que sca pégzbla encima del punto de entrega de
la carga, no debieadp preseuntarse en especial minguna difi-
cultad al emplear el gato o la pata en la necesaria posicidn
oblicua.

A Este problema es resuelto por el necho de que
el pie eséé hechio como pie rodante dispuesto sin articula-
cién en la pata, pie que tiene una superficic do arrimado
suficiente adicionalmente a su superficie de apoyo.

En lo que sigue describiremos ejenplos de reali-
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zacidén del invento, do los cuales podrdn verse otras carac-

teristicas del mismo,
n los dibujos ruestran:
La figura 1, la vista lateral de un primer gato

5 para coches en una posicidén de elevacidén:

La figura 2, una vista sobre la cabeza de car-

&aj
-iwﬁl La figura 3, una vista sobre el pie de apoyo;
La figura 4, una vista frontal do un segundo ga-

10 to listo para su aempleco;

A , La figura 3, la vista lateral de un gato seniejan~

te al de la figura 4 pero con brazo de soporte descendido;

La figura 5a, una vista sobre el extremo supe-

rior del gabto segvin la figura 5;

15 La figura 5b, una seccidn transversal a través
de la zona superio% de la pata del gato de la figura 5 con
V fo . una vardante; .
Las figuras 6, 6a, la ejecucidn de la manivela
y su articulacidn én T& extromidad dol husillos
20 La figura 7, el extremo inferior de una pata con
apoyo fijo;
- Las figuras &, 8a, la realizacidén especial de
una cabeza de earga el brazo de soporto;
- La figufg 9, una vista lateral, a escala amplia-
25 da, con arranque parcial, de un gato en la zona de las ar-
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ticulaciones del husillo en el brazo de soporte y la pata;

La figura 9a, la seccién por A-B seglin la figu-
ra 9;
La figura 9b, una representacidén a escala amplia
da de un apoyo especial del husillo roscado on el brazo do
soporto;
Las figuras 10 y 11, el montaje de la tuerca del
husille en la extremidad superior de la pata, en dos formas
de ejecucidén diferentes; y
Las fipuras 1la, 1lb, diferentes posiciones de
la tuerca en la extremidad superior de la pata, inmediata-
mente después del montaje y en una posicién de trabajo con
la forma de sjecucidn segtin la figura 11,
El gato para coclies representado en la figura 1,
que trabaja a @6&0 d9'¥ijera, eleva el vehiculo que hemos
indicade solo con la costura 10 deol chasis, apoyéndose en-
tonces con un pie 12 sobre el suelo 1ll. 41 gato tiene’una
pata 13 de una piezn con el ple, on cuya pata esti articu-
lado por el ejo de basculacién 15 el brazo de soporte 14, o
El brazo de soporte 14 estd unido por modio de un husillo .

roscado 16 con la extremidad suporior de la pata 13, atacan

do el husillo roscado en ¢l brazo de soporte con posibili-

dad deo giro y de basculacidn, pere sin posibilidad de des-

plazamioento axial, mientras que e la pata est& colgado por

medio de una tuerca basculable 17. En la oxtremidad libre
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16! del husillo roscado 10 ataca un brazo de manivela 18
con el cual el husillo roscado puede desplazarse axialmen-
te en la tuerca 17 por giro y, de oste modo, el brazo de
soporte 14 puede moverse on tormo dol ejo de basculacién
15.

El brazo de soporte 1l tieno una cabeza de car-
ga 20 hecha directamente a partir del material del extremo
libre del brazo, que ataca contra el fondo del vehiculo.

De acuerdo con la posicidn de elevacién del gato, las super-
ficies de sostén 20" y/o las superficies de sostém 20', se
apoyan contra cl foédo del vehficulo, teniendo lugar durante
la elevacidn, espon?éneamente, una rodadura. La figura 2
muestra cuatro dudoé de apoyo 80 de la cabeza de carga 20
exeonta do placa de ;poyo. Como el brazo de soporte 14 os~-
t4 perfilado on U, estén foruados en cada caso dos dedos

de apoyo 80 a partif de una rana de la U del brazo de sopor=
te 14, Lntre dos dedos de apoyo 80 de una rama de la U exig
te en cada caso unr espacio. libre 81 para recibir la costura
10 del chasis,

Las fipuwvas 4 y 5 muestran una cabeza de carga
20 formada por una placi de apsyo sobre el extremo libro
del brazo de soporte li4. Estd deprimida on forma de ranu-
ra en correspondencia con la costura del chasis que discu-
rre en la direccidn longitudinal del vehiculo ¥y se apoya
eon sus cantos lutorﬁlos, que discurren a la Jderecha y a
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la izquiexda do la depresidén, contra el fondo del vehiculo
cuando el coche es elevado por el gato. Segdn la figura 8,
oxlste en el extremo libre del brazo de soporte 14 una es-
piga de eunchufe 36 que es introducida en un casquillo de
enchufe no representado presente en la cara inferior del
vehfculo, de modo que el propio brazo de soporte permanece
ampliamente exento de momentos de flexidn,

E1 brazo. de soporte 14 estd perfilado con forma
do U, como muestran las figuras 4 y 8a. Aproximadamente
en el centro del brazo de soporte, en sus ramas de la U,
hay dos apgujeros 24 gue reciben las espigas 25 de una aran-
dela 26, En esta arandela 26, segiin la figura 9b, se apo-
ya el husille roscado..l6 con una cabeza 64, recalcada por
eJemplo, mediante la arandela 27 y las bolas 28 conducidas
en la jaula 28'., £1 cuello 65 del husillo roscado 16 tie-
ne un didmetro considerablemente menor que los taladros de
la arandela 26 ¥y de la Jjaula de bolas 28', ademis, la aran
dela 26 tiene una garganta de rodadura 61 ensanchada hacia
dentro a manera de cubeta, de wodo que el husillo roscado
16 pueda realizar moviamientos de basculacién con poca fric-
cién en la modida indicada por las fleéhas. 4 diferencia
de la figdra 9b, es posible ensanchar la garganta 61' de
la arandela 27 oun forua de cubeta radialmente hacia fuera
o hacia dentro para conseguir la novilidad de dnelinacién
dél husillo roscado,
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Para poder montar fAcilmente el rodamiento del

apoyo 58 del brazo de soporte del husillo roscado en el bra-

zo de soporte 14 después de su fabricacién, uno de los agu-

Jeros 24, de un mqao que no hemos representado, est4 heclhio
como agujero rasgado o, por lo meﬁds, estid presente en uno
de los agujoros una muesca de insercidén 59 que desemboca
en este agujero ¥y destinada a una espiga 25, La muesca de
introducecién, jun@ovcon el refuerzo marginal 24' que apun=-
ta hacia fuera, cajuo la estampacién del fondo 67 y la mues-
ca de fetencién 6&, as{ como la cabeza de carga segin la
figura 2, son configurados en una operacién a partir de una
platina elemental previamente cortada de modo correspondien-
te,

£l rodamiento del apoyo 58 del brazo de soporte
estd rodeado por una caja 56 que, segin la figura 9a, estéd
enchufada con dos piuzas de sujecién 57 sobre el husillo

roscado 16. La figura 9 nuestra que el extromo 66 de la

.caja 56 correspondiente al brazo de soporte sujeta la cabe-

za 64 del husillo}roscado 16, rodedndola, o la coge Por com=
pleto por el exterior en forma gue no lemos representado.
Las piezas de sujecidép estén hechas al mismo tiempo como
distanciadores para la tuercéul7, con lo cuul queda detexr-
minada la posieidn més préximé posible del brazo de sopor=-
te il respecto ao la pata 13, Lus wmuescas de retencidén 68

impiden que la caja sea expulsada hacia arriba. La caja

33
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56, o estad hecha con poca longitud, segéin la figura 1 o,
sesdn las figuras 9 y 6, se oxtiende tawbién sobre la tuoere
¢a 17 o sobre todo el husillo roscado 16 y estd enchufada
en su extremo con una grapa 78 sobre el extremo 16' del

hugillo roscado.

La tuerca 17 esté atravesada por el husillo 16
Y tiene dos espigas 29' que apuntan hacia fuera y que apo=-
yan con posibilidad de basculacién a la tuerca 17 en las

ranuras 50 de las ramas :de la U de la pata perfilada en U

13. Cada espiga 29', scgin la figura 10, estd provista
de dos partes planas, 51 de modo que pueda introducirse a
través de la abertura estroechada 53 de la ranura en el agu-
Jero 53'. in cooporaeién con ol husillo roscado 16 se con=
slgue que las espigas aplanadas no puedan resbalar salicon-
do de las aberturas ostrechadas de la ranura, como represen=-
tan las posiciones extreuas de la tuerca de las figuras 1
Y 5.

La figura 1l muestra una ftuorca 17 cuyas espigas ﬂ*ﬁh
29" tilenon oquedados 52 que so adaptan en torno de los gane -
chios 55 contiguos a la abertura 54 de la ranura, de manera
que las espigas, sepgin las Tiguras 11; lla, puedan ser lie~
¢has baschlar hacia dentro de los agujeros 53'. A continua~
clén, la tuerca 17 os llovadn a su posicién de basculacidén
més baja pasando por su posicidén basculada mas alta y reto-

nida con clerre de forma en cooperacién con el husillo ros-
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cado 16. No se hecesita deformacidn alguna de la pata des-
pués de montar la tuerca 17 del husillo.

Bl oxtremo 16' del husillo estd unido, por ejoem-
plo por recalcade, cou el extremo_Bl de la barra de manive-
la 18 por medio Jde¢ la picza articulada 42 perfilada en for-
ma de U, ¥l extremo 31 de la manivela, segin la figura
6a, tiene un saliente de¢ tope 40 enchufatdo a través de una
abertura 43, wostrada en la figura 6, deo la rama 42" de la
U, Las figuras 5 y 5a muestran dos lébulos de tope 41 entre
los cuales puede moverse ol saliente de tope 40 de modo que
la barra de manivela 18 puede rebatirsc de manera corres-
pondiente. Los lébulos de tope impiden qua ¢l saliente
de tope 40 llegue a la zona de la abertura de enchufe 43
Yy permiten la movilidad de rebatimieﬁto de la barra 18 de
manivela sélo en tal medida que ésta pueda moverse entre
una posieién de reposo y una posicién do accionamiento pew
o no en posicidén extendida respecto al liusillo roscado,

La figura 1 muestra la realizacién de una pie-
za articulada 42 con sélo un 1lébulo de tope 82, estando dig
puesto el saliente de tope 40 de modo quo el extremo de la -
manivela, on sus posiciones do accionamiento v en la forma
que hemos reprcseuta?o, pucda apoyarse por el peso propio
sobre la pleza de articulacién 42, L1 extremo libre 32 de
la barra de manivela estd provisto, segin la figura G, de

una empuiiadura giratoria 34,
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La pata 13, segin las figuras 3, 4 y 5a, ostd
perfilada a modo de U. Bus costados 13" discurren en di-
recclén del pie 12 con distancia cada vez mayor, en linea
recta entre sf. Bsta configuracién impide un pandeo cde los
costados provistos de engrosamientos marginales 13" dobla-
dos hacia fuera y contribuye a un mejor aprovechamiento
del material. Ademés se consigue que la tuerca 17 del hu-
sillo, incluso en 91 caso de un gato inclinado lateralmen-
te a consecuencia de la elevacién del vehiculo, no pueda
salirse de la zona admisible por encima del punto de apoyo
del pie 12 en el suq%a 11, La figura 3 muestra que la pa=-
ta tiene refuerzos 110" que apuntan hacia fuera en la zona
de transicidén al pie 12, cuyos refuerzos sirven pafa darle
rigidez. Sobre todo, sin ewbargo, liacen posible el empleo
de una platina de cantos rectos a partir de la cual la pae
ta y ol pie pueden fabricarso, por ejemplo, por embuticidén
profunda. 4Adomés queda asegurado quo estos costedos o can~
tos no se rompen durante la deformacién.

El pie 12 tiene una superficie de preparacién
del arrimado 23 y una superficie do apoyo 19 Yy para aunen-
tar la seguridad de posicién esti pro?isto por ejemplo en
ol extrgmB libre de la suporficie de apoyo, de estampacio-
nes 21. Para el aumento de la sepuridad de posicién, en
a?pecial al emploar el fato sobroe suelos lisos, sgirve la
barra antideslizante 62 prevista en la zona del canto de
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rodadura 69 entre la superficic de apoyo 19 y la suporficie
de arrirmado 23, Bsta barra antideslizante estd tronzada

a partir de una barra perfilada extruida y es de un matew=
rial, por ejemplo caucho vulcanizado, con un elevade coe-
ficiente de rozamiento., . Se extie&ﬁe en una anchura consi-
derable del'pie entre las estampaciones 69 o el canto de
rodadura. Para aunentar la superficie de arrdmado 23 se
ha previsto en la zona de la &ransicién cde la pata 13 al
pie 12 una deformacidén lBV del fondo en U, Segtin la figu-
ra 5, el pie ha sido posteriormoente fijado a la pata, por
ejomplo por soldadura. .in aubos casos, la superficie de
arrimado 23 es doble do larga gque la superficie de apoyo
19, 8e consijue un considerable anumcnto de la superficie
eficaz de arrimado por el apoyo de tope 83 segin la figura

7, montado fijo en la pata 13. Adewds, el gato puede hacer

‘se sin la curvatura, mostrada en la figura 1, en la zona

de la transicién de la pata al pie, de modo que el consumo
dé material y de costos de fabricacidén se disminuyen mante-
niendo igual la estabilidad,

Las partes del gato unidas ontre si de forma mo-
vible o articulada son piezas de fabricacidn on serie y po=-
seen, por razones de aloriv de costes de matorial y de faw
bricacidén, tolerancius relativamonte gramndes en la zona de
sus puntos de nrticulég}én o de movimionto. Yor tanto, ol
gato tender& a meter ruido cﬁﬁhdo es transportado en el wvelll
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culo sin estar cargado. Para hacer que el gato resulte sgi-
lencioso en este aspecto, la barra de wanivela 18, con bra-
20 de soporte basculado hacia abajo contra la pata, es ten-
sada transversalmente a la pata y cargando a flexidén al
husillo roscado. Septin la figura 5, la barra de manivela
18 tiene un acodamicnto 129 que encaja en un entrante 130
del fondo 131 de la pata 13. wssta posicién de la barra de
manivela, en todo caso, sélo puede conseguirse por el hecho

de gue la barra de manivela segin la figura 5a es bascula-

g

da desde la posicién 124 ropresentada de trazos a una posi-
cién 134 representada en lineas llenas y siguiondo una tra-
yoctoria que correspondo aproximadamente u la flecha 133.
Como la barra de manivela 16 discurre en esencia paralela
al husillo 14, ln pata, con la cual es btensada la barra de
manivela, enclorra por otra parte, sin embargo, un angulo
con el husillo roscado 16 y, al bascular la barra de¢ mani-
vela, debe superar una resistencia a modo de brazo dé palane
ca acodada hasta gue la barra de manivela llegue a la éosi-
cién 134 que puede verse en la figura 5. En eosta posicién,
el lwsillo roscado es llevado hacia arriba y con ello ten-
sado axdalments, 1o sélo on correspondencia con la inclina-
eién do su rosca; silno que también es cargade a floxién por
modio del extremo 31 de manivela, e modo gue oprima hacia
abajo al brazo de soporte 1k, Couo consccuencia, ol brazo

de soporte sc¢ aplica por dentro a las ramas de la U del pie

uljn




12 de modo que tampoco en este caso resulta posible que el
gato meta ruido, La carga de flexidén del husillo roscado
16, por otra pérte, impide también que se produzcan ruidos
ent los puntos de unién entre la pieza articulada 42 y el

5 extremo 31 de manivela. Xl botén giratorio 34 se aplica
a la pata, La figura 35b muestra en sceccidén transversal una
barra'de manivela 18 sin acodar que es mantenida oprimida

separada de la pata 13 por una pieza tensora 136 realigzada

como tope de caucho y provista de biseles de incidencia 136!.
10 : La pleza tensora 136 est4 "abrochada' en el fondo 131 de

la pata. Bs posible prescindir de la pieza tensora y con-

formar el fondo 131 de manera que se forme un punto de en-

clovamiento para una barra do manivela 18 conformada o sin

conformar, Aparténdose de lo qua henos representado, tame
15 bién eos posible un tensado de la barra de manivela contra

una superficie lateral exterior del costado de la pata, pues

to que también entonces tiene lugar una solicltacidn, en

especial una solicitacién a flexién del husillo roscado 16

- que tensa a todos los puntos de articulacidn del gato,
20

b5
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ReIVINOUTCACTONSS

l2,~ Un dispositivo de gato para elevar coches,
con una pata que tiene un pie de apoyo, un brazo de sopor-
te movible a basculacidén en torno de un eje horizontal ver~ ff%
ticalmente indesplazable, brazo que, en su extremo libre, .
tione un cabeza de carga que sataca contra ol fondo del vehi-
culo y que puede sor movida a basculacién por un drgano ma-
nual de desplazamiento, en especial por un husille roscado,
que ataca de una manera articulada entre la cabeza de car-

ga ¥y el eje de basculacidn y que estd articulado a la extrg

midad superior de la pata, caracterizade porque el pie es-
t4 hecho cowmo pie de rodadura dispuesto sin articulacién
en la pata ¥y btiene una superficie de arrimado suficiente,
previstahademds de su superficie do apoyo.

28, Un disgpositivo de gato segin la roivindi-
caclén 1%, caracterizado porque ol husillo roscado ataca

en el brazo de soporte sin posibilidad de desplazamiento
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axial y est4d colgado en el extrewo superior de la pata en
una tuerca, y porque en el extremo libre del liusillo rosca-
do est& articulada con posibilidad de rebatimiento una ma-
nivela no separable, con el extremo de manivela de una ba-
rra de manivela, -

32,- Un dispositivo de gato sepin las reivindi-
caciones 1% y 2%, caracterizado porque el brazo de soporte,
la pata y el pie estén perxrfilados cada uno en forma de U,
discurriendo en linca recta los costados de la pata con se-
paracién creciente entre si, prefexriblemente, en direccidén
al ple.

be,~ Un dispositivo de gato segin cualquicra
de las reivindicaciones 12 u 3%, caracterizado porque la
pata ¥y el pie son entorizos para formar una pieza perfilae
da, o porque el pie es una piezn de pie perfilada en forma
de U fijada a la pata, siendo la superficie de arrimado de
la pleza perfilada o del pie, por lo menos de una longitud
dﬁble que la superficie de apoyo.

58,= Un dispositive de gato segiin cualquiera
de las reivindicaciones 1! & 42, caracterizado porque un
apoyo de tope estd unido fittemente,de modo no movible, con
la pata,

6t,- Un dispositivo de gato segiin las relvindd-
9aciones 12 a 58, caracltorizado porque la cabeza de carga
del brazo de soporte os un apoyo que so aplica v/o que es
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capaz de rodar directamente contra el fondo cdel vehfeculo
a elevar y que estéd cxento do momentos de flexién, o pore-
que la cabezu de carga os una espiga de enchufe enchufable

en un casquillo de recepcidén en el fondo del vehiculo y bas

.

culable en el brazo de soporte, .

75:- Un itispositivo de prato segtn la reivindi-
cacidn 6%, caracterizado porque la cabeza de carga, sin pla-
ca de apoyo, tiene superficies conformadas directamente a
partir del extremo libre del brazo do soporte perfilado a
modo de U,

82.- Un Jdispositivo de gato segin cualquiera
de las reivindicaciones 1% a 7%, caracterizado porque la
tuerca del husillo encejua con dos espigas, con movilidad
do bhasculacidn, on ranuras ablexrtas por un lado de los cos-
tados de la pata, y porque las espigas son rotenidas por
1ébulos contiguos o las ranuras y doblados después de mon-
tar la tuerce dol lLusillo, o0 porgue las ranuras estén estre
chadas del lado do la abertura y/o tienen resaltos y las
espigas estén correspondientemonte aplanudas y/o tienen
oquedades abiertas rudialmente,

9%,~ Un disposibivo de gato septin cualquiera
de las rgivindicncionca 34 a O*, caractetdizado porgue el
husillo ostd refonido por wn rodamiento que posee un ani-
1lo de apoyo con dos esplgas que oncajan cou posibilidad

de basculacidén y exvntas do £ijacién por rosca en sendos
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agujeros de una rama de la U del brazo de soporte, y por-
que un sgujero ostéd heclio como agujero rasgado o al menos,
en uno de los agujeros, estA presente una muesca de intro-~
duceién que desemboca on el agujero y destinada a una os-
piga. )

16¢,- Un dispositivo de gato segin cualquiera
de l#s reivindicaciones 12 a 9%, caracterizado porque el
husillo es movible con basculacién en la zona del anillo
de apoyo, y porque la garganta de rodadura del anillo de
apoyo y/o la garganta de rodadura de la arandela que encio-
rra ton &1 al cuerpo del rodamicnto estén agrandadas late-
ralmente a modo de cubeta,

11%2.- Un dispositivo de pato seglin cualquiera
de las reivindicacionos 12 a 102, caracterizado porque es-
t4 presente una caja de cubierta que sujeta al husillo ros-
cado al menos del lado del brazo de soporte con piezas de
sujecién roalizadas como plezas distanciadoras para la tuer
ca y cuya caja enclerra: el rodamiento,

128,- Un dispositive de gato segin cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 11%, caracterizado porque la
barra de manivela estd apoyada con un oxtremo de manivela
acodado, de modo cque pucda robatirse, on las ramas de la
U de una pieza de artioculacidn flJada con su fondo al ox-
tremo del husillo roscado.

13%.~ Un dispositivo de gato segln la reivin-
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dicacién 128, caracterizado porgue el extremo de manivela
tiene un saliente de topo y porque en una pieza articulada
que apoya al extremo de la manivela y/o en ol propio oxtre=-
mo libre del husillo estén presentes lébules de tope en los
cuales puede apoyarse la barra Jde manivela en una posgicién
de accionamiento v que impiden que se saque la barra de na-
nivela de la pieza articulada o del extremo del husillo,
148,-  Un dispositivo de gato segin cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 132, caracterizado porque el

pie tiene al menos una barra antideslizante de elevado coe-

ficiente de rozamionto consistente en especial en una pie-

za de barra porfilada tronzada, sujota en la zona do su can- . -

to de rodadura entre la superficio de apoyo ¥y la superficie
de arrimado.

153,~« Un dispositivo de gato seglin cualquioera
de las reoivindicaciones 1% a 1428, caracterizado porque la
barra de manivela y/o la pata tienen deformaciones quo
sirven de puntos de enclavamiento de la barra de manivola,
y/o porque la pata y/o 1la barra de manivela poseen una pice
za tonsora elédstica gue forma un punto de enclavamiento

para la barra de manivelo,

-
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16&,~ UN DISPOSITIVO DE GATO PARA EIEVAR COCHES,
Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pa
ra los fines que sje han especificado.
5 Esta Meng_bria consta de veinte hojas escritas a

mdquina por una sola cara.

-6 JUN. 1975,

Madrid,
P.A.
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