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£l invento se refiere a un dispositivo para volver
cargas suspendidas, especial;nen‘ce cajas de moldeo de fundi =~
cidn, con un travesafio oblongo que se cuslga de un eparato =
de elevacidn, preferentemente de un gancho de gria, y en el
5 cuel estdn dispuestas en forms girable dos ruedae de caedens
situades con distancia axisl entre si y con cadenas guiedes
en ellas.
En los talleres de %undiciﬁn por ejemplo se vuelven .
no solamente les cajes de moldeo en estado suspendido, al ob
10 jeto de poder realizer ;Lrante su prepsracidn trabajos de rg

paracidn més fécilmente y en posicidn favorable, sino con -

dispositivos del tipo erriba descrito se reslizan también -




trabajos de prepsracidn, como por ejemplo la colocacidn de ma-
chos, y ademfs se emplean estos dispositivos pars Qolver las -
cajes de moldeo al objeto de colocarlas sobre una caje infe =
rior o para volverlas despuds de haberlas alzado dé una caje

W, - 3 inferior. :

En el manejo de dispositivos de inversidn, que &n =
tes se construian en la mayoriz de los casos en la propia em-
presa, era necesario hasta shora mover a mano las cadenas co-

S locadas sobre los rodillos o les ruedes de cadena después de
o o
10 la suspensidn, para volver la carga elevada, En esto no se tg
nia la seguridad de que el objeto suspendido de las cadenas =«
quedare en su posicion de admisidn o de inversidn, sino que
existia el peligro de que después de un tope 1&bil sl objeto en
dependends de su centro de gravedesd tratera de girer hacia una

15 posicidén final estable., Debido & una posicidn desfevorsble del

centro de gravedad de la cerges esto puede dar lugar & peligrg

sas fuerzas de scelerscidn y movimientos de giro que pueden pg
ner en peligro a la persona encergads de ]Ja maniobra.
El inventd tiene el objeto de crear un dispositivo
20 del tipo arriba descrito cuyo manejo seea ﬁucho més fécil y don
de no haya peligro de accidente para la persona encargada,
Para resolver este problema, de acuerdo con sl in -
vento estd previsto que el travesafio del dispositivao, configu
rado preferentemente en forma de artess, contenga debajo de -
25 su sitie de suspensidn un motor que se puede dirigir en dos =

sentidos de giroc opuestos- especialmente con mando & distancis -

y que @ través de un engransje estéd conectado con dos ejes de
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giro que en la direccidn longitudinal del trevesafio se apartan
del engrenaje y & los que las ruedas de cadena estén unidas sg
lidsriemente, De un modo ventajoso el engranaje puede estar eg
tructurado en forms zutofrenante, preferentemente como engrang

je helicoidal, o el motor y/o el engranaje pueden ester provig

tos de un dispositivo de frenado que funcions autométicamente.
El emplezamiento del motor debajo del csitio de suspensidn del
travesafo en combinacidn con el peso del engranajé abridado =
convenientemente &l motor trse consigo le ventéja de gque sl -
trevesafo en estade suspendido ocupe una posicidn horizontal
de squilibrio estable. Para mantener esta posicién horizontsl
de equilibrio estable es neceserio que las rusdag de cadena -
que reciben el peso de le cargs tengen distancias axiales igua
les de ls solicitacidn vertical de la carga que pasa por el -
sitio de suspensién. Para poder adaptar la distancia axial mu
tua de las ruedss de cadena & la longitud respectiva de le car
ga 8 volver y para conseguir en el movimiento de invereidn una
marcha segura de las cadenas sobré las ruedas de cadena, como
perfeccionamiento'ulterior del invento puede estar previsto pa
ra zmbas ruedas de cadena un dispositivo de regulacidén comin, -
con el que las distencias de ambas ruedas de cadena del sitio
de suspensién pueden ser aumentadas o disminuidas en la misma
medide, de modo gue por la digtribucidn uniforme del peso de
la carge sobre embas cadenes se asegura una posicidn horizon-
tal de equilibrib. Tamhién como perfeccionamiento del invento
puede estar previsto que pars cada una de lss ruedas de cade~

na estd dispuesto uno de dos husillos roscados, eada uno con
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una tuerca guiade en forma girable;-la cual esté conectads con
une de las ruedss de cadens, espécielmente por medic de un &r-
co desplazable que abreza la rueda de cadens y cuyos brazos se
spoyan en los lados frontales de su rueda de cadéna correspon =
diente, De un modo ventajoso por lo 'menos uno de los husillos =~
roscadcs‘puede sobresslir de un lado frontal del travessfio y =
gstar previsto 2l1i de un dispositivo de acoplamiento para uns
impulsidn, especialmentg pars una manivela, Para que ]a distan-
cia de las ruedss de cadena pueaa adaptarse fécilmente & la -
longitud de la cargas respectiva, tembién cuando el travesafio
estd suspendido libremente encima de la carga a recolgar, puede
estar previsto en sl ulisrior perfeccionamiento del invento que
pare los dos husillos roscidos sec amplee un servomotarique se
puede reéular separsdemsnte del motor de las ruedas de cadensa,
especialmente un motor eléctrico de enéranaja reversible, Re-
sulta especizlmente ventzjoso que este servomotor esté acopla-
do al eje de un engrsnaje comin para los ejes ds ambos husillos
y que esté acopledo preferentemente por medio de cedenas de ro-
dillos al eje del engreanaje y/o unido por contacto geométrico

& través del eje del engranaje a los ejes aa los husillos. Pa-
ra conseguir un deslizamiento suave de las tuercas de los hu-
sillos sobre los ejes de los mismos, tsmbién cuando sstando la
carga ledeada las ruedss de cadens, que en sentido axial se.-
pueden mover librements sobre sus ejes de giro, ejercen a tra-
vés de los brazos de los arcos despleazables un momenté‘da re%

sistencia considerable, en una forma de realizacidn preferida

\
del invento estd previsto que el arco desplezahle esté guisdo
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en forma deslizable sobre dos barres de guia eituades simétri-
cemente con referencis al husiiiu roscedo corraépondianta._

Si en el dispositivo de acuerdo con el invento se -
prevé un motor de impulsién eléctrico y un servomotor eléctri
co regulable independientemente del mismo pars las ruedas de
cadena, se puede splicar de un modo especialmente sencillo un
dispositivo de mando a distancia que ventajosaments puede te-
ner la forme de unz pera de maendo suspendida de cables y uni-
da a través de estoe & los motores, conteniendc la misma una
serie de pulsadores.

A continuacifn se explica y comenta el invento de un
modo més detallado & base de un ejemplo de realizacidn de un
dispositivo pars volver cajes de moldeo de fundicién y obje-
tos similsres, el cuel esté representado en los dibujos que
muestran lo siguiente: 7
Figure 1 una viste general de un dispositivo de inversién -

suspendido de un aparsto elevador accionado por aleé

tricidad,
Figura 2 un corte lengitudinal vertical del trevesafo,
Figura 3 un corte longitudinsl horizontal del  travesafio, y
Figura 4 una viste frontsl del travesafio,

El dispositivo de inversidn destinado para ser sus-
pendido del gancho de carga del aparsto. elevador esbozado en
1, por ejemplo una grda corredera de nave de fébrics, consta de
un travesafo oblongo 3 compuesto de varias piezas unidas por
soldadura para formar un bastidor de acero que tiens la forma

.
de una artesa abierta hacia sbajo y lleva en su sector cen-
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trico una torre 4 que soporta una place de ojal 6 con un agu-
jero de ojal 7. Pars lz suspensifn y la inversidn de una caja
de moldeo de fundicidn eshozada en 8, estén previstss dos ca-
denas sin fin 10 y 11, que corren sobre dos £uadas de cadena =
12 y 13 dispuestas cerca de los extremos frontales del travesa

Fo. En cada una de las dos cadenas engransn dos muffones de so-

porte 14, 15 y 16, 17 que estén dispuestos por persjas en ceda
una de los lados fronteles 18 y 19 de la ceja de moldso.

Para volver ls csje de moldeo O en la direccién de =~
mirada indicade en la Figure 1 slrededor de'su eje longitudi-
nal en sentido opuesto el giro de la sguja del reloj, las dos
cadenas 10 y 1l tienen que ser impulsadas en la direccién se-
falade con la flecha 20, Al efecto se asientan less dos ruedas
de cadena 12 y 13 solidariamente sobre dos ejes.de giro 2l y
22 que estdn spoyados coaxiglmente entre si en la direccidn
del eje longitudinal del travesafio 3 y acopladas & un engrana-
je helicoidel 25, csda uno & través de uno de los dos acopla-
mientos elésticos 23 y 24 interpuestos. En este engranaje he-
liocidel se asients un motor de impulsién eléctrico 26, qﬁs
penetra en la torre 4 del travesafio 3 y que se pueds conectar
a volunted en direcciones de giro opuestas entre si, para‘im-'
pulsar entonces los dos ejes de giro 21 y 22 y las ruedas ds
cadena 12 y 13 en el mismo sentido de giro. Por el tornillo -
sin fin empleado en el engraneje 25 se tiene ls seguridad ds
que después de la desconexi6n del motor de impulsidn las ruedss
de cadena quedan psredass en la posicidn de desconexidn y.que

debido al autofrensdo provocado por el engransje impiden que,

............
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sunque el centro de gravedad de la cérga esté desplezado hacia
un lsdo, la cerga pueda ejercer un momento de torsidn tel que !
ella desde la posic%én de giro o de inversifn slcanzeds puede
girsr hacis sdelante o hacia atras,

En el ejemplo de realizeeidn representado los ejes
de giro 21 y 22 estén configurados como eje con chaQeta desli-
zante, pere que la distancie de lss dos ruedas de cadena 12 y
13 asi como de lss cedenss 10 y 11 que corren sobre elles, se
pueda adepter & le longitud de la respectiva carga a elevar y
s volver. En lugar de los ejes con chavetas pusden estar pre-
vistos tembién ejes con cufias.

Pare el ojuste axial de las dos ruedss de cadena 12
y 13 estas estén spoysdss entre los brazos de los arcos des~
plazahles 27 y 28, cada uno de los cuales contiene una tuerca
de husillo céntrica 29 y 30, Cada una de las tuerces de,hﬁsi-
1lo corre sobre uno de los dos husillos roscados 31 y 32, qus
estén dispuestos coaxiaslmente entre si y unidos por un eje
de engranaje comin 33 = través‘de las cadenas dentadas 34 y 33,

El eje roscado 31 emerge con uno de sus extremos del
lado frontel del trevessfio 3 y tisne alli un remate cuadrado
36 psara lanaplicaciﬁn de una manivels dgsanplable 37, con la
que los dos husillos 31 y 32 pueden ser impulsados de modo que
ellos simétricemente con referencie & la vertical que pesa por'
el sitio de suspensién en el ojel 7 desplezen las dos ruedas de
cadena 12 y 13 desde lsa posicién representsda en las Figures
2 y 3 hacia fuera contra los ledos frontales del tresvesafio tan-

to como estd dibujado en la Figura 2 con trazos interrumpidos
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psra la rueds de cadenz 12, Debido a este desplazamiento simé-
trico de les ruedas de cedena 12 y 13 no solamente se tiene la
seguridad de que las dos cazdenas 10 y 11, después de ls adap =
tacion de la distancis mutus de las ruedas de cadena a la lon-
gitud de la cargs raspéttiva,,entréﬂ correctamente sn las rue-
des de cadena y salen ‘correctamente de ellas sin gue sobreven-
gan entorpecimientés, sino también que la carge suspendida y
que debe ser invertida puede ser mantenida por lo menoé apro -
ximedamente en una‘posicién de equilibrio horizontal,

Para gue la personz encargada, a pesar del alto gra-
do de seguridsd conscquido en comparacidn con los dispositivos
de inversién hesta ahare conocidos, no tenga que permanecer ys
en la proximided inmediets del dispasitivo, estd previsto ede-
mé&s para los dos husillos roscados 31 y 32 un servomstor 40 rg
gulable separadamente del motor de impulsidn 26 de las doé -
ruedas de cadena 12 y 13; el cuel servomotor estd conectado =
con el eje de engrenaje 33 previsto psra los dos husillas =
roscezdos 31 y 32 por una cadenz de rodillos 41. Para obtener
la demultiplicscidn neceseria a una velocidad de impulsidn
bsjs de los dos husillos roscados 31 y 32, el servomotor 40 eg
té& ecoplado en forma gonvencional a un engranaje'da, cuyo eje
impulsado estd acoplado a la cadena de rodillos 41 & través de
un acoplamiento de resbalamiento no representado en el dibu~
jo. Este acoplamiento de resbalamiento sirve tant& para asegu-
rar la posicidén terminal como también para la seguridad contra
sobrecarga cuando las dos ruedas de cadena 12 y 13 alcanzan -

una de sus paosiciones terminales.

,En el ejemplo de realizacibn representado estén pre-
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vistos doe pies de epoyo 45 y 46 dispuestos gimétricamente con
referencia al pleno verticel que transcurre por el punto de -
suspensidn del dispositivo, los cusles sstdn unidos por soldg
durs &l travesafio y permiten que el dispositivo se deposite -
sencillemente sobre el suelo de un teller o de un local simi=
lar.

Para el dispositivo de inversién de acuerdo con el =
invento puede ester previsto ventajosamente un dispusifivo de
mendo & distancie que puede estar alojado ‘an ﬁna caja de mando
o encima de la grla correspondiente. En el ejemplo des realiza-
cibn representade sirve como dispositivo de mando de acuerdo
con la Figure 1 una pera de mando 48, que estd suspendida de
cables de verios conductores 49 y conectéde é través de estos
con el motor de marcha y de elevacidn del aparato elevador 1
y con interpoeicidn de un cable colgeante 50 y de un enchufe
desacoplable 51 con los dos motores alojados en sl travesafio
3 del dispositivo de inQersién, s seber el motor de impulsién
26 y el servomotor 40. La pers de mando contiene un nimero mil
tiple de pulssdores 30, que no estén desgritons cada uno, pero
que sirven pare conectar los motoras 26 y 40 en ung de las =
dos direccionee de giro deseadas y estén previstos tembién pa
ra dirigir la grda corredera en sentido longitudinal hacia -
adelante o hacie atrds y paras mover al gencho de cerge 2 en el
sentido de elevacién o de descenso. Puesto que para diferentes
cesos es conveniente.que el dispositivo de elevecidn se pueda
desacoplar del gancho 2 de la gria pera sustituirlo por otro

dispositivo auxiliar, en el ejemplo de realizacidn represen=
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tado se congigue por medio del enchufe de acoplamiento 51 que
la conexidn eléctrica necesaris para el mator de impulsién y
el servomotor del dispositivo de inversidn pueda corterse de
un modo sencillo., lLa pera de mando 48 puéde conectarse enton-
ces para otros procesos de trabajo Q‘de accionamiento con un
dispositivo suxilisr suspendido del gancho de carges 20, sin =
que para este cambio se necesite un tiempo considerable,

La ventaja eepecial del dispositivo de inversidn de
acuerdo con el invento consiste en que todo peligro de ascgi-
dente que hebis que temer hesté ahors, queda précticemente -
descartado y que como consecuencia del accionemiento por moto-
res previsto el esfusrzo corporal para el manejé del dispasi-
tivo de inversidn se reduce consideréblemente. Ademfs results
un menejo tsn sencillo del dispasitivo de inversién qus las -
personas encergedas del mismo no necesitan un adisstramiento
ni uns experisncie especial para poder realizer los trebajos

necesarios.

N 0O T A

Se reivindica coma nueve y de ﬁropia invencion,

1,- Dispositivo parz volver cergas suspendidas, espe=
cielmente cajas de moldeo de fundicidn, con un travessfio oblon
go que se cuelga de un sparato de elevacidn, prefarentemenfa
de un gancho de grla, y en el cusl estan dispuestas en forma
gireble dos ruedas de cadena situades con distéﬁcia axial en-

tre si y con cadenas guiadas en elles, carecterizedo porque el

travesafio, configurado preferentemente en forma de artesa, con
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tisne debajo de su sitio de suspensién un motor de impulsidn
que se puede reguler en dos direccionss de giro'opuestas en-
tre si y que & través de un engransaje ectéd escoplado & dos ejes
de giro que se sparten del engrenaje en la direccidn longitudi

nel del travessfio y a los que estdn unidas solidarismente las

ruedas de cadensa.
2.~ Dispositivo, de &cuerdo con le reivindicacidn 1,
caracterizado porque el engrenaje es autofrenante, configura=
do especislmente como engranaje helicoidal. 7
3.~ Dispositivo, de acuerde con las reivindicaciones
enteriores, caracterizado porque el motor de impulsidn y/o el
engranaje estéd provisto de un dispositive de frenado.
4.~ Dispositivo, de scuerdo con les reivindiceciones
anteriores, ceracterizado porque las ruedes de cadena son deg-
plezahles encime de los sjes de giro en le direccidn longitu-
dinel de sstos.
5.~ Dispositivo, de acuerde con las reivindicecionss
snteriores, caracterizedo porque los ejes de giro gestén provig
tos de chavetss deslizentes o configurasdos camo ejes con cha- ﬁ;”“
vetero o como ejes con dentado de muesces.
6.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque para les ruedas de cadens es-
t4 previsto un dispositivo de ajuste comln que influye en si
distancia axial simétricemente con referencia al gitio de sus-

pensidn, .

ar g

7.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicaciones

enteriores, caracterizado porque el dispositive de ajuste pe-

s
criteay
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re ceda una de las ruedes de cadena es uno de lus‘dos husillos
roscedos con una tuerce de husille guieda sin posibilidad de
giro, y porque le tuerca de husillo estd unida & una ds las
ruedas de cadene, especialmente por medio de un erco desplaze-
ble que abrazs la ruede de cadens y'ESté en contacto con los
ladaos frontsles de la misma.

8.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicaciones
anteriores, carascterizado porque por lo menos uno de los hugi=-
1los roscados sobresale de un lado frontel del travessafio y es-
té provisto alli de un dispositivo de acoplamiento para un -
accionemiento, especislmente una manivela.

9,- Dispositivo, de acusrdo con las'reivindicaciones
enteriores, carscterizesdo porque psra los dos husillos rosce-
dos est? previsto un servomotor regulable separademente del
motor de impulsidn de las ruedas de cadena, especialments'un
motor eléctrico de engrenzje reversible, el cual preferente~
mente est? scoplado a un eje del engreneje comln para ambos
ejes de los husillos, especialmente unido por cadenas de ro=-
dillos sl eje del engranzje y/o acoplado por contacto geomé-
trico a trevés del eje del engrensje 8 los husillos roscados.

10.- Dispositivo, da‘acuerdo con les reivindicacio-
nes snteriores, carascterizedo porgque entre el servomotor y
los husillos rosczdos esté previsto un acopiamiento de sobre-
cerga o de reshalamienta.

1l.- Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacio-.
nes anteriores, carécterizada porque para cade uno de los dos

husillos roscedos egté previstz una barras de guia que transcu-
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rre parslelamente a8l mismo.

12.; Dispositive, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque estédn previstas dos barras de
guia, situades simétricamente con refersncia al hugsillo rosce-
do, pare el arco desplazable,

13,- Dispositivo, de scuerdo con las reivindicécionés
enteriores, ceracterizado porque bara el motor de impulsidn y/o
gl servomotor estd previsto un dispositivo de mendo & distancia,
especialmente uns pers de mando suspendida de cables y'que ]
través de estos estd conectede con sl motor o loé'motoras, con=-
teniendo preferentemente una file de pulsadores de conmutacidn,

14,~ Dispositivo, de ecuerdo con les reivindicaciones
anteriores, ceracterizado porque para el motor de impulsidn y/o
el servomotor estd previsto un acoplamiento por enchufe pare
le conexidn eléctrica desecoplable.

15.- "DISPOSITIVO PARA VOLVER CARGAS SUSPENDIDAS, ES
PECIALMENTE CAJAS DE MOLDEOD DE FUNCICION™,

Tal como se describe y reivindica en lea presente Me-

moris Descriptiva, que consta de trece hojes escritas a méqui=-

na por una sole cere y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 7
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