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La presente memoria deseriptiva tiene
como fin la declaracidén del objato sobre el que ha de recaer
el privilegio de explotacidn industrial exclusivo en el terr
torio nacional de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con la v]

gente Legislacién, que, como el snunciado indica, se trata de
 "APARATO CAPTADOR ELECTRONICO DEL MOVIMIENTO EN MAQUINAS HE-
RRAMIENTAS APLICABLES A SISTEMAS DE LA VISUALIZACION DE COTAS|

Nuestra patente se relaciona con la

mientas, para efectuar lecturas correctas o exactas de cotas '
sin error accidental poasible.

La pormativa a seguir para la visua-
lizacidn de dichas cotas de mecanizado (bien horizontalss o
verticales) es el empleo de una varilla mévil cuyo curso de
recorrido da el movimiento de giro al captador electrénico y
éste a su vez mediante impulsos lea o traduce el curso reco-
rrido por la varillﬁ. ' e, B '

Esta varilla gse desplaza exactamente
' 1a cota a medir, pero come va ligada a portaitiles mévil,
sl &ste por desgaste ha sufrido una variaaién o error en su
recorrido, la varilla no va a dar la medida exacta de la cota
debido precisamente a ese error.

Nuestra invencién consigue en todo
momento compensar © corregir loé posibles errores en la medi-
da de cotas con la varilla, dande como resultado medidas de
cotas exactas, preei%au.

Para ello nuestro aparato inoorpora.
un medio productor y regulader de un cierto arqueamiento im=
psrceptible en la varilla, de tal forma que variando el arco

0 seno del arqueamiento gse dan a la varilla alcanges infini-

forma de realizar la visualizacién de cotas en miquinas herrat

Lu

|, o
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|| 1lacién. Dichos rodillos aseguran a la vez a la v#rilla contra

w3c~

tesimales que permiten compensar o absorber las posibles va-
riaciones por desgaste en el vecorrido del portafitiles ligado
a la varilla, para obtener as{ las medidas reales y exactas
de las cotas.

El medio regulador del arqueamiento
 de la varilla se desplaza paralslamente a la varilla con unos
rodillos de apoyo y oontra el eaje giratorio que transmite el
movimiento al captador que lse el curso recorrido por la vari-
1lla, produciendo as{ el arqueamiento de la varilla entre el
eje giratorio del captador y los rodillos del medio de xegu-

al eje giratorio para que no haya deslizamientos relativos de
aquella en su transnisién de moviniento a éste.

Para comprender mejor la naturaleza
del invento, en sl plano adjunto hacemos una representacitn
esquenfitica de su utilizacién, no siendo en absoluto limita-
tiva vy susceptible por ello de las modificaciones accesorias
que no alteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una vista en alzado
del aparato captador electrénico del movimiento en miquinas
hnrrumientasrplrl la visualizacién de cotas.

L; figﬁrn 2 es la correspondiente
vista en planta, donde a;m;bucrva el madio de regulacién
del arqueamiento de la varilla,

La figura 3 corresponde a la varilla
sin arquear entre los rodillos del tren de guiado. |

La figura 4 corresponde a la varilla
ligeranente arqueada.

En ellas se anotan las siguientes par-
ticularidades:
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1.-Cuerpo superior,

2.~Cuerpo inferioy

3.~Placa,

4 y 5.-Redillos de rodamientos.
6 y 7.-Tornillos de regulaciéa.
8.~Eja de giro dal captador.
. 9,-Varilla,
'10.-Rodillos de gaiado.
‘11, ~Arqueaniento.

Kuestro aparato captador del movimien-
to de miquinas herramientas en la visualizaeién de cotas,
aonsta de los dos cuerpos superpuestos (1 y 2), -ver figura 1
situindose sobre al superior el tren de apoyo y guiado de la
varilla (9) y en &l inferior el captador que por impulsos
lee el curso recorrido por la varilla 9. Ambos cuerpos (1 y 2
van fijos al &rgano fijo'de léuﬁéquina mientras que la vari-
1lla (9), va ligada al érgano mévil de la méquina, o vicever~
sa de forma que una u otra pueda recorrer las cotas, horizon-
tales y verticales.

Pero lo que particulariza al aparato
de nuestra invencién es la incorporacifn en el tren de guiadqg
de la varilla (9), de la placa (3) que sobra el cuerpo (1)
a8 portadora de los redillos de rodamientos (4 y 5) aplicén- |
doloe sobre la varilla (8) para el guilado de ésta,

De acuerdo con la invencién lo que ‘
consigue la placa (3) mediante los rodillos (4 y 5) es produd
cir un clerto arqueamiento (11) de la varilla (8) impercepti-
ble, con ayuda del eje giratorio (8) del captador dispuaesto
entre aquelles ~ver figuvas 2,3 y 4-. A la vez de obtener
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este arqueamiento (11) en la varilla (9), se consigue presig-

nar & ésta contra el eje giraterio (8) del captador lo sufi:
ciente para asegurar que todo el desplazamiento de la varillJ
(3) se transforme en giro del eje (8) sin que hays el ns mf.
nimo deslizamiento relativo.
~ Dieho arqueamiento (11) en la varilla
(3) tiene como fin conseguir un perfeato reglaje del aparato
y corregir o absorber las posibles variaciones por desgzastes

del eje-rodillo del captador.
La regulecién de la mayor o menor am-

plitud del arco o senc dsl arqueamiento (12) se hace movien-
do la placa (3) paralelamente a la varilla (8) a base de
aflojar y apretar los tornillos de fijacién (6 y 7) ~ver fi-
gura 2 ,

Descrita suficientemente la naturale-
xa dal invento, asf{ como su realizacién industrial, s6lo cabd
afiadir que en su conjunto y purten'conltitntivas es posible
introducir cambios de forma, materia y disposicién en guanto
tales alteraciones no desvirtuen su fundamento.

La Patente de Introduceién que se so-
licita por diez afios para Espafia, de acuerdo oon la vigente
Legislacién, no se ha dado a conoser en Espafia; la Fuente de
Origen es: ZENTRAMA TECHNIK, AG, BIEL-BIENNE (Zuiza)

N OTA:

La Patente de Introduccién que ses so-
licita por diex afios para Espafia, debsrf recaer sobre "APARA-
TO CAPTADOR ELECTRONICO DEL MOVIMIENTO EN MAQUINAS HERRAMIEN-
TAS APLICABLES A SISTEMAS DE VISUALIZACION DE COTAS", en todc
de acuerdo con las siguientes, .

REIVIRDICACIONES:
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1.~ Aparato captador electrdnico del
movimiento en méquinas herramientss aplicables a sistemas de
visualizacibn de cotas, caracterizado porque comprende un
eje que recibe un Qovimiento de giro a través del desplaza-
miento rectilineo éa una varilla cursora y lo transmite a un
[ captador que por i&pulaos lee el curso recorride por la vavi-
1la; unos medioa d; guindo de dicha varilla que amaguren
el permanente contacto de ésta con el citado eje givatorie;
as{ como unos medios de empuje de la varilla que, equidistan-
tas & uno y otro lado del eje giratorio, provocan y aseguran
contra este sje un eierto arqueaniente de la varilla y permi-
ten la posterior regulacién del arco o seno de éste, en la
consecucibn as{ de la %égtura real y exacta de las cotas sin
posible errvor aueidental; '

2.~-Aparato captador elegtrénico del
noviniento en miquinas herramientas aplicables a sistemas de
visualizacién de cotas, en todo de acuerdo con la anterior
reivindicacién, caracterizado porque los medios de empuje
de la varilla, se pueden desplazay paralelamenta a la varilla
por medio de una placa de éransporta que.se mueve ¥y fija so-
bre unas guias, para producir el arqueamisnto de la varilla
contra el aje giratorio del captador y permitirén asf la pos~|
terior rogulacibn del arco o genc de dicho arqueamiento.

3.-Aparato captador electrdnico del
movimiente en miquinas herrvamientas aplicables a sistemas ds
visuvalizacién de cotas, en todoe de acuerdo con las anteriores
veivindicaciones, caracterizado porque los medics de empuje
de la varilla ademfs de producir el arqueamiento de la vari.

lla, se puedan constituir en medios de guiade de &sta asegu-

rando 2z la vez el contacto de la varilla con el eje giratorio
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- MOVIMIENTO EN MAQUINAS HERRAMIENTAS APLICABLES A SISTEMAS DE

. en la presente mexoria descriptiva que consta de siete hojas

~7~

pam la transmisién del movimiento a &ste.
4 .,-APARATO CAPTADOR ELECTRONICO DEL

VISUALIZACION DE COTAS.

Seglin queda sustancialmente descrito

mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus corres-

pondientes dibujos.
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