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La presente memoria descriptiva tiene 
como fin la declaración del objeto sobre el que ha de recaer 
el privilegio de explotación industrial exclusivo en el terr 
torio nacional de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con la v i­
gente Legislación, que, como el enunciado indica, se trata de 
"APARATO CAPTADOR ELECTRONICO DEL MOVIMIENTO EN MAQUINAS HE­
RRAMIENTAS APLICABLES A SISTEMAS DE LA VISUALIZACION DE COTAS

Nuestra patente se relaciona con la 
forma de realizar la visualisación de cotas en máquinas herra­
mientas, para efectuar lecturas correctas o exactas de cotas 
sin error accidental posible.

La normativa a seguir para la viaua- 
lización de dichas cotas de mecanizado (bien horizontales o 
verticales) es el empleo de una varilla móvil cuyo curso de 
recorrido da el movimiento de giro al captador electrónico y 
éste a su vez mediante impulsos lee o traduce el curso reco­
rrido por la varilla, i...

Esta varilla se desplaza exactamente 
la cota a medir, pero como va ligada a portaútiles móvil, ! 
si ésta por desgaste ha sufrido una variaaión o error en su 
recorrido, la varilla no va a dar la medida exacta de la cota 
debido precisamente a ese error.

Nuestra invención consigue en todo 
momento compensar o corregir los posibles errores en la medi­
da de cotas con la varilla, dando como resultado medidas de 
cotas exactas, precisas.

" Para ello nuestro aparato incorpora 
un medio productor y regulador de un cierto arqueamiento im­
perceptible en la varilla, de tal forma que variando el arco 
o seno del arqueamiento se dan a la varilla alcances infini-
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teaimalea que permiten compenaar o abaorber lea poaiblea ve 
riacionea por deagaate en el recorrido del portaútilea ligedo 
e le varille, pare obtener eai lea medidea reelea y exeotea 
de lea cotaa.

El medio regulador del erqueemiento 
de le varille ae deapleae paralelamente a le varille oon unoa 
rodilloa de apoyo y contra el eje giratorio que tranamite el 
movimiento al captador que lee el curao recorrido por la vari 
lia, produciendo eai el erqueemiento de la varilla entre el 
eje giratorio del captador y loa rodilloa del medio de regu- 
leci6n. Diehoa rodilloa aaeguran a la vez a la varilla contra 
el eje giratorio para que no haya dealizamientoa relativoa de 
aquella en au tranamiaián de movimiento a tata.

Para comprender mejor la naturaleza 
del invento, en el plano adjunto hacemoa una repreaentación 
eaquem&tica de au utilización, no aiendo en abaoluto limita­
tiva y auaceptible por ello de laa modificaoionea acceaoriaa 
que no alteren laa caracteríaticae eaencialea.

La figura 1 ea una viata en alzado 
del aparato captador electrónico del movimiento en míquinae 
herramientaa para la viaualización de cotaa.

La figura 2 ea la correapondiente 
viata en planta, donde ae obaerva el medio de regulación 
del erqueemiento de la varilla.

La figura 3 correaponde a la varilla 
ain arquear entre loa rodilloa del tren de guiado.

La figura 4 correaponde a la varilla
ligeramente arqueada.

En ellaa ae anotan laa aiguientea par-
ticularidadea!
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1 1. -Cuerpo superior.
2. -Cuerpo inferior
3.-Placa.

4 y S.-Rodillos de rodamientos.

5 6 y 7.-Tornillos de regulación.
8. -Eje de giro del captador.
9. -Varilla.
10.-Rodillos do guiado.
11.-Arqueamiento.

10 Nuestro aparato captador del movimian-
to de máquinas herramientas en la visualizacián de cotas, 
consta de los dos cuerpos superpuestos (1 y 2), -ver figura 1 - 
situándose sobre el superior el tren de apoyo y guiado de la 
varilla (9) y en el inferior el captador que por impulsos I

15 lee el curso recorrido por la varilla 9. Ambos cuerpos (1 y 2) 
van fijos al árgano fijo de la máquina mientras que la vari­
lla (9), va ligada al árgano mávil de la máquina, o vicever­
sa de forma que una u otra pueda recorrer las cotas, horizon­
tales y verticales. 1

20 Pero lo que particulariza al aparato j 
de nuestra invencián es la ineorporacián en el tren de guiadc! 
de la varilla (9), de la placa (3) que sobre el cuerpo (1) 
as portadora de los rodillos de rodamientos (4 y 5) aplicán­
dolos sobre la varilla (9) para el guiado de ásta.

25 De acuerdo con la invencián lo que 
consigue la placa (3) mediante los rodillos (4 y 5) es produ­
cir un cierto arqueamiento (11) de la varilla (9) impercepti­
ble, con ayuda del eje giratorio (8) del captador dispuesto 
entre aquellos -ver figuras 2,3 y 4-. A la vez de obtener
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*ate arqueamiento (11) an 1* varilla (9), aa oonaigua preait
nar a íata contra al aja giratorio (9) dal captador lo aufi- 
danta para aaagurar qua todo al daaplazamianto da la varilla 
(9) aa tranaforma an giro dal aja (8) aln qua haya al mía mí* 
nlmo daallaamlanto relativo.

Dicho arqueamiento (11) an la varilla

10

(9) tiana ooaao fin conaagdr un parfaoto raglaja dal aparato 
y corregir o ahaorber laa poaiblaa varlacionaa por daagaataa 
dal aja-rodillo dal captador.

La regulación da la mayor o menor am-
plitud dal arco o aano dal arqueamiento (12) aa haca movían-

15

do la placa (3) paralelamente a la varilla (9) a baae da 
aflojar y apretar loa tomilloa da fijación (6 y 7) -ver fi­
gura 2 .

Daacrita aufidentemente la naturala-

20

aa dal invento, aai como au realización induatrial, aólo cabe 
añadir qua an au conjunto y partea conatitutivaa aa poaible 
introducir oambioa da forma, matarla y diapoaición an cuanto 
talaa alteracionea no daavirtuan au fundamento. j

La Patenta da Introducción qua aa ao-

25

licita por diez añoa para EapaHa, da acuerdo con la vigente 
Legielación, no aa ha dado a conocer an EapaHa; la Fuente da 
Origen aa: ZENTRAMA TECHNIK, AG, BIEL-BIBNNB (Zuiza)

NOTA:
La Patenta da Introducción que aa ao-

30

licita por diez añoa para EapaHa, deberá recaer aobra "APARA­
TO CAPTADOR ELECTRONICO DEL MOVIMIENTO EN MAQUINAS HERRAMIEN- 
TAS APLICABLES A SISTEMAS DE VISUALIZACION DE COTAS", aa tod< 
da acuerdo con laa aiguientea,

R E I V I N D I C A C I O N E S :
[
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1. - Aparato captador electrónico dal 
movimiento en máquinas herramientas aplicables a sistemas de 
visualización de cotas, caracterizado porque comprende un 
eje que recibe un movimiento de giro a través del desplaza­
miento rectilíneo da una varilla cursora y lo transmite a un 
captador que por impulsos lee el curso recorrido por la vari­
lla; unos medios de guiado de dicha varilla que aseguran
el permanente contacto de ésta con el citado eje giratorio; 
asi como unos medios de empuje de la varilla que, equidistan­
tes a uno y otro lado del eje giratorio, provocan y aseguran 
contra este eje un cierto arqueamianto de la varilla y permi­
ten la posterior regulación del arco o seno de éste, en la 
consecución asi de la lectura real y exacta de las cotas sin 
posible error accidental.

2. -Aparato captador electrónico del ! 
movimiento en máquinas herramientas aplicables a sistemas de 
visualización de cotas, en todo de acuerdo con la anterior 
reivindicación, caracterizado porque loe medios de empuje
de la varilla, se pueden desplazar paralelamente a la varilla 
por medio de una placa de transporte que se mueve y fija so­
bra unas guias, para producir el arqueamiento de la varilla 
contra el eje giratorio del captador y permitirán asi la pos­
terior regulación del arco o sano áa dicho arqueamiento*

3. -Aparato captador electrónico del ! 
movimiento en máquinas herramientas aplicables a sistemas de ! 
visualización de cotas, en todo de acuerdo con laB anteriores
reivindicaciones, caracterizado porque los medios de empuje

-de la varilla además de producir el arqueamiento de la vari­
lla, se puedan constituir en medios de guiado de ásta asegu­
rando a la vez el contacto de la varilla con el eje giratorio
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1 pana la tranamiaián dal aoviaiante a tata.
4.-APARATO CAPTADOR ELECTRONICO DEL 

MOVIMIENTO EN MAQUINAS HERRAMIENTAS APLICABLES A SISTEMAS DE 
VISUALIZACION DE COTAS.

5 Sagán quada avatancialaanta daaopito 
an la praaanta maaoria daaoriptiva qua cenata da aiata hojaa 
macanografiadaa por una aola cara acampanada da ava cowaa- 
pondiantaa dibujen. \

Madrid, *4/dUM. 19&5 \

10 El AgJta Off^Ml i
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