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DE 0ARGAS UNITARIAS", & favor de D. Leif ANDERSON, de nacio-
nalided suecs, residente en B¥gatan :39 A 5-412 72 GEteborg
(Suecia). . '

MEMORTA DESCRIPTIVA

El presente invento selrefiere g un sistems de gle
mecenamiento de oargaes unitarias, del tipo que comprende une
serie de oompartimientos de glmacensmiento 9quipados oon me-
dios de soporte pars las cergas uniterias y, por lo menos;
un dispositivo de‘ transporte que sirve los compartimientos
de almacenamiento, dispuestos para llever las cargss unita—
riss a los respeotivos compertimlentos de almacensmiento e
introducirles en dstos y viceverses

En relacién con la manipulacién de oarges unite~

rias, oomo ogontenedores y cargas de paleta, en ciertes oocaw
es.
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siones e wegquisre un almacenamiento en donde un gren némero
de carges dyiﬁarias deben ser almeoenadas al mismo tiempoi
Por ejemz;lo; este es el caso ouando se trata de descarger

un buque, en donde un gren nimero de unidedes de ocargs se
desoargan del bugue & una velooldad meyor que la posible para
voder desplagarles con medios de transporte rodados; De igusal
modo debe slimentaerse sucesivamente un elmacengmiento oon to-
das las 6arg§s uniteriags requeridas para cargar un buque; Por
consiguiente, wna disposicién de dmacenamiento paras dicha Ffi-
nalidad puede requerir una capacidad correspondiente con la
capacidad de oarga dg uno y posiblemente varios buquesf;

Lo forma mas seno:ﬁla de disponer del medio de alw-
macenemiento neoesax"io consiste en disponer las cargas unite-
ries sobre el suelo, whilizdndose toros para dichae finslidade
Sin embargo; un procedimiento de este tipo significa ung u'[;i-;-
lizacién muy pobre de la superfici?} Ouando una uwnidad de oar-
ge debe ser dlrscotamente acc?sible, c;.l acomodo nicemente pue-
de tener lugar en un plano y, ademés, debe dejarse una gren
distancisz entre las cargas unibarias para permitir que las
carretillas lleven a ocagbo el necesario transporte y los movi-
mientos de giro; Para obtener una mejor utilizseidn de la su~
perficle se ha propuesto la construogidn de elevados tingla—
dos en varios glmecenes. Sin embargo, las soluciones que hasta
ahora han sparecido implican el inpgonveniente de que las oa=
rretillas o elevadorss, que deben utilizarse para el neoesario
servicio del establecimiento, se exponen a grendes movimientos
osollantes cuando debe llevarse a cabo ol desplazemiento Lew-
terel de la oarga en su compartimiento de almacenamientoé Esto

lleve eparejado un voluminoso y costoso disefio de construccién
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para los medios elevedores en ouestidn.

Un objeto del presente invento consiste en propor-
cionar uns orgenizacidn en conexldn oon esteblecimientos de
almaoenam§er_rbo en varios planos de glmgoengje para cargas
witarias, ouys organizacién permite el disefio de los medios
de elevacddn necesarios de mbdo que no deban ‘tenerse eNOUGN~
ta las fuerzes laterales; con lo que se obtienen ventajas en
forma de reduccidn de la oerga y une reduccibn del espacio
requeridof;

El objeto del invento ase obtiene disefiando la or-
genizecidn de conformided con las oaracterfsticas que se in-
dicen en la primeras reivindicac@.dn:;

A continuacidn se desoribe una realizacifn del inw
venito haoclendo referencia g log dibujos que se acompatign,
en los que:

~ Ip figura 1 es una vista en perspectiva de un almas-
oen elevado provisto de una carretills elevadora.

Le figurs 2 es una vista por arriba del almscen y
de la oerretilla. .

Tas figuras 3 a 8 son vistas tomadas por la 1fnes
ITI-III de lg figure 2 y que ilugtren wn mecanismo de .'!.a oam~
rpetilla y poroiones del almecen relacionadas con dsta, mos-
trando las diferentes figuras ol meoenismo en diferentes faw—
ses de trabajo. _

La £igura 9 es ung vista en alzado latersl de la oe-
rretilla ¥

Ie figura 10 es una viste en seccidn transversal
del meocanismo oltado por la lines X=X de la figurs 3;

En la figure 1 se aprecie un establecimiento de alw

t
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macenamicnto que exhibe una serie de vigas de soporte 1 dis~
puestas a varios niv§les del,;piso y destinadas para soportar
las oargas unitgrias, contenedores o jergones con su ocarga
correspondiente, en varias filas y uno sobre otro. Los ocompare
timientos de almacenagiento formedos por les viges 1 se dis-
ponen en doble fila 2, que son gccesibles desde el exterior.
Segln se aprooia en la figura 2, entre las filas 2 se preveen
pasos de transporte 3 con carretillss para una carretills
elevadora 5. La oarretilla 4 tiene su terminal al exterdor de
las flechas 2 y en esté punto se digponen armazones de depdsis~
%o 6 wio para oada doble fils 2. ,

Segln resulta evidente de las figuraé 3 a 8, aungue
no de lgs figuras 1 y 2 nmas esquemét;eas, cada ung de las
vigas L, jue adoptan forma de garril; soportan una pequeils,
vegoneta % provista con ruedas, un‘plano de soporte y una
espiga de mando 8. Los vagonetes 7, por medio de un qable no
representado, influenciadas por un peso o un resorte, btlenden '
a ocupar la posicibn que se llustra en lg figura 3 junﬁo gl
exwremo.exmcrno de la viga 1 enfrentada hacia el paso 3; Sin
embargo, ullas de tope impiden que las carretilles 7 rebasen
el extremo de la respectiva viga 1.

) Segln se aprecia en le figura 9 y también egtla Lo
gura ly la oarretilles 3, desplezable sobre el ocarril 4, Pre-
genta dos torres 9 relacionadas a la planchs de fondo 10, pro-
vistse de ruedas 1ll. Sobre lg plancha de fondo 10 se dispone
una plataforma elevadors 12, estando prevista dicha platafom
mg pare elevarse por medio de las miquinas elevadorss 13 de
las dos torres. La operacién de elevacidn puede superviserse

desde vn punto de mando. Cada uno de los extremos de la plabe-
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forma elevadora 12 soporta el meoanismo 14 ilustrado en las
figures 3 a 8. .

Ios dos mecanismos 14 de la plataforma 12 se enouenw—
tran enfrentados y tembién se enouventrsn enfrentados dos frans-
portadores de rodillos 15 (figura 10). En conexién con los
transportadores de rodillos.l5 ge enouentrs una transmisién
de cadeﬁa oon ung cedena 16, presentamdo dicha transmisidn
dos ruedes dentadas dispuestes junto a los bordes externos de
la plataforms de elevaoidn 12, discurriendo dos partes de las
cadenas en-b:?c dichas ruedes dentedas. La cadens, comporta; de
preferencia, dos ‘topes portadores 17. EL transportador de ro-
dillos 15 y la oedena 16 estén soportados por un armazén 18
que pre .nta, edemds, un faldén 19. El ermazén 18, 19, ocomo
resulte evildente de las figuras 6 y 7, es basculgble, y para
esta finglided ol armezén esté erticuledo en su centro por
medio de un &rbol 22, centrado on la plataforma de elevacidn
12. Por otra perte, el faldén 193 que os desplazable Oon res—
pecto a la poroidén de armazén 18, es también desplazable oon
respeoto a la plataforma de elovaoidn 12 por medio de un dis-
positivo de tornillo 23. Para obiener un basculado sobre el
movimiento del armazén on torno del &bol 22 se prevee un oi-
lindro motriz 24. Ademés, on la plataforma elevadora 12 sc
disponen fopes de posicibn 25, que pueden sobresalir por medio
de cilindros motrices.

Ouando el estaeblecimiento de aelmacen debe utilimar-
se como un almaocenagmiento por 9jgmplo en oonexién oon la degm
carge de un buque 0 como un aljpepenamiento colector para oar—
ges uniterias llevedas el elmaoenamiento por medio de oarre=
t1lles y destingdas a ser llevedas gl buque, las cargas uniw-
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taries, oontenedores o jergones son llevedos, por mertiio de
carretillas, elevadores u otro:; medios de transporte, a uno
de los armagones de depbsito 6, que esteblece conexién con
la ocarretills 3 que atiende ung fila 2 de compartimientos de
slmacenaje previstos pars la carga: La carga unitaria es
transferida desde ol armezdén de destito'G e la carretills

3 de modo que ge describird mes adelante, y dicha carreti-
1le es conduoide e lw-~file vertiocal de compartimientos de alw—
macenemiento en dondc se gitua el oompartimiento que ha de
oargarse"- A continugeidn, se lleva la plateforme elevadora 12
hasta el nivel deseado y en este punto Se blogues haciendo sow
bresalir los topes de posicidn 25, De este modo el plano de
trabajo del transportador de rodillos 15 queda enrasado qon
el nive. lel plano de soporte de la vagoneta 7.

Esta posicidén de partide para la transferencie de
lg unidad dc oarga el qompart:i.mionto de glmacengmiento se
aprecia en la figura 3, en donde la carga unitaria (represens
tada solo paroialmente) se indica oon 26, mientras que los
orificios praoticados en la poroidén de base de ésta se indi-
can con 2’7.?; En las figurss ’3 a 8 la transferencia de la ocarga
vniteria 26 de la plataforme elevadors a wn compartimiento
de almacen?miento, en lg figura dispuesta a lag derechg de la
oerretilla, se representa en sucesidn. En une primers fase
las espigas'zl gon llevadas, por medio de los c:ilind:g'os de
potencia 20, a la posicién ilustrada en la figura 10, ocon lo
que éstas penetren en los orificios 27 del contenedor (figurs
3)e A ooni';iz:t_uao:l.dn todo el armazfn 18 (figurs 10) y; por oon~
giguiente, el fgldén 19, baseula en direccidn antihoraria, y
el felddn 19 se desplaze por medio del dispositivo de torni-
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1lo hacia la derecha, tel ocomo seé represente en la figurs 4,
con Lo que ge desliza sobre los rodillos 28 del armazén 18.
La proyeceiﬁn tiene lugar segih una distancia que los orifi-
clos correspondientes a los orxifiocios 27 de la parte infe-
rior del oontenedor se dispondrédn enfrente de la espiga 8 de
las dos vagonetas 7 permaneciendo en ol extremo de la viga l;
Ivego el armazdn 18 pivota de nuevo a la posicién horizontal;
con lo que las dos esquings exbernas de la cargas wnitaria se
depositaen en las dos vagonetas 7.

pos topes portadores 1§‘dg los transportagores de
rodillos 15 han permitido acompafiar, spropiademente, le os-
quing izquierds de la carge unitaris en conexidn con la prow
yeoccidn citeda ¥y quedan ennunsg posicidn para mover de nuevo
la oal,.. unitarlia 26 hacle la derecha. Esta ocarga rueda shora
eon su bo;de derecho sobre las vigas 1 por medio de las va-
gonetas %; mientras que el borde izquierdo es soportado por
los trensportadores de rodilios 15 durante lg aceidn de em—
puje de los topes 17 antes citados. Cuando la carge pnitaria
ha sgloenzado lg posicién representada en le figura 6, con
los orifiodios 27 del borde izguierdo justo enfrente de las
espiges 21 de los faldones 19, dichas espigas se introducen
en los orificios y durante el movimiento continuedo haolea
1la dereoha; en el que el borde izquierdo'de la carga unitarle,
abandona el transportador de rodillos 15, la cerga wnlterls
es soportada por medio de los faldones 19 a través de las esw
pigas 21; Dospuds que la cargs unitarie ha alcenzedo uwna po-
sicién gompletemente en el interior de las vigaes respectlvas
l; su borde izquierdo se deposita sobre estas vigas mediante

un movimiendbo pivotante en direccidn horaria de los armazones
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18; v8ese la figura 7. Ahora las egpigas 21 pueden desempe~
flarse y retirerse los faldones a su posicidn normel y devol-
verse los armazones 18 a la posiocidn horizontal,,con lo que
se gloanza de nuevo la posicidn de partidea.

Iia desoarga de un compartimiento de glmacenaniento
tiene lugar de igual ‘modo que se ha dgsorito, pero con losg
momentos en orden inv;z:tido.'"ASi pues, el borde externo de la
oergs wnitaria se eleva primero y se desplaza sobre el frang-
portador de rodillos por medio de los faldones 19. Luego el
tope portador 17 se desplaze hacle delante y a continuacidn
golpea el borde interno del armezdén de la cargs uniterig llow
véndolo sobre el transportador de rodillos. Por dltimo se ge~
para por elevacidn lp esquina interior de la espiga 8 de la
vagonev. 7 y se desplaza a una posicidn ecentrel sobre la pla-
taforma de elevacidn 12 por medio de .'!.os faldones 19 '

Ios armagones de depdsito 6, as{ como las viges 1,
estén px'ov:i:stos con vagonetas 7 y la cargs/descarga tlsne lu-
gar de igual modo que se ha desorito en conexidn con 1os 0O~
partimientos de almacenamiento.

Con la orgenizacién segln el invento que se ha des—
orito se obtiene un almacenamiento muy facilmente accesible
en diversos almacenes, tomando el rea superficial mas redu-
cida pogible gin que por ello deban iﬁtroducirse en las instg-
laciones de almacenamiento organigaciones complicadas y costo-
ses. Lag fnicas organizaciones que se requierq; en adicifn
a cuanto es neoesario en un almacenamiento totelmente no meca~
nizado, ogmprende las yagonetas T oon sus organizaciones de
retroocesoy y por tanto, dispositivos robustos, seguros y no

nuy 00510503, A pesar de ello ol invento ha hecho posible evi-
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tar mayores momentos.dg oarga lateral sobre el dlspositivo
por medio del dual se introducen las cergas wnitaries en el
estableoimiento de almecenemicnto y se descargan de dates
Esto se légra mediants el dispositivo de carretills que catd
sustanciglmente sujeto nicamente & cargas de gravedad, haw
114ndose las fuerzes resgltante dentro de lg superficie de
acomodo de la ocarretills, a cuya'superf;cie ge le da un an-
cho tan reducido como es posible; 0 seag, el ancho de un pa-
gillo apto para la introduccidn de las carges uniteriss one
tre los compartimientos de almacenamiento. Debe destacarse
ademds que la organizacidn segln el invento se adapta tanto
a contenedores oomo & jergones. Bstos dlbimos pueden no ser
cargados, fundamentalmentg, con ninguna ocarga unitaria sobre
ellos , . por consiguiente, no pueden almacensrse ni elevarse
como los oontenedores en forma de wna pila. Esto limits las
posibilidades de solucibn en oonexﬁdn ooh las organigaolones
de almacenamiento y menipulacidn en oompaerscidén con los oon—
tenedores rigldos.

Por ﬁlt;mo debe mencionarse que los medios de transe
porte y elevaoldn, que se han:iindicado en esta descripoidn
y dibujos oomo medlos de vagonete de via pueden substituirse
por otros medios de transporte sin gparterse del alcance del
invento. Ehtr? eztos medios pucden oltarse carretillas no vine
ouledas & via, que son apropiadas para elmacensmientos que no
ge utilizan oon gran frecuencia, ya que dicha carretille no
estd limiteda, con respecto a sus movimientos, a ninguna
seooidr. definida del estgblecimiento de slmacenamiento. Este,
carretilla independiente puede llevarse tembidn, por gjemplo,
directamente a un lugar de desocarga. Alternativamente, los

nedios de transporte citedos en la desoripeidn pusden sugti-
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tuirse por una gria desplazeble provista de una plataforma
de elevaoidn suspendida por cables;

— —
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Desorito el objeto del presente invento, se declaw
ran nueves y de propia invencién las siguientes reivindicas
clones.

l;- Perfeocionamientos en los sistemes de almaceng-
miento de ocargas unitarias, que comprenden uns serie de 0O0m-
partimientos de almacenamiento equipados con medios de 80~
porte (1) para las cargas unitarias (26) y, por lo menos, un
dispositivo de trgnsporte (5) que sirve los compertimientos
de almavonamicento, dispuestos pars llevar las carges unibe~
rias (26) a los respectivos compertimientos de almacenamiento
e introducirlas en éstos y viceverss, ocaracterizedos porque
los medios de soporte (1) de los compsrtimientos de slmace—
ngmiento estén equipados con un dispositivo de deslizamiento
(7) previsto para recibir un borde de le unided de carga (26).
en el lateral del comparitimiento de slmacenamiento por el'que
se prevee introducir la carga uniteria mediante el dispositivo
de transporte (5) y soportar dicho borde dursnte la introduc-
cidn de la unidad de carga en el compartimiento y proporcio-
nfndose, por medio del dispositivo de transporte (5), Srgsnos
(19, 21) para transferir el borde yuxbapuesto de la unidad
de carga a dicho dispositivo deslizante (7) cuando el dispow
sitivo de transporte se ha movido por desplazamiento a unhg
posicidn prﬁxima al compartimiento, presentendo dicho dispogiw-

tivo de transporte (5) Svgenos deo transporte (15) pera sopoxr—
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tar y desplazer el,otro borde de la oarga uniterie (26)
dentro del campo del Qispositivo de transporte, que ooupa
ung posioidn exterior M;i compartimiento y Srgencs adioiongm
les (19 21) para transferir el borde ﬁlj:imamente citado
de la oarga wniteria (26) de dicho oampo, en la parte prine
oipel del dispositivo de transporte, &l borde externo del
compartimiento de almaoenamienﬁo'y viceversa.
2;~'Perfeccionamientos, de oonformidad con la rei-
vindicacidn ;, carascterizados porgue dichos drgagos de trang-
ferencia (19, 21) comprenden wn solo dispositivo, previsto
pers transferir el primer y segundo borde de la unided de ocar-
ga ontre ol dispositivo de transpor?e (5) ¥y el borde externo
de compartimiento de slmacenamicnto, comprendiendo por medio
de esto dispositivo un drgano de sujesidn (21) con wn valor
del movimiento de desplazamiento limitado el valor interior
de la paxte principal del dispositivo de transporte y un pun-
to exberior del mismo préximo al oompartimiento de slmasceng-
miento y dispuesto pera sujetar dicho borde de la cargs uni-
taria (26) elevéndola y desplagdndola.
3:-lPerfeccionamientos, de ogyformidad con lg rei-~
vindicacién 2, caracterizados porque el dispositivo de trans-
porte (5) oomprende un traunsportador (15) que constituye el
S8rgano de transporte para dicho movimiento de desplazemiento
y une pieza de faldbn (19) que oonstituye un Srgano de trans—
ferencia (19,21) que estf dispuesto de forme desplazsble en
el armg 6n (18) de modo que cuendo la oarge unitarie (26) es
soportada por el rgano de sujecifn (21) puede elevarse con
un borde medilante el basculado del armezén (18) entorno del

&rbol (22) y moverse con su borde entre una posicidn intemior



5e

10.

156

a la parte principal del dispositivo de transporte y una po-
sicidn sobre el 8rgano de deslizamiento (7) del comparti~
miento de alme.denami;ﬁto por medio del desplazamiento de la
pieza de faldén (19), mientras que ol movimiento prinoipal
del desplazemiento hacia dentro y hacia fuera del ocomparti-~
miento de almacengmiento viene proporoionado por medio del
transportador (15) con el desempefio del Srgano de sujeoién
(21), durante ouya operacién la oarga unitaria es soportada
por el ’cransportédor (15) y los dispositivos de deslizamien-
t0 (7) del ocompartimiento de almacensmiento.

4:.-_- Perfeccionamientos en los sistemes de slmace—
ngmiento de oarges wnitarias.

Segln se describe y reivindioa en le presente memo~
ria descriptiva que consba de 12 pdgines foliadas y escritas

a mdquine por una sola de sus Baras y acompafizdas de los dibuw

Jos reglamen‘berigs.’
Mearia, e, 27 W 19
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