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La presenta invención se refiere al guiado sutomá 
tico de la pieza en una máquina fio coser cuando se trata de 
realizar una o varias costura® paralélanoste a un borde, • 
por ejemplo una costura áe unida paralólas sute a los Oord.es 
de las piezas» una costura de fijación, de un tapapuatos» 
aplique» remate o similar (que sa la presente se denomina­
rán "tapapuntos") y otros trabajos análogos» - - - - - - -

$¡a las máquinas de coser conocidas, la obrara de­
be guiar la pieza» lo que constituye un trabajo absorbente, 
sometido a errores» Para facilitar su trabajo se puede even 
tualmente prever un topo lateral dispuesto hacia el borde 
libre áe la pieza, ce decir hacia la derecha con respecto al 
pronaapiozas, posición que so denominará a continuación "ha 
oía el interior", determinando oete tope la separación de 
la costura respecto al borde» Este tope está constituido, 
en el caso de la colocación Se un tapapuníos, por el dispo­
sitivo que pliega en V el tapapuntos y que lo aplica sobre 
el borde de la pieza. Sin embargo» la obrera debe interve­
nir continuamente para mentonor la pieza contra el tope o el 
dispositivo de colocación del tapapuntoe, lo que le impide 
efectuar otro© trabajos, talee como la preparación de la pie 
ea siguiente. Por estar colocado el tope o el dispositivo de



colocación del tapapuntoa n la derecha del proasapiezas con 
respecto a la dirección de avance de la pitea» data» que es 
tá frenada por el tope o por la tracción del tapapuntoa» tie 
»• tendencia a pivotar en «1 sentido de las agujas de un re 
loj y la obrera debe actuar sobre la piesa para compensar 
cata tendencia a la rotación*--- —  .......

la presente invención tiene por objetivo evitar as, 
tea inconvenientes realisando un dispositivo que asegura de 
forma totalmente automática el guiado de la pieza» por eje» 
pío* en la fabricación de calcado» durante la disposición 
del tapapuntoa del borde de la ceda o la costura de las ca­
llas de botas.

Según la invención» la máquina de coser presenta 
un pivote montado m la platina lateralmente y hacia el ext¿ 
rior con respecto a la aguja* un órgano picador montado en 
el braso de la máquina y susceptible de ejercer una presión 
sobre la piesa en curso de trabajo junto al pivote» un tope 
montado lateralmente hacia el interior y ligeramente por de 
lente de la aguja» siendo regulable su separación lateral 
oon reopeoto a la aguja, un detector colocado a cierta dis­
tancia por delante del tope para detectar, según una linea 
perpendicular a 1* dirección de avance de la piesa» el de em­
plazamiento del borde de la piesa, y unos medios mandados por 
el detector para, cuando el borde de la piesa se halla» so- 
bre dicha perpendicular, en el exterior de una posición defi­
nida, apoyar el pisador sobre la pieza de forma que se haga 
girar la pieza alrededor del pivote que actúa como centro de



rotación.

Coa la rasquiña de coser así reslisaáa» cuando 
curva cóncava del borde da la pissa llega a la proximidad 
áel punto do trabajo do lá aguja» @1 topo ajeros un empuje 
sobra si bordo y hace girar la pissa ®a el sentido da las 
aguja® -is uu reloj» efectuándose la costura» gracias a dicho 
tope, a una distancia constante del borde. Cuando, por el 
contrario, se trata d® una curva convexa, @1 borde de la pie 
aa ee separa hacia él exterior, es decir se desplaza hacia 
la izquierda con respecto a la línea de costura jr, cuando el 
inicio de cota curva convexa so acerca al punto de trabajo 
de la aguja, el detector manda la presurisaoión del pisador 
y la pieza, que sigue avanzando bajo la acción de las garras 
y del prcnsapiüzac, gira alrededor del pivote que constituye 
el centro de rotación. Por sor el radio de curvatura de la 
parto convexa obligatorioaento superior s la distancia del 
eje del pivote & la aguja, el borde de la oicsa vuelve a cor 
tar, debido a la rotación impuesta a la pieza, la línea de 
acción del detector en ua punto s ás hacia el interior, os de 
cir más hacia la derecha» lo que- deja fuera de acción el pi­
sador y limita, para cada punto do la costura» el ángulo de 
rotación de la pieza alrededor del pivote.

31 pivote puede estar constituido por una quiciaaa 
ra montada rotativamente en la platina o per un resalte, pre 
f erontcments algo puntiagudo* ' — — — — “ — » —

El detector puede estar constituido por un palpador



mecánico que acida sobre un microrruptor 0 por una célula 
fotoeléctrica; el meñío as mando del pienáar está preferente 
monte constituido por un ariete neumático cuya válvula es 
candada por *1 microrruptor o por la célula fotoeléctrica.
La varilla del ariete puede constituir por el adema él pi­
cador, «atando td ariete montado coaxialmonta por encima 
y en frente Sel pivote o el ariete puede accionar al pisador 
por medio de una transmisión que presenta un elemento limi­
tador regulable de la presión de apoyo asi pisador. La eab¿ 
ea da apoyo del pisador puede ser lisa o presentar una for­
ma superficial, como una quicionera. ---------- - - -

K1 guiado automático de la piesa sólo presenta 
sin embargo un interés real si la operación de costura es 
totalmente automática y si, «a particular, la máquina de co 
ser se detiene al final de la costura. Finalmente, ciertas 
costuras, m particular las de unión, deben determinar, al 
inicio y al final de la costura, costuras de remate» presen 
tundo ya algunas máquinas un programador que, al inicio de 
la costura ejecuta, después de cierto número de puntee ha­
cia adelante, un número sensiblemente equivalente áe puntos 
hacia atrás antes de reinici*r la costura hacia adelante y 
que, al final de la costura» ejecutan cierto número de pun­
tos hacia atrás seguidos de una costura hacia adelante. - -

La invención tiene igualmente por objetive asegu­
rar, en la máquina da guiado automático según la invención, 
la automatioidad iel paro de 1% máquina al final da la oos- 
tura con eventual realización de una costura de remate al



inicio y al final 3© la costura»

Segáa la invendrá, la maquina está además provis­
ta de un detector de célula fotoeléctrica que tiene su punto 
de acción ligeraa'-ent© por delante dsl prensapiszas para de­
tectar la presencia de una pieza a coser dábalo del prensa- 
pissaa. la célula fotoeléctrica puede ser do iluminación di 
recta* estando montada la célula bajo la platina de la má­
quina» s del tipo de reflexión coa un espejo montado en la 
platina para reflejar el haz de excitación del punto lumin̂  
so hacia la célula móntala encima del plato de la máquina 
de coser. - - --------------- - ----- - - - - - -

Al principio de la operación» es necesario efectuar 
manualmente Xa introducción y la colocación de la piesa bajo 
el prettrapie zas mientras la célula fotoeléctrica está ocul­
tada» estado que corresponde a la marcha de la máquina» la 
máquina de coser presanta pues» además* un Órgano de mando» 
tal como un pedal, cus actúa sobre un ccntaetor incorporado 
en el circuito de mando de la marcha de la máquina» controla 
do por la célula fotoeléctrica, pera mandar la puesta en mar 
cha después do ocultación de la célula* - - - - - - - - - -

Durante el guiado ©¿temático de la pioza y, en par 
tieular, m las curvas convexas acentuada© do la pieza, la 
célula puedo hallarse desocuitada accidentalmente lo que im­
plicaría el pare de la máquina de coser» Es pues necesario 
poder ncgligir tales desQ®uXtaciones* pareado al mismo tiem­
po de forma segura la máquina en el punto do paro deseado
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puesto que la máquina 2# coser provista 3*1 dispositivo 3* 
guiado efectuaría la costura por toda la periferia do la 
pieza.

la máquina de coser según la invención prescrita 
5. pues, además y preferentemente, un sistema de relojería re­

gulable, puesto en marcha cuando se inicia la operación de 
costura, que anula la acción de la cálula hasta un breve 
instante antes del final de la operación áe costura* - - -

Acabándose la costura sensiblemente perpendicular 
10* & un borde de la píese, es igualmente importante evitar que

el dispositivo de guiado actúe durante la fase final áe la 
costura. Para hacerlo, la célula está dispuesta ligeramente 
por delante del detector del dispositivo de guiado* siendo 
la distancia función de un retraso introducido en el mando 

15* del paro de la operación de costura por la célula fotoeléc­
trica, sienflo cortada la alimentación del dispositivo de 
guiado por la deeoeultación de la célula* -- - —  - —

En general, la inercia de la máquina es suficiente 
pora acabar la costura pero, en el caso contrario, se prevé 

20* un dispositivo de temporisació» para cortar la alimentación
de la máquina sólo después de cierto tiempo, que puede ser 
además función áe la longitud del punto, o después do cierto 
número do puntos*

Cuando la máquina de coser efectúa puntos de reaa- 
25. te, presenta un circuito con relés temporizados que, durante



al accionamiento del árgano de ©ando de puesta en aarcha»
determina cierta longitud de coatura adelante y luego cier­
ta longitud do costura atrás satos de reiniciar la costura 
adelante y ene, cuando ticos lugar una primera deeoeultacióa 
de la célula» determina, cierta longitud de costura atrás an 
tes de reinioiar la costura adelanta que es detenida por 
una segunda áesooultacife d© la célula.

Se describirán a eontinuacién» a título de ejem­
plo»» dos modo© de realis&eiéa dsl dispositivo de guiado ee . 
gán la invención con referencia a los planos anexos, sn loe 
cualest

la Fig. 1 es una vista en planta esquemática por 
I-I de la figura 2, estando representadas sn líneas discon­
tinuas las partea colocadas encima?--- - - - ---_ ----

la Fig. 2 os una vista sa alzado esquemática por 
delante, con arrancado© parciales, dd dispositivo de guiado 
de la figura 1 ? ----- ---------------------------

lia Fig. 3 es un esquema de un circuito eléctrico 
para una máquina de coser eegán la invención? - - - - - - -

la Fig. 4 es una vista por IV-IF de la figura 5 eso 
rrespon&ianta a la figura 1 para un segundo modo do realiza­
ción} y -

la Fig. 5 e® una vista correspondiente a la figura 
2 para ol segundo modo de realización.
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a  dispositivo se aplica a una máquina de cosar 
par* coser las cañas del calzado, la cual comprende una agu 
¿a 1 con su portaagujaa 2» un prensapiezae 3 y garra* 4 qu* 
atraviesen la platina 5 de la máquina. EL prensapiezae 3,

5. la aguja 1 y las garras 4 están movido* con un desplate*!*» 
to «n la dirección de la flecha A da una amplitud correspon 
diente a la longitud del punto, con el prensapiezae apoyado 
y atravesando la aguja a la pisza» y por un sovioiento da r| 
tonto, con el prenaapieaa» 3 levantado y con la aguja rati- 

10. rada, siendo mantenida la pieza por el pie pisador 6. la má
quina de coser podría sin embargo ser de otro tipo* por 
ejemplo del tipo con portaagujas fijo segdh la dirección de 
la costura.

En la platina 5 de la máquina hay montado un por» 
15. tatope 7. Este portatope ea ajuetable «a su posición sagú»

la dirección de la flecha B, de foros que ae regule la posl, 
ció» del tope en función de la distancia de la costura al 
borde libre de la pieza. En el modo de realización ilustrar 
do, este tope está constituido por un rodillo S ouyo oje 9 

20* se halla aproximadamente a 3 ó 4 os por delante de la posi­
ción media de la aguja 1. Por lo tanto, ai el borde libre de 
la pieza ee cóncavo, el rodillo 8 repele la pieza hacia al 
interior y la obliga a girar en el sentido de las agujas de 
un reloj alrededor de la aguja. Este tope 8 está constituido 

25. por la punta del dispositivo de colocación del tapapuntos
cuando la máquina ee utiliza para coser un tapapuntos» EL so 
porte 7 de tope lleva un segundo rodillo 10 situado por de­
lante y más hacia el exterior, teniendo por objeto este rod¿



lio hacor girar da forma más segura la pieza cuando la con 
cavidad >lel borde es muy acentuada»

En la platina 5 está montada igualmente con rota­
ción libre una piesa 11 que forma quicionera. SI eje de es­
ta quicialera se halla sensiblemente en. la transversal co­
rrespondiente a la posición media de la aguja y dista de la 
aguja unos 18 rom. Con esta ouicionera coopera un pisador 12 
llevado por un brazo acodado 13 solidario da un árbol troas 
versal 14. Por rotación do! árbol 14» montado sobre el bra­
zo de la máquina de coser por un asiento 15, la eabeza del 
picador 12 es dispuesta en apoya con la piesa Junto a la qui 
clonara o es levantada, cono se representa» En el otro ex­
tremo del árbol 14 hay montado un brazo radial 16 por una 
lumbrera áel cual pasa la varilla 17 de un ariete neumático 
18* Un resorte 18 está interpuesto entro el braso 16 y una 
arandela 20 cuya posición ©obre la varilla 17 es ajustable 
por medio de una tueros 21 que so enrosca sa el extremo roa 
caído de esta varilla. Un resorte 22 más débil que el resorte 
13 actáa en sentido inverso al áel adátete 18 para volver & 

levantar el pisador 12, cuya posición superior eetá fijada 
por un topo no representado. Igualmente se podría utilizar 
un aiieta neumático lo doblo efecto o que actuara para vol­
ver a levantar el pisador contra la acción de un resorte ta 
rabie que tendiera a apoyarlo sobre la pieza,* —  - — . ~

31 dispositivo presenta, por otra parte,- un detec­
tor representado aquí' por ua pslpador mecánico 23 que detec­
ta si emplazamiento del borde ds la pieza sagán una transver
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Bal a la dirección a# avance k• Bate detector está colocado 
por delante del prensapiezas a una dietsncia que puede va­
riar según al radio de curvatura medio del borde de la pleca 
pero que •«, por ejemplo, de unoa 25 aou Batá constituido,

5» en el nodo de realización. Ilustrado* por el extremo de una 
varilla curvada 24 articulada al braco de la máquina de co­
ger alrededor de un «3» longitudinal 25* Beta varilla 24 ea 
solidaria de un brazo 26 que coopera coa un microconteoto 27. 
SI palpador ee solicitado contra el borde de la pleca por un 

10. resorte 29* realizándose el cierre del «icrocontactor 27 por 
un desplazamiento leí palpador en la dirección C más allá 
de un punto determinado. Bate «icrocontactor 27 controla la 
alimentación de una electroválvula 28 que envía aire compri 
mido al ariete 13 cuando el microcontactor eatá cerrado y 

15. que dispone el ariete 18 en eeoape en caso contrario. - - -

La máquina presenta además* en su platina* un pe­
queño espejo 30 dispuesto por delante del prensapiecae y li 
geraaente por delente de la línea de acción del pie palpa­
dor. Este espejo 30 refleja el has luminoso de una lámpara 

20. i> hacia una célula fotoeléctrica C pora asegurar la deten­
ción automática de la máquina, como se expondrá posteriora en 
te.

El circuito eléctrico de aliaentación de la máquina 
Se coser representado ea la figura 3 presenta una fuente de 

25. aumentación alterna 5 con dos conductores principales L1 y 
L?. En el conductor L? hay montados en serie un contacto ge­
neral C1 de puesta en servicio y un interruptor 11 de pedal*



Un transformador I cenecteio entre si punto común de 01 o 
11 y L1 asegura la alimentación de la lámpara 1 de excita** 
eián de la célula C que está conectada en serie con el arre 
llasaiento do un relé r entre los bornee de salida del trans 
formador. Esta célula G es una célula fotorreáistente que 
sélo conduce cuando está ocultada. El relé r presenta una ar 
madura 01 normalmente abierta cuando la célula está excita­
da y no es conductora y una armadura normalmente cerrada F1.

La máquina presenta un motor ffi conectado entre Lt 
y un punto d© L2 corríante afeado a© 11, un embrague F, conoc 
tado entre 11 y un punto L2 corriente abajo de H  por medio 
de la armadura áe un relé da embrague S3, na alectroimán de 
marcha adelante A¥ y un electroimán de marcha atrás AH, El 
relé de embrague HJ está retardado a la apertura para proco 
guir la costura en la distancia que separa el espejo 30 de 
la aguja 1. El circuito presenta además un microcontactor 27 

que está montado en serie con ©1 arrollamiento da manrin ¿j* 
la aioroválvula 28 como se ha expuesto anteriormente, - - »

21 circuito presenta un circuito de realiaacién 
automática de los puntos da rósate, puesto on servicio salee 
tivaaente por cierre do los interruptores de punto de remate 
1PA y apertura de las interruptores de costura normal IP. El 
circuito de roalisaei&i automática áel punto de remate pre­
senta un relé ET1 cor. cuatro armaduras normalmente abiertas 
01 a 04, una armadura normalmente abierta de cierre retarda­
do Orí y una armadura normalmente cerrada de apertura retar­
dada Prt{ un relé RT2 con dos armaduras normalmente abiertas



01, 0?» un» armadura normalmente carrada F1» una armadura 
normalmente abierta da cierra retardado 0r1 y una armadura 
normalmente cerrada de apertura retardada Rfl) un rali RS3 
que presenta tres armadura* normalmente abiertas 01 a 03, 
una armadura normalmente cerrada 71, una armadura normales en 
te abierta de cierre retardado Orí y una armadura normalmen 
te oerrada de apertura retardada Prl, un reíd RI4 con eistA 
ca de relojería qué presenta do* «maduras normalmente abier 
tas 01, 03, una armadura normalmente cerrada 71, una armadu 
ra normalmente abierta retardada al oierre Orí y una armadu 
ra normalmente cerrada retardada a la apertura Irl, siendo 
e.justable el retraso a la apertura y al cierre de estas dos 
últimas armaduras por medio da un sistema da relejarla, un 
rail El que presenta dos armaduras normalmente abiertas 01 
y 03 y una armadura normalmente cerrada F1, un rali K? que 
presenta tres armaduras normalmente cerradas 71 a P3 y si re 
lé da embrague B3 de armadura normalmente abierta y de cie­
rre retardado ya descrito anteriormente. - - - - - - - - -

K1 cableado de las diferentes armaduras se fea re­
presentado en los planos y quedará explícito por el funcio­
namiento descrito a continuación: la o¿lula está originalme& 
to d«cocuitala y por lo tanto no es conductora, de modo que 
01 de £ está abierta y 71 de r está cerrada.- Pasando el cir 
cuito de L1 por 71 de KI4 y 71 de £ cerrado es cortado por 
07 de tí? y F»T3 no es alimentado. Se abre el contactor II y 
e« mantiene abierto cuando se introduce la pitea a coser b& 
jo la célula Cf haciéndose ésta conductora, 01 ds £ se de-



rra y F1 de r se abre. El circuito del arrollamiento da Rft 
©b cerrado por ?1 de RT2, 01 cerrado de r y F1 cerrado de 
S54 pero queda abierto por 11. Cuajado se suelta el pedal pa 
ra cerrar 11, al notar S5 es puesto ea marcha y R21 entra ea 
acción cerrando primero cus armaduras 01, 02, 05 y 04. la 
armadura 01 de Rü?1 autoalimenta al di time por P2 de E2. la 
armadura 02 de E21 se cierra para preparar la alimentación 
del arrollamiento a© Bf2 poro ésta queda cortada por 0r1 de 
KI1. 0.5 de P3Í1 cierra el circuito aa la armadura 01 de B1 
que está abierta. 04 alimenta el relé F¡3 que cierra su arma 
dura para poner en tensión el embrague ”, lo que determina 
el inicio de la costura» El electroimán de marcha adelante 
A.V es excitado por Prí da E21 y Frl y P1 de S3?3, do modo que 
la máquina empieza a coser en marcha adciento.

Después del retraso del relé retrasado SS1, la ar­
madura Orí se cierra y la armadura Frl ae abre. El oierre de 
0r1 de B21 asegura la alimentación por 02 de RH del arrollg 
miento de E$2 y por Prí ds R22 dsl electroimán de marcha 
atrás áR. Eisultáncaments la apertura de Fr1 de R21 corta la 
alimentación por Prí y P1 de Rf.3 del electroimán de marcha 
adelante AV. ha máquina d© coser empieza por consiguiente a 
ooeer en marcha atrás. - - - - - - - - - - - - -  - » - - -

El relé Rf2 alimentado por 02 y Orí de RT1 cierra 
bu s armaduras 01 y 02 y abro cu armadura P1. ha armadura 01 

cerrada de fí$2 prepara la puesta ea circuito del arrollasiien 
to áo R24 por Or1 ds l‘£t carrada y Orí de S'iíg, quedando el 
circuito cortado por OH So R22» 02 de R22 cerrada pone an eo
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rie «X arrollamiento de RS3 con la armadura P1 da Bí, la ar 
madura F1 del relé r de la célula C y Xa» armadura® F1 y 
Orí de RT4j Xa armadura F1 da r está sin eabargo abierta lo 
que impide que «X rol! RI3 funcione. F1 de Rf2 abierta cor- 

5. ta la alimentación d#l arrollamiento de Kíl por la armadura
F1 de la célula. C, permaneciendo RT1 antoalimentado por au 
armadura 01 y por la armadura F2 do R2.

Después del retraso fijado para el roló RI2» éste 
cierra eu armadura Orí y abre cu armadura Fr1. La apertura

10. de Frl de BS2 corta la alimentación del electroimán de mar­
cha atrás AH que «ataba asegurada por Qr1 de Eli, lo que de 
tiene le costera en marcha atrás} on cambio* el cierre de 
0r1 de Rf2 cierra ol olrouito que pasa por Orí oerrada de 
Bf 1* ?r1 de Rf3» F1 do BI3 y el electroimán de marcha adelas 

15. te AV, lo que asegura la costura áa marcha adelante. - ~ -

£1 funcionamiento del relé SF3 alimentado por la 
armadura 02 de RUS» Pl de R1 y 71 del relé £ de la célula C 
está sometido al cierre de esta armadura ?1, es decir a la 
desocultaoión de la célula C. SI cierre de Orí de HI2 oierra 

20. igualmente el circuito que pasa por 0r1 cerrada de RI1, 0r1
y 01 cerrada® de R22 y al arrollamiento de RI4. £1 funciona­
miento del relé RÍ4 cierra 01 y 02 y abre P1 de RT4. EL cie­
rre de 01 de BI4 asegura la autoolimentación de HI4 por F3 
de R2, Si cierre de 02 cierra tí circuito que pasa por Prt 

25. de W£At 02 abierta de H?3 y el arrollamiento de mando de H1
que no puede funcionar, estando abierta 02 de HT3.- La aper­
tura de F1 de R’K  corta loa circuitos que* partiendo de Ll,
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pasan par esta amadura y 31 y ?1 del relé de Xa célula de 
modo que estos circuitos no puedan actuar, en particular el 
que, pasando por F1 de r de la célula» fi de &1 y 02 da R22, 
puede aLisaontar el arrollamiento de El 3. La decoeul taeidn 
accidental do la eélula O durante todo el tiempo fijado por 
el sistema do relojería de Ei'4 no puede pues modificar el 
funcionamiento de la máquina que sigue cosiendo en marcha 
adelante.

Después del paso de este tiempo, es decir poco en 
tas del final de la costura, Qr1 ds R24 se cierra y Frl de 
924 se abro. EL cierro áe Orí cierra el circuito de alimen­
tación da las amaduras ?1 y 01 del relé r de la célula 0. 
Por consiguiente, cuando la célula está a punto de ser des­
ocultada» lo que la convertirá en a© conductora» £1 de r va 

15* a cerrarse 1c que» por F1 do Si y 02 de E22 ya cerrada, nli
mentará el arrollamiento de B23. E23 cerrará sus armaduras 
01, 02 y 03 y abrirá su armadura F1. 01 cerrada asegura la 
sntoalimantación do R23 por li de R2, 02 carrada cierra un 
circuito que pasa por 01 de r y Or! de R24 para alimentar el 

20* arrollamiento de B1 pero 01 de r está abierta puesto que la
célula está desoco!teda. 03 Se B23 se oierra, lo que alimen­
ta, por Orí ds E21» Ort de H22 y Frt do Rl'3» el electroimán 
Se marcha atrás áR. -la máquina empieza a coser en marcha 
atrás habiendo cortado F1 de H23, que es© ha abierto, la al¿ 

25, mentación del electroimán de marcha Melante AY.' Al empezar
la máquina a coser m  marcha atrás, la célula C es ocultada» 
F1 do r se abre y 01 do r se cierra. El cierre de 01 de r



cierra «1 circuito del arrollamiento de Ti 1 por 02 le 533 
da Bolo que K1 cierra auo armaduras 01 y 02 y abre cu arm$ 
dura 21. la armadura 01 de 81 autoaliaanta 81 por 03 de 631. 
02 de El cierra el circuito del arrollamiento de 82 que que, 
da ein embargo cortado por 81 del relé X de la célula y 21 
da Et corta 1» alimentación de P.I3 por ?r1 de 824, 21 del 
relé x de la célula y 02 de BÍ2 para que S23 »ea alimentado 
eólo por au armadura 01 y la armadura P1 de B2.

Bespuáe de paso del retrae© de RÍ3» Or1 de 823 ae 
cierra y Fr1 de 823 os abre, la alimentación del electroimán 
de marcha atrás *8 «o halla cortada por la apertura de la 
armadura Fr1 de 823 mientras) que la del electroimán de mar* 
cha adelante AV ee halla cerrada por Cr1 de 823. la máquina 
e# pone do nuevo m marcha adelante daepnée de habar efec­
tuado una corta coatura en marcha airáa correspondiente al 
punto de remate.

Cuando la célula se halla lesacuitada le nuevo 01 
de x ee abre y ?1 do x ** citara. Este cierre cierra el cix 
cuito del arrollamiento del relé 82 que pasa por 0r1 de H24 
y 02 de 81. H  relé 82 abre sus contactos F1 a 73. 71 corta 
la alimentación de 823» 72 la de 821 lo que implica el cor­
te por apertura de 02 de 821 de la alimantación de H22 y ?3 
de 82 corta la alimentación fie R24. la alimentación de R1 
es halla cortada por 03 de 821 y 02 de 823, lo que corta 
igualmente 82, siendo devuelto el circuito a su posición de 
origen con el «abrogue 8 abierto, prosiguiéndose la costura 
durante el retraso a la apertura de la armadura 83. - - - -



- te -

¡SI circuito Se guiado automático constituido por el 
¡ni ero con tactor 27 7 la clectrcválvuln 28 sálo debe ner acti­
vo durante la costura en. marcha adelante» es decir entre ©1 
funcionamiento de BI4 y el funcionamiento de Rf3* Se puedo 

5* puse asegurar su alimentación por oiespía por 02 da R24 y
una armadura suplementaria F2 de R'Ü3 caso se representa en 
los planos en líneas discontinuas, ----- —  - - - - - -

Cuando la máquina debo efectuar una costura sin 
puntos de remate» por ejemplo la colocación do un tapepun- 

10, tos o similar, se conmutan los circuitos para eliminar las
funciones inátiloe, Para sayos* claridad, se ha representado 
un circuito independiente para el control de la costura sin 
pintos de remata, estando representados los conductores par 
titulares de este circuito en líneas mixtas» Para la contra** 

15* taclia de ambos funcionamientos se abren los interruptores
IPA y so cierran lo© interruptores I f , - - - - - - - - - -

El circuito particular para la costura sin punto 
de remato presenta un rolé R*1 con dos ©maduras normalmente 
abiertas 01 y 02 y una armadura normal®ente abierta que pre- 

20, sonta un ligero retraso ©1 sierra Ort, un relé con un retra­
so regulable por un sistema áe relojería R'S4 que presenta 
una ©madura normalmente abierta 01, una armadura normalraen 
te cerrada F1 y ños armaduras normalaonte abiertas, retarda 
das al cierre por ©1 sistema de relojería» 0r1 y OrS y üa rs 

25. lé Sr2 ds armadura normalmente cerrada J’t.

El cableado resultará del funcionamiento que so deja



cribirá a continuaci&u

Loa interruptores IPA satán abiertos y loa inte­
rruptores X? «errados lo que pone en tensión loa conductora» 
L'l y L*2. * --- ------------ - - ------ - - ~ -

Cuando el dispositivo se pone en aarcha por cierre 
da C1, las armaduras del relá de la célula C son conectadas 
a ti per P1 de H'T4 y 71 de RT4 que quedará cerrada durante 
todo el fuaoioaamisnto. 71 de £ está cerrada y 01 eetá abier 
ta. El circuito que pasa por F1 cerrada que al la enta R*2 es 
tá cortado por 0r2 de 8*74*

Se abre 11 y ee introduce le pies» bajo la célula 
0, F1 de r ee abre y 01 de £ ee cierra» quedando el circuito 
cortado por 11. Desde el momento «a que ce cierra 11, el 
arrollamiento de R* 1 ee alimentado por 01 de £ y 71 de R'I4 
y ee autoalimenta por 01 de R*1 y F1 le R‘2. El relá E* ció 
rra su armadora 02, lo que alimento $3 y embraga la máquina 
de cocer. KL electroimán do marcha adelante AV ee alimenta­
do por I*rt y HT1 y Fr1 y 71 de RX3 de modo quo la máquina co 
ea siempre en marcha adelante. Con un muy ligero retraso p£ 
rn eritar un golpe, R’ cierra su armadura Orí lo que alisen 
ta R*f4 ol cual oierra su armadura 01 que alimenta «1 diepo 
sitivo de guiado automático 27-23 y abre su armadura 71» lo 
que corta la alimentación de las armaduras de £. Si la cálu 
la C se halla entonces ¿««ocultada accidentalmente» en una 
parte convexa de la costura» por ejemplo» el cierre de 71 
ao podrá tener acción.- Después ¿el retraso de 8'5*4 fijado a



uaa duración ligeras ente Inferior a la no cae. aria para ejecru 
tar la costura, RT4 sierra sus dos armaduras Orí y 0r2. 5og 
de el momento en que la célula se hallará lesocuitada, T 1 
da r al cerrarse alimentará a R*2 que, abriendo su armadura 
F1, cortará la autoalisentación do ft'1* lo que abrirá R*f4 
cortando la alimentación del dispositivo de guiado outomáti 
eo y desembragará la máquina después de un tiempo correspon 
diente al retraso a la apertura ti© la armadura de R3. - - -

En la variante do raalisacián representada en laa 
figuras 4 y 5 los mismos elementos es designan con las mio­
mas referencias, la quioloaera 11 está substituida por un pe, 
queSo resalte 31e. preferentemente algo puntiagudo* El arie­
te 13 y la transmisión que meada la cabeza del pisador 12 
así como esta cabasa están reemplazados por un ariete neumá 
tico 32 montado ©n el brasa do la máquina do coser, de mane 
ra quo quedo coaxial con ©1 resalte 31, es decir, de manera 
que el extremo de la varilla del pistón 33 pueda apoyar el 
material sometido a la operación de costura sobro el resalta 
para hacerlo girar alrededor fi© la suata da este resalte co 
og centro. El mando del ¡aieroarioto neumático 32 está igual 
mente modificado, quedando reeaplacada la sicrcválvula neumá 
tica 28 por un distribuidor 34 que envía el aire comprimido 
alimentado en 35 por loe conducciones 36 y 3? hacia la una o 
la otra So les oámaras del mioroariote 32 quedando la otra 
cámara, puesta en escapo» Este distribuidor está mandado por 
una ©leotroválvula 3$ cuya alimentación está controlada por 
un relé 39 alimentado a bu vos por un amplificador 40 contra



lado por un* célula fotoeléctrica 41* la célula fotoeléctri­
ca 41 y la fuaate eléctrica 42 que produce el rayo luminoso 
están montada» en *1 brazo de la máquina de coser* no repre­
sentado* por un brazo 43 montado deslizante perpendicular­
mente a la línea de coatura en una cartela 44 solidaria del 
brazo de la máquina de coser, la posición tr«neveraal de la 
célula 41 y de la fuente eléctrica 42 por deslizamiento del 
brazo 43 ee regula con ayuda de un tomillo aierométrico 45 
siendo reflejado el royo luminoso 46 que va de la fuente lu 
miñosa a la célula por una superficie reflectora 4? provista 
en la platina 5 de la máquina de coser. ------ - - —  -

El funcionamiento es análogo al modo de realización 
de las figuras 1 y 2. Cuando la célula está ocultada* la pr¿ 
sión es enviada a la cámara inferior del aicroariete 32 y la 
costura se efectúa con la pieza girando en el sentido de las 
agujas leí reloj alrededor de la aguja* junto a sus partes 
cóncavas» bajo la acción del rodillo 6, Cuando llega una par 
te convexa del contorno de la pieza* la célula fotoeléctrica 
41 ee excitada y el distribuidor neumático 34 «avía el aire 
comprimido a la cámara superior del aicroariete 32» lo que 
inmoviliza la pieza por apretado entre la varilla 33 del «i- 
crointerruptor y el resalte 31 y la obliga a girar en el sen 
ti do inverso al de las agujas del reloj.

Los modos le realización descritos anteriormente a 
título de ejemplo oon susceptibles de recibir numerosas modi 
í íoacíonae sin salir del alcance de la presente invención* —



Se Asolaras da novedad y propisaaá para España» 
sus territorios y placas Se soberanía, las siguientes» - - -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1. - Perfeccioaanioatos en el guiado automático do 
la pieza ea una máquina de coser, caracterizados porque la 
máquina de coser presenta un pivote montado en la platina la 
teraiaeate y hacia el exterior coa respecto a la aguja, un 
árgano pisador montado en el Orase de la máquina y suscepti­
ble de ejercer una presida cobro la pieza en curso de traba­
jo junto al pivote, un topa montado lateralmente hacia el in 
terior y ligeramente por delante de la aguja, siendo regula­
ble ou separación lateral coa respecto a la aguja, un detec­
tor colocado a cierta distancia por delante del tope para de 
tsetar» segdn une, líasa perpendicular a la Aireación de avan4H»
ce de la pieza, el desplazamiento del borde do la pieza, y 
unos medios mandados por el detector para, cuando el oorde 
de la pieza se halla, sobre dicha perpendicular, en el exte­
rior de una posición definida* apoyar el pisador sobre la 
pieza d8 forma que se haga girar la pieza alrededor del pivo 
te que acida como centro de rotación.

2. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación t»
caracterizados porque el pivote está constituido por una qui 
cionera montada rotativamente en la platina._____

3. - Perfeccionamientos eegdn la reivindicación 1,
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caraoterisadoe porque el pivote está constituido por un re­
salte» preferentemente algo puntiagudo, realizado sobre la 
platina.

4. - Perfeccionamientos según cualquiera de las re¿ 
vindicaciones 1 a 3, caracterizado» porque el detector eeti 
constituido por un palpador mecánico que actúa sobre un aicrg, 
rruptor.

5. - ?«rfeccionamientoe según cualquiera de loe ral 
vindicaciones 1 a 3, caracterizado» porque el detector está 
conatituido por una célula fotoeléctrica.

6»- Perfeccionamientos según cualquiera de lee re¿ 
vindicaciones la?, caraotericados porque el cedió de cando 
del pisador está conatituido por un ariete neumático cuya 
válvula es mandada por un aierorruptor o por la célula foto­
eléctrica.

7. - Perfeccionamientos oegún la reivindicacián 6, 
caracterizado» porque la varilla del ariete constituye el 
pisador* estando el ariete aontado coaxialmente por encima 
y enfrente del pivote.

8. » Perfeccionamiento* según la reivindicacián 6,
caracterizados porque el ariete acciona el pisador por os- 
dio de una tranetaieiín que presenta un elemento limitador r¿ 

gulable de la presida de apoyo del pisador. _________ -

9.- Perfeccionamientos según cualquiera ds las reJL



vindieaoioaoo 1 a 8, caracterizados porgue Xa máquina de co­
ser presenta además un detector de célula fotoeléctrica que 
tiene su punto de acción ligeramente por delante del prensa 
piezas para detectar la presencia de una pieza a coser daba 
jo del pronsapissas. ------------- * •-— ------ -

10*- Perfeccionamientos segiSn la reivindicación 3» 
caracterizados porque la máquina de coser presenta además 
un árgano de mando, tal como m  pedal, que aetnia sobre el 
contactor incorporado en ©X circuito de osando de la marcha 
de la máquina, controlado por la célula fotoeléctrica, para 
mandar la puesta en marcha después de ocultación de la célu
la. - - --- - ------ ------------- ----- . . .

11. - Perfcccienasiontoe eegán cualquiera de las 
reivindicaciones 3 y 10, caracterizados porque la máquina de 
coser presenta un sistema a® relojería regulable, puesto en 
marcha casado se inicia la operación de costura, que anula 
la acción de la célula hasta un bravo instante antes del fi­
nal de la operación de costura.

12. - Perfeccionamientos segán la reivindicación 9,
caracterizados porque la célula cntá dispuesta ligoramont® 
por delante áel detector del dispositivo da guiado, siendo la 
distancia función de un retrasa introducido @n el mando del 
paro de la operación de costure, por la célula fotoeléctrica, 
siendo cortada la aumentación del dispositivo de guiado por 
la desocultación de 1® célula» ____________________

11.- í’erfsceióasGiieateE ssgán cualquiera de las ral
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vindicaciones 1 a 12* caraotariralos porque» cuando la ffiáqû, 
na de coser efectúa pasto» d* remate, presenta tía circuito 
caá relés temporizados que, durante el accionamiento del ér 
gano de mando de puesta en corcha, determinar cierta longi­
tud de costura adelante y luego cierta longitud de costura 
atrás antes de reiniciar la costura adelante y que» cuando 
tiene lugar una primera desooulfc&ciéa de la célula» deteral̂  
na cierta longitud de costura atrás antes de reiniciar la 
costura adelante que ea detenida por una segunda desoculta-

10. cián de la célula. — - — — - — »

14.- «PBRFSCCIOSAKISSIOS «8 EL GUIADO AUTOMATICO 
B8 LA HE2A BN UNA MAQUINA D2 COS23".----------

Todo silo conforme se describe y reivindica en Xa 
presente memoria que consta de veinticinco hojas foliadas y 

15, mecanografiadas por una «ola de sus caras y de cinco figu­
ras que la ilustran.

BARCELONA, 21 NATO 1975 
P.A. K. CUR2LL SUSJOL
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