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Bsta invencién, debida a Josebh TaRue Lockard,

"se refiere a conmutadores eléctricos.

Se conoce un conmutador eléetrico que compren
de una base de material eléctricamente aislante que tie
ne al menos un primer contacto fijo montado sobre ella,
¥ un cursor que lleva brazos de gontacto nrimero y se-
gando que penden del cursor en relacidn cruzada ¥ obli-
cuamente hacia la base, estando montado el cursor pare
movimiento con relacidén a la base entée una prippra no—
sicidn, en la que los brazos de contacto primeroi& SQe

]

gundo se glican al primer contacto [ijo y al sqg@nﬂo con
tacto fijo, respectivamente, ¥y ura segunda posiéizh,-en
la que el primer brazo de contacto no se aplica éi.pri-
mer contacto fijo. .V

Ia relacidn cruzada oblicua emtre los brazos
de contacto de un conmtador de este tipo presenﬁazla
ventaja de que log brazos pueden ser relativaméﬁté;lar-
gos v tener asi una buena elasticidad en relacidén con el
tamaiioc del conmutador.

Sin embargo, esta ventaja conduce a lag des-
ventajas de que, en primer lugar, es diffeil proporeio
nar una accidn orientadora para el curgsor del conmta-
dor, es decir, resulta diffcil pronorcionar una sengam
cién tdetil a un operador del conmtador,; y, en segun~

do lugar, es diffcil proporcionar una separacién sufi-
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ciente entre el segundo contacto fijo y el segundo bra

zo de contacto cuando el cursor estd en la segunda po-

- gicién,

Ia primera de estas desventajas se supera en
el conmutédor conocido anteriormente descrito por la
provisién de un brazo eldstico sobre el cursor, cuyo
brazo sobresa2le del cursor y encaja en rebajos de la ba
se para proporcionar la accidén orientadora deseable, Sin
embargo, esta solucibén aumenta indeseablemente el,fama-
fio global del commtador y requiere que se utilice sola
menté para la accién orientadora un 4rea considerable
de la base, que puede ser uns placa de circuito impreso.

Adenmds, el conmuitador conocido descrito en lo
que precede no provorciona respuesta a la segunaa des-
venta jo anteriormente mencionada,

De acuerdo con lg invencién en un commrtz;,dor
como se ha descrito anteriormenie, el primer conﬁﬁéto
fijo tiene formada &l menos una ondulacién dirigida ha
c¢ia el cursor y sobre cuya ondulacién se mueve el pri-
mer brazo de contacto cuando se mueve el cursor entre
las pusiciones primera y segunda.

Ia provisién de tal ondulacidn proporeiona una
sengacién tdetil a un operador del commutador, cuando se
opera el commutador, sin que se requiera aumentar el ta

mafio global del conmtador,



El primer contacto fijo puede formarse con una
gerie de 6ndulaciones, sobre las cuales se mueve el bra-
zo de contacto asociado, cuando se mucve el cursor desde
la primera posicién, a través de la cegunda posicibn, ¥

5 ~ a una o mds vosiciones adicionales.

Tal comrmtador puede operarse para establecer
conexién entre el primer contacto’ fijo y uno cualguiera
de los contactos sesundo y adicionales, percibieﬁdo el
operador una sensacién tdetil cada vez gie se cambia la

10 conexidn. .
De vreferencia, la base tiene el segun@o con-
tacto fijo montado sobre ella y tiene formado uﬂxgalienp
te al que se aplica el segundo brazo de contacto cuando
se mueve el cursor desde la primera posicién.a lg'segunp :
15 da posicidn para leventar con ello al segundo brazn de
contacto fuera de aplicacidén con el segundo contdé%b fie
jo. ‘ ‘
Con una disposicidén de este tipo se pfépﬁrcio—
na una separacidén adecuada entre el segundo contacto fi-
20 Jjo vy el segundo brazo de contacto para impedir el $inti-
neo de los contzctos y el establecimiento de trayectorias
de cortooircuito entre los contactos desnuds de cierto
mimero de overaciones del conmutador,
" De preferencia, la basc se moldea alrededor de

25 porciones internedias de los contactos fijos, y ademds

12.8.75



10

15

20

25

12.8.75

los brazos de contacto se forman de modo enterizo y el
cursor se moldea alrededor de una porcidén intcrmedia de
los brazos de contacio.

Tal construccidn simplifica el montaje del con
mutador, y como resultard evidente de la siguiente des~
cipcidn el conmutador puede montarse e partir de solamen-
te tres partes separadas,

Asi, de wnreferencia la Base tiene paredes late~
rales y extremas erectas, siendo mantenido el cursor con-
tra la base por una tapa asegurada a los extremos libres
de lags paredes laterales y extremas, teniendo la tapa en
ella ilna ranura mediante la cual puede cogerse el cursor
para operar el commitador,

El conmutador puede montarse asi a partir de
la base que lleva log contactos fijos, el cursorvque lle-
va los brazos de contacto, y la tapa que sirve para nan—
tener el cursor en pogicién con relacidén a la base.

Se describirdn ahora dos realizaciones de conrme

tador de acuerdo con la invencidén, a titulo de ejemplo,

" con referencia & los dibujos, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva de la

primers realisacidn;

Ia figura 2 es una vista en geccidn, en despie-

ce ordenado, de los componentes del conmutador de la figu-

ra 1;
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la fisura 3 es unw viste en planta de los bra-
zos de contacto del conmutador de la figura 1;

Ia figura 4 es una vista en planta de los coﬁn
tectos fijos del conmutador de la figura 1;

La figura 5 es une seccibn transversal a través
del conmutador de la figura 1 con el cursor en la primers
posicidn; ‘ | .
La figura 6 es una vista similar a la figura 5,
pero con el cursor en la segunda posicidn; :

C la ficura 7 es una seccidén por la linda;ﬁII—VII
de la figura 5; “as

Ia figura 8 es una viéta en pgrspectivg;gb la
segunda realizacidn montada en una plaéa de circuito in-
preso;

La fizura 9 es una seccidn transversal a través
del conmubador de la Tfigura 8; ¥y i :

Lo figura 10 es una seccidén por la 11neai3;x de
la figura 9. o

Con referencia a las fisuras 1 a 7, el conmta-
dor 1 ﬁostrado en ellas comprende una pluralidad de conmati-
tadores de dos posiciones que incluyen un alojamiento 2
que comprende una base 4 y una tane 6, ambos de material
eléctricamente aislante. El alojamiento 2 contiens dos

filas de contactos fijos 8 y 10 dispuestos en pares opves~ V

tos, mostrdndose en la Tigura 4 los contactos 8 y 10. EL
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contacto 8 incluye una primera porcidn extrema 12 que es

relativamente ancha y alargeda pava proporcionar una su~

‘perficie de contaéto plana, El extremo opuesto 14 del

contacto 8 es relativamente eétrecho para formar un ter-
minal enchufeble. De manera similar, el contacto 10 ine-
cluye una superficie de contacto plana relstivamente an~
cha y alérgada en un extremo 16. En la poreidn exirema
16 estd formada una ondulzcidn generalmente argueada 18
para proporcionar una caracteristica orientadors somo se

deseribird en lo que siguc. Bl extremo opucsto 20 del con—

tacto 10 es relativamente estrecho y alargedo para formar

un te¥minal enchufable.

"Como se muestra en la Tigura 2, los contactos
8y 10 estdn montados con sus extremos 12 y 16 adyacentes,
pero separados uno de otro, y contra una superficie de una
pored inferior -plana 22 de la base 4. la ofra superficie
de 1la pared inferior 22 estd provista de pies sobresaliecn
tes 24 en los que puede montorse el conmmutador L sobre
uns, placa de circuito impreso. Ia pared inferior 22 tiene
formado un saliente estrechado enterizo 26 dispuesto en-
tre los extremos 12 y 16 de los contactos 8 y 10. Venta-

Josamente, la base 4 se fabrica moldeando un material ais-

- lante alrededor de loa contactos 8 y 10; quedando las pox

ciones interumedias de los contactos 8 y 10 empotradas en

las paredes laterales 28 de la base 4 durante el proceso
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de moldeo. Tal proceso asegura un emplazamiento preciso
de los contactos 8 y 10, que tienen sus porciones extre
mas 14 y 20 sobresaliendo haciz fuera de ls base 4 para
permitir la subsiguiente flexidén de las porciones extre
mas 14 y 20 pars formar terminales colgantes dispuestos
en filas cue se corresiponden con las de un paguete dom-
ble en linea norval. -

El commtzdor incluye también un cursor{30.
©l cursor 30 estd provicto de un elemento dc cop@g§to
eléctricanente conducior 32 (m0strado:en la figl?ax3)

gue incluye un par de norciones centrales agrandadas 34

~ 91

conectadas entre si por un alma enteriza 32. Un primer

~brazo de contneto eldgtico 38 sobresale hacia fuéra des—

de une de las porciones 34 y estd desplazado-respé&to del
eje central 40 del elemento de contacto. De manera simi-
lar, un segundo brozo de conbocto eldstico 42 fSrﬁd‘una
sola pieza con la otra porcidn 34 y estd deaplazado en
direceidén opuesta resvecto del eje central 40, ﬁaggpor~
ciones 34 estdn empotradas dentro de un cuerpo 44 del
cursor 30. EL cuerpo 44 incluye una superficie superior
plana 46 provista de una porcidn de accionamiento ente~
riza 48 que tiene en clla un rebajo central 50 (fizura
1). El cursor 30 estd formado de un meterial aislante

moldeable, teniendo el elemento de contacto 32 sus por-

ciones centrales 34 enpotradas en él. los brazos de con-
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tacto 38 y 42 del elemento de contacto 32 sobresalen ha-
cia fuera del cursor 30 y tienen sus extremog libres 52
¥y 54 formados con una configuracién arqueada. Log brazos
de contacto eldsticos sobresaiientes 38 y 42 se doblan
alrededor de la parte inferior del cuerpo 44 para sobre-
salir a través de la parte inferior del cuerno 44 en re-
lacién cruzada y oblicua. Como log brazos de confacto 38
y 42 estdn desplazados en direcciones ovuestas respecto
del eje 40, se les permite que se extiendan en dirscciow~
nes diagonales opuestas al tienpo que son adyacanﬁes en—
tre gi sin tocarse. Il cuerno 44 estd montado dentro del
alojamiento 2 entre las paredes laterales 28, aplicdndo-
se los brezog de contectos eldsticos 38 y 42 a loé con-
tactos 10 y 8, respectivamente.

Ia tapa 6 estd moldeada de un material aislan-
te y esgtd provista de una ramura alargade generalmente
central 56. Ia ftapa 6 estd montada sobre los extremgs de
las paredes laterales 28 con laz porcidén de accionamiento
48 recibida dentro de la ranura 56, Ia tapa 6 tiene una
superficie de apoyo plana interna 58 a la que se aplica
una superficie plana del cursor 30, Cuando la tapa 6 eg=
td apoyada sobre las paredes laberales 28, pueden cerrarw
ge herméticamente las uniones con un adhesivo. Ia tapa 6
queda asi encima del cursor 30 manteniendo las nartes com-

ponentes del conmutador 1 en relacién apropiada. Como los
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brazos de contacto 36 y 42 sobresalen diagonalmente o tfa—.
vés de la parte inferior del cursor 30, son de’suficiente
longitud para asegurar elasticidad sobre una gama reléti—
vamente amplia de desviaciones. Ista elasticidesd de los
brazos .de contocto 38 ¥y 42 proporciona una presidn de cég
tacto considerable entre las porciones extremas arqueadas
52 ¥ 54 de los misnmos y los contactos 10 vy &, completondo
con ello un circuito eléectrico desde el contacto 8, a tra
vés del brazo 42, hasta el brazo 38 y a través dél‘iontag
to 10, cuando el cursor 30 estd en la posicién ée:ié figu
ra 5. .

Como = e muestra en la figura 7, la basé}I~inclue~
ye una pluralidad de tabiques 60 interpuestos entfé nares
de los contectos 8 y 10. Los tabiques 60 forman también
paredes extremas para el alojamiento 2. Cada tabicue 60
estd provisto de un par de resaltos 62 que formaﬁ!ééperf; '
cies de apoyo planas. El cuerpo de cursor 44 esté-p&ovis—
to de resaltos complementarios 64 destinados a qﬁé&ér en-
cima de las superficies de apoyo 62. Asi, el cursor 30
queda éonstreﬁido en la direccién vertical entre la éupeg
ficie de apoyo 58 de la btapa 6 ¥y las superficies de apoyo
62 de los tabiques 60. La elacticidad inherente de los
brazos de contacto 38 y 42 empuja al cuerpo de cursor 44
contra 18 sunerficie dg apoyo 58, Ia cantidad de desplaza-

miento vertical del cursor entre las superficies de apoyo

- 10 -
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58 y 62 puede controlarse con precisidén. Por ejemplo, pug
de ser deseable permitir un ligero movimiento verticalmen
te hacia abajo del cursor 30 cuzndo se coge con la 11ono
la porcién de accionamiento 43 pare acclonar el conmibo~
dor de una nanera a describir.

Ia ranura 56 de la tapa 6 vucde ser de confi~
guracidén escalonada, como e maestra en la figura T. Ta
porcibén de accionaziento 48 estd nrovista de orejetas 63
quc se comprimen eld-ticamente con facilidad para permi-
tir una recepcibn forzada de la porcidn 49 en lo ranura
56, Las orejetas 68 coinciden dentro de la porcidn mayor
de la“ranuré escalonada 56 vara impedir una sepnrncibn
inadvertida del cursor 30 respecto de la tava 6. Alterna-
tivamente, pueden omitirse las orejetas 68 para permitir
una recepcién libre de la porcibn de accionamiento 48 en
la ranmura 56,

Se describird ahora con referencia parti¢u1ar
a las figuras 5, 6 y 7 el funcionamiento del conmufador
anteriormente descrito.

) funcionamiento del conmutador se logra por
agarre manuel, o utilizando una herramienta con punta en-
cojada en el rebajo 50 de la worcidén de accionamiento 48,
N desplazando-a desglizamiento la porcidén de accionamiento
48 a lo large de la ranura 56. Como el desplazamiento del
cursor 30 cmtd confinado a una direccién horizontal, la

aldura del commtador cs sustanciclmenie reducide en come

- 11 -
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paracibén con los conmmbadores de la téenica anterior, en
los que se produce 0 se requiere una componente de movi-
miento vertiecal, |
Como se muestra en le figura 6, echursor 30
puede desplazarse hasta una posicidn extrema en un extre~
mo de la ranura 56 a fin de integ?umpir el eircuito elée~
trico establccido entre los contaétos'8 ¥y 10, mostrados
en la figura 5, donde el cursor 30 estd en la posicién
extren2 en el otro extremo de la ranura 56.

R )

Se he encontrado deseable gue, cuandg &i.brazo

v,

de contacto 42 se separa del contacto 8, estén previstos

medios para impedir el tintineo de los contactos, cuand
AT,

el conmutador estd sometido a vibracién. Por consiguienp
te, el saliente 26 estd previsto en la pafed de ﬁgse 22
junto al extremo del contacto 8, de tal manera'éﬁé:el bra-
zo de contacto 42 ge apliéaré al saliente cuanq6:éj CUD-
gsor 30 se mueva a la posicidn mostrada en'la fié@?é 6,
vara proporcionar con ello una separacidn adecﬁa&éldel
brazo de contacto 42 respecto del contacto 8. Mo eé nece-
sario producir una desvieccién sustancial de los brazos de
contacto 42 por aplicacién de los mismos al saliente. To=
do lo que se requiere es aue la norcidn extrema arqueéda
54 del brazo de contacto 42 sea levantada del contacto 8
vy soportéda én un espacio libre entre el cursor 30 y log

contactos 8 y 10, Una senszcidn tdctil a un operador del

- 12 -
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H

conmutador es proporcionada por la ondulzcién 18 en el
contacto 10. Cuando se desplaza el cursor 30 desde una
posicibn a otra, la porcién extrema orqueadn 52 del bra
zo de contacto 38 se traslada sobre la superficie del
contacto 10 y, por consisuiente, sobre la ondulacién 18,
y tal accién es percibida por el operador del commtador.
Ademds, en cualquier posicién del cursor 30 la poreiébn
extrema arqueada 52 coincidird contra un lado de la ondu-
lacién 18 para proporcionar una accién de rebencién. Ade-—
mds, a unz de las paredes laterales 28 del alojumiento 2
se aplica una porcién del elemento de contacto 32 gue gque-
da eneima de un extremo del cuerpo de cursor 44’para pPro-
porcionar una accién de retencidn adicional. Alternativa-
mente, el propio cuerno de cursor 44 puede aplicarse a '
la pared laternl 28 para proporcionar la accidén de reten—
cidn,

_ Ia noreidn extrema arqueada 54 y el saliénte 26
éstén configursdos de nodo. que la superficie de'contacto
real de la porcidn extrema arqueada 54 no hace contucto
con el sa}ienﬁe 26, Por consiguiente, la parte de la su-
perficie de la poreidn extrema arqueads 54 que frota e

deslizamiento sobre la suporficie del contacto 8 perma-

‘nece libre de aplicacidén con cualquicra de las porciones

de material sislante del conmubtador y queda libre asi de

una posible contaminacién por ellas.

-13 -
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En la realizacién de conmutador descrita an
teriormente, la porcién de accionamiento 48 sobfesale
ligeramente por encima de la superficie superior de 1la
tapa 6. Sin embargo, la altura de la porcién de accio-
namiento 48 o el espesor de la tapa 6 pueden cambiarse
de tal manera que el miembro de accionamiento 48, aun-
que recibido dentro de la ranura 56, permanezca’éﬁrasg
do con la superficie superior de la tapa 6 o métido
por debajo de ella. Zsto permite un perfil aunlﬁﬁé ba=
jo vara el conmutador y permite también la aplié%ciéh
de un trozo de, por ejemplo, cinta con respaldo achesi
vo sensible a la presidn sobre la supe:ficie supérior
de la tapa 6 a fin de cubrir las porcioﬂgs de app;ona—
miento 48 e inhibir asi el funcionamiento de los-conmu

Ty

tadores, -
Con referencia ahora a las figuras 85a£i0, el
conmutador 70 mostrado en ellas comprende una ﬁiﬁfali—
dad de conmutadores de cursor de miltiples posiciones.

' El conmtador incluye un alojamiento en forma
de ina base 72 v una tapa T4. ILa bage 72 incluye una pa
red inferior 76 desde la que se extienden paredes ex-
tremas erectas 78 y paredes laterales 80, Iag paredes .
76, T8 y 80 estdn moldeadas de modo enterizo a partir

de un material eléctricamente aislante, La base 72 in-

cluye ademds una pluralidad de tabiques paraleics esp§'

- 14 -



10

15

20

25

.

12.8.75

ciados 82 que son paralelos a las paredes extremas 78
¥y que estdn conectados de modo enterizo a las parcdes
laterales 80. La pared inferior 76 estd provista de una
yluralidad de ramras alargadas 84, una de las cuales
es adyacente a una pared extrema 78, Otras de las ra-
nuras 84 estdn previstas en lados opuestos de tabiques
alternos 82, Cada una de las ranuras 84 se extiende pa
ralela a los tabigues 82 y a las paredes extremas 78,
¥y tiene una anchura de aproximadamente la mitad. del es
paciamiento entre los tabiques alternos 82 y la mitad
del espaciamiento entre uno de los tabiques 82 y la pa
red extrema 78. Ademds, los tabiques alternos 82 estdn
provistos de surcos alargados 86 en lados opuestos de
los mismos, Los surcos 86 estdn situados en 1a=suber£1
cie superior de la pared inferior 76 y se extiaﬁﬁen al

menos parcialmente dentro de log tabiques 82. Leg.surcos

86 reciben en ellos tiras conductoras alargadas 88 de

metal o0 ldmina conductora o similar que foraan contac-
tos fijos. La pared inferior 76 estd provista de ondu~
lacioties que forman porciones relativamente levantadas
90 que alternan con porcionés relativamente rebajadas
92, y las tires 88 estdn preformadas con ondulaciones
pare corresponder con las de la pared inferior T6. Ade
mds, los surcog 86 estdn provistos de configuraciones

onduladas que se adaptan a lag ondulaciones de las tiras
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88, vpermitiendo que las tiras 88 se inserten parciale-
mente en los surcos 86. la pared inferior T6 y los sﬁg
cos 86 se adaptan con ello a la configuracién de las |
tiras 88 y retienen 1aé tiras 88 en su sitio, Ias tiras
88 son adyacentes a lag ranuras 84 previstas en la pa-
red inferior 76, Las tiras 88 pueden empotrarse en sﬁ
sitio durante el moldeo de la base, Cade tira 88 inclu
ye un par de porciones extremas 94 que sobresalen ori-
ginalmente hacia fuera a través de aberburas c;prgspog
dientes 96 en las paredes 80, Ias porciones exﬁféﬁas 94

estdn dobladas en 902 respecto de 1= pared infééipr.76
para sobresalir en relacién colgante para mbnf&f?sén;
chufable del conmutador en una placa de circuitbfimprg
so 106, Entre cada par de tabiques 62 y entre 15§2pa:g
des extremas 78 y los tabiques adyacentes 82 séiigéer-
ta un cursor, como se ha descrito con referencié‘é lag
figuras 1 a 7. El brazo de contacto 38 del cur§§§;se'
aplica a la superficie ondulada del contacto asoeiado
88. El obro brazo de contacto 42 del cursor penetra en
la ranura asociada 84 en la pared inferior 76. Cada uno
de 1los tabiques 82 y las parcdes extremas 78 estdn pro
vistos de un resalto 98 para aplicacidn al resalto 64 .
de un cursor. |
La tapa T4 estd provista de ramuras escalona

das 100 para recibir las porciones de accionamiento 48

- 16 -
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de los cursores. Iz tapa 74 tiene una superficie de apo
yo 102 contra la cual se apoya el cuerpo de cursor 44
bajo la accién de la elasticidad de los brazos de con-
tacto 38 y 42.

las porciones extremas colgantes 94 se inser=
tan en aberturas 104 de la plada de circuito impreso 106.
Ia guperficie de la placa de circuito impreso lOG'esﬁé
proviste de conductores espaciados 108 dispuestos sobre
ella, El brazo de contacto 42 de cada curgor tiéﬁé su
porcién extrema arqueada 54 dispuesta para aplicarse a
la superficie de la placa de circuito impreso 106 ¥y poT
tanto, a los conductores 108. |

Ia tensién mecdnica a que estdn sometidos los
brazog de contacto 38 y 42 entre la tapa T4 y los con-
tactos 88 y 108 impide el tintineo de los brazos,ée con

tacto 38 y 42. Log cursores pueden deslizarse a 16‘1argo

‘de ramuras 100 en la tapa 74, siendo obligadas lag por=

ciones extremas arqueadas 52 de los brazog de contacto
38 a trasladarge sobre las superficies onduladas de log
contactos 88, MTal desplazamiento transfiere también le
porcidén de contacto 54 del brazo de contacto 42 & apli-
cacibn con los conductores 108 individualmente y por
turno, Ia coincidencia de las porciones exbremas argquea~

das 52 dentro de porciones relativamente rebaejadas de

los contactos ondulados 88 proporciona una accién de re

- 17 =
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tencién que retiene momentdneamente los cursores en po
siciones deseadas a lo largo de las ramras 100, y pro
porciona también una sensacién tdctil a un operador del
conmitador, como se ha descrito con referencia a las fi
guras 1 a 7.

Ia presente solicitud, que correéponde a la
presentada en Istados Unidos de América, el 3 de Junio
de 1974, bajo el He 475,698 y el 20 de Agosto q§ﬁ}974,
bajo el He 498,887, se acoge a los beneficios del “Ar-

ticulo 51 del vigente dstatuto sobre Propiedad Ih&uSv

~

trial. .y

T

RBIVIMDICACIONES e

Los puntos de invencién propia ¥y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidén en Dspafia, por VEINIE afios, son los

que se recogen en lag reivindicaciones siguientest

18,~ Perfeccionamientos introducidos en con~

- 18 -~
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mutador eléetrico que comprende una base de material eléc
tricamente aislante que tiene al menos un vrimer contac-~
to fijo montado sobre ella, y.un cursor que lleva brazos
de contacto eldsticos primero y segundo que penden del
cursor en relacidén cruzada y oblicuamente hacia la base,
estando montado el cursor vara movimiento con relacién a
la base entre una primera posici&n, en la que los brazos
de contacto primero y sepundo se aplican al primer con-

tacto y a un sepundo contacto, respectivamente, y una

" gegunda posicién, en la que el segundo brazo de contacto

no gse aplica al segundo contacto fijo, caracterizados
porque el primer contacto fijo tiene formada al menosg’
una ondulacién dirigida hacia el cursor y sobre cuya on
dulacibn se mueve el primer brazo de contacto, cuapdo se

mueve el cursor entre las posiciones vrimera y segunda,

28 ,~ Perfeccionamientos ségﬁn la reivindjica-
éién 18, caracterizados porque el primer contacto fijo
tiene formada una serie de ondulaciones, sobre las que
se mueve el brazo de contacto asociado cuando se mueve
el cursor desde la primera posicidn, a través de la se=

gunda posicibn, y a una o mds posiciones adicionales.

38, Perfeccionamientos geain la reivindica=-
cibn 18, caracterizados porque la base fiene montado en
ella el segundo contacto fijo, y tienc formado un sa-

liente al que se aplica el segundo brazo de contacto

- 19 =



cuando se mueve el cursor desde la primera a la sezunda
posicidén para levantar con ello al segundo brazo de con

tacto fuera de aplicacién con el segundo contacto fijo.

42 ,- Perfeccionamientos semin la reivindica-
> cién 38, caracterizados porque la base estd moldeads al
rededor de las porciones intermedizs de los contactos
fijos. ,

58,~ Perfeccionanicentos segin cualquier reivipn

“

dicacidén precedente, caracterizados porque los brazos de

10 contacto estdn formados de modo enterizo y el cUTEor es-

td moldeado alrededor de una porcidn intermedia dé los

S s
N Al

bragos de contacto. o

62 ,~ Perfeccionamientos segin cuzlquier -rei-

,

vindicacién nrecedente, caracterizados porque la base

15 tiene paredes laterales y extremas erectas, sienhéjmantg
nido el cursor contra la base por una tapa asegdrada a
los extremos libres de las paredes laterales y ék%i@mas,
teniendo la tapa en ella una ranura mediante la cual pue
de cogerse el cursor para operar ¢l conmuitador,

20 72 .~ Perfeccionamientos segin cualquier reivin

dicacidén precedente, caracterizados porgque el extremo 1i
bre de cada brazo de contacto tiene formada una poreiédn
arqueads que tiene su superficie exterior mirando hacia

el contacto fijo asociado.

25 88.~ Perfeccionamicntos semin la reivindicacidn

1208‘75 ) ’ o 20 el
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78, en cuanto depende de la reivindicaecidn 32, ccruc-
terizados porque la configuracibén del saliente de la
base y la configuracién de la poreidn arqueadé del o de
cada segundo brazo de contacto son tales que dreds su-
perficiales diferentes de la porcidn arqueada del se-
gundo brazo de contacto .se aplican a2l segundo contacto
fijo asociado y al saliente. v

‘ 92,~ Una corbinacidn, carac?epizada por una
pluralidad de commtadores segin cualquier reiv?ﬁ@ica~
¢idén precedente que tienen una base comin y sus curso-
res dispuestos para movimiento a lo largo de‘tra?ecto-'
rias paralelas. o

108 ,~ Una combinacidén seain la reivinﬁiégqién

98, caracterizada porque los contactos fijos dej}o§ con

aoe

mutadores tienen porciones extremas libres que .se ex—

* £ -~
"

tienden desde la base en dos filas en bordes opuestos
de la base y en el sentido de separarse de 1os'6drsores,
comprendiendo cada fila una pluralidad de porciones ox-

tremas libres espaciadas,

118 ,~ Perfeccionamientos introducidos en un

conmutador eléetrico.

. Tal y como se ha descrito en la liemoria que an
teoeds, representado.en los dibujos aue se acompailan y
para log fines que se han especilicado,

Eata lMemoria consta de veintidos hojas escrie

- 271 -
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