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Por "PROCEDIMIENTO PARA LA RECOLECCION DE ACEITUNA, CON SU
APARATO REALIZADOR", a favor de D. JUAN FRANCISCO ZUNIGA ME-
DINA, domiciliado en la Celle Escalgnte, n? 4 PUERTO DE SAGUN-

70 (Valencia).

MEMORIA. DESCRIPTIVA

El objeto de la presente golicitud de Patente de Invencién
se refiere @ un procedimiento para la recoleccidn de aceitu~
na, con su aparato realizador y estd basado en el movimiento
axial alternativo de una pluralidad de v4stagos que se han do-
tado de un conjunto de eletas trensversales flexibles, les cug
les golpean las ramasg del 6livo pare provocar el desprendimien
to del fruto, estando dichasg sletas transversales flexibles
conectadas 8 los véatagos medisnte una unién respecto de la
cual dlChES alestas resulten sbatibles.
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La bese de actuscidn del dispositivo consiste iunice y ex-
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clusivamente en el movimiento alternativo ya citado, gracias

al cual dichas aletas adoptan posicién horizontal impulsadas
pdr la fuersza centrifuga que actua sobre las mismas y golpean
de este modo las ramas del olivo, provocando la caida del fruto.
‘~ ~Tm-forma de llevar a cabo esta realizacién, puede adoptar
diversas variantes, obedeciendo todas ellas al principio alter-
nativo ya descrito.

La invencién se comprenderd mejor de acuerdo con las figu-
ras adjuntas, en las que se ha representado a titulo de ejemplo
y sin cardcter limitativo alguno, una forma preferida de reali-
zacibn. N ‘

La figura 1, es una vista en alzado del véastago porta-ale-
tas.

La figura 2, es una vista en planta del sistema de realiza-
¢ibn del movimiento alternativo.

s« Lar:figurar 3, representa una-forma: derllevar-a:cabocla‘crea-
cién de dicho mivimiento.

La figura 4, reprgsenta ung vista de otra forma de realiza-
cibén préctica del invento.

En la figura 1, se ha representao una vista en alzado de un
gjeqplo qe realizacién del véstago porta-aletas. En la misma se
puéde.apreciar que eé%é Qéstago estd constituido por un ejé e
el cual estd soportado sobre el propio ar@azén -2- ¥ al cual se
ha calado un pifién -3~ sobre una pieza de soporte —4-. Bajo el
soporte —2~“y en el extremo inferior del eje —1- se dispone una
pieza de retencién -5-, para evitar el salto del eje de su posi-
cién normal de uso. En el extremo superior del eje -l-, se dis-
pone un elemento —-6- de sujeccidén de las aletas., Las aletas -T-
¥y ~T7'- se disponen en la pieza -6- mediante sendos tornillos o

pernos -8- y ~8'~ pasantes, respecto de los cuales estas aletas



-

-

5.

10.

. 15.

20.

25.

30.

~T= ¥y =T7'- pueden girar en sentido ascendente o descendente,
gegin que dicho védstago reciba o no movimiento alternativo.

Cuando el vdatago ~l- recibe el movimiento a través de su
pifién -3- y desde un eje motor adecuado, las aletas -7- y~7f-
se ven sometidas a la fuerza centrifuga que se desarrolls gra-
cias al movimiento de giro del eje -l-., Por efecto de esta -
fuerza centrifuga, las sletas -7- y -7'~ se elevan y se dispo-
nen en posicién horizontal, golpeando las ramas en su movimien
to alternativo y provocando -la caida del fruto .que se recoge—~
ré4 mediante algiin medio adecuado sin que llegue a golpeér con-
tra el suelo.

La figura 2, muestra la forms de actuar del movimiento al-
ternativo. El pifién -3~ recibe el movimiento desde el pifién aso
ciado ~3- y por mediacién del pifién infermedio -9- de menor -
didmetro. El pifibn -~3'- estard simismo provisto de su corres-
pondiente védstagos estén siempre girando en el mismo sentido
unos respectm de los otros.

Con tal disposicién, bastard con comunicar el movimiento
a uno de los pifiones y con un solo &rbol motor se dard movimien
to a todos los véstagos.

Ia forma de provocar el movimiento alternativo, se puede
llevar a cabo de muy diversas manerés, algunas de lag cuales
se han representado en lag figuras qué se adjuntan, pero bien
entendido que todas ellas estdn enfocadas a un fin dnico que
es el de conseguir el movimiento alternativo. Asi, la figuré 4
miestra una fofma de provocar diocho movimiento., En la misma se
obgerva uns polea -10-~, la cﬁal dispone sobre su superficie la-
teral superior un pivote ~11l-, en el que se cala un extremo de
una biela ~12—,'cuyo otro extremo conecta con un pivote -13-,

dispuesto sobre el primer pifién -3-. Ia polea -10- recibiri
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el movimiento giratorio mediante cualquier sisteme adecuado.
Al ser el didmetro de la polea -10- menor que el didmetro del
primer pifidn -3-, una vuelta completa de dicha polea -10-
equivaldfé a una fraccidn de vuelte del primer pifibn -3-, por
5. -+~ -lo-que-at-girar-la-polea -10-, el pifin -3~ se verd obligado
a dar una fraceidn de vuelta em un sentido y al llegar a su
posicidén extremsa, retrocederd hasts su posicidn inicial para
comenzar de nuevo el ciclo. Es decir, el pifién -3- estard do-
tado de este modo de un movimiento alternativo qus efa el fin
10. perseguido. Este movimiento aliernetivo serd transmitido al
' resto de pifones portadores de véstagos por mediseidn de los
pifiones intermedios -9- (véass 1la figurs 2).
La figurs 4, repressenta otrs forma de llevar a csbo sl
movimiento alternativo de giro que nos interesa. Se ha consti
- - 15, _...tuido a partir.de un. conjunto. de elementos de giro, tales co
..mo pifiones -l4-, unidos entre si mediante una cadena -15- de
tipo conocido Y adecusda a los pifiones -14--. Dichos pifiones,
- poseen un vdstago o tornillo -16~ solidario & log mismos, -
vinculado convenientemente a ung bielz -17-, la cual estd -
20. articulads a otfe biela -18- solidaries al vdstago porte-ale-
', tas. ‘
" Los pifiones -14=, serdn movidos @ partir de un mismo eje
motriz preferentemente, gque dard movimiento & uno de ellos,
¥ este, trensmitird el movimiento al resto de los mismos me-
25. diente la cadens -15-. De este modo, al girar los pifiones -
14~ trensuitirdn este movimiento de giro 2 la bieia -17—§ue
lo transforma en movimiento longitudinal eltermativo y esta,
mediante la articulacidénzl9-, a la biela -18-, 1ls cusl trens-
formard el movimiento longitudinel elternativo de ls biela

30. ~17~ en movimiento giratorio slfernativo de la biels ~18- y
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por consiguiente, del vdstago porta-aletas.

Se han descrito dos.posibilidades de congecucidn del mo-
vimiento alternativo, pero como es 1dgico pensar, los medios
mecénicos para conseguir dicho movimiento, pueden ser muy va

- - --rlados-partiendo del mismo- principio-y en base 8l mismo-eje
motor, pero que asimismo quedaﬁ protegidos en la esencisligdad
de la invencién.

Ademds, la descripeidn se ha hecho en base a un véstago
al que se ha dotado de dos sletas, pero se comprenderd que el
nimero de asletas serd el mds sdecuado & ceds c8s0 en parti-
cular,

Se hace constar asimismo que esta invencidn serd suscepti
ble de cualesquiera modificeciones de.detalle, siempre y cuan

do estas no alteraren el fundamento de .18 invenciédn.

N O T A

Hecha la descripecidn del presente invento 1o que se de—
clara como nuevo y de propia invencidn comprende las reivindi-
caciones sigﬁientes: ‘

1.~ Procedimiento pare la recoleccidn de aceitunas, con
su aparato realizador, que Se caracteriza porque ls recole-
ceidén se efectua al ser golpeadas las remss del olivo median
te aletas de material flexible y adecuado, merced & le gena-
racidn de un movimiento giratorio alternativo, provocando el
£g0lpeo en uno y otro sentidos y siendo recogido el fruto me-
diante lonas u otro medio adecuado conocidos, antes de que el

fruto golpee contras el suelo,

2.~ Procedimiento, Segin reivindicacién 1, que se caracte

¢



rize porque la generscién de dicho movimiento alternativo de
giro se efsctua & partir de sendas poleas de diferentes disdme-
tros, vinculedas entre s{ mediante una biela sujeta & las mis-
mas, de las cusles, la de menor didmetro, recibe el movimiento
5. g partir de un eje motor, mientras que la de mayor didmetro,
posee sn su centro un eje vertidal, en cuya parte supsrior se
ha dotado de sendas aletas de msterial adecusdo, susceptibles
de movimiento vertical de giro respecto de su punto de uniédn,
que golpean las ramss y provocan la ceida del fruto cusndo el
10. véstago gira y dichas aletas se elevan por efecto de la fuerza
centrifuga que sobre las mismas actua.

3.- Procedimiento, segun reivindicaeciones anteriores, que
se ceracteriza porque la trensmisidn entre poless dotadas de
vdstagos porta-szletas, se efectus mediante pifiones.

: i5. ~ + 4+—-Procedimiento; segin reivindicacidn-1l, que se ceracte-
4 riza porque la generacidn del movimiento alternativo de giro
-3‘“de%iés%alataﬁ:éa*;fectua“afpartir-de?unfcohjuﬁto*db*piﬁones, -
vinculados pntre;si mediante una cadens, log cuales poseen un
pequefio véstago o tornillo solidario @ los mismos, al que se -
20. sujeta una biela adecuada; articulada giratorieamente & una se-
‘ gunda biela fija al vdstago porta-aletas, de modo que cuando
uno de” dichos pifiones ‘recibe el movimiento del eje motriz y lo
comunica al resto de los mismos mediante la citada cadena, di-
chos pifiones, en su movimiento de giro, transmiten movimiento
25. alternativo longitudinal a su biela asociada y esta ultims, a
la ssgunda biela que provocars el movimiento de giro alternati-
vo del vdstago porta-aletas.
5.- Procedimiento, segun reivindicaciones anteriores, que
se caracteriza porque el giro alternativo de los vdstagos por-

30. ta-aletas, puede efectusrse en el mismo 6 en diferentes senti-




dos entre si.

6.~ Procedimiento pars recoleccidén de aceituna, con su
aparato reslizador.
Segiin se describe y reivindica en la presente Memoria
5. - que—consta-de 7-hojas foliadas y mecanografiadas por una so-
la cers y de 1 1dmina de dibujo. '
Madrid, a 31 de Mayo de 1975
D. JUAN FRANCISCO ZUNIGA MEDINA

Firmooo: JOSE R NIETO
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