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La presenté memoria Qescriptiva tiene como
fin la declaracidn del objeto sobre el gue ha de recaer el pri
vilegio de explofacidn industrial y c&mercial, exclusivo en elj -
territorio nacional, de una Patente de Invencién dé gcﬁerdo

con la vigente Legislacidn sobre Propiedad Industrial que, co-

mo el enunciado indica, se tréta de "MAQUINA CORTADORA DE GUI-

]

LIOTINA".

La invencidén presente se refiere a una md-
quina cortadora de guillotina destinada, en partlcular al cor-
te de balas de flbras textiles.

. El corte en secciones sucesivas de una bala
de fibras textiles facilita la manipulacidn de‘estos materia-
ieé en otras mdquinas diferentes. Las secciones se dirigen ha-
cia cortadoras rotativas, mdquinas cargadoras u otros tipos de
méqulnas de corte.

7 ; Una mdquina cortadora, de acuerdQ con la in
vencidn, destlnada en particular al corte de balas de fibras
textlles, estd caracterizada porque comprende-

- un dispositivo para la carga del material
a cortar, ' | 7

| - un mecanismo de corte, del tipo "guilloti
na" , R
- elementos que hacen'avaﬁzariélimaterial
hacia un plano de corte, estando el coﬁjuntbtéonecfado a un
dispositivo de sincronizécidn, ¥ poseyendo 6;génog Qe regula-
cidén que permiten el corte dé una bala en secéiones sucesivas
cuyo espesor ha sldo detexmlnado prev1amente.

De acuerdo con una caracteristlca complemen
taria de la 1nven016n, el dispositivo de carga esté constitui-

do por un diedro de dos. planos perpendlculares, que puede gi-
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rar alrededor de un eje que es paralelo a ambos planos, y don-
de el citado diedro puede desplazarse entre dos posiciones:

- 1a-primera, denominada de carga, ﬁara la
que uno de los planos del diedro citado es horizontal,

= la segunda, denominada dercorﬁe, para lg
que el plano qué anteriormente se encontraba horizontal adopta
la posicidn vertical al objeto de servir de superficie de gula
do, mlentras que el otro plano del diedro es horizontal, al ob
Jeto de servir de superficie de guiado, mientras que el otro
pléno del diedro es horizontal, al objeto de servir de"sﬁperf;
cie de apoye o soporte inferior de la bala.

' De acuerdo con otra caracterlstlca comple-
pentaria de la invencidén, los elementos que hacen avanzar la
bala copsisten én una placa o empujador, una de eﬁyés caras eg
td unida'al piétdn de un cilindro hidrdulico, estando su otra
cara en'contactgAbon una de las extremidades de lé bala, dé

forma que el empuje de la bala se realiza entre dbs,guias lon~

sitivo de carga, al obJeto de dirigirse, por su otra extremi—
dad hacla el plano de corte de la méqulna. A

Segﬁn otra caracteristica complementaria

de la invencidn, el mecanismo de corte estd constituido por unj

baetidor vertical, que incluye drganos destinados al resbala~
iento ¥ gulado de una ouchilla, cuyo mov1miento de corte esté
dirigido verticalmente, desde erriba haocia abajo, estando esta
cuchilla accmonada por dos cilindros hldréullcos, al ~menos,
que se encuentran apoyados sobre el bastidor. > '

De acuerdo con una variante de la 1nvencidn

e &l avance del empujador y estd conectado al ﬁlspositivo de

itudinales formadas, en particular, por los plands'del dispo— _

El dispositivo de avance estd provieto de un’ contador, que mi-{
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Sincronizacidn, de forma que el espesor de las'séc¢iones de la
bala tiene un valor predeterminado y constantegy"

7 Segin una variante suplementégia de la in-
vencidn, el dispositivo de carga esfé formado‘béf'un cajén de

dos compartlmlentos, soportado por un carrlto que rueda sobre

‘railes, pudiendo este cajén desplazarse

- eén un movimiento de rota016n, alrededor
de un ege vertical de pivotamiento unido al carrlto,

- en un movimiento de traslac;dn, por des-

plézamiento del carrito sobre rafles fijos, permitiendo este

dispositivo la carga de una bala en un compartimiento, mien--

tras que otra bala se halla en fase de corte'éh el otro compar
tlmlento, h'g permltlendo los mOV1m1entos del cagdn que los com-
partlmlantos puedan intercambiar sus p05101ones respectxvas,
al objeto de congeguir }a alimentacidn rdpida @e la mdquina.
De acuerdo con otré carécteriética suplemen

taria de la 1nvencldn, cada uno de los compartlmientos del ca-
jén estd prov1sto de una puerta, que  puede bascular alrededor
de un eJe horlzontal desplazéndose entre dos p051clones extre
mas, a saber: : »

> ~ una posicién horizontal,,denomiﬁada'de
carga; ' ' ‘ ; -

'_ - una posieidn vertical,:denominada de cor-
te. ' 7 o -
7 Segin una caracteristica suplementapia de

la invéncidn,'las paredes del compartimiento que'contiene la
bala en curso de corte, gsirven de superficies de gulado longi=~
tudinal para el movimiento de avance.

Segun una caracterfstica adicional de la iﬁ

e

vencidn, cada une de lag pilezas méviles de la mdquina estd ac-
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meramente 1lustrat1vo y no limitativo) una forma preferente de

: mdquina, estando la cuchilla en p051cidn baja. :V"

la 1nyeng16n.

-

cionada por un cilindro hidrdulico, al menos, habiéndose pre-
visto una serie de detectores para enviar una sefial al disposi]
tivo de sincronizacién cada vez que uno de estos cilindros hiQ
drdulicos llega a una de las extremidades de su carrera ﬁtil,
de manera que uha veé que la bala se haya colocado sobre el
puesgto de caréa de la mdquina, las operaciones de carga, de
avance y de corte se sucederdn automdticamente-sin interven-
cidén manual.

Para comprender mejor la ﬁaturaleza del in~

vénto, en el plano adjunto representamos (a tituio de éjemplo

reallzacldn industrial, a la que nos remitimos en nuestra des-
cripecidn; sobre qicho plano. .
| 77 La figura 1 es una V1sta, en perspectlva,
de la méquina de acuerdo con la 1nvenc16n.
’ La figura 2 es una v1sta en planta de la md
quina;. ' '

Ia figura 3 es una vista frontai de la md-
qulna, la cual se encuentra soportando una bala en p091016n de
carga(' o
‘ La figura 4 es una vista frontal de la md~
quiné, que se encuentra soportando una bala en pos101dn de cor
te. ‘ _ _
La figura 5 ¢8 una vista longitudinal de la
méquina} etando la cuchilla en posicién elevada. .

La figura 6 es una vista 1ongitud¢nal de la
La figura 7 €8 una vista de uha variante de

La figura 8 es una seccidn por VIII-VIII de
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encuentran fijos, por uno de sus extremos, a la Craviesa (27)

Pl

la figura 7.
La figura 9 es una vista de una segunda va-
riante de la invencidn.
La figura 10 es una vista en plantu del dig
positivo correspondiente o la segunda variante.
La figura 11 es una vista de una tercera v%
riante.
En la figura 1 se ha representado una pers-
pectiva del conjunto de la mdquina. Esta miquina admite un eje
géneral horizontal de simetria, e incluye de derecha a izquier
da:

~ un dispositivo de corte, del tipo~guillo—
tina (40);

- un mecanismo de carga (41);

- drganos de avance (42).

Ia mdguina incluye, asimismo, un armurio
eléctrico de sincronizacidn, que no ha sido representado.

E1l dispositivo de corte se apoya schre un
zécalo (13) (figuras 4 y 5). Bste zdécalo forma, junto con los
dos montantes verticales (14) y la traviesa superior (27) un
cuadrq rigido situado perpendicularmente al eje general de ai-
metria de la mdquina. Ias dos columnas verticales (16) son so-
lidarias de este cuadro, y guian axialmente las dos correderas
(17). Estas dos correderas son solidarias con un ynico portu-
cuchilla (18). Este porta-cuchilla desliza, pues segdn una di-
reccidn de un eje vertical. Estd unido, por cada una de sus
dos exiremidades, a un cilindro hidrdulico de doble electo

(15). Estos dos cilindros hidrsulicos son de eje vertical. Se

¥, por su olro extremo, en el ludo del pigtdn respectivo, ul
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porta~cuchilla (18). Este disposibivo de corte incluye, en par
ticular, dos detectores de contacho eléctrico por palpador:

- un detector de posicidn elevada (21),

- un detector de posicidn baja (22),
unidos, tanto uno como el otro, al cuadro de la guillotina. Ia
cuchilla (19) se encuentra fija al porta-cuchilla (18), de ma-
nera que su lIinea de guillotinado sea horizontal y esté centra
da entre las dos columnas (16), Bl zdcalo (1%) lleva, en su
parte superior, una barra de nyldén (29), o contra-cuchills, 80
bre la que ‘se apoya la linea de guillotinado de la cuchilla
(19), cuando esta cuchilla se encuentra en su posicién baja.
Sobre la cara exterior de la mdquina se ha dispuesto, ademds,
una compuerta de proteccidén (23). Bsta compuerta consiste de
una placa (25) (figura 5), provista de un dispositivo, parcial
mente representado, que le permite deslizarse verticalmente en
un plano paralelo al de la cuchilla. Los dos cilindros hidrdu-
licos de doble efecto (28) accionan su desplazamiento.

El dispositivo de avance se apoya sobre el
zécalo (1) (figuras 2 y 5) de eje de simebria horizontal y pa-
ralelo al de la mdquina. Este dispositivo estd constituido por
un cilindro hidrdulico (2), de lu misma oriemtacién que el zé-
calo. E1l cilindro hidrdulico (2) es solidario del zdcalo, y su
pistén se fija, por su extremidad externa, a un empujador (3).
Este empujador consiste en una placa rigida de forma rectangu-
lar, sostenida por el cilindro hidrdulico (2) en un plano parg‘
lelo al cuadro de 1a guillotinu. BEste dispositivo comprende,
asimismo, dos detectores de contacto eléctrico por palpador:

- un detector de posicidn de carga (7),

- un debector de fin de carrera (8),

dispuestos sobre la mdquina en dog puntos de la carrera del en
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pujador (3).

El dispositivo de carga se encuentra situa-
do entre el zdécalo (1) y la guillotina (figura 2). Bste dispo-
sitivo comprende, en particular, un soporte formado por dos
planos perpendiculares (5) y (9), que pueden bascular, conjun-
tamente, alrededor del eje (43), situado en la interseccidn de
los dos planos y paralelo al eje general de simetria de la md-
quina. Este soporte, en forma de diedro rerpendicular, puede
desplazarse entre dos posiciones extremas. En la posicién deno

minada "de carga", el plano (5) es horizontal y soporta la ba-

la (figura 3), siendo el plano (9) vertical. En la posicién de

nominada de corte, es el plano (9) el que se encuentra horizon
tal y soporta la bala, ocupando el plano (5) una posicidn ver-~
tical. E1 cilindro hidrdulico (12) de doble efecto, situado en
la parte baja de la mdquina, acciona los desplazamientos de es
te soporte. Este dispositivo lleva, ademds, otros dos detecto-
res de contacto eléctrico por palpadores:

- un detector de "posicidn de carga" (10),

- un detector de "posicidén de corte" (11),

Solidarias con el chasis de la mdquina hay
dos paredes-laterales fijas y en forma de cuarto de eirculo
(24), dispuestas de formu que limitan perpendicularmente los
dos planos (5) y (9), cuando el diedro formado por estos dlti-
mos 6cupa la posicidén de carga. Bn posicidn de corte, los dos
planos citados (5) y (9) determinun, en combinacidén con la pa-
red vertical (6), un pusadizo de guiado. Este pasadizo va a
desembocar a un cajén de guiado (39). Este cajén estd compues-
to por cuatro placas, soldadas entre si de tal forma que for-
men un cuadro de pirdmide truncuda y base rectangular, Lste

cuadro estd fijado rigidamente al cuadro de la guillotina, y
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su lado mds ancho estd orientado hacia el empujador (3). Cuan-
do el empujador (3) llega a su posicidén de fin de carrera,
aguél obtura el orificio ancho del citado cuadro en forma de
pirdmide truncada.

E1l funcionamiento es el siguiente:

La bala (20) se ha depositado sobre el so-
porte, cuyo plano (5) es horizontal. En esta posicidén puede
desatarse la bala, es decir quedar liberada de las ataduras
que la rodean (figura 3). E1l cilindro hidrdulico (12) hace gi-

rar el soporte hasta que este ltimo alcance la posicidén de

corte (figura 4). En el curso de este movimiento de giro, las

paredes laterales (24) gufan lateralmente 1a bala.

) A continuacidn, la bala se mantiene en el
pasadizo de guiado, formado por los planos (5) y (9) y la pa-
red (6. El cilindro hidrdulico (2) se apoya contra la bala
por intermedio del empujador (3). Ia bala (4) (figura 4) avan-
za en el pasadizo, centrada al paso bor el cajén (39), y se di
rige hacia el plano de corte y la guillotina.

Cuando una porcién de bala, del espesor de
una seccidn, sobrepasa el plano de corte, se inmoviliza el ci-
lin&ro pidréulico (2), y desciende la cuchilla (19). ILos eilin
dros hidrdulicos (15) accionan simultdneasmente el porta-cuchi-
1la (18). De esta forma, se realiza el corte de una seccidn
(30) (figura 6). Al fin de su carrera (posicién baja), la cu~-
chilla (19) llega a apoyarse en la contra-cuchilla (29), de mg
mnera que ge asegura el corte de todas las fibras de la fala.
la cinta transportadora (31) realiza la evacuacidn de la gec-
cidn (30).

Las diferentes fases del 'movimiento pueden

controlarse por log detectores de contacto eldéctrico por palpa
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dor, conectados al armario eldctrico de sincronizacidn.

El debector (10) detecta la posicidn de car}
ga del soporte (5)-(9).

El detector (11) detecta 1a posicién de coyx]
te de este soporte. Autoriza el avance del cilindro hidrdulico
(2).

El detector (7) detecta la posicién replegu
da del cilindro hidrdulico (2). Autoriza la apertura de 1la
puerta de carga.

El detector (8) detecta la posicién extrema
del empujador (3) en el pasadizo de guiado. Este detector da
la sefial de retorno del cilindro (2).

El detector (21) detecta la posicidn eleva-
da de la cuchilla (19). Este detector autoriza el avance de la
bala. *

E1l detector (22) detecta la posicidn baja
de la cuchilla (19). Este detector manda la elevacidn de la cu
chilla.

La compuerta de proteccidn (25) (figura 6)
estd animada de un movimiento de traslacidn en sentido contra-
rio al de la cuchilla:

- 81 la cuchilla desciende, la compuerba us)
ciende, permitiendo la evacuacién de la seccidn (30),

. - 81 la cuchilla sube, la compuerta descien
de, impidiendo el acceso al plano de corte a partir del exte-
rior.

Segun una varianle de lu invencidn, una pu-
red inmévil (65) estd fija a la extrémidad libre del pluno (5)
paralelamente al plano (9) (figura 5). Esta pared inmévil pue-

de ser:
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(32) que desliza, paralelamente al cilindro hidrdulico (2), en

el zécalo (1), v estd conectada por una de sus extremidades al

-1l -

- 0 bien una puerta basculante, que puede
replegarse contra el plano (5),

-~ 0 bien un conjunto de columnas paralelas.

Este sistema permite la retencidn de la ba-
la en su goporte. En efectc, cuando se retiran las ataduras de
lag balas de cieftas fibras comprimidas, el conjunto vﬁelﬁe a
adoptar un volumen muy importante.

. Segin una variante suplementaria de la in-

vencidn, el dispositivo de avance (figura 7) incluye una rampa

empujador (3) por medioc de un eje (33). ILa otra extremidad lle
va una ruedecita (35), que rueda sobre un rail (34), unido al
z6calo (1). Este rail se encuentra asimismo orientado paralela
mente ‘al eilindro hidrdulico (2). Fijo al zdéealo (1) se encuen
tra un detector de proximidad (37), en la trayectoria de la
rampa (32) (figuras 7 y 8), y estd conectado al armario eldc-

trico, Bl armario eléctrico incluye, en este caso, un contador

de impulsos., Las clavijas de contacto o deteccidn (36)_69 en-
cuentran fijas, a_intervalos'regulares, a 1o largo de la rampa
(52). .

El funcionamiento es el siguiente:

E1l empujador (3) arrastra, en su movimiento

|pas se encuentran separadas sobre la rampa (32), por una dis=-

Ee tfaslacién, a la rampa (32)., El pago de cada una de las cla
ijas de deteccidén delante del detector 'de proximidad provoca

6l envio de un impulso al armario eléctrico. Dos clavijas veci

tancia X. E1l conbador de impulsiones permite parar el avance
del pistdn del cilindro (2) despuds del paso de un mimero de~

terminado de clavijus. .De esta forms puede fijarse el ggpesor
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t4 articulado por medio de un eje de rotacidén vertical (52).

L= 12 -

de las secciones cortadas, segun un miltiplo de X.
De acuerdo con wna variante suplementaria
de la invencidn, el pasadizo de guiado, constituido por el so-
porte (5)-(9) y la pared (6) (figura 5), se remplaza por un
conjunto mévil (figuras 9 y 10).

Este conjunto estd compuesto por un cajdén
(50), separado en dos partes iguales por un tabique (51). Cada
una dg aﬁbas partes presenta las dimensiones de una bala. E1
cajén (50) puede desplazarse, con relacién a un carrito (53)

situado bajo su cara inferior, sobre el que el citado cajén esg

BL carrito (53) se desplaza longitudinalmente, segin una direg
cién perpendicular al eje principal de simetrfa de la ndquina,
sobre los carriles (54). El pifidn (58) es solidario del cajén
(50), 'y estd calado exteriormente al eje de rotacidn (52) del
cajén. Este piﬁéﬁ eéngrana con una cremallera (57), unida a un
pistén de un cilindro hidrdulico de doble efecto (56). E1 cuer
po de este cilindro es solidario con el carrito (53).
' Cada parte, o compartimiento, del cajén (50
esté provisto de una puerta -(62). Esta pueita puede bascular
Llrede@or de un eje horizontal (63), de forma que la puerta
puede desplazarse entre dos posiciones extremas, a saber$

- una posicidn horizontal, de carga,

= una posicidn vertical, de corte.

1a puérta queda bloqueada, en pogicidn ver-
tical, por medio de un gancho (64). Su maniobrs buede efectuay
3¢, bien manualmente, 0 bien por un dispositivo hidrdulico.
El cilindro (55) es solidario, por su cuer-
PO, con el bastidor de 1la méqﬁina en una zora prdéxima a los ca

rriles (54), y se encuentra situado bajo la trayectoria del ca
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rrito., Su pistdén es solidario con un punto de la superficie inj
ferior del carrito.

Bl conjunto estd provisto de tres detecto-~
res:

- un detector (61) de la posicidn del cajén
(50),

- dos detectores (59) y (60) de fin de ca-
rrera del carrito, unidos a los carriles (54).

E1l funcionamiento es el siguiente:

‘Cuando el cajén (50) estd inmovilizado, de

acuerdo a una direccidén de un eje perpendicular al eje princi-

pal de simetrfa de la mdquina (figura 9), el carrito (53) se
encuentra, por otra parte, haciendo tope con la mgquina, con-
tra el detector (59), posicién para la gque uno de los comparti
mientos del cajén se encuentra enfrente del empujador (3) (fi-
gura 10). La bala contenida en este compartimiento puede ser
empu.jada, entonces, hacia la guilloﬁina, deslizando en el pasg)
dizo de guiado constitufdo por las paredes del cajén. La puer-
ta (62)‘del segundo compartimiento puede, durante este tiempo,
encontrarse abierta. Sobre esta.dltima puerta puede cargarse
y désa@arse.una bala, volviendo mds tarde a cerrar esa puerta
¥y bloquearla. Cuando la primera bala ha sido completamente cor
tada, en secciones, el carrito retrocede por el efecto del ci-
lindro hidrdulico (55). El cilindro (56) entra en funcionamien)
to para hacer pivotar el cajén (50) en una gemivuelta completa
Bl cilindro (55) acerca, a continuacidn, al carrito (53) hacia
la mdquina, con lo que la segunda bale se ericuentra enfrente
del empujador, y es sometida a corte, a su vez. De esta forma,
ge logra simulbanear las fases de corte ¥y cérga, lo que permi~-

te aumentar' la produccién horaria de la mdquina,
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Segin una variante de la invencidn, la pa-
red fija (6) (figura 4) se sustituye por un soporte (45), simé
trico del soporte (5)-(9) con relacidn al plano medio de sime-
tria de la mdquina (figura 11). Este soporte puede pascular all
rededor de un eje (46), simétrico del eje (43), entre dos posj
‘ciones:

- una posicidn de carga, para la que uno de
sus planos es horizontal.

- una posicidn de corte, para la que el plg
no'precedente adopta la posicidén vertical.

El chasis (47) soporta el plano horizontal
para la posicién de carga. Dos paredes laterales fijas y en
cuarto de circulo (66) limitan perpendicularmente el soporte
(45). E1 cilindro hidrdulico de doble efecto (48) est4 unido,
por una parte, al chasis (47) y, por otra parte, por medioc de
su pistén a la parte inferior del soporte (45). Se han. previs-
to dos detectores de contacto eléctrico por palpador:

- un detector de la posicién de caréa (49),

- un detector de la posicidén de corte (11),
comin para los soportes (5)-(9) y (45).

El funcionamiento es el siguiente:

El funcionamiento de cada soporte, separady
mente, es idéntico al descrito con anterioridad. Ia presencia
simuiﬁénearde los dos soportes idénticos permite efectuar la
carga y el desatado de una bala sobre uno de los soportes,
mientras otra bala se encuentra en fase de cortado en el otro
soporte, cuyos planos adoptan la funcidn de pasadizo de guiado
Este sistema permite evitar los tiempos muertos en el funciona)

miento de la mdquina.

Descrita sustancialmente la naturaleza del

Mod. 7



P. Inv. 437.960

10

12

20

25

30

- 15 -

presente invento, as{ como su realizacidén industrial, sdélo ca-
be afiadir que en su conjunto y partes constitutivas es posible
introducir cambios de forma, materia y disposicién, sin salir-
se del cuadro del invento, en cuanto tales altéfaciones no desg
virtiden su fundamento.

Bl solicitante, al amparo de los Convenios
Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dere
cho de exbtender la presente demanda a los paises extranjeros,
si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la pre-
sente solicitud.

Igualmente, el solicitante se reserva el de
recho de solicitar los adecuados Certificados de Adicidn, en
la forma sefialada por la Ley, al introducir en el presente in-
vento cuantos perfeccionamientos se deriven del_mismo.

NOTA
La Patente de Invencidén que se solicita por
veinte afios para Espafia, de acuerdo con la vigente TLegislacidn
sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobré "MAQUINA CORTA
DORA DE GUILLOTINA", en todo de acuerdo con las siguientes:
REIVINDICACIONES

1l.- Mfquina cortadora de guillotina, en par
ticular para el corte de balas de fibras textiles, caracteriza
da porque comprende: un disposgitivo para 1& carga del material
a coftar; un mecanismo de corte, del tipo "guillotina"; elemen
tos para hacer avanzar el material hacia un plano de corte, eg
tando el conjunto accionado nidrdulicamente y unido a un dispo
gitivo de sincronizacidén, y poseyendo elementos de regulacién

que permiten el corte de una bala de material segin secciones

o cortes sucesivos, cuyo espesor hé sido previamente determing

do.
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2.~ Mdquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con la primera reivindicacidn, caracterizada por
que el dispositivo de carga estd constitufdo por dos planos,
perpendiculares entre si, que interseccionan a lo largo de un
eje paralelo a ambos planos, pudiendo los citados plancs des-
plazarse entre dos posiciones: 1a primera posicidn, denominada
de carga, para la que uno de los planos es horizontal; la se-
gunda, denominada de corte, para la que el plano anteriormente
horizontal se convierte en vertical, al objeto de servir de

plano de guiado, mientras que el otro plano es horizontal, al

objeto de servir de soporte inferior a la bala.

3.~ Mdquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones preceden~-
tes, caracterizada porque los elementos Para hacer avanzar la
bala consisten en una placa o empujador, una de cuyas caras es
td unida al pistén de un cilindro hidrdulico, estando la otra
cara en contacto con una de las extremidades de 1a bala, de
forma que la bala sufre un impulso de empuje entre dos gufas
longitudinales, constitufdas en particular por los planos del
dispositivo de carga, yendo.a presentarse, por su otra extremi
dad; hacia el plano de corte de la mdquina.

4.- Méquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizada porque el mecanismo de corte ests constitul
do por un bastidor vertical que lleva elementos para el desli-
zamiento y guiado de una l4mina o cuchilla, cuyo movimiento de
corte se dirige verticalmente, de una posicidn elevads a obra
inferior, estando esta ldmina accionada por, al menos, dos ci~
lindros hidrdulicos que se apoyan en el bastidor.

5.~ Mdguina cortadora de guillotina, en to-
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do de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones preceden-—
tes, caracterizada porque el dispositivo de avance estd Provig
to de un contador que mide el avancé del empujador y estd uni-
do al dispositivo de sincronizacidn, de manera que el espesorv
de las secciones o cortes queda previamente determinado y per-
manece constante.

6.- Mdquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones primera y
gegunda, caracterizada porque el dispositivo de carga estd
cbnstituido por un cajén con dos compartimientos, que se apoya
sobre un carrito que rueda sobre ralles, pudiendo este carrito
desplazarse: en movimiento de rotacidn,.alrededor de un eje
vertical de giro, unido al carrito; en movimiento de trasla-

cidn, por desplazamiento del carrito sobre carriles fijos, per

mitiehdo este dispositivo la carga de una bala en un comparti-
miento, mientras que otra bala s¢ encuentra en la fase de cor-
te en el otro compartimiento, permitiendo los movimientos del
cajén el intercambiar las posiciones de los compartimientos,
para realizar de forma rdpida la alimentacidn de la miquina.

7.~ Miquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo cen la sexta reivindicacidn, caracterizada pore
que cada uno de los compartimientos del cajén estd provisto de
una puerta articulada alrededor de un eje horizontal, y que
puede desplazarse entre dos posiciones extremas, a saber: una
posicidén horizontal, dencminada de carga; una posicién verti-
cal, denominada de corte.

8.~ Mdquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con la séptima reivi?dicaoién, caracterizada por

ue las paredes del compartimiento que contiene la bala que se

E

ncuentra en la fase de corte, sirven de superficies longitudi
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nales de guiado para el movimiento de avance.

9.— Mdgquina cortadora de guillotina, en to-
do de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones primera y
segunda, caracterizada porque el dispositivo de carga estd
constitufdo por dos soportes, llevando cada uno de estos sopor
tes dos planos, que son perpendiculares entre si =a lo largo de
un eje comin horizontal que les es paralelo, y alrededor del
cual los citados soportes pueden desplazarse entre dos posicio,
nes: la primera, denominada de carga, para la gque uno de los

pianoé es horizontal; la segunda, llamada de corte, para la

zontal, adopta la posicidn vertical, al objeto de servir de su
perficie de guia, mientras que el otro plano adopta la posi-
cidén horizontal al objeto de servir de soporte inferior de la

bala, 'siendo los dos ejes paralelos, y estando situada cads

a de las posiciones de carga de ambos soportes a uno de los
E:s lados de la trayectoria del empujador, de forma que las ba
lag cargadas sobre uno u otro soporte ocupan el mismo lugar en
posicidn de corte, estando un soporte en posicidn de'carga,

ientras el otro se encuentra en posicidn de corte, y vicever-
N

10.~ Mfquina cortadora de guillotina, en to
do de acuerdo con cualquiera de 1as.reivindicaoiones Preceden—

tes,‘caracterizada porque cada una de lus piezas méviles de l1a

dquina estdn accionadas por un cilindro hidrdulico, al menos,
abiéndose prévisto unos detectores, al objeto de enviar al
dispositivo de sincronizacidn una seflal, cada vez que uno de
estos cilindros hidrdulicos llega a una de las extremidades de
su carrera Util, de forma que una vez que la bala ha sido colg

cada sobre el puesto de carga de la mdquina, las operaciones
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de carga, avance y corte se suceden automdticamente y sin in-
tervencidn manual,

11.- "MAQUINA CORTADORA DE GUILLOTINA",

Segin queda sustancialmente descrito en la

presente memoria descriptiva que congba de diecinueve hojas,

Mod. 7
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