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MEMORIA DESCRIPZTIVA

Sobre:
" ANPTRROBO PERFECCIONADO PARA VEHICULOS AUTOMOVILESY.,
Solicitante: La Socledad Andnima francesa: ANTIVOLS SIMPLEX,
3.4., con domicilio en Rue de la Brot, Zone In-
dustrielle Nord DIJON-SAINT~APOLLINAIRE (PFran~——
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La invencidn se refiere a un nuevo antirrobo para
vehfculos autombviles.

En los antirrobos conocldos, el pestillo es arrgs=—
trado en traslacién por la rotacién de un bombillo de cerra-

dura, en general por medio de una leva solidaria de dicho —-

" bombillo. Este pestillo puede ocuper una posicién de oculta-

nmiento y una posicidn de enclavamiento en la que bloquea un
érgano esencial para la marcha del veh{culo, por ejemplo la
columna de direccidn.

Por razones de seguridad, es indispenssble que el
pestillo no pueda ocupar su posicidén de enclavamiento mien--
tres no sea extrafdas la llave, al menos parclalmente, de la
cerradura. Pars cumplir gatisfactoriamente esta exigencia de
seguridad, han sldo propuestas numerosas soluclones todas —-
las cuales son complicadas; costosas y, a veces, poco fiables.

La invencién se propone eliminar estos inconvenien
tes de los antirrobos conocidos gracias a un nuevo antirrobo
més sencillo gue los antirrobos conocidos conservando a la vez
una total figbilidad.

Con tal f£in, la invencidén tiene por objeto un anti
rrobo pare vehiculos automéviles del tipo que comprende una
cerradura con bomblillo accionado por una llave, un pestillo
de enclavamiento longitudinal con relacidn a dicho bombillo;
ilevando dicho bombillo un perfil de leva cooperante con el
pestillo para desplazar a este @ltimo paralelamente al eje -~
del bombillo, antirrobo caracterizado por el hecho de que ~-
el pestillo estd prolongado por una cola montade flotante de
manera que pueda oscilar transversalmente con relacién al --
eje del pestillo, estando provista dicha cola de un dedo coQ

perante con un perfil de leva solidario de dicho bombillo a
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re mandar su desplazamiento transversal, comprendiendo dicha

cola en su extremidad opuesta al pestillo un espolén transver
sal previsto para poder coorerar con un vaciado radial del -
cuerpo del antirrobo, unos medios eldsticos para empujar di-

cha patilla hacia dicho vaeiado, un pulsador mévil radialmen

te que estd alojado en el fondo de dicho vaciado y empujado

elésticamente hacia el exterior de dicho vaciado, ¥ un palpa
dor de llave montado radialmente en el bombillo y cooperante
con dicho pulsador.

Segin una forma de realizacidén preferida, el per—
£il de leva comprende una porecidn helicoidal adyacente a una

plataforma radisl provista de un saliente sensiblemente rg-—

dial.
Esta dltima forma de realizacidn permite utilizar

un perfil de leva dnico para mandar el desplazamiento longi~-
tudinal por medio de la cola y el enclavamiento del pestille

en posicidn replegada por cooperacidn de su espolén con el —

vaclado del cuerpo.
Se . comprenderd bien la invencidn con ayuda de la lec

tura de la siguiente. .descripcidén hecha con referencia al di~

bujo anexo, en el que:
- la figura 1 representa un corte axial de un anti

rrobo segin un ejemplo de realizacidén de la invencidn, habien
do sido retirada la llave y encontrdndose el pestillo en po~-

sioidén de enclavamientos
-~ la figura 2 representa el mismo corte axlal que

la figura 1, encontréndose introducida la llave y hebiendo si
so dispuesto el rotor en rotacidn en una posicién en la que
el pestillo acaba de alcangar su punto de retroceso méximo;

- la figura 3 representa el mismo corte axial que
las figuras 1 y 2, encontrdndose el rotor en posicidén normsl
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- de funcionamientos

- la figura 4 es una vista de detalle del conjunto
pestillo~-cola de pestillos; ¥

- la figura 5 representa una vista en perspectiva
de la leva del rotor.

En la figura 1, el cuerpo 1 recibe un rotor 2 que
presenta un vaciado dentro del cual se desliza radialmente -
un palpador de llave 3 rechazado dentro del paso de llave por
un pulsador 4 alojado en el estator y sometido a la accidn de
un muelle helicoidal de compresidén 5. Una extremidad 4 del
pulsador se introduce parcialmente en el vaciado del rotor,
deslizéndose un dedo 4'' del pulsador radialmente en un vacia
do del estator previsto por un respaldo 8'* del cuerpo.

El antirrobo comprende un pestillo longitudinal 6
prolongado por una cola 7 articulada alrededor de un clavi-—
1lo 17, de manera que pueda desplazarse radialmente como se
ha representado en la figura 4.

Ia cola de pestillo 7 estd doblada en escuadra en
su extremidad opuesta al pestille 6 de manera que forme un -
pico 9. Comprende ademds dos patillas dobladas en escuadra =-
10 ¥ 11 opuestas.

Ia patilla 10 es sometida al empuje de un muelle 12
gque se apoya en su otra extremidad sobre un respaldo 8'!' del
cuerpo 1 formando con el respaldo 8'" un saliente longitudinal
8 que forma un apoyo 8!'.

La patilla 9 se apoya sobre la parte 8 del estator
durante todo el movimiento de retroceso del pestillo hasta -
gque el pestillo haya alcanzado el punto de retroceso méximo
(figura 2). Este apoyo de la patilla 9 sobre elsgpoyo 8' del

cuerpo 1 tiene por objeto aplicér la patilla 11 contra una le
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va cilindrica central 13 portada por el rotor 2 y cuyo traza
do funcional es seguldo asi por la misma. Este trazado repre
senta cuatro partes (figura %): (a), (b), (¢), (d).

Por su cooperacién con la patilla 11, la rampa hew
1icoidal b transforma la rotacidn del rotor 2 en traslacidén
de la cola de pestillo 7 y del pestillo 6 segin una ley im~—
puesta por las posiciones angulares del rotor y de la llave.

Ia parte 4 es una rampa circular un poco menos pro
nunciada que el resto del trazado y formando plataforma; la
parte ¢ e8 una rampa axial que conduce la patilla 11 a la ~-
rampa de.

Un gula~pestillo 14 solidaric del estator asegura
el guiado del pestillo 6.

El pulsador 4 desempefia igualmente un papel de po~-
sicionamiento del rotor 2; ello en la posicidén normal de may

cha representada en la figura 3.

La cerradura compuesta por el roftor 2 y el estator
1 estd elojada deniro del tubo 15 que sirve de funda.

La cabeza del rotor 2 egtd provista de una tapa ==
embellecedora 20 solidaria en rotacidén del rotor y mantenida
en su sitio por un clave embellecedor de cobre 21 que recubre
al estator 1«

El funcionamiento del antirrobo es el siguiente:

Partiendo de la posicidn STOP, llave retirada, re-
presentada en la figura-1, el pestillo es extrafdo aseguren~-
do apf el enclavemientos Tl pulsador 4 empujado por el muelle
5 es8 introducido por su oxtremidad 4% en el alojamiento del
palpador 3 rechazando a este Wltimo dentro del paso de llave
16, Cugndo se introduce la llave en la cerraduxa, la extremi
dad de esta llave empuja al palpador 3 haciendo a la lfnea de

contacto balpadorhpulsador tangente con respecto a la eanvuel
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ta del rotor 2. El retroceéo del pulsador 4 separs pues el -
rotor y el respaldo 8''! de la parte 8 del cuerpo 1.

En este momento, se puede girer por tanto la llave
que arrastra el rotor. Al girar el rotor, la rampa b hace re
troceder a la cola 7 y al pestillo 6 hasta el momento en que
la patilla 11 viene a disponerse sobre la rampa 4 (figura 2).
En esta posicidn, el pico 9 de la cola de pestillo 7 se en=—-
cuentra a la altura del respaldo 8't. Prosiguiente la rotacién
del rotory; se hece actuar a la rempa radial ¢ que separa la
cola de pestillo 7 del rotor 2. En eate movimiento, el pico
9 viene a engancharse sobre el respaldo 8'"; quedando engan

chade la patilla 11 sobre la rampa d. I8 de destacar que a par

“4ir de esta posicidn de la cola de pestillo 7, se impide al

pestillo volver a la posiecldén de enclavamiento a la vez por
el enganche del pico 9 y la cooperacidén de la patilla 11 con
la leva cilfndrica 13.

Continuando la rotacidn del rotor, se llega a la -~
posicidn representsda en la figura 3. En esta posicidén, el -
pestillo se mantiene también retirado por medio del pico 9 ~
y la patilla 11.

La extremidad 4' del pulsador 4 se introduce en una
ligera declividad reslizada en el rotor, esto Wltimo para in
dicar la posicién MARCHA sin que por ello la parte activa 4!
del pulsador venge a tocar el pico 9 de la cola de pestillo
%+ Se observard que la plataforma d es suficientemente amplia
para que se dueda realizar;. sin modificacién de posicién de
pestillo 6, la funcién de arrangue esegurada generalmente ba

© jo la tensidén de wn muelle de recuperacidén (no mepresentado)

por la rotacidn méxima del rotor.

Volviendo a la posicif.’tn STOP, la retencién del pes
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t111lo 6 es aseguredas por el pico 9 y la patilla 11 hasta el
momento en que la patille 11 ebaorndona la rampa d. En este ~-
momento, e8 ¢l pico 9 el que asegura por 8i solo la reten~ ~
¢ibn del pestillo 6.

Ia retirads de la llave en posicidén STOP despeja -
el paso de llave 16 en el lugar del palpador 3» El pulsador -
4 empujado por el muelle 5 desenganchs el pieo 9, liberando
a8l el pestillo 6 que, bajo el empuje del muelle 12, se colo
ca en posicidn de enclavamiento.

Bl antirrobe segin la presente invencién estd aso-
cipdo del modo clésico con un conmutador 19.

La cerradurzs puede ser del tipo de pistones o de -
clavijes.

De este modo, gracias a le pregsente invencidn, se
realiza de une manera positiva y sin c¢errojo suplementaric -
la seguridaed impueste por la reglementecidn relativa a los -

dispositivos de antirrobo.
Para faciliter el enclavamiento del antirrobo por

el pico 9, la cola de pestillo T, en lugar de mer rectilinea,
presenta una ligera combedura que es pueste de manifiesto per
fectamente por lus figuras 1;» 2y 3.
E O T 2

La Patente de Invencidén que se solicita por veinte
afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidn, de~
berd recaer sobre: "ANTIRROBO PERFECCIONADO PARA VEHICULOS AU
TOMOVILES®", con Prioridad de la Domands de Petente en Francia
n® 74/13.164, de fecha 4 de Junio de 1974, segin las caracte~
risticas esenciales de las siguicnies:

REIVINQICACIQNES
18.~ Antirrobo perfeccionedo para vehfoulos autom§
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viles. del tipo que comprente una cerradura con bombillo accio
nado por waa llave, un pestillo de enclavamiento longitudi—
nal con relacién a dicho bomobillo, llevando dicho bombillo ~
un perfil de leva cooperante con el pestillo para desplazar
8. ¢ste Ultimo paralelamente al eje del bombillo, antirrobo -
caracterizado por ol hecho de que el pestillo se prolonga —-
por una cola montade flotante de manera que pueda oscilar —--
transversalmente con relacidn al eje del pestillo, estando -
provista dicha cola de un dedo cooperants con un perfil de -
leva solidario de dicho bombillo pare mandar su desplazamien
to transversal, comprendiendo dicha cola en su extremidad ~-
opuesta al pestillo un espoldn transversal dispuesto para po
der cooperar con un vaciado radial del cuerpo del antirrobo;
unos medios eldsticos para empujar dicha patilla hacia dicho
vaciado, estando alojado un pulsador mévil radialmente en el
fondo de dicho vaciado y siendo empujado eldsticamente hacia
el exterior de dicho vaciado, y un palpador de llave montado
radialmente dentro del bombille y cooperante con dicho pulsg
dor.

22.~ Antirroboe perfeccionado para vehiculos automo
viles, segin la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho
de que el perfil de leva comprende una porcidn helicoidal ~--
adyacente a una plataforma radial provista de un saliente -
sensiblemente radial., .

38.~ Antirrobo perfeccionsdo para vehiculoes automo
viles, segin la reivindicecién 1, en el que la cola de pesti
1lo @td curvada transversalmente.

4¢ .~ "ANTIRROBO FLRFECCIONADO PARA VEHICULOS AUTO~
HROVITES!, |
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Segiin queda sustancialmente descrito en la presente
memoria que consta de nueve hojas escritas a mdquina por una
sola cara y acompafiada de dibujo.

Hadrid, 27 M
ANTIVOLS SINPLEX S.A.
P. P.

FRANCISCO GARCIA CABRENZO
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