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MEJORIA DESCRIPTIVA , ,

Loa CMltivadores de cosechas en hileras montados 
en enganches de tres puntos de traotoros se usan para cul­
tivar una pluralidad de hileras de oose ohas como remolachas, 
habichuelas, maíz y similares* Un ejemplo de un oultivador 

5* de ooseohas en hileras se expone en la patente norteamericana 
na 3.680.648. EL oultivador tiene una pluralidad de horra?* 
mientas removedoras de tierra montadas en una barra portahe­
rramientas transversal. Los cultivadores son guiados oondu- 
oiendo por las hileras el vehioulo que arrastra el cultiva?* 

10. dor. Esto exige un control exacto del vehículo y no es apto
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para el auítivo de precisión de oosec^has e" Rilaras, oomo 
la remolacha azucarera# -Algunos, cultivadores tienen mecanis­
mos de direoaidn <̂ ue exigen un -operario .para- guiar lse herra­
mientas remoledoras de tierra a lo largo de las hileras de 

5* la coseohá. EL operario suplementario incrementa la mano de 
obra y los gastos del proceso de cultivo.

Se han elaborado sistemas agrioolas de conserva­
ción que utilizan el planeamiento de los caballones para las 
cosechas en hileras, para logra? el punto óptimo en la dis- 

10. posioión de los residuos de la cosecha, reducir al mínimo 
las pórdidas do terreno y la erosión y disminuir los. gastos 

, de cultivo'. Una fuerza motriz, oomo un tractor o un vehículo 
de transporte provisto de neumátioos para todo terreno tiene 
una barra portaherramientas para montar diversos tipos de 

15. equipo, inoluso equipo de removimiento de tierra. Los neu­
máticos del vehioulo de transporte siguen los planos de tr.ár- 
fico preestablecidos entre los oaballones de las hileras de 
cosecha).

EL mótodo de hoyos para planta? cosechas en hile- 
20. ras se ha usado para combatir la erosión del suelo y oonser- 

var la humaaad de óste. EL mótodo de los hoyos y una lista de 
hoyos se describen por Shedd in el A¿3ricultural En^ineering 
Journal, volumen 16, ns 4, páginas 133*3-36.

Este invento se refiere a un dispositivo para ro- 
25'. movimiento de tierra sujeto a un vehículo de arrastre con un 

conjunto de enganohe. EL conjunto de enganche tiene una plu­
ralidad de miembros ajustablemente ooneótados con grapas a 
una viga transversa principal. Una barra portaherramientas 
está ooneotada móvilmente a la viga y lleva una pluralidad
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de unidades guiadoras de hilera# Cada unidad guiadora de hi— 
lera tiene una rueda guiadora y oalibradora (oomo una rueda 
de caucho el-ástioa) y una herramienta suroadora. La rueda de 
caucho tiene una cámara anular y es deformable para seguir 

5* los suroos del terreno abiertos por una herramienta surcar 
dora# Bu la barra portaherramientas puede montarse un ele­
mento para herramientas removedoras de tierra, un inoorporar 
dor de herbicidas o un plantador de simiente#

En una modalidad del invento la herramienta suroar 
10. dora tiene un estante derecho que se inclina a una posición 

para labrar el suelo. Ea el estante está montada una herrar 
mienta removedora de tierra. El estante es manejable para 
hacer que la herramienta se releve para pasar sobre ua obje­
to, oomo una roca. Medios indinantes actúan para devolver 

15* el estante a su posición normal de removimiento de la tierra# 
La herramienta removedora de tierra fijada a la 

barra portaherramienta puede ser una cuchilla zanjeadora mar 
nejable para haoer zanjas u hoyos separados en la superfi- 
cié del terreno oon el fin de reunir agua y nieve que reduz- 

20. oan al mínimo la fuga de agua y la erosión del suelo. La he­
rramienta removedora de tierra tiene ua elemento de rueda 
giratoria manejable para mover en secuencia una herramienta 
zanjeadora de manera que se hagan en el terreno zanjas u ho­
yos separados!. El invento comprende un mótodo de tratamiento 

25* del terreno y las cosechas en hileras que incluye guiar un 
dispositivo para cosechas en hileras y un vehículo de arras­
tre en un campo que tenga oose ohas en hileras. La semente­
ra se prepara oom una capa compacta de tierra ahuecada, cu­
bierta por una capa superior de tierra floja* La capa supe-



ríor. de tierra tiene generalmente profundidad uniforme para 
que cubra uniformemente las semillas plantadas en la capa 
de tierra compacta o encima de esta oapa oompacta. Suroos 
longitudinales en el terreno entre hileras escogidas de 

5  ̂ cosechas se utilizan como pistas en el terreno para guiar 
las ruedas montadas en el dispositivo y encauzar las rue­
das delanteras del vehículo de arrastre-.

Uh objeto de este invento es proporcionar un dis­
positivo para cosechas en hileras y un vehiculo de arrastre 

10. para este dispositivo con un método de guia en hileras y
aparato que sigue pistas del suelo hechas previamente o sur­
cos del suelo. Otro objeto de este invento es proporcionar 
una estructura de guia en hileras para un cultivador de 00- 
seohas en hileras utilizable para guiar herramientas remo- 

15*. vedoras de tierra a lo largo de hileras de cosechas. Un ob­
jeto suplementario de este es proporcionar un oonjunto re- 
movedor de tierras utilizable para formar zanjas u hoyos 
separados en el terreno.

Otro objeto más de este invento es proporcionar 
20. un cultivador de cose ohas en hileras oon un conjunto ajusta- 

ble de enganche utilizable para nivelar la viga transversal 
de un dispositivo tal oomo un cultivador, un plantador o si­
milar. Otro objeto todavía del invento es proporcionar un 
conjunto de enganche ajustable y versátil que pueda adaptar- 

25. se a variaciones en los enganches de traotor de tres puntos 
y que sea acomodable a la otra estructura de montaje de los 
vehículos de arrastre. Otro objeto más del invento es pro­
porcionar un conjunto de engancho versátil y barato quo sea 
utilizable oon una diversidad de dispositivos montábles en
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el enganche de tres puntos de un vehículo de arrastre. Otro 
objeto todavía del invento es proporcionar un conjunto do 
herramienta suroadora oon un relevador disparable por mue­
lle que permita a la herramienta pasar sobre un objeto (como 

5. una roca) y volver automáticamente a su posición normal de 
removimiento de tierra. Estos y otros objetos y ventajas del 
invento aparecen en la descripción que sigue de una modali ^ 
dad preferida del invento.

-E¡n los dibujos:
10. - La figura 1 es una vista en planta de una poroión

fragmentaria del dispositivo removedor de tierra de este 
invento $ unido a un enganche de tres puntos de un vehículo 
de arrastre;.

- La figura 2 es una vista en sección por lá'Línea
15. 2-2 de la figura 1 .

- La figura 3 es una vista en seooión por la línea 
3-3 de la figura 1 .

- La figura 4 es una vista en seooión, ampliada por 
la línea 4"4 de la figura 3*

20. - La figura 5 es una vista en seooión, ampliada, por
la línea 5-5 de la figura 3*

- La figura 6 es una vista en seooión por la Línea 
6-6 de la figura 1 .

- La figura 7 es una vista en sección, ampliada por 
25. la línea 7-7 de la figura 6.

- La figura 8 es una vista en planta de un aparato 
removedor de tierra utilizable oon el dispositivo de este 
invento;.

La figura 9 es una vista en seooión por la línea
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3-9 de la figura 8, que muestra la herramienta removedora 
de tierra en posición bajada*

- La figura 10 es una vista en seooión semejante a 
la de la figura 9, que muestra la herramienta removedora de

5. tierra en posioión alzada.
- La figura 11 es una vista en elevación, enoorgada, 

de un oonjunto de enganche modifioado montado en una viga 
transversal de un dispositivo!*

- La figura 12 es una vista en seooión por la linea
10. 12-12 de la figura U *

' - La figura 13 es una vista en seooión por la linea
13-13 de la figura 11.
: - La figura 14 es una vista por encima de una estruc­
tura de guía en hileras oonforme al invento, modifloada, que 

1 5 . está montada en una barra portaherramientas transversal.
- La figura 15 es una vista por encima, ampliada, del 

conjunto de herramienta suroadora de ía estructura de guía 
en hileras de la figura 14*

- La figura 16 es una vista en sección, ampliada, por 
20!. la línea 16-16 de la figura 14*

- La figura 17 es una vista en elevaoión lateral de 
un dispositivo removedor de tierra para preparar una semen­
tera segón el invento.

- La figura 18 es una vista diagramática en seooión 
25. que muestra semillas germinadas en la sementera.

- La figura 19 es una vista diagramática en planta 
de un vehículo de arrastre y el dispositivo del invento en 
una sementera, utilizable para abrir surcos de guía en hi­
lera en la sementera.
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- La figura 20 es una vista en planta semejante a 
la de la figura 19) que muestra un vehículo de arrastre y un 
cultivador de ooseohas en hilera guiados por los surcos lon­
gitudinales del terreno oon la estructura de guia en hilera

y. de este inventa.
- Y la figura 21 es una vista en sección, ampliada, 

por las líneas 21-21 de la figura 20.
Haoiendo referencia a los dibujos, en la figura 1

se muestra un transportador, unidad de fuerza o vehículo de
arrastre (tal como un tractor agrioola) indicado de modo ge-

1 0 . f
neral por 20, que tiene un par de ruedas motrioes 20A situar 
das en lados opuestos de la oaja de transmisión de fuerza 
20 B. Un enganohe convencional de tres puntos, indicado de 
modo general por 21, se extiende hacia atrás desde lá oaja 

15. de transmisión 20 B+ EL enganohe de tres puntos 21 tiene un 
par de articulaciones tiradoras 22 y 23 ooneotadas a articu­
laciones alzadoras 25 y 26. Entre las articulaciones alzado­
ras 24 y 26 está situada una articulación de control central 
27 dirigida haoia atrás *

20. Un dispositivo indioado de modo general oon 28 está
montado en el enganohe de tres puntos 21* EL dispositivo 28 
tiene una viga transversal 29 que lleva un conjunto de engan­
ohe, indioado de modo general con 31. EL oon junto de engan­
ohe 31 ostíá montado en las articulaciones tiradoras 22 y 23
y la artioulaodón de oontrol 27¡. EL oonjunto de enganohe 31 

25*
comprende un par de miembros 32 y 33 en forma general de I(. 
Una primera grapa 34 asegura el miembro 32 en L a la viga 29* 
De manera semejante, una segunda grapa 36 asegura el miembro 
33 a la viga 29. Las grapas 34 y 36 tienen la misma estruc­
tura. La desoripoión que sigue se limita a la grapa 3§.
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La grapa 36 es una grapa como la expuesta en las 
Patentes norteamericanas 3*642*333 y  3*825.358. La grapa 36 
tiene un cuerpo 37 situado a un- lado de la viga 29. Un miem­
bro posterior o retentor 38 está situado en el lado opuesto 

5. de la viga 2$. Un par de pernos 39 sujetan el ouerpo 37 al 
miembro 38 Para fijar la posición de la grapa en la viga 29- 
EL ouerpo 37 tiene una abertura o pasaje vertical 41 para 
alojar la sección vertical 33A del miembro 33 en forma de L* 
Pernos de ajuste y sujetadores 42 contribuyen oon tuercas 

10. prisioneras (no representadas), mantenidas en el cuerpo 37, 
a encajar el borde delantero de la seoclón vertioal.33A y 
sujetas longitudinalmente la seoción 33 A en el ouerpo 37*
Un par de tomillos laterales 43 de ajuste y sujeción contri­
buyen oon tueroas (no representadas) prisioneras en el ouer- 

15. po 37 y oaptan un lado de la sección 33A para sujetar lar
teral o transversalmente la seooión 33A en el ouerpo 37* Los 
miembros 32 y 33 en forma de L tienen seociones inferiores 
o patas 32B y 33B, respectivamente,* dirigidas hacia .delante, 
¿as poroiones hacia delante de las seociones 32B y 33R tienen 

20. agujeros transversales para reoibir tornillos (no representa­
dos) enrosoados en un miembro transversal 44* Un tomillo 46 
mantiene un extremo del miembro 44 sobre la seoción 32B. Un 
extremo o proyeoción 47, dirigido haoia fuera, coopera oon la 
porción retentora de la articulación tiradora 22 para montar 

25. ún lado del conjunto de enganohe 31 en la articulación tira­
dora 32. EL exbremo opuesto del miembro 44 está mantenido so­
bre la seoción 33B por un tomillo 48. Un brazo o proyección 
49 dirigido haoia fuera coopera oon el extremo de la articu­
lación tiradora 23 para montar el extremo opuesto o dereoho



(segán se ve .en la figura 1) sobre la articulación tiradora

23* , .
Una tercera grapa, indicada de modo general con 51, 

está situada a media distancia entre las grapas 34 y 36. La 
5. grapa 51 acomoda el miembro vertical 52 en forma de L, que 

tiene un par de brazos 53 y 54 dirigidos hacia delante. Unos 
tomillos 56 y 57 de ajuste y retención oaptan el borde fron-

ital y el costado del miembro vertical 52 para sujetar el 
miembro 52 al cuerpo de la grapa 51* La grapa 51 es de es- 

10. truc tura idéntica a las grapas 34 y 36. Los extremos delante­
ros de los brazos 53 y 54 tienen agujeros alineados trans- 
versalmente para reoibir una clavija 58. La clavija 53 00- 
neota pivotalmente la articulación de control 27 a los bra­
zos 53 y 54* Cada una de las porciones verticales 32& y 33A 

15 . se ubica selectivamente en su grapa respectiva 34, 36 o 51 
para que la viga 29 pueda ser nivelada sobre el enganche de 
tres puntos 21. EL miembro oentral vertical 52 es ajustable 
en la grapa 51 y con ello se ajusta la ubicación y elevación 
de la artioulaolón de control para establecer control angu- 

20. lar o pivotal de la viga 29. EL ajuste individual de los miem­
bros 32 y 33 en forma de L y del miembro vertical 52 permite 
que el oonjunto de enganche 31 se adapte a variaciones en la 
estructura de los enganches de tres puntos de diversos ti­
pos de tractores.

25. Como apareoe en las figuras 1 y 2, una barra porta­
herramientas 59 está situada generalmente paralela a la viga 
29, por detrás y debajo de ¡ósta* Una pluralidad de articula*** 
ciones paralelas, indioadas de modo general oon 61 y 62, co­
nectan la barra portaherramientas 59 a la viga 29. EL nómero
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de articulaoionea paralelas puede variar oon la longitud de 
la viga 2 %  De preferencia se usan dos articulaciones para-* 
lelas para oada sección de barra portaherramientas 29* Por 
ejemplo y una barra portaherramientas 59 que tuviera tres seo— 

5. oiones llevaría seis articulaciones paralelas. Las articula** 
ciones paralelas 61 y 62 son de estructura idóntica. La des­
cripción que sigue se limita a la articulación paralela 61 

' ilustrada en la figura 2.
La articulación paralela 61 tiene un primer miembro 

10. vertical 63 y un segundo miembro vertical 64 situado detrás 
del primer miembro 63* Una primera artioulaoión o articula­
ción horizontal cimera 66 coneota los entremos superiores de 
los miembros 63 y 64. Una segunda artioulaoión o articulación 
horizontal de fondo 67 ooneota el extremo inferior del miem- 

15. bro 63 oon una porción intermediaria del miembro 64. Unos 
tornillos de pivote 68 coneotan pivotalmente los extremos 
opuestos de los miembros 66 y 67 a los miembros 63 y 64*

Una grapa; indioada de modo general oon 69; monta 
la artioulaoión paralela 61 en la viga 29* La grapa 69 es 

20. ¡Ldóntioa en estruotura a las grapas 34 y 36. La grapa 69 tiene 
ún cuerpo 71 que presenta una abertura o paso vertical 72 para 
recibir el miembro vertical 63. Unos tornillos horizontales 
y transversales 73 y 74 de ajuste y sujeoión fijan la posición 
de los miembros 63 en el ouerpo 71* La grapa 69 tiene un miem- 

25. bro posterior o retentor 76 ooneotado oon un par de tomillos 
77 al ouerpo 71 para fijar asi la posioión de la grapa sobre 
la viga 29..

La articulación paralela 61 es inclinada en posioión 
hacia abajo por un muelle 78. EL extremo inferior del muelle
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78 está sujeto al tornillo inferior 73* EL extremo superior 
del muelle 78 está sujeto a una oadena 71 articulada. Un§ 
varilla transversal 81 se extiende a través de uno de los 
eslabones. los extremos de las varillas están:situados en 

5. ranuras 82 de las articulaciones superiores 66. Las artíouf 
laoiones 66 tienen una pluralidad de ranuras espaciadas ho- 
rlzontalmente para que la posioián de la varilla 81 pueda 
ser oambiada y óambiar asi las oaraoterásticas de tensión 
del muelle 73,

10. EL miembro vertical 64 tiene un extremo inferior
64A dirigido haoía abajo y sujeto a una placa 83 ranurado 
en V y abierta hacia atrás. La barra portaherramientas .59 es­
tá situada en la placa ranurada en Y, Un miembro de apoyo o 
retentor 84 está aplioado en una placa 83 con una pluralidad 

1 $. de tornillos 86.
La estructura de guia eh hileras, indicada de modo 

general por 95, para el dispositivo de cosecha en hileras 
oomprende un conjunto 96 de herramienta suroadora removedora 
de tierra y un oonjunto de rueda 106 guiadora y calibradora 

20. situado hacia delante, ambos en alineación entre si. Una
pluralidad de estructuras 106 de guia de hilera sirven para 
guiar la barra portaherramientas 59 y las herramientas o uni­
dades sujetas a ella en el sentido de las hileras de plantas!. 
Dos oon juntos surcado res 96 sirven para abrir suroos longi- 

25. tudinales para las ruedas delanteras del tactor. EL tractor 
es guiado a lo largo del campo por dos suroos longitudinales 
hechos en una operación anterior de cultivo, plantación o as­
persión de herbicida*

EL oonjunto 96 de herramienta suroadora tiene un
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montante 87, generalmente en ángulo reoto, para sujetar una 
herramienta 96 a la barra portaherramientas 59. EL montante^ 
87 tiene una seooión 87A horizontal, dirigida haoia delante, 
y una sección 87B, generalmente vertical, Una grapa, indica- 

5'* da de modo general por 88, sujeta el montante 87 a la berra 
portaherramientas 59- La grapa 88, como muestra la figura 3, 
tiene un cuerpo 89 con una abertura o paso para reoibir la 
porción dirigida hacia delante o sección 87 ^ del montante 
87* Unos tornillos de ajuste 91 y 92 fijan vertical y hori- 

10. zontalmente la posición de la seooión 87A sobre el ouerpo 89¡. 
Un miembro de apoyo o retentor 93 está ooneotado al ouerpo 89 
por un par de tornillos 94. Los tornillos'sujetan el ouerpo 
y retienen el miembro sobre la barra portaherramientas 52*
' La herramienta 96 está situada en el extremo infe**

15. rior de la seooión 87B del montante. La herramienta 96 tiene 
un astil 97 dirigido haoia arriba y que presenta una proye0- 
oión 98 dirigida haoia atrás. La proyeoción 98, oomo muestra 
la figura 4, se extiende por dentro de un agujero 99 de la 
seooión 87B del montante. Un oollar anular continuo 101.se 

20. extiende alrededor de la seooión 87B y el astil 97 para .rete** 
ner la proyeooión en el agujero 99. EL oollar 101 está rete-* 
nido por fricoión sobre el montante 97 y la herramienta 96.
EL extremo inferior del astil 97 es solidario de una base 102 

dirigida haoia atrás. La base 102 tiene un nervio 103 dirigí-* 
25. do haoia arriba y situado en una ranura 104. Como:-muestra la 

figura 5, la ranura IO4 está situada en el fondo de la seo­
oión 87B del montante. La herramienta 96 tiene un apándioe 
105, dirigido haoia delante y haoia abajo, que se extiende 
dentro del terreno 100.



La herramienta 96 se puede retirar fáoll y rápida- 
mente del montante 87* Esto se realiza forzando el oollar 101 
en direooián hacia arriba. La herramienta puede pivotar en 
direooijn haoia delante para que la proyeocián 98 salga del 

5. agujero 99* Luego se lleva la herramienta hacia abajo sacán­
dola del montante 87.

Oon referencia a las figuras 2, 6 y 7, el oonjunto 
de rueda de guía y calibrado* indicado de modo general por 
106, tiene un estante vertical 107, generalmente en forma de 

10. L. Una grapa 108 sujeta el estante 107 a la barra portaherra­
mientas 59.. La grapa 108 es idéntica en estructura a la gra­
pa 88:. La grapa 108 tiene un cuerpo 109 oon una abertura 111 
para recibir el estante 107. Unos tornillos de ajuste y de 
sujeoldn 112 y 313 fijan la posioidn del estante 107 sobre el 

15. ouerpo 109. Un miembro de apoyo o retentor 114 está ooneotaf 
do al ouerpo 109 oon un par de tornillos 116.n

Una rueda 117 está situada en adyaoencia a la poi-- 
oián delantera del extremo inferior del estante 107* La rue­
da 117 tiene un oubo o oojinete 318 unido al estante 107 por 

20'. un oonjunto de tuerca y tornillo 119:. La seccián media del
oo jinete 118 tiene una brida anular 121 dirigida hacia fuera. 
La rueda 117 está conectada a la brida 121. La rueda 117 ^le­
ne una primera pestaña 122 oon un nervio o brida 123 exte­
rior, dirigido hacia arriba. EL interior de la pestaña 122 

25. tiene una brida, olroular 124 dirigida hacia dentro. Una segun­
da pestaña 126 tiene una brida externa 127 dirigida haoia fue­
ra, semejante a la brida 123. EL interior de la pestaña 126 
tiene una brida 128 dirigida hacia dentro. Una pluralidad de 
oonjuntos 129 de tuerca y tornillo, espaciados circunferen-

- 1 3 "
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- cialmsntej asegura las bridas 124 y .128 en relación oara a 
oara. Orejetas o tornillos 131 ooneotan ambas bridas 124 y
128 a la brida 121 del oubo.

Uh neumático elástico y indicado de modo general en
3. 132, está montado sobre las pestañas 122 y 126 entre las bri-

: das 123 y 12?. EL neumático tiene una seocián central 133 en 
ápice dirigido haoia fuera o nervio anular y lados oonvexps 
134 y 136,. Los lados 134 y 136 convergen haoia la seooidn 
de nervio 133 y se unen en ella. La base 13S del neumátioo 

10. 'I32 se earbiende entre las bridas 123 y 127* EL neumátioo ^
*132 tiene una cámara anular 137!. Como muestra la figura 7) 
la cámara I37 tiene forma generalmente triangular. Las. par- 
redes del neumático son de material flexible, tal oomo cáUr- 
oho o plástico sintátioos. Además, las paredes del neumáti- 

15. 00 tienen espesor fundamentalmente uniforme. EL neumático '
132 sigue el surco abierto de antemano en el terreno, pora 
situar asi la barra portaherramientas 59 respecto a las hi­
leras de la ooseoha. La herramienta 96 actúa abriendo un áur­
eo longitudinal entre hileras escogidas de cosecha para el 

20. oultivo ulterior. EL neumátioo elástioo 132 aotúa siguiendo 
el suroo previamente abierto sin cortar en el terreno ni 
apartarse del suroc. La elasticidad del neumático le permite 
deformarse y pasar sobre las irregularidades del terreno y 
los obstáculos sin desviar lateralmente la posición de la 

25. barra portaherramientas 59. Esto proporoiona una trayeotoria 
exacta pana el cultivador y un oultivo de precisión. La rue­
da 117 actúa tambián oomo rueda calibradora para determinan 
la altura de la barra portaherramientas 59. La altura de la 
barra portaherramientas 59 es ajustable oambiando la oolooa-
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La barra portaherramientas puede reoibir varios 

tipos de herramientas removedoras de tierra* Por ejemplo, 
las herramientas de disco dual expuestas en la patente nor­
teamericana na 3*642*333 pueden montarse en la barra portar 
herramientas 59* EL inoorporador de herbicida revelado en 
la Patente norteamericana nS 3.741.137 puede montarse en la 
barra portaherramientas 59* También otros dispositivos, como 
unidades sembradoras y unidades ¡ganjeadoras y terraplenado- 
ras, pueden ser montados en la barra portaherramientas 59*

Oon referencia a las figuras 8 y 9, un conjunto par* 
ra removimiento de tierra, indicado de modo general por, 139* 
está montado en la barra portaherramientas 59* EL oonjunto 
removedor de tierra 139 es utiligahle para realizar en. go- 
ouencia hoyos, agujeros o bolsas en el terreno para oornbar 
tir la fuga del agua, retener la nieve y evitar la erosión 
del suelo. En gonas de irrigación* los agujeros se usan para 
captar el agua entre las hileras do ooseoha.

EL conjunto removedor de tierra 139 tiene un.mon­
tante vertical 143. EL extremo superior del montante 140 ,está 
ooneotado a la barra portaherramientas 59 por una grapa indi- 
oada de modo general por 141. La grapa 14! es idéntica en es­
tructura a la grapa 88* La grapa 141 tiene un cuerpo 142 oon 
una abertura o paso vertical para reoibir el montante 140¡.
Un miembro de apoyo o retentor 143 está ooneotado al ouerpo 
142 por un par de tornillos 144,* Los tornillos 144 montan la 
grapa 141 sobre la barra portaherramientas 59* ^L ouerpo 142 
lleva tornillos 146 de ajuste y retención, que se usan para 
fijar la posición del montante 140 sobre el cuerpo 142. Por
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detrás del extremo inferior del montante 143 está situado un 
marco indicado de modo general por 14-7-. EL marco 147 tiene 
miembros laterales 148 y 149 dirigidos haoia atrás. Las por- 
oiones posteriores de los miembros laterales 148 y 149 están, 
ooneotadas por un miembro terminal transversal 151. EL extre­
mo inferior del miembro 151 se extiende hacia abajo y forma 
una seocidn oavadora o de extremo inferior 164. La seocián 
164 es una herramienta removedora de tierra indicada de modo 
general por I63. Una pluralidad de tomillos 152 sujetan el 

10. miembro 151 a los miembros laterales 148 y 149. Los extremos 
anteriores de los miembros laterales 143 y 149 están conecta­
dos junto con un tornillo transversal 153. EL tomillo' 153 se 
extiende a travos de un manguito 154 situado entre los ' miem­
bros laterales 148 y 449.

15. Los miembros laterales 148 y 149 están conectados
pivotalmente al extremo inferior del montante 143 por un eje 
transversal 161;. EL eje 161 está situado en un primer cojine­
te 156 y un segundo 00jinete 158. Una pluralidad de tornillos 
157 ooneotan el primer cojinete con el miembro lateral 148.

20. De manera semejante, unos tomillos 159 conectan el segundo 
cojinete I58 al miembro lateral 149*

EL extremo inferior del montante 140 tiene una par* 
tilla de tope 162. extendida hacia atrás yabajo. La patilla 
de tope 162 tiene una longitud apta para contactar oon el man— 

25. güito 154 a fin de limitar el movimiento descendente del mar­
co 147.

Entre los miembtos laterales 148 y 149 está situar 
da una rueda alzadora giratoria, indioada de modo general por 
166. La rueda 166 tiene un oubo central 167 montado giratoriar
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mente sobre un ̂ rbol transversal 168. EL -árbol 168 está fi­
jado a una primera placa 169 y a una segunda placa 171- Unos 
tornillos 172 sujetan las placas a los miembros laterales 148 
y 149? respectivamente? La rueda 166 tiene tres miembros de 

5. rayo dirigidos haoia atrás, 173? 174 y 176- Los miembros 173? 
:174 y 176 están espadados oirounferencialmente entre al en 
120B aproximadamente. Cada miembro de rayo es de construcción 
idántioa. La desoripoión que sigue se limita al miembro de 
rayo 173*

10. EL miembro rayo 173 tiene una plaoa radial 177* On
listón u orejeta 178 dirigido h a d a  fuera está unido al ex- 
tremo exterior de la placa 177. Situado detrás de la placa 
177 se halla un respaldo 179* EL extremo exterior del respal­
do 179 tiene una seoción incurvada hacia fuera 181? unida al 

15. extremo exterior de la plaoa 177* Una abrazadera 172 conecta 

la seooión media del respaldo 179 al extremo interno de la 
placa 177. SL extremo interno del respaldo 179 está asegu­
rado en 173 a una sección media de la plaoa radial adyacente 
177A.

20. En el uso, al moverse hacia delante el dispositivo
sobre el terreno 184 tal como indioa la flecha 186, la rueda 
alzadora 166 girará en dirección de la flecha 187- A medida 
que la rueda 166 gira, hace pivotar el marco 147 en torno al 
eje 161 en direcoión hacia arriba y hacia abajo, como indioa 

25. la fledha 188. E&to alza y baja en seouenoia la herramienta 
oavadora 163 introduoiándola en el terreno y sacándola de ól, 
produciendo así una serie de hoyos longitudinales o zanjas en 
el suelo. Las orejetas 178 cavan en el terreno. La seooión 
incurvada 18L aotda como un topo o calibre para impedir que
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las orejetas 173 entren profundamente en el suelo e impedir 
asi que la herramienta removedora 163 se aloe del suelo;. EL 
espacio circunferencial entre el respaldo 179 y la placa ad«* 
yacente 177 es distancia suficiente para que el marco 147 
sé mueva rápidamente y oon fuerga hacia ahajo, obligando asi 
a la herramienta removedora 163 a penetrar en el suelo;. Esto 
produce una aguda depresión o ganja en el terreno a medida 
que la herramienta es movida rápidamente hacia dentro y har 
oia fuera del suelo y a medida que el dispositivo es llevado 

10. hacia delantal
Oon referencia a las figuras 11 a 13* se ilustra 

una modificación del conjunto de enganche indicado de modo 
general por 200, para montar la viga transversal 201 de runa 
máquina, el dispositivo removedor de tierra o un plantador 

1 5 . en el enganohe de tres puntos de un vehículo de arrastre,'- tal 
oomo el enganohe de tres puntos de un tractor agrioola. EL 
oonjunto de enganche 200 comprende un par de miembros o ba­
rras 202 y 203, generalmente verticales. Los miembros 202 y 
203 tienen unos extremos inferiores 202-4 y 2O3A proye otados 

20. hacia abajo desde la viga 201. Una primera grapa indicada -
de modo general por 204 monta el miembro 202 sobre la viga 201. 
De manera semejante, una segunda grapa 206 monta el miembro 
203 sobre la viga 201. Las grapas 204 y 206 son idóntioas y 
pueden ser las grapas reveladas en la patente norteamericana 

25. na 3.642.333 o en la patente norteamericana na 3.825.358. La 
desoripo&Ón que sigue se limita a la grapa 206.

Oomo muestra la figura 1 3 * la grapa 206 tiene un 
ouerpo 207 que aloja el miembro 2^3* Un. respaldo 208 en forma 
de V está aferrado a la viga 201 oon tomillos 209 que se ex-
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tienden desde el cuerpo 207 hasta el respaldo 208 en los lar­
dos opuestos de la viga 201. EL ouerpo 207 lleva tornillos 
longitudinales o primeros de ajuste y- retención 211? los ouar- 
les aforran el miembro 203 al ouerpo en una primera direo- 

5* oión. Unos segundos tomillos de ajuste y retención 212# lar 
torales? sujetan el miembro 2O3 al ouerpo 207 en una segunda 
direooión o dirección lateral. Los tomillos 211 y 2l2 000- 

peran oon tueroas prisioneras (no representadas) situadas en 
rebajos dentro del ouerpo 207.

10. Oon referencia a la figura 1 1 # un travesado 213 se
extiende entre los extremos inferiores 2^2 A y 203A de los 
miembros 202 y 203. Una primera clavija 214 se extiende por un 
agujero en el, extremo 2O2 y está, roscada en un extremo; del 
travésaHo 213. De manera semejante, una segunda clavija 216 

15. se proyeota por un agujero del extremo 2O3A y- está roscada 
en el extremp opuesto del travesado 213,. Las clavijas 214 y 
216 están adaptadas para ser montadas sobre las articulaciones 
de tiro de un enganche de tres puntos de manera semejante a 
las clavijas 47 y 49 representadas en la figura 1. Entro las 

20. grapas 204 y 206 se halla situada una teroera grapa 217 mont- 
tada sobre la viga 201. La teroera grapa 217 lleva un miembro 
vertical 218 adaptado para ser conectado a la articulación 
de oontrol del enganche de tres puntes? La grapa 217 es idán- 
tica en estructura a la grapa 206¡. EL miembro vertical 218 

25. está fijado a la grapa 217 por tornillos de ajuste y reten- 
oión 219.. Los tornillos 219 permiten que el miembro vertioal 
218 sea ajustado vertloalmente, con lo oual se ajusta la por 
siolón del miembro 28 segán las neoesidades del enganche de 
tres puntos 0 del dispositivo removedor de tierra. Los miem­
bros 2O2 y 203 son tambión ajustables verticalmente respecto
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a la viga 201, por cuanto los tornillos de ajuste y retenoi¡ón 
211 y 212 pueden ser soltados para que los miembros 202 y 
203 se muevan respecto a los cuerpos de las grapas.

Ha Par de brazos 220 y 221 dirigidas hacia delan- 
5. te están fijados a la parte superior R*2- miembro vertical 218. 

Los bragas 220 y 221 tienen agujeros transversales 222 en 
sus extremos delanteros, Para alojar una olavija destinada 
a ooneotar pivotalmente la articulación de control a los 
brazos. Los agujeros 222 se han en alineación general vertí** 

10. oal oon las clavijas 214 y 216}. En otras palabras, las ola- 
vi jas 214 y 216 y los agujeros 222 están situados.general­
mente en el mismo plano vertical.

Oon referencia a las figuras 14 a 16, se ilustra 
una modifioaoión de la estructura de guia en hileras, indi- 

15'. oada de modo general por 224* Para guiar el dispositivo re­
novador de tierra de manera que las herramientas removedoras 
labren el suelo entre las hileras de ooseoha o para guiar 
otros dispositivos suplementarios, tales como sembradores, 
incorporadores de herbicidas, eto¡*, en el terreno. Las Jhe- 

20. rramientas pueden ser los discos duales o arrancadores de
hierbajos revelados en la patente norteamericana n9 3*642*333* 
La estructura de guia en hileras 224 está montada sobre una 
barra portaherramientas transversal 223. La barra portahe­
rramientas 223 está conectada por una pluralidad de artioular- 

25'* oiones paralelas, oomo las articulaciones paralelas 61 y 62 
representadas en las figuras 1 y 2, a la viga del suplemen­
to. La estructura de guia en hileras 224 tiene un conjunto 
de rueda de guía y calibrado, indioado de modo general por 
225, y un conjunto de herramienta suroadora, indicado de modo
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general por 226;. Una grapa 227 monta el oonjunto 225 de rueda 
de gnta y calibrado en el portaherramientas 226. EL conjunto 
de rueda de guía y calibrado inoluye un montante 228, en .for­
ma general de L, y una rueda 223.. La rueda 229 está montada 

5. giratoriamente sobre un eje lateral 230 fijado a la porción 
inferior del montante 228 dirigida haoia abajo. Como se ve 
en la figura 14* la rueda 229 tiene lados convexos 22 9A y  
229B que se juntan en un nervio o reborde central perlfópi- 
oo 2290,. La rueda 229 puedo tener la misma estruotura que 

10. la rueda 132 expuesta en la figura 7¡.
EL oonjunto 226 de herramienta suroadora tiene un 

miembro o barra 231 dirigido hacia atrás, generalmente 'plgao,. 
EL extremo anterior de la barra 231 está montado en una grapa 
232. Las grapas 227 y 232 son de construcción idéntica y pue- 

1 5 . den ser las mismas que las grapas reveladas en las patentes 
norteamericanas 3.642.333 y 3*323.356. La grapa 232 tiene 
un cuerpo 233 Y respaldo 234* Un par de tornillos 236 uni­
dos al ouerpo y al respaldo montan la grapa 232 en el portar* 
herramientas 223* La barra 231 está retenida ajustahleméñte 

20. en el ouerpo 233 por primeros tomillos de ajuste y retención 
237 y segundos tornillos de ajuste y retención 238. Uh mohr- 
tante vertical 239 está situado junto al extremo posterior 
de la barra 231. Un retentor, indicado de modo general por 241* 
conecta el montante 239 con la barra 231. EL retentor 241 

22, es un miembro en forma general de U, que tiene bridas laterar 
les que están montadas pivotalmente en la porción posterior 
de la barra 231 oon un oonjunto de tornillo transversal y tuer- 
oa 242. Un miembro de respaldo o barra 243y generalmente ver- 
tioal, está situado entre las bridas 242 y asegurado a ellas!.
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La barra 243 está espaciada de la porción posterior del reten- 
tor 241 paya que quede una abertura vertical, de forma gene­
ral rectangular, para reolbir el montante 239* Un perno do 
ratón 244, montado en la elnm del retentor 241, está enrosoar* 

5. do a travos de un bloque 245 situado en agujeros de las brir* 
:das laterales del retentor 241* EL extremo inferior del perno 
retentor 244 penetra en la cima de la barra 232 para mante­
ner el montante 239 en una posición, normal de removimiento de 
tierra, generalmente hacia delante y vertioal.

10. Un par de tomillos 246 montados en el respaldo del
retentor 244 se extienden a travós de tuercas prisioneras 
246A para sujetar el,montante 239 en oontacto oon la oara 
plana o superficie 247 de la barra 243* EL montante 239,es 
elásticamente impulsado o indinado en direoción hacia delan- 

15. te por un muelle tensor 248* Un extremo del muelle 248_ps,tá 
ooneotado al extremo inferior de la barra 243* EL extremo 
opuesto del muelle está ooneotado a un soporte 249, en forma 
general de L. Unas tueroas 251 enrosoadas en loe tomillos 
237 aseguran d  soporte 249 al ouerpo 233 de la grapa 2 3 ^

20'. Un perno de ojo 252 coneota el muelle 248 al soporte 249*' Unas 
tuercas 253 enrosoadas en el pomo de ojo ajustan la tensdJ&n 
del muelle 24^*

Una herramienta removedora de tierra 254 está mon­
dada de modo soltable en el extremo inferior del montante 239* 

25. La herramienta está retenida en el montante por un odiar 
256. La herramienta 254 es de oonstruooión idántioa a la de 
la herramienta 96 expuesta en las figuras 3, 4 y 5*

En el uso, oomo se ve en la figura 14, la ruedar 229 
queda situada en alineaoión longitudinal oon el montante 239*



Un movimiento haoia delante :do la rueda 229 del suplemento 
sigue un surco longitudinal del terreno, heoho en una operan 
oión anterior de oultivo o plantación* EL conjunto 226 de 
herramienta suróadora abre un nuevo suroo longitudinal en la 

%  tierra^ por ío que la rueda guiadora del próximo cultivo
guiará el suplemento removedar, de tierra en una poaibión pre­
determinada respecto a las hileras de oosgoha. Cuando la he** 
rramienta remove.dora de-tierra 254 ohooa oon un objeto sólir 
do y tal como una róoa, el montante 239 se mueve haoia atrás 

10. o pivota en_torno al perno 242 en dirección de la flecha 257) 
oomo se ve en la figura 16* La herramienta 254 se mueve hacia 
arriba y pasa sobre el objeto. EL muelle 243 inclina el mon- 
tante 239 haoia atrás, hasta su posición generalmente yerti- 
o al, una vea que la herramienta 254 ha pasado sobre el objeto,* 

15. EL montante 239 vuelve a su posición generalmente vertical tal 
oomo la determina el perno de retón 244* J

Qpn referencia a las figuras 17 a 20, se muestra 
un proceso agronómioo de producción de ooseohas en el campo 
y de aprovechamiento del suelo, el cual utiliza el suplemento 

20, y los medios de guia en hileras para el suplemento o disposi­
tivo de este invento* Las ooseohas del oampo son cosecharen 
hileras, tales oomo remolaohas, maia, hablohuelas, sorgo y 
similares!. EL ejemplo que sigue se refiere al cultivo de remo­
lacha azucarera.

25. Con referencia a la figura 17, se expone un suple­
mento removodor de tierra, indicado de modo general por 300, 
para preparar la sementera en el terreno 301 que ha de reoibir
las semillas do remolaoha* EL suplemento 301 tiene una primera , * '
herramienta removedora de tierra 3P2, utilizable para estable-

?  23,=
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oer una oapa superior, floja, de tierra 3^3* Un segundo sur 
plemento removedor de tierra 3O4 rastrea al primer suplemen­
to remoledor de tierra 302 y es utilizadle para formar una 
.primera oapa de fondo de tierra oompaota 306 y una oapa su- 

5. perior, floja, de tierra 3O7* La segunda herramienta remove- 
dora de tierra 3^4 oompaota la porción inferior de la oapa 
floja 3*"*3 y vuelve a ladrar la poroión superior de la oapa 
3O3 para formar la capa oompaota 306 y la oapa floja 307 del 
¡terreno;. La oapa 3O6, por estar comprimida, tiene menos hue­

lo. 'eos de aire que la oapa floja superior 307- La segunda he­
rramienta removedora de tierra 3^4 actúa estableciendo una 
profundidad de ladrado relativamente oonstante, de manar ai. que 
la oapa 307 tenga un espesor o profundidad relativamente.^ uni­
forme-.  ̂ _

15+ Como se ve en la figura 18, las semillas 308 a c  co­
locan encima de la oapa oompaota 306 y son oubiertas oon*la 
papa floja 307. Las semillas 308 están situadas preferente­
mente entre las oapas 306 y 307 y a una profundidad relativa­
mente uniforme en el leoho de siembra. Las semillas pueden'.

20. oolooarse en la oapa oompaota de tierra 3O6. La oapa oompad-' 
ta 306, al estar desprovista dejbueoos de aire y de mateR&ál 
grueso, proporoiona una aooión capilar uniforme de humedeoi- 
miento a las semillas, que aporta la germinación uniforme y 
él desarrollo temprano y robusto de las plantas. La oapa floja 

25'. 307 actúa oomo una oapa de oobertura para reducir al mínimo
la pérdida de humedad del terreno en el leoho de siembra.

EL suplemento 300 removedor de tierra tiene una bar 
rra portaherramientas transversal 309 ooneotada a un enganche 
311 adaptado para ser montado en el enganche de tres puntos
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de -un vehículo de arrastre, tal oomo un tractor. Un marco 
3l2, fijado a la barra portaherramientas 309, se extiende 
hacia atrás desde ¡Ósta. Un puntal 313 se extiende desde la 
cima del enganohe 311 hasta la parte posterior del marco 

5. 312 para retener el marco en posloión generalmente horizon­
tal. EL primer suplemento 3O2 removedor de tierra comprende 
una rastra 314* La rastra 314 tiene una pluralidad de dien­
tes 316 removedores de tierra;. Los dientes 3I6 pueden ser 
miembros rígidos de escarpia, púas cónioas, filos de oinoel 

10. o púas de resorte.. Una estructura conectante 317, tal oomo 
una cadena o similar, se utiliza para conectar el extremo 
anterior de la rastra 314 a una porción del maroo 316..,La 
rastra 3I4 tiene un ganoho 318 dirigido hacia arriba," opneo- 
tado a una poroión separada del marco 312. Una pluralidad 

15. de rastras puestas lado a lado puede ser usada para labrar 
el tenenot.. la rastra 314 puede ser desconectada del maroo 
312 y reemplazada por otro tipo de herramienta removedora 
de tierra;.

Un segundo marco 319 está situado detrás del pri- 
20. mer maroo 312. Unos pivotes 321 ooneotan el maroo 319 ai = 

maroo 312. Un brazo 322, dirigido haoia arriba, está conec­
tado a una articulación de compresión 323. La articulación 
de compresión 323 conduce a la cima del enganche 311. Una 
pluralidad de oilindros hidráulicos 324 está ooneotada al 

25. brazo 322 y al maroo 319. Los oilindros 324 actúan forzando 
al maroo 319 en direoción hacia abajo, para obligar a la 
segunda herramienta 304 removedora de tierra o entrar posi­
tivamente en el terreno.

La segunda herramienta 304 removedora de tierra
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tiene un maroo 326 que lleva un rodillo frontal 327 y un ro­
dillo posterior 328* los rodillos 327 y 328 son miembros 
alargados) generalmente oilindricos, que tienen una plura­
lidad de ouohillas espirales eapaoiadas cirounferencialmen- 

5. te, las ouales cortan y labran el suelo. Una oadena o arti­
culación oorta 329 oonecta el eoctremo anterior del maroo 
326 a la rastra 314. La poroión oentral del maroo 326 oontao- 
ta con la estructura oone otante 321 que forma un miembro de 
compresión entre la poroión posterior del maroo 319 y el mar- 

10. 00 326. De esta manera la fuerza desoendente aplicada al
maroo 319 por los cilindros 324 se transfiere a la segunda 
herramienta 304 removedora de tierra;. * ' '

En el uso, el suplemento 300 se lleva en dirección 
hacia delante, oomo señala la fleoha 322. La primera heyra- 

15;. mienta 302 removedora de tierra labra una capa superior-del 
terreno 301, para formar la capa de tierra floja 3^2. Los ro­
dillos 327 y 328, al ser impulsados hacia dentro del terreno 
por la aooión de los cilindros hidráulicos 324, oompaotaR''.-- 
la poroión de fondo de la oapa 3^2 para formar la oapa*306.

20. de tierra forme en el fondo. Los rodillos labran tambión'.la 
porción superior de la oapa 303 Para formar la capa superior 
307 de tierra floja.

Oon referencia a la figura 19, un tractor de arras­
tre 333 lleva la viga 334 y el portaherramientas 335 montadas 

29. en la parte posterior mediante el enganche de tres puntos
del tractor.. EL traotor aotda arrastrando el suplemento so­
bre la sementera 336. Una pluralidad de unidades dispensado­
ras de material 338, tales oomo incorporadores de herbicida 
o unidades plantadoras, están unidas a la barra portahorrar
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mientas 33$ para dispensar o sembrar material en la semente­
ra- Un ejemplo Ael inoorporador está expuesto en la patente 
nortetcaerloana nS 3.741,137. Un ejemplo Ae una unidad planta- 
dota está expuesto en la solioitud de patente norteamericana 

5. ne 417;.741, presentada el 21 de noviembre de 1973, en la ac­
tualidad patente norteamericana na . Otros tipos
de inoorporadores de herbicida y plantadores pueden usarse 
tambián con el portaherramientas 335. Una pluralidad de con­
juntos 337 de herramienta suroadora están unidos a la barra 

10. portaherramientas 334 para abrir en la sementera 336 pistas o 
suroos longitudinales 339 y surcos 341.

Cuando las unidades. 338 son inoorporadores, íog^sur--
oos longitudinales 339 y 341 se disponen en el terreno^,iEStos
suroos los utiligan el tractor y  la máquina plantadora .duran-

15. te la plantación de las semillas en la sementera. La ilutar*
dora está provista de oonjuntos 343 de guia en hileras que
tienen ruedas guiadoras, las ouales siguen por los suroos,339
o oabalgan en ellos. Los oonjuntos de guia en hileras son de
estructura y funcionamiento idénticos a los de los conjuntos

20. de guia en hileras 95 y 224 que se han representado en lgs,
figuras 2 y 15!* Las ruedas delanteras 342 del traotor siguen
los suroos 341* Este sistema de guia ae describe a continuar*
ciáñ oon referencia al oultivo de la tierra entre las hileras
de ooseCha 349 que apareoen en la figura 20.

„ Con referencia a la figura 20, el traotor 333 tieno25. - - ..
un par de ruedas delanteras 342. Las ruedas 342 tienen neu!ná'-
tioos de forma generalmente oonyexa, para que las ruedas pue­
dan seguir los suroos 341 y cabalgar en ellos. La viga 334 
está montada en el enganche de tres puntos del tractor 333[.
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EL portaherramientas 335 está oonsotado a la viga 334 por 
una pluralidad de articulaciones paralelas. Una pluralidad 
de eatruoturas de guia en hileras 343 están fijadas a por­
ciones separadas del portaherramientas 335* Las estructuras 

5. de guia en hileras tienen ruedas guiadoras 344 que siguen 
los surcos 339 y oahalgan en ellos:. Cada estruotura de guia 
en halaras tiene herramientas surcado ras 346 y utilizadles 
para abrdr en el terreno nuevos surcos longitudinales 347 y 
348. Los surcos 347 y 348 están situados entre las hileras 

10¡. elegidas 349 de ooseoha. Los surcos 347 y 348 se usan en cul­
tivos sucesivos para guiar el traotor y el oultivador. Las 
herramientas cultivadoras unidas al portaherramientas 33*4' 
pueden ser las herramientas y el sujetaherramientas revola­
dos en la patente norteamericana na 3*642.333. Otras herrar 

15. mientas removedoras de tierra pueden sujetarse tambián/al* 
portaherramientas 334 para ladrar la tierra entre las hile­
ras de ooseoha

Aunque use han representado y desorito modalidades 
preferidas del suplemento o dispositivo, de la estructura/. 

20. de guía-.en hileras y del mátodo, del oonjunto de engancho;^ 
de la sanjadora y del mátodo de produooidn do oosgchas en 
el oampo y aprovechamiento del terreno, se entiende que las 
eatruoturas y el mátodo son pasibles de modificaciones y 
oambios por los expertos del ramo sin que ello implique sa- 

25* lirse del ándito del invento.



e 29 ^

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento, se de ola** 
ran nuevas y de propia invenoión las siguientes reivindica­
ciones, oon prioridad de la aolioitud de patente USA serial 
na 474.048 del 28 de Mayo de 1974,.

1.- Perfeccionamientos en un dispositivo para re** 
movimiento de tierra, montado en un vehíoulo de arrastra, 
oaraoterigados por comprender una viga transversal, medios 
de engancho que ooneotan la viga al vehículo de arrastre,

10. medios transversales portaherramientas situados detrás de 
la viga, medios de articulación que ooneotan los medios 
portaherramientas a la viga, medios de guia en hilera mon** 
tados en lps medios portaherramientas y que inoluyen una' 
rueda elástioa giratoria que tiene paredes laterales ooiwe— 

lp. xas unidas a una sección oentral circular que rodea uB& qár* 
mara anular, primeros medios de soporte que montan la rue­
da en los medios portaherramientas, una herramienta surcqr 
dora situada detrás de la rueda y segundos medios de sopor­
te que montan la herramienta surcadora en los medios porta- 
herramientas en alineación longitudinal general oon la,rué-

20:.
da.

2,.r Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 
oaraoterigados porque los medios de enganohe incluyen un par 
de primeros miembros dirigidos hacia abajo, primeros medios 
de grapa que montan los miembros sobre la poroiÓn lateral- 

25. mente espadada de la viga, un segundo miembro, en forma de 
L y dirigido haoia arriba, que tiene una sección dirigida, 
hacia delante y segundos medios de grapa que montan el se­
gundo miembro en L sobre la viga entre los primeros miembros
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de grapa}?
3^—  Perfeccionamientos segón la reivindicación 2# 

caracterizados porque los primeros medios de grapa y los se­
gundos medios de grapa tienen cada uno primeros medios para 

5. retener transversalmente los miembros sobre los respectivos 
medios de grapa? asi oomo segundos medios para retener lon­
gitudinalmente los miembros sobre los respeotivos medios de 
grapa!.

4.*- Perfeccionamientos segón la reivindicación 2, 
10. oaraoterizados por inoluir un miembro transversal extendido 

entre las seociones inferiores de las piernas de los prime­
ros miembros y ooneotado a dichas seooiones inferiores^,,

5*— Perfeocionamientos segdn la reivindicación 1?-i"*",
caracterizados porque los segundos medios de soporte inolu- 

15*. yen un estante que tiene una seoción dirigida hacia delante 
y una seoción generalmente vertioal, una herramienta montada 
en el extremo inferior de dicha seoción vertioal y medios 
soltables que oonectan la herramienta a la seoción.

6;.- Perfeccionamientos segón la reivindicación- 5_? 
15. caracterizados porque los citados medios que oonectan soltar*. 

blemente la herramienta a la seoción vertical incluyen medios 
entre la seooión vertioal y la herramienta para ubicar ¡ósta 
sobre la secoi^n vertical, más un oollar que retiene la he­
rramienta sobre la sección vertical;.

25!. 7¡.- Perfeccionamientos segón la reivindicación 5y
. caracterizados porque lnoluyen terceros medios de grapa que 
montan la seoción dirigida hacia delante en los medios por­
taherramientas y que tienen primeros medios para retener 
transversalmanta la seoolón dirigida hacia delante, más se­
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gundos medios- para retener longitudinalmente la seoci&i diri- 
gida hacia delante *

8,.** Perfeooionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque los primeros medios de soporte inolu- 

3* yen un miembro en L que tiene una pata dirigida hacia delan­
te, medios que montan giratoriamente la rueda en una sección 
delantera de la pata, y medios de grapa que montan el miem­
bro en L sobre los medios portaherramientas*

Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
10. caracterizados porque los medios de guia en hilera incluyen 

una pluralidad de conjuntos guiadores de hilera cada uno de 
los ouales tiene una rueda elástioa giratoria que presenta 
paredes laterales de curva convexa unidas a una sección; cen­
tral circular periférica que rodea una cámara anular, p^ime- 

15 * ros medios de soporte que montan la rueda sobre los medios 
portaherramientas, una herramienta suroadora situada detrás 
de la rueda para practicar un suroo longitudinal en el te- 
rreno, y segundos medios de soporte que montan la herramien­
ta en los medios portaherramientas en alineación longitudinal 

20. general con la rueda. J
10:.- Perfeccionamientos^ según la reivindicación 1, 

caracterizados porque la herramienta surcadora incluye una 
barra ooneotada a los segundos medios de soporte, un estante* 
derecho, una herramienta montada sobre el extremo inferior del 

2$. estante, una brida ooneotada pivotalmente a la barra, medios 
que montan el estante sobre la brida, medios de tope que coo­
peran oon la barra para situar el estante en una posición 
generalmente derecha y permitir el movimiento del estante en 
dirección hacia atrás, y medios indinantes que fuerzan el



estante a una posioión derecha hacia delante determinada per 
los medios de tope.

Hi*— Perfeccionamientos segán la reivindicación 10 
Oaraoterizados porque los segundos medios de soporte incluyen 
una grapa montada en la barra portaherramientas* medios de 
tornillo y tuerca que aseguran la barra a la grapa* una mén­
sula montada sobre la grapa oon diohos medios de tomillo y 
tuerca y los medios inclinantes oitados, que están conectar- 
dos a dioha mÓnsula.

IR.- Perfeccionamientos seg&n la reivindicación 10, 
óaraoterizados porque la brida es un miembro en forma de U, 
y existen medios que montan pivotalmente el miembro en ti- -án 
la barra

I3.- Perfeooionamientos segón la reivindicaoi&d 10, 
caracterizados porque la brida es un miembro en forma de.Ú 
que tiene rebordes laterales, un miembro posterior situado 
entre los rebordes laterales y asegurado a ellos, el estante 
citado, que es aplicable al miembro posterior oon los medios' S*'
que montan el estante sobre la brida, y los medios inclinan­
tes citados, que están ooneotados al miembro posteriora

- - -*w i

Perfeccionamientos segfi&i las reivindicaciones 
precedentes, Oaraoterizados por comprender una viga transver­
sal, medios de enganche que ooneotan la viga al vehículo de 
arrastre, medios transversales portaherramientas situados 
detrás de la viga, medios de articulación que ooneotan los 
medios portaherramientas a la viga, medios para removimiento 
de tierra montados en los medios portaherramientas para arar 
el suelo entre hileras de ooseohas, medios de guia en hile­
ra montados en los medios portaherramientas para guiar los
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medios de removimiento de tierra a lo largo de las hileras 
de cosechas y que incluyen una rueda giratoria que tiene 
Paredes laterales de curva convexa unidas a una sección 
central olroular adaptada para seguir un suroo longitudinal 

5. en el terreno, primeros medios de soporte que montan la
rueda en los medios portaherramientas, una herramientas sur* 
oadora situada detrás de la rueda y segundos medios de so­
porte que montan la herramienta suroadora sobre los medios 
portaherramientas en alineación longitudinal general oon 

10. la rueda.
15¡.- ¡Perfeccionamientos segdn la reivindicación 14, 

caracterizados porque los medios de enganche incluyen-un ,par 
de primeros miembros dirigidos hacia abajo, primeros inadiós 
de grapa que montan los miembros sobre la porción latergl- 

15. mente espadada de la viga, un segundo miembro en L, dirigido 
hacia arriba, que tiene una sección dirigida hacia delante, 
y segundos medios de grapa que montan el segundo miembro en 
L sobre la viga entre los primeros medios de grapa.

16.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 15, 
20. caracterizados porque los primeros medios de grapa y los se- 

gundos medios de grapa tienen oada uno primeros medios Para 
retener transversalmente los miembros sobre los respeotivos 
medios de grapa, así oomo segundos medios para retener lon­
gitudinalmente los miembros sobre los respeotivos medios de 

25. grapa''.
17;.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 15, 

daraoterizados por incluir un miembro transversal extendido 
entre las secciones inferiores de las patas de los primeros 
miembros y conectado a diohas secciones inferiores.
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*L$.— Perfeccionamientos segán Ih reivindioaoió.n 14, 
caracterizados porque los segundos medios de soporte inclu­
yen un estante que tiene una seooión dirigida haoia delante 
y una sección generalmente vertical y una herramienta montada 

5. en el eytramo inferior de dicha seooión vertical y medios que 
ooneotan soltahlemante la herramienta a la seoción vertical!.

19,.- Perfeccionamientos segán la reivindicación 18y 
caracterizados porque los oitados medios que conectan soltar* 
blemante la herramienta a la seooión vertical incluyen medios 

10. entre la sección vertical y la herramienta, para situar ósta 
sobre la sección vertical, y un oollar que retiene la herrar* 
mienta sobre la sección vertical.

20;.- Perfeccionamientos segán la reivindicación ;18, 
caracterizados por inoluir terceros medios de grapa que mon- 

15. tan la seooión dirigida haoia delante en los medios portahe­
rramientas y que tienen primeros medios para retener trans— 
versalmente la seooión dirigida haoia delante, más segundos 
medios para retener longitudinalmente la seoción dirigida ha- 
oia delante. ' \

20. 21¡.- Perfeccionamientos segán la reivindicación '14,
caracterizados porque los primdros medios de soporte incluyen 
un miembro en L que tiene una pata dirigida haoia delante, 
medios que montan giratoriamente la rueda en una seooión de­
lantera de la pata, y medios de grapa que montan el miembro 

25. en L sobre los medios portaherramientas.
22.** Perfeccionamientos segán la reivindicación 14, 

oaraoterizados porque los medios de guia en hilera inoluyen 
una pluralidad de oonjuntos guiadores de hilera cada uno de 
los cuales tiene una rueda elástioa giratoria que presenta



paredes laterales Re curva oonvexa unidas a una secoidn cen­
tral oiroulcr periférica, primeros medios de soporte que 
montan la rueda sobre los medios portaherramientas, una he­
rramienta suroadora situada detrás de la rueda para praoti- 
oar un suroo longitudinal en el terreno, y segundos medios 
de soporte que montan la herramienta en los medios portahe­
rramientas en alineación general con la rueda.

23;.- Perfeccionamientos segdn las reivindicaciones 
precedentes, oaraoterizados por comprender medios portahe­
rramientas transversales situados en la parte trasera del 
vehículo de arrastre, medios que ooneotan los medios porta?* 
herramientas al vehíoulo de arrastre, herramientas para el 
removimiento de tierpa montadas en el portaherramientas, para 
arar el terreno entre hileras longitudinales de ooseohas, 
medios de guía en hilera montados en los medios portahorra?* 
mientas, para guiar la herramienta removedora de tierra'a 
lo largo de las hileras de ooseohas, que incluyen una plura?* 
lidad de conjuntos guiadores de hilera montados sobre por- 
oiones separadas de los medios portaherramientas y oada Uno 
de los ouales tiene una rueda giratoria provista de paredes 
laterales de curva convexa unidas a una sección oentrái cir­
cular, primeros medios de soporte que montan la rueda sobre 
los medios portaherramientas, una herramienta suroadora si­
tuada detrás de la rueda y segundos medios de soporte que mon­
tan la herramienta suroadora sobre los medios portahorra?*' 
mientas en alineación longitudinal general oon la rueda,.

24;.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 23#' 
caracterizados porque los segundos medios de soporte inolu-' 
yen un estante que tiene una seoción dirigida hacia delante
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5.

10.

15.

2o;

y una sección ganeraimente vai-tical, ûia herramienta montada 
en el extremo inferior de la sección vertioal, y medios que 
ooneotan soltablemente la herramienta a la sección vertical, 

25.- Perfeccionamientos según la reivindicación 24,
caracterizados porque los citados medios que conectan solta- 
blemente la herramienta a la sección vertical incluyen medios
entre la sección vertical y la herramienta para situar la he­
rramienta sobre la sección vertical, más un collar que retie­
ne la herramienta sobre la sección vertical.

26Ü-* Perfeccionamientos según la reivindicación 23, 
caracterizados porque los primeros medios de soporte incluyen 

un miembro en forma de L que tiene una pata dirigida hacia 
delante medios que montan giratoriamente la rueda en una sec­
ción delantera de la pata y medios de grapa que montan el 
miembro en forma de L sobre los medios portaherramientas^

27^- Perfeccionamientos en un dispositivo para re­
movimiento de tierra montado en vehículo de arrastre^

Según se describe y reivindica en la presente me­
moria descriptiva que consta de 36 páginas foliadas y escri­
tas a máquina por una sola de sus carasii

Madrid, a 27 Mayo de 1875^^** )
p.a.

Firmado: <!CSE t-  MCR*
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