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La presenta invencidn tiene per objete un aleteas, 
bascalador para cont̂ adores thlce cose per ejemplo centeno 
dores de basura, sistema que se halla generalmente situado 
en la parte posterior da un cami6n*tolva y que está desting 
do a cargar un contenedor, a levantarlo para bascularlo y 
verter el contenido en el interior de la tolva. ------

La invención tiene teaabián por objeto los nuevos 
contenedores susceptibles da ser utilizados por este siste­
ma, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Se conocen ya sistemas baaculadoras dispuestos en 
la parte posterior de un camidn-tolva y que comprendan dos 
brazos paralelos, que pivotan simultáneamente y dispuestos 
sensiblemente en un plano horizontal cuando están en repeso, 
comprendiendo los dos extremos libres de estos brazos, cada 
uno, una hendidura que coopera con un tetdn de enganche p% 
sentado por una pared lateral dd contenedor* El pivotamiigi 
to de estos dos brazos en un plano vertical permite verter 
el contenido del contenedor en la tolva. - - - - - - - - -

Tales sistemas, vendidos por ejemplo por la firma 
BOLLM-KIPPgR GmbH - 6$nain&-Lavbonhoim RFA, presentan una



distancia normalizada entra bracea qaa aa de 1,3 m. Para p& 
dar aarvirss da asta diapeaitivo da davación para contana- 
doras nanos anchoa, sa ha previsto ya disponer aatra dî os 
dos brasas un torear braso auxiliar, parálalo a loa otroa 
dea y diapuaato actualmente a una distancia aoraalisada daí 
orden 700 mm dal brasa mda próximo para permitir la alavación 
da loa contanadoraa que tengan una anchura axtarior da 770 
mm saĝ n la normalixmción actual* Cuando sa dasaa alavar los 
contanadorss móa anchos que correspondan a la distancia an­
tro los dos bracos extremos, al brasa intermedio sa halla 
plagado, sa posición escamoteada, an un plana horizontal ad. 
rodador da un êe#

Bata dispositivo da elevación actualmente conocido 
no panaita, sin embargo, la elevación da contanadorss apa 
tengan una anchura axtarior inferior a 770 aa, distancia qpa 
aa superior a la anchara normal da Isa puertas da los lóca­
las da habitación a impida por asta hades al asido y la el& 
vacidn da contanadoraa dcmóaticca susceptihiea da penetrar 
so satos locales* «*******<***«f***mt<**t*o4)na*'**-***<***<t*-''*

la prsaante invención sa propona resolver este pr& 
blema y permitir la elevación de contenedores da anchura in­
ferior sin modificar subataacialmsate los dispositivos ds 
elevación ya conocidos, y todo dio pemitiendo una seguri­
dad y una longevidad suficientes a pasar de las condicionas 
da utilización extremadamente severas qp* existan, particu­
larmente aa al caso da la recogida da las basuras*- - - - -
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La invención tiene por objeto un sistema de eleva 
eión Ó# contenedoras del tipo que comprando, montados sobre 
un chasis pivotante adecuado, dos brasas extremos sensible- 
menta paralelos provistos én su extremo libre de una hendí- 

5. dura cepas da recibir un tetón de enganche del contenedor,
y un brazo intermedio también provisto de una hendidura de 
esto tipo y montado do manera escamoteable entre una posi­
ción en la cual ee extiende paralelamente a dichos dos big, 
sos extremos y una posición en la cual está rebatido contra 

10, ol bastidor, caracterizado porque uno de lea brazos extre­
mos y dicho brazo intermedio posean, en la proximidad de su 
extraño, un perno da enganche, preferentemente escamoteaste 
o amovible pero que puede también ser montado de forma per­
manente, extendiéndose dichos dos pernos coaxialmente el 

15, uno hacia el otro en una parte del intervalo que separa di­
chos dos brazos, de manera que puedan soportar cada uno 
una rampa de enganche que se extiende en relieve sobre las 
ceras laterales del contenedor dispuesto entre dichos dos 
brazos, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

20, En una forma de realización particularmente veat̂
josa, el perno puede ser fijado de forma desmontable sobre 
el extremo de dicho brazo intermedio o de dicho brazo axtig 
me, por ejemplo gracias a un extremo fileteado del perno 
que so enrosen en un fileteado correspondiente horizontal 

25, ' presentado por dicho extremo de brazo correspondiente. - -

A titulo de ejemplo, el diámetro de un perno'de ag 
te tipo puede ser del orden de 3 ca.-?- - -- -- -- -- --



B* manera ventajosa, la rampa da engancha, preŝ , 
teda por cada ana. de las cara* laterales del contenedor, se 
halla dispuesta hacia la parta superior del contenedor y q& 
tá formada por una banda de chapa plegada* *.**.*-*.*.**

5. Be manera particularmente ventajosa, cuando el eo&
tenedor está en su posición de rayese, apoyándose nebro el 
suele por su base, dicha rampa puede comprender ventajosa* 
mente una primera parte ligeramente inclinada que remonta 
hacia atrás del contenedor y se une per un primer ángulo a 

10. una parte inclinada descendente gue desembocando a su ves 
en una parte cóncava destinada al enolsvamiento en posición 
de baeoulacidn, seguida preferentemente por una superficie 
de tepe y de guiado para el pomo portador, siendo dicha 
superficie de tope y de guiado preferentemente sonsiblemeu- 
*j¡¡̂ vertical. **** .***<*******<<***<**..****<<*'<)*****'**'<*''.* ** **

Be esta manera, cuando el operador powieiona el 
contenedor entre el braco extremo y el braco intermedio y 
los bracos empiezan a levantarse, la rampa se desplaza de­
forma que el perno se halle posicionado en el hueco de dicho 

PO. primer ángulo situado sensiblemente en el plano vertical del 
oentro de gravedad del contenedor. Cuando, bajo el efecto da 
les medios convenientes, tales como un tope presentado por 
el sistema de elevación, el contenedor empieza a pivotar, el 
pomo deja dicho primer ángulo dirigiéndose hacia el rincón 

2$. cóncavo cus forma el codo de andavaaianto y permitiendo al 
contenedor ser soportado por los dos pernos pivoteado al mig¡ 
me tiempo para verter su contenido* Cuando tiene lugar el zg¡



tome en paaioión inicial da les brazas# se efacida el movi­
miento inverso y el contenedor se halla da nuevo dispuesto 
cama había sido elevado. — --- -

La rampa# realizada por ejemplo en banda de ohapa 
puede v̂ tajosamente estar fijada sobra la cara correspon­
diente del contenedor pero# en otro forma de realización, 
la rampa puedo estar moldeada en el contenedor da material 
sintético o incluso el contenedor mismo puede ser moldeado 
de manera que su pared presante por el lado superior seis 
forma de rampa de una sola pieza. - - - - - - - - - - - - -

Otras ventajas y características de la invención 
aparecería con la lectura de la descripción siguiente, dada 
a título de ejemplo nó limitativo# con referencia al plano 
anexo en el cual: - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- la figura 1 representa una vista esquemática 
en perspectiva de un sistema basculada? eegdn la invención,

- la fi#ira 3 representa una vista de perfil de 
una placa lateral de contenedor cagón la invención# - - - -

- las figuras 3, 4 y 5 representan una vista de
perfil del sistema con el contenedor eegda la invención, en 
diferentes posiciones de baeeulacióh. - ------------

Con referencia a la figura t, ae va un sieteaa de 
elevación que comprende un bastidor compuesto por dos pelan 
cas i, móviles alrededor de un eje horizontal 3 y unidas por



una traviesa horizontal 3. Sí bastidor asi constituido pua- 
da pivotsr alrededor del aja 2 y wo baila dispuesto en la 
parta posterior da un camida-tolva.

El sistema comprando dea bramos axtramoe da igual 
longitud 4, $, que aa extiendan perpendioularmenta al ala** 
santo 3 y dispuestos en una posición saasiblammcta herizon?- 
tal, tál coso aa va an la figura 3, cuando 01 sistema na ge 
tá basculado. 8a va que loa brazo* 4 y 5# #** aen da igual 
longitud# paseen cada uno un extremo 6 provisto da una han** 
didura 7 cuya forma está destinada a Hontanar en posición 
uno* tatonea exteriores presentados por la* paradas latera- 
la* da un contenedor de gran anchura y guata cdocado a fin 
da permitir la basculaoión del contenedor.

la foraa general da asta extraño 6# an ai conoci­
da# ae netamente vioibla an ti plano. A titulo da ejemplo# 
lo* brozo* extremo* 4# 5# satán aapapado* en una distancia 
Ral orden da 1.300 an correspondiente a contenedores norma­
lizados cuya anchura exterior# comprendidos lo* tetona* da 
enganche, a* da 1.370 mm.

Entre los brazos extremos* 4 y $ se halla dispuesto 
un brazo intermedio 9 articulado alrededor de un eje vertí** 
cal 10 solidario de la traviesa 3 a fin de permitir *1 bra­
zo 9 rebatirse en el sentido de la flecha El extremo 6 
del brazo 9 os idfntico al extremo 6 de lo* brazos 4 y 5 y 
la distancia entra loa brazo* 5 y 9 e* igual a 700 am apro­
ximadamente, lo gua corresponde a unos contenedoras normal̂



aaáoa que tienen una anchura exterior de 779 a? yendo cata 
anchura del extremo de une de los tetones da engancha al qg 
tramo del otro tetón del contenedor*

De acuerdo con la invención, loe extremos $ de loe 
brazos 5 y 9 presentan cada uno uajpamo de engancha 1!, 
siendo los doe pernos 11 coaxiales y extendiéndose el uno 
hacia el otro en el espacio comprendido entre los brazos 5
y 9. -------------------- i-*----------- -

Estos pernos presentan una forma cilindrica de un 
diámetro de 10 na por ejemplo y de una longitud por ejemplo 
de 39 a $0 mu. Los pernos están fijados en loe extremos 6 
preferentemente de forme amovible* A titulo de ejemplo, los 
paraos pueden comprender un extremo fileteado roscado en un 
fileteado complementario presentado por al brazo 6. -

Con referencia a la figura 3 se ve que el conten̂  
dor 12 segán la invención, provisto de una tapa 13 susceptible 
de bascular alrededor de un eje 14, presenta, en sus dos 
ras laterales, unas plaquetas 19 acopladas, de metal, fija­
das sobre las oaras laterales por unos medios convenientes*-

La plaqueta 13 presenta, en una dirección perpen­
dicular a su plano, una resepa constituida por una cinta áo 
chapa soldada por su canto sobre la plaqueta. La rampa pre­
senta, de la parte anterior a la posterior, una parte lige­
ramente ascendente 16 precedida por una certa parto levanta 
da 17. La parto 16, después de un codo 1% que forma un ásga
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lo obtuso, o# prosigue por ana segunda parto rectilfnea li­
geramente descendente 19 que turnia* en va arco SO do l80t, 
ol oval *o prolonga, después do va nuevo todo, en va* parto 
sensiblemente vertical 31*

$. Pobo comprmderee que, segóa 1* invención, 1* dig
tanda antro loa extremos do los dos paraos 11 ovo están 
enfrentados, ss svpsrior * 1* distancia ontro las dos plâ  
cas 1$ do un alono oontonodor, poro inferior a la distancia 
entro los bordos exteriores 30 do las dos rampas do un Mi** 

10. no contenedor*

B1 operador coloca oí contenedor 13 entro los bxg 
soe 9 y 9 do manera que haga pasar los pomos 11 bajo la 
parto 16 do la rompa*

afondo, desdo la posición representada en la figa- 
1$, ra 3, so hace pivotar el bastidor y por consigviests los ing 

sos $ y 9 alrededor del ojo 3, hacia arriba, en oí sentido 
do la flecha 9, el pomo 11 pasa a sv vos a disponerse bajo 
el vértice angelar 18 do la raspa, quedando el oontonodor 13 
a su vos sensiblemente vertical ovándoos separado del anclo 

20. por la rotación do los brasas 5 y 9.

El contenedor asi elevado permanece vertical hasta 
la posición elevada do la figura 4 en la oval loo extremos 
do un bramo do apoyo inferior 33, solidario del bastidor, qg 
tren en contacto con la cara anterior dal contenedor 13. - *

4,,

32, Cuando se continué girando en el sentido de la fio
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cha O, el contenedor será basculado por loo brazos 22,como 
se ha representado en la figura 5. En esta movimiento, el 

. perno 11 deja entonces el vórtice 10 y se dirige a lo largo 
de la rampa 19 para penetrar en. el codo de eaclavamiento 20 

5$ del cual no puede escaparse. Se ve en la figura 5 una posi­
ción en la cual el pomo 11 está aeí dispuesto. En esta po­
sición, el contenedor está sensiblemente en posición hori­
zontal.

Si se continua la rotación del bastidor, el conté­
is* nador qpeRa sostenido por el perno 11 en el codo 20 y la ta­

pa 13 empieza a abrirse, siendo el contenedor entonces ver­
tido.

Boede luego, en una variante, la placa 15 con la 
raspa que soporta podría estar realizada de material pláati 

15. ee o incldeo estar formada por la parad lateral mismo del
contenedor caliendo entonces la rampa de moldeo con el resto 
del contenedor.

Aunque la invención haya sido descrita a propósito 
de una forma de realización particular, queda entendido que 

ge. no está en modo alguno limitada y que se pueden aportar a
la misma diversas modificaciones de forma o de materiales sin 
que se salga por ello ni de su marco ni de su esencialidad.-

g-^jL-a

Se declaran de novedad y propiedad pora EspaSn, sus



territorios y plazas de soberanía, las siguientes! **,<** aa <o*

B B I V I R D I 3 A 3 i a N S 3

1. - Perfeccionamientos en los sistemas do elevan 
oida y descarga de contenedores, del tipo <m* comprende, 
montados sobre un chasis pilotante adecuado, dos brazos ex* 
trenos sensiblemente paralelos provistos en su extremo li­
bre de una hendidura capas do roeibir un tet̂  de enganche 
de contenedor, y un brazo intermedio también provisto de una 
hendidura de este tipo y montado do manara eecamoteable en­
tre una poeioidn en la cual so extiende paralelamente a di­
chos dos bramos extremos y una peaicida en la cual está re­
batido contra el bastidor, earactarisados porque uno do los 
brazos extremos y dicho brazo intermedio poseen, en la proxjL 
midad de su extremo, un perno de enganche, extendiéndose di­
chos dos pomos coaxialmente el uno hacia el otro en una pag 
te del intervalo que aepara dî os doe bramos de manera que 
puedan soportar, cada uno, una rampa de enganche que se ex­
tiende en relieve eobre las caras laterales del contenedor 
dispuestas entre dicho# dos bramos# -

2. - Perfeccionamientos segda la reivtadicaeiéa 1, 
earactarisados porque dichos pernos de enganche son escamo­
téala** o amovibles# ---i*--.*.*..---..!*--..-*.

3. - Perfeccionamientos aegda le rsivindicscién 2, 
earactarisados porque los pomos estén roseados en unos füg 
tendee presentados por los extremos de los brazos. - - - - -
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4.- Perfaccionamientos oegón cualquiera de las rei 
vindicaoionec 1 a 3$ caracterizados porque ee dota al conte­
nedor, en cada una de sus caras laterales, de una Rampa de 
enganche que coopera con dichón pomos. - - - - - - - - - -

5* 3.- Perfeccionamientos aegdn la reivindicación 4,
caracterizados porque la rampa de enganche presenta una pri­
mera parte ligeramente inclinada que remonta hacia atrás del 
contenedor y se une por un primer ángulo a una parte inclina 
da descendente la cual se une a un codo cóncavo destinado al 

13. eadsvamiento en posición de baaeulaoión. - - - - - - - - -

ó.- Perfeccionamientos aegón la reivindicación 5) 
caracterizados porque dicho codo cóncavo aat& seguido por una 
superficie de tope de guiado sensiblemente vertical. - - *

7. - Perfeccionamientos sagdn cualquiera de las rejL
15. vindicaciones 4 a 6, caracterizados porque dicha rampa está

formada por una banda de chapa plegada fijada sobre una pla­
ca aplicada sobre la cara lateral del contenedor. - - - - -

8. - Perfeccionamientos según cualquiera de las rq̂  
vindicaciones 4 a 6* caracterizados porque dicha rampa es

36. moldeada y aplicada si contenedor moldeado. -----  - —

9— Perfeccionamientos según cualquiera de las ra& 
vindicaciones 4 a Ó, caracterizados porque dicha rampa sale 
de moldeo con el contenedor* - - - - - - - - - - - - - - -

13.- "PBRFESCIOMIBSTOS EN ME SISTEMAS SE



CRN Y DESCAMA DE CCNTEKED0RE8".

5.

Todo ello coafaraa se describa y reivindica aa Ya 
presante meaoria que enasta do traca hâ as faltadas y ñeca?- 
aografiadas per una sola da sus caras y da des láaiaas As di 
bu jes que la ilustran.

D̂RID. .25
HA M.CUREÜ.̂ ^
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