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La presente invencidn se refiere a perfeccionamientos re-
1ativos a mdquinas para despezonar frutas y verduras cortando de ;
las mismas la parte superlor que incluye el pezén, y, en especia.lg
' aunque no exclusivamente, se refiere a méqulnas para despezonar -
% | fresas.,

El despezonado de frutas y verduras es un problema conti-

nuo en lo que se refiere a una elaboracidn econdmice con éxito y

las fresas representan un problema éspecial debido a su famaflo y

forma irregulares y al hecho de que es una fruta extremedamente ;
10, blande que se exige un manejo cuidadoso., Se ha podido ver que la :
operacién de despezonar la mayoria de las frutas y verduras a manq
e% ahora taﬁ costosoAque se eleva el precio a un nivel antieconbmi-
co, por 1o que se han realizado muchos intentos en el pasado para§
proporcionar méquinas que realizan esta operacién de despezonado

15, éutométicaménte. ‘Dichas mdquinas se escriben, por ejemplo en las

patentes EE.UU. n? de serie 1,489.061 (Burdick); 1.835.190 (Stans-
bury); 2.323.668 (Morgan) y 2.479. 961 (Paul),

E1 procedlmlento usual con frutas tales como las cerezas [y
1as fresas consiste en arrancer el pedunculo tirando del mismo; la
20, patente de Burdick describe una méquina para despezonar verduras
tales como cebollas, remolachas, zanahorias‘y hortaliéas simileax-es
con la cual las sumidades se cortan con las verduras.

El Ypedinculo® de ﬁna fresa puede considerarse compuesto
por el tallo, sépalos y el corazén y, desde un punto de vista ideal,
25. cuando la fruta se despezonas se quitan.completamentetlas tres par
tes. En muchos casos, no obstante, el tallo y los sépalos se quitah
con éxito, pero junto con une parte solamente del corazén, y las
frutas con partes dé'corazén permaneciendo en las mismas no son

aceptables para las calidades superiores. Para evitar confusién en

@

30, lo referente a terminologfa, una operacién de despezonado que pued
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agsegurer la eliminacidn total del tallo central, todos los sépalo
y el corazén central; gse denominard en la presente memoria como
“deapezonado completo". Asf, se consigue un despezonado completo |
con el aparato del presente invento cortando la sumidad de la ba-|
ya que comprende el corazén oentral no deseado. Se comprenderd quq
una méqulna que yueda funcionar con éxito con un fruto tan d1f1011
como son las fresas podrd tener también fécil aplicacidén a frutas
y verduras de manejo més fécil,

El in&ento tiene por objeto proporecionar una nueva midqui
na para‘despezonar'frutas y verduras.

Otro objeto més especifico del invento es proporcionar
une nueva mdquina para despezonar completamente fresas, donde toda
la suminidad de la fresa se corta de su cuerpo.

Seglin el invento, se proporciona una miquina para deepez&
nar completamente frutas ¥y verduras cortando de las mismas la parn
te de suminidad que comprende el pedinculo, cuya méquina comprende
un bastidor, un transportador montado en el bastidor y que coripre
de medios que funcionan en parte de su frayecto para agarrar las
frutas y vérduras por el pedinculo, llevando el transportador las
frutas y verduras agarradas desde una seccién receptora donde se |
reciben las frutas ¥y verduras sobre el itransportador hasta unz sea
cidén de corte donde se cortan las pertes de sumidad citadas, com~- |
prendiendo el transportador en dicha parts del trayectd donde fun-
clonan los medios de agarre una Seccidn separadora en general diri
gida verticalmente en sentido agsoendente a través de la cual se Due
den transportar golamente las frutas ¥ verduras agarradas para pa-
gar a la seccidn de corte. -

o Ast mismo, segin el invento, se proporciona una méquina

para despezonar completamente frutas y verduras cortando de las mig

mas la parte de suminidad que comprende el peddnculo, cuya mdquina
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comprende un bastidor, un itransportador montado en el bastidor y
gue comprende medios que funcionan en parte de su recorrido para ;
agarrar las frutas y verduras por el pedineulo, llevando el trans—
portador las frutas y verduras agerradas de una seccidn reoeptora;
donde se reciben las frutas y verduras, sobre el transportador hqé
ta una seccidn de corte, donde se cortan dichas partes de sumi@ad;
donde los medios para cortar la sumidad en la seacidn de corte ooﬁ
prenden una cuchilla de ciréuito sin fin montada para efectuar un
movimiento transversal a la direccidén de movimiento del transportg
doxr. _

4 cbntinuacidn se describe una modalidad particular de E
p;eferéncia del invento concedida para despegonar fresas, a titu14
ée ejemplo, y tomando como referencia los dibujos esquemdticos adi
juntos, en los que: .

Ia figura 1 es una vista en perspectiva general desde un

lado a aproximadamente el nivel de los cojos, ilustrdndose partes

cortadas para mayor claridad de ilustracidn,
\ B
. Ia figura 2 es una vista de costado tomada a lo largs de:

la lfnea de corte 2-2 de la figura 1.

La figura 3 es une vista tomada desde encima de un extre

+4 construido.

‘ Ia figura 4 es una vista tomada a lo largo de la 1inea‘dj
corte 4~4 de la figura 3. . !
Ia figura 5 es una vista tomada a lo largo de la linea de

corte 5-5 de la figura 1; y | ' . i
Ia figura 6 es wna vista esquemdtica, a mayor escala que

las figuras 1 y 2, para representar el modo de funcionamiento en

la seccidn de corte de la mdquina.

Esta modalidad espec{fica descrita comprende un bastidor
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constitufdo por una base principal rfgida 10 sobre la cual se monj
ta un bastidor auxiliar 12 de forma generalmente rectangular seglin
se verd en planta; Cuatro barras dirigidas verticalmente hacia a-;
rriba 14 se sitden, respectivamente, en las cuatro esquinas del i
bastidor auxiliar y se conectan al mismo por rétulas 16, sostanie%

do las barras en sus extremos superiores un bastidor auxiliar 18

que se conecta a las barras por rétulas 20, Un motor eléctrico 224

se monta gobre la base auxiliar 12 y mueve pifiones 24 y 26 alrede
dor de ejes geométricou verticales respectivos a través de un en-l
granaje de reduccién 28 y un pifién loco 30, Los pifiones 24 y 26 34
conectan por pasadores respectivos colocados excéntriocamente 32 a;
elementos transversgles respectivos 34 del bastidor auxiliar 18.
Cada uno de los pifiones 24 y 26 lleva montado un contrapeso 36 qud
gira con el pifién respectivo en ﬁn plano horizontal.

Cuando los pifiones giran alre&edor de sus ejes geométri-
cos verticales, el bastidor auxiliar 18, y la estructura montada é

sobre el mismo, Se mueve con un movimiento orbital en un plano how

rizontal, estando contrarrestado dicho movimiento suficientemente

.

l
i
por los pesos de rotacién horizontal 36, para eliminar cualquier E
posibilidad de movimiento de la base 10 sobre el suelo en el que
descanse mientras que la miquina estd en funcionemiento. En esta
méquina especifica, la frecuencias de este movimiento orbital es
preferibléhente del orden de 75 a 250 excursiones por minuto oen
una amplitud del 12,7 a 25,4 mm: Es aun més preferifle que la fre=
cuencia sea de 175 excursiones por minuto con une amplitud de 19,05
mm, |
' El bastidor 18 eleva montado un transportador del tipo de
cirquito gin fin cuyo trayécto se puede considerar que recorre seis

gecciones distintas indicadas de un modo general por la referencia

38, 40, 42, 44, 46 y 48, Estas secciones comprenden en primer lu-
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ger una seccidn receptora 38, que en esta modalidad estd inclinadg
aproximedamente 15° a 1a horizontal, en segundo lugar una Seccidén
intermedia 40 inclinada con un 4ngulo muocho mayor a la horizontal

(45° en esta modalidad particular), y un tercer lugar una seccién

5e separadora 42 que en esta modalidad asciende verticalmente hacia
arriba. la parte superior del trayecto del transportador constitu4
ye una cuarta seccidn de corte 44 donde el transportador cambia dé
un movimiento vertical ascendente a un movimiento vertical descen
dente, mientras que la quinta seccidn es una seccidn de descarga !
10, 46 donde el transportador se mueve en sentido descendente, El reog
rrido del transportador queda completo con una sexta seccidn hori-
zontal de retorno 48, i
' En esta modalidad de preferencia, el transportador de oi%

cuito sin fin consiste en un gran némero de rodillos paralelos de!
15, pequefio didmetro 50 que se disponen para cooperar por partes, Le ;

este modo, en esta construccidn particular, el transportador estég

formado por dos cadenas de rodillos 52 que pasan alrededor de la ':
ruedas dentadas 54, 56 y 58, y por debajo de rodillos de guia 60.
Las ruedas dentadas 54 se montan en un eje 62 llevado por coalnetqs
20, 64 que se pueden mover en gufas apropiadas para ajustar la ten5164
en las cadenas,

Ias partes de las cadenas que nbnstifuyen en’ cualquier
momento las secciones de envio, intermedia y de separacién del trans
portador, se constrifien para correr a través de canales en elemen
25, tos de gulas 66 de un material de baja fricecidn aproﬁiado (por
ejemplo'nyldn ) delfin), cuyo elementos‘de gufa determinan con pre
cisién el trayecto que deben seguir los rodillos 50. Ia cadena de

rodillos tiene forme especial (vednse las figuras 3 & 5) donde loI

pasadores 68 que forman los pivotes entre los valores sucesivos s

30. extienden mds alld de la cadena y penetran en énimas en los rodi-
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llos, por lo que los rodillos pueden girar libremente sobre los
| pagadores. C;da rodiilos alterno tienc un piiién 70 montado en el ,
mismo y en ciertos puntos en el trayecto del transportador estos g
pifiones engranan con elementos de oremallera 72, que hace girar

Se a los rodillos seglin recorre el transportador su trayecto lineal,
Los eleﬁentos de guiza 66 mantienen también los pifiones engranados
con los elementos de cremallera. En otras modalidades todos los

rodillos se pueden mover directamente, v.g., por engranajes de

cremallera ¥y piﬁdn, en lugar de hacerlo solamente rodillos alter-

10, | nos. E1 transportador se mueve en su trayecto por medio de un mo=

tor eléetrico T4 sujeto a la base 10, y que funciona conectado po#‘
medio de ruedas dentadas 76 y 78 y una cadena 80 a un eje 82.al 3

que se sujetan las ruedas dentadas 56, En los dibujos no se ilus-

tren los mandos para los diversos motores eléotricos de la méqui--E

15, B

Los rodillos consisten cada uno en una barra metdlica ce;

LI

tral con un manguito de material resiliente sobre la misma y se

disponen para ponérse en contacto entre si mediante una eleccidn

apropiada de paso de cadena y didmetro de la barra metdlica, etc.z
20. | Ia separacién entre los rodillos, segén se ilustran en las figuraf
3 estdn exagerada para mayor claridad de ilustracidn. Cada rodill
portador de un pifién 70 funcionas con sus rodillos inmediatamente
adyacenté y se pone en contacto con los mismos por friceidn y los
hace girar, cada par inmediatamente adyacente de rodilloé funecio-
25, na, por lo tanto, como dispositivo de agarre o como dispositivo
- expulsor, por lo que si el tallo y/o un sépalo de una bata queda—
ra sobre los rodillos enganchfndose entre la linea de contacto de!

dos rodillos de agarre inmediatamente serfa arrastrado hacia aba=-

Jo Quédando la baya firmemente contra los rodillos con fuerza su-

30, ficiente para agarrar el tallo con firmeza pero no pars tiraf de la
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suminidad. Si el tallo y/o el sepalo penctrara entre dos rodillos|
expulsores, entonces como es 1légico, serd expulsado inmedistamente:
¥y la baya quedard libre para moverse hasta que se agarra, Gualquief
baya que se agarre de ssta manera gueda suficientemente sujeta por
5e lo que puede ser transportada desde la seccién receptora hasta la
seccién intermedia y hasta la seccién separadora vertical. las ba~-,
Yas que no queden firmemente agarradas de esta manera experimen.ta-T

rén una accién de tamboreo en la seccidn de envio y pueden aun ser

transportadas hasta la seccién intermedia y haste la seccién de sg|
10. paracién si es que quedan sostenidas por otras bayas agarradas, petro
en la séccién separadofa vertiocal rodardn desde las bayas que la ‘
transportan y volverdn a la seccidn reoeptora. Se recordard que to;
do este tiempo el transportador estd orbitando en un plano horizon
tal por lo que las bayas libres se reorientan conti{nuamente por elf
15, movimiento orbital resulténte inducido en las mismas, ademds del mé
vimiento rédante producido por el iransportador, por lo que es muyg
grande la pbsibilidaq de que gqueden cogidas y agarradas por un par!
de rodillos.

Las bayas que se han de despezonar se alimentan sobre la

20, seccidn receptora por un canalizo 84, Segin se ha descrito anterio

[ 12

mente, la seccidén receptora 38 se inclina hacia atrds en un éngulo
que, en esta modalidad, es preferiblemente de unos 15° ¥y normalmen|
te serd del orden de 10° a 20°, dependiendo de la friccidn entre
las frutas o verduras que se despezonan.y el transportador y, por
25, lo tanto, la facilidad con que rueden hacia atrds si no quedan aga
rradas. Cas{ siempre suele ocurrir, espéoialmente con ung cosecha
recogida a mano que algunos de los frutos Ya estén despezonados y
no se puedan agarrar; estas bayas despezonadas, ete, rodardn lenta

mente por la seccidn hasta que se descargen del transportador a un

30. receptdeulo apropiado (no ilustrado). Cualquiera de dichos frutos
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no agarrado debe pusar a través de una compuerta 86 consistente en

tres placas deflectoras vertioales separadas transversalmente 38

suspendidas para efectusr un movimiento basculante libre heoin de-

lante y estd vrovista de espacio 90 entre las mismas, Cadauno de
los dos espacios centrales 90 tiene otra placa deflectora vertical
£ija trasera 88 coincidiendo con la misma, mientras que las dos
aberturas laterales coinciden con gufas transversalmente inciina-
das 92, por lo que las bayas que Se mueven hacia atrds, etc. deben
geguir un caminb tortuoso para pasar por el extremo trasero del
transpoftador con mayor pbsibilidad gque si tubieran un pedinculo o
solamente una parte de un'pedﬁnculo sobresaliendo de las mismas,

porque en este caso serian agarradas pa los rodillos y llevedes de

L

nuevo hacla delante,

ELl 4ngulo preciso de inclinacién de la seccidén intermediag
40 =z la vertical carece de importancia, puesto que tiene por finaJ
1idad solamente servir de medio conveniente de transicidn entre la
seccibén receptora ligeramente inclinada y la seceidén separadora muy
inelinada 42. La seocién separadora es convenientemente vertical,
pero también se puede recurrir a una cierta variacién dentro de 1
mites preferibles de + 15° a la vertioal pura, y la seccién se de-
fine, por lo tanto, en las reivindicaclones adjuntas como colocads
en sentido generalmente vertical, Con la seccién separadora situadp
8 -15° respecto a la vertical, las bayas agarradas deben pasar a
través de una configuracidén colgadize sin posibilidad en modo algg
no de que una baya sin agarrar pueda ser iransportade por la seoc-
cidn. |

Le seccidn de corte 44 comprende el extremo superior del
transportador y la parte del mismo en el momento en que comienza sp

descenso vertical, y en este punto hay montada una ocuchilla de bax

da de funcionamiento continuo‘94 que pesa alrededor de poleas 96 y
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se mueve por medio de un motor 98 a gran velocidad. Esta ouchilla
es preferiblemente del tipo que tiene un filo cortante dentado y :
prefériblemente funciona a velocidades de aproximadamente 365—457i
métros por minuto, produciendo une accidn de corte muy eficaz sin
5 deteriorar las bayas muy blandas y que machaean con facilidad, La
cuchilla, sus poleas de sustentacién y el motor impulsor se montd
como un,conjunté sobre una placa de base 100, que se monta sobre

el bastidor auxiliar por una barra de pivote 102, cuya barra atra-

viesa ranurss alargadas, segin indica la referencia 104, y se fijen

10, en rosicidn por medio de tuercas de apriete como las indicedas poﬁ
las referencia 106. Egta disposicidn permite la separacién de la i
cgchilla de la superficis efectiva del transportador y su inclinaT
¢ién a dicha superficie, para poderse ajustar en el grado requeri-
do por el producto que se despezona ilustrindose la accidn de 1= I
15. cuchilla con mayor claridad eh la figura 5. As{, la profundidad de
corte~se.ajuéta tan solo suficiente para quitar las unidades de las
bayas incluyendo el pedﬁnculo junto con el corazén no deseado, rign

tras que la ineclinacién de la cuchilla a la superfiocie es ligera-

mente mas que tangente, por 1lo que el cuerpo portado es lanzado
20, desde la cara del transportador tan pronto como se separa del pe—i
dénculo cortado agarrado, existiendo holgura para que'los pedﬁnca;
log cortados pasen por debajo de la cuohilla.:

En la parte superior del transportador, los pifiones 70 sd
desengranan de los elementos de cremallera impulsores 72 y, en su
25, lugar, las superficies de los rodilles 50 se ponen eﬁ contacto con
la superficie de un elemento de freno de disco 108 que se fija a

un eje 110 portaddr de las ruedas dentadas 58 y gira con el eje.

El acoplamiento del disco del freno con los rodillos del transpor

tador detiene su rotacién, por lo que ahora se mueven solamente

30. con un movimiento lineal mientras llevan agarrados firmemente los
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tallos o los sépalos de las bayas por contacto de friccidén entre
los rodillos. Se obéeévaré que los elementos de cremallera se exX~ .
tienden en sentido ascendente hasta que quedan tangentes al freno;
de disco, por lo gque los rodillos se hacen girar directamente o

5e gse frenan directamenté ¥ en ningin momento pueden girar librementie
con posifilidad de que pudieran perder su agarre en las bayas.

Eg precisamente durante este movimiento lineal cuando las
sumidades de las bayas se ponen en contacto con la cuchilla de gran
velocidad y se ;eparan de los cuerpos principales, dejando las sus
10, midades‘agarradas por los rodillos, mientras que los cuerpos de

las bayas caen sobre un canalizo de descarga 112 que descarga en |

un receptdculo apropiecdo (no ilustrado). Durante una cierta parte

de su movimiento descendente en la seccién de descarga 46, 1los pi-
flones 50 engranan con un elemento de cremallera 114 en el lado - ;
15. opuesto del transportador a los elementos 72, por lo gue mueven :
los rodillos en una direccidén que expulsa 1aé sumidades cortadas
de los mismos, pasando entonces las sumidades expulsadas por otrn

canalizo de descarge 116 a un receptdculo apropiado (no ilustrado)

En la parte de descarga de la seccién de descarga, la Su-
20. perficie trasera del transportador se rocia con agua desde boqui«
llas 118, que sirve la doble finalidad de ayudar a lavar la sucied
dad y las sumidades del transportador arrastrandola al canalizo dg
descarga 116, y también expulsar las sumidades del transportador.
El agua agtﬁa también como lubricante entre la superficie de los

25. rodillos asegurando quexagarren de una manera suave pero firme di-
chas sumidades. Ineyitablemente algunas sumidades estarén sujetas
con tan poca fuerza a las bayas que su agarre en la seccién recep-
tora 38 tiraré de las mismas sepéréndolas de los cuerpos, y-estas

sumidades serdn llevadas por el transportador y recogidas por una

30, banda 120,

10 -
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Une méquina segin el invento, disefiada espeofficamente
para despezonar fresas, tiene rodillos con un didmetro de aproxi-:
madamente 9,53 mm, una anchure de 406 mm,, y una longitud de oire
cuito total del transportador de aproximadamente 2438 mm. Los ex—
pertos en la materia comprenderdn que ésta es una méquins extrema
damente compacta, pero que atn asi puede mane jar con facilidad poyr

lo menos 453 kg de bayas por hora, lo cual es adecuado pars la ma:

yoria de las operaciones a escala comercial, por 1o menos con un
99% de éxito en el despezonado de las bayas que pasan a través de
la seccién de corte, dependiendo la figura real principalmente de

la variedad o conformacién fisica de las bayas alimentades a la |

méquina,

o
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asf §
como 1é'manera dg realizarlo en la préctica, debe hacerse coustaré_
que las disposicionés anteriormente indicadas son susceptibles dei
quificacioneé de detalle en cuanto no alteren su principio fundat

mental,
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REIVINDICACIONES

_ 1.~ Perfeccionamientos en mdquinas para despezonar fru-
tas y verduras, cortando de las mismas la parte supérior que inpé
cluye el pedinculo, cuya mdquina es del tipo de que comprendes un
bastiddr de base; un. bastidor auxiliar; un transportador inclina-
do hacla arriba montado por el bastidor auxiliar para transportanr

[
frutas y verduras desde una seccidn receptora, hasta una seccién

i
- de corte en el que se cortan las partes superiores, comprendiendo

el traﬁsportador medios de agarre que funcionan sobre la pariede -
su trayecto comprendida entre las secciones receptora y de corte .
pera agarrerar las frutas y verduras sobre el transportador por
sus partes superiores con los cuerpos de las frutas y verduras di-
rigidos en el sentido contrario al transportador, para permitir
el mencionado corte, caracterizados porgque se dota a cada méQuina
de medios que montan el bastidor orbitel con relaciln al bastidor
de base en por 1o menos el plano horizontal, y medios de transmiﬁ
sién conectados al bastidor auxiliaf para moverlo con el mévimiqg
$0 orbital, sirviendo el movimienio orbital del bastidor auxiliaﬁ
¥y el transportador para cambiarlla orientacién de las frutas y vepr
duras sobre el transportador con él fin de facilitar su agarre por
parte del dispositivo agarrador del tranmsportador, |

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, carac~
terizados porgue cuando 1as'frutas y'Verdﬁras despezonadas sobre
el transportador iﬁclinédo haecia arriba, no agarradas por el dige
popitivo agarrador, ‘se mueven hacia abajo y hacia atrds contra el
movimiento del transportador hasta'una seccidn de descarga a un
nivel més bajo que la seccidn de desoarga, se dispone en la méqq;

na medios de barrera entre la seccidn receptora y la seccidn de

descarga que produce el movimiento transversal sobre el trénspor-
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tador de las frutas y verduras que se mueven hacia atrés contra el
movimiento del transportador para facilitar el agarre de sus paries
superiores si estdn presentes,

3.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 4 2,
caracterizados porque los médios de transmisidén se forman por un
elemento giratorio que se monta en el bastido? pars girar en un plé
ho norizontal alrededor de un eje geométrico ﬁertical, un elemento
de pasador dirigido verticalmente montado sobre el elemento giratoi

rio separado del eje vertical y que une el elemento giratorio y el |

bastidor auxiliar para inducir el movimiento orbital horizontal al .

r'io,
' 4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicecidén 3, caracte—
rizados porque el dispositivo de transmisidn se forma por dos-ale-g
Lentos giratorios montadbs por el bastidor y conectados entre sf

para efectuar wna rotacién simulténea en un plano horizontal alrede

Hirigidos verticalmente montados cada uno sobre su elemento girato-
rios respectivo separados de su eje geométrico.vertical ¥y uniendo 3
su elemento giratorio respectivo y el bastidor auxiliar para indupé
cir el movimiento orbital horizontal en el bastidor auxiliar, y doé

contrapesos que giran cada uno con un elemento giratorio respectivo
5.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindica-
ciones 1 a 4, caracterizados porque para despezonar fresas, el movi;
miento orbital tiene lugar a razén de aproximadamente 75 a 250 des-
blazamientos por minuto. j '
6.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindica-

ciones 1 a 5, caracterizados porque se dota al transportador de uns

pluralidad de rodillos paralelos separados que se extienden trans-

versales a la dire:cidn de avance del transportador, y porque el di

bastidor auxiliar, y un contrapeso giratorio con el elemento girato-

dor de ejes verticales respectivos, elementos de pasador respectivos
1 .

T



positivo agarrador se dota de un dispositivo de transmisidén para
hacer girar directamente sus rodillos en su avance, poxr 10 que ca~
da rodillos coopera con un rodillo immediatamente adyacente para |
llevar los tallos de los pezones entre los mismos y agarrar por lo
5¢ | tanto la parte superior mientras la fruta o verdura asciende por :
accidén del transportador.

7.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidbn 6, caracte
rizados poryue el {transporitador se dota de un dispositivo para fr
| nar la rotacién de los rodillos durante su movimiento a travées ;j
10. la secceidn y para retener de este modo de una forma positiva 1os:
pezones agarrados segin se cortan las partes superiores.

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 7, caracte
rizados porque cuando la parte del transportador que se encuentra
en la seccidn de corte se sostiene por un eje giratorio montado .en
15, |el bastidor auxiliar el dispositivo de freno se dota de un disco
montado en el eje y giratorio con el mismo, adaptdndose la perife-
ria del dizco por friccibn a las periferias de los rodillos de tr4q5

portador inmediatamente adyacente para retenerlos de forma que no;
giren alrededor de sus propios ejes geométricos. .
20, 9,~ Perfeccionamientos segin cualqﬁiera de las reivindieg
ciones 6 a 8, caracterizados porque cada uno de los rodillos que

se han de mover tienen en posicién coaxial y unido al mismo, un pil
fién denta&o engranable con elementos de agarre de cremallera montg
doe en el bastidor auxiliar en el trayecto del transportedor, pof'
25, lo que el movimiento del transporitador en su trayecto produce la
rotacidn del pifidn y su rodillos correspondiente por su acoplamien)
to coﬁ los elementos de agarre de cremallera.

10,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9, carac-

terizados porque se dota de un elemento soltador de cremallera mon

30. tado en el bustidor auxiliar en el trayecto del transportador dese




e

10,

15,

20,

25

30.

| tador,

terizados porque los medios de barrera incluyen placas deflectoras

ras verticales fijas detras de las placas deflectoras suspendidas,

. )-15...

pﬁés de la seccién de corte y que produce la rotacién de los pifio-
nes dentados opuesta a la rotacidén de los elementos agarradores dé
cremallera para soltar las partes superiores cortadas de los medios
de agarre del transporiador, ;

11l.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 10; caracterizados porque se disponen medios de cuchi
1lla para cortar las partes superiores en la seccién de corte, lose

cuales se forman por una cuchilla de cintas sinfin, y medios que

montan la euchilla para que efectda un movimiento transversal a lg
direccién de movimiento del transportador, g

12,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 11, carqi
terizados porque los medios que montan la cuchilla permiten su mo%
éimiento con relacién al transportador para cambiar la ineclinacién

de la cuchilla con relacién a la superficie adyacente del transpox

13.- Perfeccionamientos segin oualquiera de las reivindid

caclones 1 a 12, caracterizados porque los medios que montan el

bastidor auxiliar al bastidor para el movimiento orbital, consice |
ten en cuatro barras separadas dirigidas hacia arriba situadas oa-
da una en la esquina de un trapezdide, juntes de rétulas respecti-
vas en los extremos inferiores de las barras que uneﬁ sus extremosg
inferiores al bastidor, y juntas de rfoula reépectivds en los ex-
tremos superiorqs de las barras que unen sus extremos superiores gl
bastidor,

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, carac-
verticales, espaciadas transversalmente, suspendidas de modo gque
puedan efectuar un libre movimiento basculante libre hacia adelan-

te en direccidn al movimiento del transbortador,'y placas deflecto




10.

15,

medios de agarre, una seccidn de segregacién, generalmente verti-

~ 16 -

y espaciadas de estas, cada placa deflectora fija extendiendose i

- !
transversalmente al espacio entre dos placas deflectoras suspendi-

das adyacentes.

15.~ Perfeccionanientos segin cualquiera de las reivindi-
caciones antcriores, caracterizados porque el transportador compren

de, en la seccidn del frayecto del transportador en que opera 1os§

cal y extendiéndose hacia arriba, a través del cual solo pueden
transportarse frutas y verduras sujetas para su desplazamiento a
la seccién de corte.

16.- Perfeccionamientos en méquinaé para despezonar fru-
tas y verduras cortando de las mismas la parte superior que inclu-

ye el pedinculo, tal y como queda sustancialmente descrito en la

presente Memoria y én los dibujos adjuntos.
Egta Memoria consta de diecisels hojas escritas a méquin%

por una sola cara, ‘
Medrid, 2 & DIC. 1976
Richard L. Ledebuhr,
Clarence M. Hansen y

Ricard J. Patters
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