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Memoria descriptilyva,

Ta presente invencidn se refiere a perfeccionae
mientos introducidos en las méquihas de montar calzado
que montan simulténesmente ambos lados del calzado. EL
término calzado se emplea genéricemente en la presente
memoria desoriptiva para designar calzado en general (ya

gea avabado como en curso de fahrioaciBn).
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Es sabido que para montar los costados del calza-
do se emplea una mdquina que comprende medios de soporte
para sostener wn oonjunto'de calzado (compuesto por un
corte ¥y una palmills montados sobre una horma) en la po-
sicidén debida para que pueda ser trabajade por un par de
rodillos giratorios provistos de un elemento conformador
dispuesto en sentido helicoidal sobre una porcién oilin-
drica del rodillo, adaptado para operar simultdneamente,
al girar los rodillos en la debida direceién por la accién
de wnos medios sctuadores, a fin de conformar hacla adentro
las porciones del corte, a ambos lados del conjunto de cal
zado, con respecto a la palmilla, de modo que puedan unir-
s6 dichas porciones del corte y de la palmilla por medlo
de la cola aplicada entre ellas, y medios para producir un
noviniento relativo en direccidén longitudinal al conjunto
de calzado, entre log rodillos ¥ los medios de soporte para
el calzado, para que los rodillos avancen y actien progresi
vamente a lo largo de las porciones laterales del conjunto
Qe calzado, estando montados los rodillos en forma girato-
ria en miembros de soporte situados en los medios porta-xg
dlllos, de modo que los ejes de giro de los rodillos se
prolongan subs tancialmente, por lo menos)' en el sentido
de la anchura del conjunto de calzado que se trabaja.

Una miquina como la que se indica en el parrafo
anterior, es la que se desoribe en la solicitud de paten
te espafiola n? 425,562, de la misma solicitante, en la que
los porta-rodillos comprenden un carro para los dos miem-
bros de soporte de los rodillos, los cuales estén montados

en forma ajustable en el carro a fin de que los ejes de
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giro de los rodillos pueden fijarse previemente en un
plano que se prolonga generalmente en sentido transversal
al conjunto de calzado sobre el gue se trabaja. En la md
quine gue se describe en la citmda patente, el carro estd
gulado para que pueda efectuar un movimiento arqueado 1l
nitado (alrededor de un eje que se extiende generalmenté
en sentlido lomgitudinel a la planta del conjunto de cal—
zado) en un soporte que se moerca a la planta y que se
separa de ella, y se disponen medios gue comprenden con-
venlentemente wn mecanismo de cilindro y pistén pera im-
pulsar eldsticamente el soporte hacia el conjunto de cal
zado ouando se desea gque los rodillos actien sobre el mig
mo; Ademds, los rodillos tilenen forma frusto-cénice, y
los miembros de soporte estdn ajustados en el carro de
modo que los ejes de giro de los rodillos estén incling
dos en las posiciones angqiares adecuadas para asegurar que
las porciones conformadoras de los mismos quedenlsituadas
en una ligera posicidn angular pers adaptarse a la curve-
tura fransversal de la plante de la horma sobre la que
estdn situndos el corte y la palmilla, oscilando ligera-
mente el oarro sobre dicho eje que se prolonga longltudi-
nalmente a la planta del conjunto de calzado pares ascomo=
darse a los pequefios camblios que se presentan a lo largo
de la planta.

0tro ejemplo de méguine como la que se desoribe
en el peniltimo pdrrafo, es la que corresponde a la paten
te inglesa n'm. 1.297.122, en particular con referencia a
les figuras 9, 10 y 11 de sus planos, En dicha méquina,

1los rodillos montadores que actlian a smbos lados del cal-
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zado estén montados independientemente, y los rodillos
g8 mueven N0 solamente & lo largo de la planta del cal-
zado sino también en el sentido de su anchura, de acuer=-

do con los cambios de configuracidén en el contorno de la

' planta, Tos medios porte=rodillos de estm mdquina perml—

ten que oscilen los ejes de giro de los mismos, countra

la accidn de unos muelles, durante el curso de una operag

cién de monter, a medida que los rodillos se ponen en con
tacto con porclones marginales sucesivas del corte, de mo
do que puedsn adaptarse a los cambios o diferencizs en la
curvature transversal de la planta del calzado.

Con la finalidad de mejorar la accidn montadora
de los rodillos de una mdquina como la mencionada en el
pdrrafo antepenfltimo, especialmente cuando se trabaja
sobre determinados tipos de calzado en los que puede ha-
ber una considerable diferencia entre la curvatura trang
versal de la parte delantera y la del enfranque y con ob-
jeto de reducir al m{nimo la posibilidad de que porciones
de los rodillos marguen o sefialsn zonas del corte visiblgs
después en el calzado acabado, los perfeccionamientos de
la presente invencidn consisten en disponer en una méqui-
na como la mencionada en dicho antependltimo pdrrafo unos
medios movidos por fuerza motrlz que varian en forma ajug
‘table 1la posicidn angular de los ejes de los rodillos en
un pleno que se extlende por lo general transversalmente
8 la plante del calzado, durante la operacidn de montar.

Oonvenientemente, los miembros de soporte de los
rodillos esfén sostenidos por los brazos de una palancas

coneotadas a medios actvados por fliido a presidn para
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variaxr ia r;laoién angular de los brazos.

Se desoribirdn a con%inuaci6n dos construcciones
adecuadas de mdquina, segin los perfeccionemientos de la
presente invencidn, y que sirven de ejemplo de la misma.
Como una de estas méquinas es cimo la que se menciona en
el pentltimo pdrrafo enterior en la que se dispons un mg
cenismo dé¢ oilindro ¥ pistén para variar la disposicidn
angular de los brazos que sostlenen los miembros de sopor
te de los rodillos.

Te primera de dichas mdquinas es generaimente si
milar B la que se desoribe en la cltada sollicitud de pa;
tente espafiola nim. 425;562, pudiendo los porte-rodillos
efeotuar un movimlento en arco alrededor de un eje que se
prolonge generalmente & lo largo de la planta del conjun-
to dé un ocalzado sobre el que se estd trabajando. ITos
brazos de las pzlancas que sostienen los miembros de so-
porte de los rodillos estan también artiouladasla dicho
eje, y al meoanismo de cilindro y pistén comprende un sd
10 oilindro y pistén conectados entre los segundos brazos
de las palancas,.

Ta segunda mdquina es generalmente similar a la
degorita en la patente inglesa mencionada nim. 1.297.122,
en particular con referencia a las figuras 9, 10 y 1l de
sus planos, Cada uno de los porta-rodillos estd sosteni
do independientemente para que pueda acercarse a la plan
ta del calzado y separarse de ella, asi como para moverée
a lo ancho de dicha planta. Ias palancas cuyos brazos sqg

tienen los miembros de soporte de los rodillos, son unas

palancas acodadas eseguradas & un carro, por medio de un
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par de tirantes de un sistema de articulacidn, estando
conectado uno de dichos tirantes al véstago del pistdn
de un mecanismo de c¢ilindro y pistén, al cilindro del
cual estd Artioulado al carra. El sistema de articulacio
nes constitufdo por las palancas y los tirantés estd dig
puesto. de modo que el eje del rodiilo asociado oscila
substancislmente sobre un eje qume se prolongs longitudl
nalmente sl calzado en un punbo situado junto a la linea
de la pestafin de la porcidn de calzado sobre la que actua
el rodillo. :

Se deseribird a continuacidn con mds detalle am-

Ahas construceiones de miquinas, de acuerdo con los planos

que se acompafian. Se sobreentenderd, sin embargo, que

.diohas mdquinas han sido seleccionadas solamente a modé

de ejemplo y que no limitan en modo alguno el alcence y
la esencia del presente inventos

En los planos,

Ja figure 1, es una viste en alzado delantero de
unos medios para sostener unos rodillos montadores de la
primera mdquina representada, y

Ia figura 2, muestra un sistema de articulacién
que sostiene uno de los dos rodillos de la segunda méqq;
na representada. )

La primera de dichas maquinas monta simulténen-
mente los dos lados del calzado y, a excepcién de lo que
enteriormente se ha indicado, puede considerarse que estd
construida y adaptada para trabajar substancialmente como
la mdquina desorita en la memoria de la patente espafiols

nim, 425.562.
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Ia miquina comprende medios de soporte para el
calzado, genoralmente similares a los medios de soporte
;2- de la patente antes mencionada, asi como medios para
que dichos medios de soporte sitien en la debida posiaidn
un conjunto de calzado({compuesto por un corte y uma palmi |
1la montadsa sobre una horma) colocado sobre los oitados
medl os de soporte, para gque pueda ser trabajado por los
elementos montadores de la maquina. Estos elementos com—
prenden un par de rodillos =4~, provisto cada uno de ellos
de un £rbol -6~ movido por una correa -l0- y una polea =12
desde un motor eldctrico (no representado), de modo que di
chos rodillos =4~ puedan girar continusmente durante el fun ;
cion=miento de la méquina, estando provistos dichos rodillbsj

de unos elementos o nervios montadores dispuestos en sen-

-tido helicoidal, como se describe en la referida patente.

Oada 4rbol -6~ estd montado en un soporte ~8- fijo
a un brazo -l4-, & loé dos brazos estén articulmdos a un
pasador comin ~l6~, cuyo eje se prolonga, en sentido lon-
gitudingl al conjunto del ocalzado sobre el que se trabaja,
& un nivel justo por encima de la planta del calzado, ¥y
ocentrado con réspecto a las porciones interiores de los
rodillos ~4- (Véase el plano), EL pasador ~1l6- estd situg
do en un miembro de soporte -20- fijo a los extremos delan
teros de un par de brazos ~22-, ouyos extremos posteriores
estdn sostenidos en forma articulads sobre wn érbol trans-
versal (no representado) situado en una porcidn de la ar-
mazén de la mdquina, para que puedan subir y bajar los ro
dillos =4=, los cumles son impulsados hacia la planta del

oalzado durante la operecidn de monter por medio de un me
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canismo de cilindro y pistén (no representado) que actia -
sobre los brazos ~22-,
Un brazo de palanca -26- sobresale hacis arriba y

en sentido transversal de uno de los brazos =l4e que sosS=

. tienen los rodillos (el del lado izquierdo segfin el plano)

¥ el otro brazo de palanca -28- sobresale en igual dispo-
sicidn del otro brazo —l4- del lado derecho. Ambos brazos

de palanca ~26~ y -28- se entrecruzan (como se ve en el

.plano) ¥y sus extremos superiores estdn consctados respec

tivemente a un vdstago -30- del pistén de un oilinsro
~32- as{ como a este rodillo, dé un mecanismo de cilindro
¥y pistén -34-. Ia aceién de este mecanismo determina en
forme ajustable la disposicidn angular de uno de los brazos
-14~ que sostienen los miembros de soporte -8- con respec
to al otro brazo, alrededor del eje longitudingl del pasa
dor ~l6-, al tiempo que permite que los dos miembros de
soporte sostenidos por los brazos participen conjuntamen
te del movimiento en arco degﬁrito glrededor de dicho eje.
El mecanismo =34~ de cilindro y pistén mueve los brazos
~26m~, =28-, entre unas posiclones determinadas por unos
topes ajustables, comstituidos por una varilla =40-, un
extremo de la cual estd enroscado & un pasador ~42- que
gira en el interior de:un orificio que atraviesa el bra-
Zo ~26-, y cuyo otro extremo se prolonga libremente a tra
vés de un orificio transversal practicado en un pasmdor si
nilar -~44- situado en el otro brazo -28-, Dos juegos de
contratuercas =46-, -46; y =48=, =4B= enroscadas en la
varilla —40;, determinan el l;mite del movimiento que
puede transmitir a los brazos =26-, -28=-, la accidn del
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Este mecanismo =34 de cilindro y pistén, estd cg
neotado a un circulto de control de la mdquina (no repre-
sentado) que comprende vdlvulas (no representadas) para
la regulacidén del suministro de flufdo a presién (por ejem

plo aire) al cilindro -32-, con objeto de que, en uns po-

' gicién determinada de las vélvulas, sobresalga el védstago

-50=- 46l pistén del cilindro -32-, para que.oscilen hacia
afuera los brazos -26-, -28- (hasta un limite fijado por
el contacto del pasador -44- con las contratuercas ~48-)

con objeto de reducir el dngule a (véase el plano) forma

~ do entre los ejes de los rodillos montedores, a fin de que

las superfivies conformadoras de los rodlillos queden si-
tuadas convenientemente para operar sobre una zona rela-
tivamente plana de la planta del calzado. En la otra po-
sicidén de las vélvulas, el vdstago -30- retrocede al in-
yerior del cilindro -32- peras que oscilen hacia adentro
108 brazos =26~, -28- (& un limite fijado por el contamc-
t0 del pasador ~44~ con lag contratuercas =46, ~46-) para
sumentar ¢l dngulo g de separacién entre los ejes de los
rodillos montadores, a fin de que puedan operar en una
zona méds curvada transversalmente de 1la planta del calza
do'.

Como puede muy bien existir una diferencia en la
curvatura transversal de la planta del calzado en la zons
delantera en comparacidn con otras zonas de la planta,
las valvulas mencionadas en el pirrafo anterior pueden ac-
tuarse oconvenlentemente por medlo de un meoanigmo (o me~

canismos) de dispaxo ~no xepreseniedq~ que funcionan como
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consecuencia del_movimiénto de los medios de soporte del
calzado a medida que hacen pasar un conjunto de calzado
por debajo de los rodillos montadores durante -la opera-
cidn de montar, estando debidamente dispuesto este meca-
nismo (o mecenismos)de disparo en la armazén de la mdqui
na, en direccidn longitudinal sl calzado. Se comprenderd,
que durante la operacidn de montado todo el mecanismo de
sustentacién de estos rodillos montadores osclla en con .

Jjunto alrededor dsl eje dsl pasador -16- para uniformar

-gu presién a ambos lados de la planta del calzado, inde-

~pendientemente de cualguier irregularidad que pusda pre-

sentar el plano general de la planta del calzado (consi-~
derado con relacidén a un eje que se prolonga generalmente
a 1o largo del conjunto de¢ calzado) ocomo en ol cnuo do la
méquina que se deseribe en la patente Wltimamente iencio-
nada, siendo suficiente la presién neumdtica aplicada

al mecanismo =34~ de cilindro y pistém para evitar cualquier
desplaZamiento individual de los ejes geométricos de los

rodillos con relacidn al paéador ~16~ por la presidn des-

‘oendente de los rodillos sobre la planta del cslzado. Con

la-disposicidén anteriormente descrita, es posible por con-
siguiente establecer en forme positiva la relacién adecus-
de de los ejes de los rodillos (mediante el control del
gngulo g entes indicado), durante una operacidn de montar
costados, para scomodarse & los cambios de curvatura trang
versal en las porciones de la planta del calzado con las
que entran gucesivamente en contacto los rodillos.

Ia segunda méquina representada, partes de la cual
muestra la figura 2, estd adaptada para efectuar simultd-



5

10

15

20

25

neamente una operadién de montar a lo largo de embos la-
dos de un calzado compuesto por un corte —16- dispuesto
sobre una horma -15-, provista de una palmilla ~18-, ¥y
lleva un par de rodillos montador es ~13= que tienen unos
nervios periféricos helicoidales qus se ponen en contao~
t0 con unas porciones marginales -19- del corte, y que
al girar sobre sus ejes geométricos (que se prolongan subg
tancialmente en el sentide de la anchurn del calzado) con-
forman hacia adentro las parciones marginales =19~ trans-~
versalmente a las,porciones correspondientes de la palmi
1lla, para unirlas mediante la cola.depositada entre ellas.
Como se verd por la figura 2, cadas uno de 1os rodillos 1le
va mn drbol -20-, movido por cualquier medio conveniente:
para hacer girar el rodillo asociado =13= en la direccidén
adecuada, para que Llos nervios helicoidales impulsen o - -
farrastren hacla adentro las porciones marginales destinae
das sl montado a través de la palmilla, Como 1lo's medios
de aoyorté fle los rodillos de ambos lados de la mAquina
son 1dénticos, solo se remresenten en la figura 2, los
correspondientes a uno de dichos lados., JTos dos rodillos
-13; estén sostenidos asi independientemente y son impul~
sados en forma eldstica hacia la planta del celzado por
medios (no representados, pero que comprenden convenlente
mente wn mecanismo de cilindro y pistén mctuado por aire
8 presién) que metdan sobre un carro -l- gue forma parte
de diochos medios de soporte de los rodillos.
Un par de gujetadores laterales -«l7- que forman
pexrte del mecanismo de soporte del calzado, sostlenen fir

memente el calzado durante la operacidén de montar. Otros
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nedios (no representados) permiten efectuar un movimiento

relativo, en una direcoidn longitudinal al calzado, entre

- los citados medios de soporte y los del rodillo, para : que

" los rodillos ~13~ actlen progresivamente a lo largo de

ambos lados de la planta del calzado. Convenientemente ,
los carros -l- pueden moverse en la direceidn indicada mg
diante la accidn de un mecanismo de oilindro y pistdn. ‘
Durante el recorrido de los rodillos =13%-, puede contro-
larse su posicidén en el sentido de la anchura del calzaﬁo,
para que puedan segulr el contorno de la planta, por la
aéoién de unos medios de guia o de plantilla, como los deg

critos en la patente inglesa nfm. 1.297.122, que sirven

‘para controlar los movimientos de los carros -~l1- en tal

sentido de la anchura del calzado. ¥n la mdquina que se
desoribe, se disponen medios para controlar la inclinacidn
del ejeé geométrico de cada drbol =20- (y por comsiguiente
del rodillo asociado =13-) en un plano que se prolonga en
el semtido de la anchura del oalzado, para hacer oscilsr
convenientemente el rodillo a £in de adaptarle a la cur-
vatura transversal de la planta del calzado. FEn la figu-
ra 2, el rodillo -1%- que actia a la derecha del celzado,

tal como se ve en dicha figura, se represente en linea

continun inclinado conveniéntemente su eje para trabajar

gobre una poroidn relativamente plana de la planta del cal
zado (es decir, una poreidn con poca curvatura transversal).
El montaje del rodillo estd hecho de modo que su eje pue-
de oscilax para situar el rodillo en 1a posiecidn indicada
por lfnea dé trazos y puntos, édecuada para trabajar sobre

una poreidn de una planta de calzado de un grado conside-
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rablemente‘mayqr de curvatu;a. _El movimiento del rodi-
llo montador del lado derecho del calzado, que se repre;
senta en la figura 2, se efeotls por medio de un meovanis-
mo -4~ de cilindro y pistdn, que funciona & través de un
sistena de articulaciones que hace oscilar el rodillo al-~
rededor de un eje que se prolonga longitudinaluente a la
planta del calzado en un punto -l4- situado junto a la 1f
nea de pestafin, como se sefiala en la figura 2. Iste pun
t0 =1l4- quéda aslal lado del borde exterior de la porecidn
mapginel del corte destinada al montado que se dobla sobre
la palmilla.

El érbol ~20- del rodillo montador -13- estd mon
tado en forma giratorim en un soporte situado en el extre
mo inferior de un brazo -21- dirigido hacia abzjo dg una
pelanoa acodada -1l2~, cuyo segundo brazo -22-~ se prolonga

hacia afuera substancialmente en dngulo recto con relacidn

8l brazo -21-. Ta palanca acodada =12- estd suspendida

del carro ~l-~ por medio de dos tirantes =2~ y =3~, cuyos
extremos superiores estén sostenidos articulmdamente en el
carro por medio de unos pasadores —5=- y -6~ respectivamen—
te. Bl extremo inferior del tirante -2- estd articulado

a la palanca acodads -12- junto a su vértice por medio de
un pasador -10-, mientras gue el extremo inferior del tiu
rante -3- estéd articulado a la palanca acodada, junto al
extremo exterior del hrazo «22-, por medié de un pagador
~ll=. Una porcidén intermediam del tirante -3- estd artiou
lada poxr medio de un pasador ~9-, a un vastago ~8- del
pistén del mecanismo de cilindro y pistén -4=, el cual &

su vez estd sostenido en forma articulada en el soporte —=l-
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por medio de otro pasador =T—.
Cuando se aplica fliido a presidn al extremo de-
recho {segin se ve en la figura 2) del cilindro del meca-

nismo de cilindro y pistdn -4-, el vdstago -8~ retrocede

@l interior del cilindro para retener las distintas piezas

en las posiciones sefialadas por lfnea continua en la fign
ra 2. Por el contrario, si se splica el £ldido a2 presidn
el. extremo opuesto del cilindro (conectado su exiremo pos
tefior de modo que pueda descargarse el f£liido) se impulsa
el véstago hacia afuera para mover el sistema de articula

ciones de modo que los pesajores ~10-:y ~ll~ ocupen las po-

giciones -10'- y ll'~ sefialados por 1fnea de trazos y pun

tos en la figura 2, y el extremo inferior -21- de la palan
ca acodada, asi como el 4rbol ~-20- y el rodillo -13-, ocu
pan las posiociones sefialadas también por lines de trazos
y puntos =21l'=, =20'~- y «13'- en la figura 2. De egta for _
ma, bajo el control del mecanismo -4~ de cilindro ¥y pistdn, |
el rodillo asociddo ~l3%- pusde ocupar la,posicidn indicada
por 1linea continus (en la gque puede operar convenicntemen—
te sobre porciones relativamente planas de la planta del
calzado) o la posicidén indicada por lineas de trazos y pun
tos (en la que trabaja adecuvadamente sobre porciones de la
plenta del calzado que tienen un grado mds acusado de cur-
vaturas transversal).

El suministro de fluido a presidén a los mecanlsmos
-4~ de oilindro y pistdén asociados a los dos rodillos mon
tadores estd controlado convenientemente por medio de un
aistena de vﬁIvula que actia gutométicamente por la amccidn

de unos mecanlsmos de disparo que funcionan en fases apro-
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pladas, duiénte el recorrido de los rodillos montadores

B lo largo de la planta del éaIZado; a fin de hacer os-
cilar convenientemente los ejes de los rodillbs para adap
tarlos a porciones relativamente planas de la plenta del
calzado (es decir, de poca curvatura transversal) o a las
que presenten uns mayor curvatura en dicho sentido. Debe
Tecordarse, gue durante su recorrido, los rodillos monta=-
dores estén constantemente impulsados en forma eldstica
hacia la planta del calzado mediante la accidén de medios
tales como mecanismos adecuados de cilindro y pistén (no

representados) coneotandos a 1os CaITOos =l-,

N '0 2 A

-

"Se reivindica como objeto de esta paten@e:
1;— Perfeccionsmientos en las mdquinas de montar
oalzado, simulbténesmente a ambos lados del mismo, provis-—
tas de medios de soporte para sostener un conjunto de cal

zado, compuesto por un corte y una palmilla montados sobre

-una horma, en la posicidn debida para que pueda ser traba

jado por un par de rodillos giratorios provistos de un eig
mento conformador dispuesto en sentido helicoidal sobre
una porelén de circunferencia del rodillo, adaptado para
operar simultdnesmente, al girar los rodillos en la debi_
da direcoidn por 19 aceidn de unoé medios actuadores a fin -
de conformar hacia adentro las porclones del corte a ambos

lados del conjunto de calzado, con respecto a la palmilla,

de modo que puedan unirse dichas poroiones del corte y de
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la palmilla por medio de la cola aplicada entre ellas,

y de medios para producir un movimiento relativo'en di-
recoidn longltudinal al conjunto de calzado entre los rg
dillos y los medios de soporte del calzado para que avan-
cen y aotlien los rodillos progresivamente a lo large de
las porciones laterales del conjunto de calzado, estando
montados los rodillos en foma giratoria en miembros de
soporte situados en los medios porta-rodillos, de modo que
los ejes de giro de los rodillos se prolongan substancial
mente, por lo menos, en el sentido de la anchura del con

Junto de calzado, que se trabaja, oaracterizados por dis—

, poner medios movidos por fuerza motriz para verier la relg

cidén angular de los ejes de los rodillos montadores en un
plano gque se prolonga gensralmente en sentido transversal
a lé planta del calzado, durente la operacidén de montar.
2.~ Perfeccionemientos segin la reivindicacidn

anterior, caractérizédos porque los miembros de soporte
de los rodillos montadores estin sostenidos por los bra-
zZos de wnas palancas conectadas a unos medios movidos por
£14ido a presién para variar la disposicién engular de los
brazos.

5.~ Perfecoionamientos segin la reivindicacidn 2,
caraoterizados por disponer un mecanismo de cilindro y
pistén conectado entre las palancas para moverlas en el'
espaclo determinado por unos topes ajustables,

4.~ Perfeccionmmientos segin la reivindicacidn 3,
caracterizados porque les dos palancas poria-rodillos e5=
tan exrtioculadas a un pasador-eje comin, cuyo eje se pro-

longa en sentido longitudinal a la planta de un conjunto
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de calzado, estando sostenido dicho pasador por un carro

que es capaz por si mismo de describir wn arco alrededor

de dicho eje.

5.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn 2,
ceracterizados porque cada palancs porta-rodillos estd
formada por un primer brazo que sostiene el miembro de so
ﬁorte para el rodillo asociado y por un segundo brazo ar~
ticulado a un sistema de articulaciones situado en un carro.
que sostiene dichos medios movidos por fliido a presién.

6.=- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 5,
caracterizados porque el sistema de articulaciones compren
de un par de firantes, cada uno de los cuales tlene un ex—
tremo artioulado al carro, poxr medio de un pasador, estan
do artioulado su otro extremo en puntos distintos, a la
palanca acodada, mientras que una porcidén intermedia de
dichos tirantes est4 conectada al vastago del p%stdn de
un mecanismo de cilindro y pistén de dichos medios movi-
dos por fluido a presidén.

Tew Perfecoionﬁmientob segin una cualguiera de Ing
reivindicaciones 3 ¢ 6, caracterizados porqus el meoanis-
mo de cilindro y pistén estd conectado a un circuito de
control que comprende un sistema de vdlvula que actia co-
mo consecuencia del movimiento relativo que se establece
entre los rodillos montadores y los medios de goporte del
calzado en una dlreccidn longitudinal sl conjunto de cal=
zado sostenido por los medios de soporte correspondientes,
durante la actuacidén de los rodillos sobre el citado conjun

t0 de ocalzado.
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8,- Perfeccionamientos en las mdquinas de montar
calzado.
Esta memoria consta de dieciocho hojas escritas

por una sbéla cara.

BARCIELONA, 5°.de mayo de 1.975
P '
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