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por "PERFECCIONAMIENTOS EN ACTUADORES ELECTROMAGNETICOS" 
a favor de la firma suiza LUCIFER, S.A.-, rosidonto en Cho- 
min Luoifer s/n.' CAROUGE-Génovo (Suiza)

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invonoién so refiere a un actuador olee-. 
tromagnotioo que comprende un nécloo do émbolo y un núcleo 
forromagnétioo estacionario, rodeados de un bobinado eléc­
trico.-

5. - Se conoce proveer ciertos ajustes para ac-
* s

tuadores de esto género, poro el ajuste consisto en gene­
ral en modificar la longitud de una pieza do unién entre 
el núcleo magnétioo y el elemento aocionado por este nd- 
oleo.-Lo més corrionto os no poder hacer este ajusto has- 

10.- ta después de haber desmontado el dispositivo.-
Dosmontarlo representa un verdadero inconve­

niente que so protondo subsanar disponiendo do medios
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ado¿nados para desplazar el oonjunto formado por el ao- 
tMador y el elemento aocionado por dato, respecto al 
resto del dispositivo.

Se prevé también limitar el desplazamiento del 
niíoleo magnético en un sontido, ompleando un tope regulable 

desde fuera del actuador.
La presente invención tiene la finalidad de 

permitir un ajuste muy fácil de un actuador electromag­
nético.' Con este fin, ol aotuador de la invenoi,én so 

10.- oaraoteriza porque comprende medios para ajustar la posi- 
cién axial del niioleo estacionario rospecto al bobinado, 
pudiéndose mover estos medios desdo fuera del actuador.
Esta disposicién permite especialmente poder ajustar la 
fuerza do atraccién olootromagnétioa.

15. El dibujo anexo representa de modo esquemá­
tico y a titulo do ojomplo, una forma de ojooucién del 
aotuador objoto de la invención..

La fig.< 1 es una roprosontacién en soooién 
do esta forma do ojocuoién..

20. La fig. 2 es un diagrama que ilustra sobro
las posibilidades de ajustar la atraccién magnética y ol 
desplazamiento dol actuador segén la fig.- 1..

Refiriéndose a la fig.. 1, el aotuador com­

prendo un tubo 1 de material no magnétioo, unido en su 
25.' parto inferior a una pioza 2 que pormite fijar este ac­

tuador a un dispositivo ¿ que, en este caso, esté cons­
tituido por un distribuidor a oorredora. Esto distribuidor 
comprendo un cuerpo 4. que prosenta un alisamiento j? por 
ol quo so desliza una corredora 6 quo constrola la comu-
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nioaoión entre dos oonduotos 7 y 8.
Para avit^ lar faaraaa íaMdaa a la presida 

del finido que se ha do o on tro lar, sobre las oaras extemas 
do la corriente 6, ásta presenta un taladro oontral <g que 

5.- pormite a las dos cámaras 10 y 11 dispuestas en cada extremo 
do la corredora, oomunioarso ontro si, comunicándose la 
oámara 11 con el conducto 8 modianto un taladro 1^.

El tubo 1 está situado dontro do un bobinado 
oldctrioo 1^ protegido por un oasquoto 14; de material 

10.' forromagnótioo que constituyo una parte dol oirouito 
magnótioo dol aotuador, juntamonto con las arandelas 
15. 16 y 17.'Esto oirouito comprendo tambián un núcleo 
estacionario compuosto de dos partos forromagnátioas 18 
y Ig. La parte 18 os fija respecto al tubo 1 y prosonta 

15. un filotoado 20 para una tuerca 21 que asegura la fijaoiÓn 
dol oasquoto 14.'Además, esta parto 18 comprendo un 
asionto oilíndrioo 22 y un alisamionto fileteado [23 donde 
está rosoado un extremo fileteado 24; de la parto lg que, 
do este modo, so ítuodo desplazar axialmente por la parto 

20.' 18 modianto rotaoián, introduciendo una herramienta
adecuada on la abertura 30. Una contratuerca 2g pormito 

bloquear la parto Ig on la posición ologida.' Una junta 
tÓrica _26 asegura la estanquoidad entre estas dos piezas
18 y

25.' La parto Ig presenta tambián un alisamionto
27 filotoado on 28 on el que se ha introducido un tope 2g 
do material no magndtioo.' Puedo alcanzarso esto topo 29 
desdo fuera oon un destornillador para que pueda sor desplar* 
zado axialmento al atornillar.- So asegura la posición



obtenida apretando una tuerca ̂ 3, atornillada en el extremo 

fileteado de dicho tope 2g. La estanqueidad entro el tope 
2jg y la parte 18 ostó asegurada por una junta tórioa ¿6.'

Finalmente, el aotuador oomprende también 
5.- un núcloo de ómbolo 32 de material forromagnótico cuya 

pared exterior presenta una abertura longitudinal ^3 para 
faoilitar su desplazamiento en el fluido que le rodea.
Este ómbolo 32 está unido al elemento quo acciona, en esto 
oaso la oorrodera al atornillar un extremo de la misma 

10.< en un orifioio fileteado que corresponde al núcleo de 
ómbolo.. El conjunto formado por esto núcleo y corredera 
se someto a la acción de un rosorte ^  que tiende a alojar 
el núcleo do ómbolo 32 del núcleo estacionario y a 
situarlo contra un topo regulable 3j? colocado enfrento 

15.' del extremo inferior de la corredora jS.- Esto tope permite 
ajustar la posición inicial do la corredera 6 al estado 
no atraído del núoloo de ómbolo y, por consiguiente, 
determinar el grado de oierro en el paso de fluido entre 
los conductos y 8.

20.. La regulación do la posición del tope no

magnótioo 2jg, permito ajustar el entrehiorro magnótioo 
entre el núcleo estacionario y el núcleo do ómbolo on la 
posición atraída do esto último.- Este ajuste pormite, puos 
aotuar directamente sobro lo flujo magnótioo y sobro la 

25.- fuorza de atracción en la posición atraída del núcleo 32.
Habióndose hooho oste último ajusto, es posi­

ble regular la posición del núoloo ^2 al estado atraído, 
aotuando sobre la parto móvil lg, dol núoloo estacionario. 
Esto ajuste, en relación con la posición dol tope os
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determinante*para la fuerza de atracción inicial en 
posioión no atraída.'

Manejando estos tres ajustes, es posiblo 
variar entro grandes limitoa las fuerzas magnótioas que 

5.' aotdan sobre el náoloo.
La acción quo puedo obtonerso sobro la fuerza 

de atraoción mediante los diversos ajustos citados anterior 

mente, está ilustrada en el diagrama de la fig.' 2 on ol 
quo la fuerza ostá indicada on ordenadas, on función de la 

10.' posioión do la corredora 6 quo so soHala en aboisas con S. 
Se obtiene la máxima fuorza do atraoción cuando es 
nulo el entrohierro entre la parto 19 y ol miele o de 
ómbolo, lo cual puedo conseguirse para una posición s^ ó ŝ  
de la oorrodora ̂ 6.' La posición s^ correspondo al caso do 

15. quo ol tope 2g_ ostó introducido al máximo en la parto 19. 
estando esta ditima asimismo introducida al máximo on la 
parto 18. La fuorza do atraoción viene dada on esto caso 

por la gráfioa a¡ quo, por supuosto, disminuyo ouando aumen­
ta ol entrohierro hasta la posioión sg que corresponde al 

20.' oaso oaso do quo ol topo ¿g pormita ol desplazamiento máxi­
mo do la oorrodora,6 on posioión inaotiva del nócloo de 

ómbolo. La posioión s^ oorrospondo a la máxima limitaoi,ón 
dol desplazamiento do la corredera 6 obtenida con ol to- 

PO 3g..
25. La gráfioa b ilustra la fuerza de atracción

magnótioa on ol oaso do que ol topo J2g ostÓ introducido 
al máximo en la parto lg, estando ahora osta dltima des­
plazada al m,áximo on dlroooión al ndeleo 32_, do modo quo 
s^ da la posioi¿ón oxtroma do la corredora 6 on posioi,ón
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atraída dol núcleo 32. Be evidente quo eo puede obtener 

oualquior gréfioa intermedia entre estas dos gréfioas a 
y b, oomo por ejemplo la gráfioa _o para la que la parte 

19 asi oomo los topes 20 y ¿5 ooupan posiciones distintas 
a las extremas, y representa las fuerzas de atraooi,én ini­

cial F^ y final F^, para un desplazamiento de la corrode­

ra situado entro Sg y ŝ .-
Do este modo, se observa que es posible 

modificar considerablemente las características de trabajo
10.' dol aotuador magnético maniobrando los elementos de

ajuste, los cuales pueden alcanzarse todos desdo fuera.
Por consiguiente, so pueden efeotuar estos ajustes sin 

nooesidad de desmontar ol dispositivo o incluso durante su
)

funcí onami ont o.

15.' — —
N O T A

Descrito ol objeto del prosente invento se 
declaran nuevas y de propia invenoién las siguientes rei­
vindicaciones, oon prioridad de la solicitud de patente

20. suiza na 7094/74.dol 24 de Mayo de 1974
1. - Perfeccionamientos en actuadores electro­

magnéticos que oomprendon un núcleo de émbolo (32) y un nú­
cleo forromagnétioo estacionario (19), rodeados de un bo­
binado eléotrioo (13), caracterizados por oomprondor unos

25.' medios (24, 25, 30) do ajusto do la posioién axial del nú­
cleo estacionario (19) respocto al bobinado (13), siendo 
movidos estos medios (24, 25, 30) dosdo fuera dol actuador.

2. - Perfeccionamientos sogún la reivindica- 
cién 1, caracterizados porque ol núcleo estacionario esté
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oompuosto de.dos partos forromagnótioas (18, 19) de las 
que una (19) ostó situada parcialmente dentro de la otra 
(18) y se puedo desplazar axialmento respecto a la parte 
exterior (18), estando fija esta última (18) con relación.

5. al bobinado (13) y al oirouíto magnótioo (14) oxtorior.'
3. - Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 2, caracterizados porque la parto dosplazablo (19) 
está provista do un tope (29) do material no magnótioo, 
destinado a limitar el desplazamiento del nicleo móvil

10.' (32) haoia el núcleo estacionario (19), siondo regulable
la posición do este tope (29) fuera del aotuador.-

4. -* Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 2, caracterizados porque la parto interior (19) del 
nieloo astaoionario esta roscada en la parto fija extorior

15.' (18) i
5. - Perfeccionamientos sogin la reivindica­

ción 4,caracterizados porque la parte interior (19) del' !
núcleo estacionario presenta un asiento oilíndrioo des- 
lizable en un alisamionto (22) correspondiente a la parte

20.. fija (18) y una junta tótioa (26) que asogura la ostan- 
queidad entre estas dos partes (18, 19).'

6. - Perfeccionamientos segin las reivindicar* 

cionos 4 y 5, caracterizados porque el tope (29) ostá so­
lidarizado a un tornillo empeñado en un alisamiento file-

25.- toado de la parto interior del mieloo estacionario, pre­
sentando esto tomillo un asiento cilindrico desplazable 
on un alisamionto (27) que correspondo a la mencionada 
parto interior (19), estando asegurada la ostanqueidad 
entro el tornillo y esta parte interior, mediante una
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junta, tórica (36)..
7 Perfeccionamientos en actuadoros electro­

magnéticos.
Segdn se describe y reivindica en la presento 

5.- memoria descriptiva que consta do 8 páginas foliadas y es­
critas a máquina por una sola cara.

Madrid, a 12 MAYO 1975
p . a . '

JAtM E 'SERW
p. p.
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