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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios

a favor de Don Juan ROVIRA TRIAS y Dom Alfonso BAULENAS TONAD
de nacionalided eppafiols

posidentes en MANLLEU (Barcelona), Plaze de Egpafia, s/n y Diia.
Blanca, 94y respectivemente

port
n APARATO MUDADOR PARAL EL CAMBIO DE HUSADAS EN

MAGUINAS TEXTILES CONTIRUAS".
EENMORTA DESGEIPTLVA
e presente Pateite de Invencién tiene por objeto gorenti-
zar a sug concesionarios la propiedad ¥ ol derscho & la exploﬁacién
exclusiva de un aparato mudador para gl camblo de husades en néqguis
nas textiles continuas, cuya noveded so menifieste por su completa
automptizacidn en le gustituoidn #e los carretes pepletos de hilos

por carreten” vacios sin intervencién alguna de mano de obra, apara=
to gque 8l estar dotado de los oporiunos meocanismos de gecionamiento

necdnico, neumdiico o nidrdulico dirigidos ¥ gobernados por los més
nodernos disponitivos electrénicor de control, suple con ventaje

tento en tiempo como €n colidad ol trabajo reallzado habitualmente

por pereonal obEero.
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El aparato mudador que se describe estd formado por una
unidad des traslado que desplaza dos unidsdes mudadoras a lo largn
de le salas dorde se hallan situmdas paralelamente el grupo de méw
quinas continuas de hilar y torcer, unidad de traslado con EOVie
miento propio mentada sobre vise instaladas e res de suelo por
vuno de los extremos de dichas miquines y que deje situadas en el

lugar elegido & lre dos unidades mudedoras. Estas dos unidedes
son gompleteamente iguaeles, salvo que una es izquierda y la otra

es derscha, desplazéndose a lo largo de la méquina continua une
por cuda ledo con movimiento perpendiculay respecto el do la uni=
dad de trasiamdo, movimiento que se reallza asimlismo por scciona=
miento eléetricé mediante enrolledor automitico de tendido y reco-
gida de cable montade en su chasis que ocasiona su deslizamiento
sobre un perfil especial situado delente de la mdguina y en cuyo
desplazamiento van scoendo lss husedas dos & dom, echindolas en
un contenedor incorporado s diches unidesdes y colocando en su lu=-
gar los carretes vacios per ectomente ajuetadoé g los huesos, Una
vez cambiedas todas lgs hussdas, un mecenismo de retorno hece re-
troceder a ambaz unidsdes mudadoras a su punto de partida junto a
12 unidad de traslado, la cusl se desplaza da nuevo lateralmente
hagsta colocarse frente & la maquina que precise ser mudada.

Debe destacarse ghe sungue la wunided de traslado que se
desplaze iransversalmente por un extremo de las maquinas continuas
forma un conjunto ocon las dos uni.edes mudadoras que e mueven lon
gitudinalmente por auz lados, permanece frenada y bloqueads en
su eorrespondiente extremo mientras se verifice el cambio de husa-
das. Por el contrario cusndo las dos unidades mudadoras hzn reali=
zade el avanes y el retroceso s lo largoe de la mAquins resresendo
al puesto de partida, quedan immovilizadas Junto a lz unidad de

traglado mientras ésta efectus eu desplazamiento correspondiente.
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Para lo mejor comprensidn de le presente memoria descripe
tive se acompaiian ocho hojas de dibujos en los gue, tan sdlo & t{tu~
lo de ojemplo y no limitativo, me representa un cued préctico de reg
1iracidn de la Patente de Invencidn que se deseribes

Ia Fig. 1 repreeente una viete frontal del aparato mudador
para el cambio de husadns en miquines textiles continuns,.

Lo Tig. 2 muesrtra uns viete lateral de le unided de irase

lado.
Ia Fig. 3 corresponde a una vista en planta seccioneda de

iicha unidad.

Las Fige. 4 ¥y 5 ofrecen dos secciones laterales de la unle
dad de traslado con detalles del enclavemiento y del motor reductor
respoctivamente,

Ia Fig. 6 es una seccidn longitudinal de la miesme unided.

la Fig. 7 representa un esquema de instalacidn del aparato
mudador pars camblo de husades sobre un conjunto de méquinas toxtie
les continues, '

Ise Figs., 8 y 9 muestran sendos detallés de las vias pera
ol desplazamiento de la vnided d& tresiado y de las unidades mudado-
rag,

Ie Tig. 10 correaponde a una vista lateral trasera de la

unidad mudadora.

Ia Pig. 11l es une vista frontal de dicho unidad.

Ta Fig. 12 corresronie asimismo a una vista lateral delante
ra de la referida unlided.

Ia Tig. 13 es una seccidn longitudinal de la miswe unidad.

Las Fige. 14 y 15 con dos secciones horizontales a distin-
$0 nivel de lu susodicha unidad mudadora.

Ia Pig. 16 mucetra una seccidn lateral de la misma unidad.

la Pig., 17 represenis un esquema meumdtico do los disposie
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tivos que accionan todos los movimientos de la repetided unidad mu~
dadora.

En dichas figuras ss representa por (1) e la unided de

 traslado con estructura totnlmente metdlice en forma de puplire y do

tede de plataforma (2) pars el operario que la manipula, la cual se
hallae sustentads por dos rusdas prineipales (3) que son accionadss
por un motorreductor (4) que origina su desplazemiento a lo largo de
la via en U (5) y apoyada por medio de dos rodilloe locos (6) sobre
le via cusdreda (7), situdndose embaes vies en el pavimento a ras de
suelo y en direccidn perpendiculsr a las méquines continuas (8) por
uno de sue exiremos, lo mismo que se encuentre una eanal (9) donde
se aloja el esble eléetrico de alimentacidn (10). Ia unided de trase-
lado (1) lleva acopladss por sus respectivos lados a las dos unidedes
ﬁudadora@ (11) medisnte las gufas-engunche rapidas (12), desplazéndo-
las y situdndoles sucesivemente en los cabezales de les méquinag con=
tinuss (8) instalades en grupos paralelos de forma tal que, previa
inmovilizecidn de la unlded de traslado (1), las dos unidsdes mudado-
ras (11) pucden ser acclonsdms pers que se deslicen con movimiento
perpendicular el anterior a lo largo de los dos lados obreros de ca=
de méquina, 1o cual se produce por ls ruedz motora (13), que recibe
el movimiento a través del motorreductor (63) y se desliza por 4 ca=-
rril (15) en perfil ds doble U invertida una respecto a la otra inge
teledo delante de la mdquina y nivelado segin la misme que se fije
en ol suelo por medio de umos soportes (16), y con el conourso de la
ruede de apoyo (17) ademée de uns gula superior gue encoja en un po=
sameno con rodemientos montado directemente & lo largo de la mAguing,
produciéniose en este deslizamiento el deseado cambio de bhusadas por
anbos lados de lg mdquine textil continua (8).

Ie unidad de traslado (1) lleva incorporsdas un mecanismo

de enclavamiento que le situa exactumente en posicidn de trabajo
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para que puedan actuar las unidedes mudadoras (11), mecanisuc que
ge halle compuento por un gatillo (18) que encaje en sl soporte ds
enclavemiento (19) situado en la via en U (5) cuando el resorie
(20) es sccionsdo por los microrruptores (21). Eate mocenismo de
oholavamiento también es controlado por une palanca de tres posie
ciones (22), le cual en eu primera posicién airve‘para el desmenclg
vamiento y puesta en marche de la unidad de treslado (1) quedsndo
retenides hastas llegar & la nueve poaicién de trabajo frente a otra
wéquina continus (8), momento en que seréd soltads pers ocupar la
segunda posicidn neutra en le gque se verifica automé%icamente al
enclavomiento, pesendo segsuidamente la valenoa (22) & su terceras
pouici6n‘en le que se puede corregir dicho enclavemiento si este

no estd perfecto y ls unided de troelade (1) quedase bloqueada no
aslendo posible ningin movimiento, correccidn que se efectia medisn=
te l= varilla de meguro (23) alojsda en la parte interior del gatl=
110 (18) y que actua sobre el microrruptor (21) cuando el enclave=
miento es correcto, no tocéndolo si no es asi y miendo dntonces
ouando se debe corregir la enomelia con la pelenca (22) en la tere
cera posicidn, En el momento de iniciurae el proceso de enclavamlen
40 debe exciterse un freno con mando electrdénice que actus sobre el
motorreductor (4) frenmando las ruedas prineipales (3), llegando la
unidad de treslado (1) al enclavamiento por la inercis propla del

aistema elimindndose golpes brusmcos,
La tome de corriente eléotrice se realiza por el slatema

de enrellado, d:isponiéndose a tal fin de wn tembor (24) 8l que se
srrolla un ceble flexible (10) y gue lleva alojado un portaescobi=
1las especial de donde me toma la corriente a distribuir e ls unle
dad en 8{ y a las dos unidades mudedoras (11)» Pars hacer la reco-
glda del referidc cable (10) gue se meniiene slojado en el canal

(¢) del pavimenio de la sala y embornado en gu extremo, el tambor
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(24) recibe movimiento @ través de uno e los sjes de las ruedas
principales (3) por medio del dispositivo de irreversibilidad (26),
el cunl mueve un limitador de par que lleva el proplo tembor (24)

guedando compensadas de esta forma les diferenclias de desarrollo
existentes,
Les dos unidedes mudadores (11) se desplazan a le vez una

por cada lado de le miquina continue (8) siendo por consiguiente
ifvales excepto en su mano, comporitando ceda una de ellag un contew

nedor de mudada (27) en cebeza, un cajén pers tubos (28) por encimm
y un mymario de controles eldetricos (298) situede interiormente en
lg perte alta trasera, En su desplazamienio regulado y siempre auto
mitico sobre el carril (15), se produce la extraceidn de las husee-
das (30) por parejas y l» colocmeidn en cu lugar de loe tubos (31)
egimismo dos a dos, Paras reslizsr este trabajo es preciso dotar
ambas unldudes con wia serie de disposltivos que seguidarente se
describen.

liontado en el chasis se distingue el compresor (32) des=
tinedo e la alimentscidn neumdtica de los diversos mecanismo, asi
como para la limpieza de la unidad, y el enrollsdor (33) pura el |
tendido y recogide del cable eléctrico gue suminisire la corriente
para alimentar el aparate.

Un grupo de mordazes contiene los elemontos que realizen
fundamentalmente el cembio de husada, sustituyendo la msno de une
personm, dimtinguléndoce en cabeze & laes dos mordazaz de husade
(34)ye continuecidn les dos moxdazas de tubos (35), ambas en el
mismo plono frontal. Cuando se ha cogido con les dos primerss more
dazas la hw ade (30) pimultencamente se ahren las dos mordeazas de
tubos (35), procediéndose seguidemente a la elevucidn del grupo de
mordazes por madio de le cremsllera (36) gue controla en sus extre-

mos de recorrido les microinterruptores (37) limitendo su carrera.
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Al Tinal del rocorrido de clevacidn monienido por um contrapeso, el
ellindro neumdtico (38) comendsdo por los microinterruptores (39)
le transmite un glro de 90 grados, abriofidose entonces lap mordazas
de hurada (34) que descarcan lus proplas husadas (30) recogidaes en
el contenedor de mudads (27), en tanto que lag mordmzas de tubos
(35) se clerran recogienio los tubos (31) situsdos debajo del cajdn
para tuboe (28) dél cunl prevismente habimn desccendide. Una vez
finalizade este operscidn so produce lz Lajzda del grupo de mordezus
coloeando los tubos (31) nuevos que uns vez fljados son soliados
por las mowrduzes (35), en tanto que las mordaras (34) cogen al mis-
mo tiempo le nueva huseda y ol llegar al exiremo del recorrido en
su parte baja se emgatille la eremallera (36), lu ocual no se solta~
rd hasts inicier un nuevo cieclo. Los moviricntoas de sube y baja eon
mecdnicos realizdniome por medio de un motorresductor (40) con wn
embrague (41) que invierte el sentido de giro del eje de salida,
acciondndose eote embrague m-dimnté los ciliniros neumé}::leo»_; (42)

y eus correspondientes vilvulas (43) que situardn el reforido embry
gue (41) en un sentido o on otro y 9i conviene en pﬁnto muerto,

Ies mordezas sace husada (34) ostan provistss de uno varilla pepsra-
dors de hilon (44), lo cusl aperta los que vienen por lu perte de-
lantera de lo busede (30), colocdnddos fuera del alcancé de la
moddara (34) evitaondo roturas.

Pora asegurer el iresiedo sueve de las dos unidaden e
dedoras (11) con la dobids precisidn en ol enclavamiento meodnico,
exinte un mecarismo divieor que se acciona por medio Jel cilindro
neundtico (45) que desplaza el sororie principal (46) provisio de
enclavemionto (47), cl cual es ecciorado ror un pequefio eilindro
neunmdtico (48) que lo sdelrnta hasta quedar bloqueado, observéndow
se que cuando adelantsmos el eilindre (45) dicho enclavamiento (47)

entd lidbrs eiendo a su final de cerrera cuando aciua el microrrap=
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tor (48) que lo coloes dentro del carril (15). Al retroceder el go=
porte principal (46) trabado con la via trasleds la vnidad mudadora
(11) de lugar, pero al lleger s su final y por medio del microrrup=—
tor (50) y la vdlvul- (51) se produce un frensdo neumdtieco que nos
regule uns gproximacién a final de cerrera suave y sin golpes debido
e 1 Invrels de la unlded. Cuendo esta unided ha toyminado el traslg
do queds fremuda por medio del embrugue fremo (52) electromagndtico
mortado en uno de los ejes de las rvedas motoras (13), A través de
este mecarlsro divisor y por mediseidén de los cinco microrruptores
citados, sntomatiza: os y sincronizamos loc movimientos de enclava-
mniento, de ditumeidn, abrir y corrar wordazes, giro e 90 grodos, des
carga huesada y frenado de la unidsd mudndora.

. Cvuendo los tubos (31) hen eldo colocados por lse mordazaa
(35) dentro del huso de la mlquirs continua (5), se ssegura sw poci-
cidn correrta mediente un moesnismo de spriete (53) formedo por un
brazo g'ratorio con un csbezal autocentrante y eldstico , el cual
por lg presidn doda al brezo & trnvés del cilindre neumdtico (54)
aprieta los tubos obligdndolos & meterse dentro del huso huste su
tope mdximo, Zato mecanismo abutible es apartado por el soporte por=
ta mordzzas cu=ndo esbtes muben y vuslve a colocarse en su posicidn
de trabajo cuando las morderas (35) bejen.

Otro dlapoeslitivo que - omes lo unidaed es el curgedor de tue
bog, vuye mircidn en suministrar nuevon tuboe (31) & lee dos mordaras
(35), nzlldniore conctituido por el eojdn (28) ocupudo por piezas
todaa orlcntrdias en el mileme sentlido que me instals sobre la unided
¥ al que se l2 guite su frndo una vez instslado. Ims plezas caen
dentro de la parte distr buidora y & truvés ie un conduete llegen
hastae un carro desylgzable (55) sccionzdo por el cilindro neumatico
(56) que los entrega a las mordazas (35). Cuando lo: dou tubos (31)

hen llesado a dicho cerro en ls josicidn correcta son sefalizados
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por medio de los dos microrruptores (57) semsibles gue non pulsa-
dos por su proplo peso, pudiendo Wodo el mecsniomo de las unidaed

continuar con ew meniobra, pero no serd asi sl alguna plezs ha
entrado mel ya que instentdncumente se interrumpe la moniobra,
aiendo preelso pars correglrla qultar la pleze causente del defeg
to que al macarla dard paso a un nuevo tubo (31) en posicidn adew
cuada que sefinlarizerd y hard posible la continuseidn de la menip
bra. Un miororruptor .(58) al término dec la carrers de¢ aquel ci-
lindro (56), dard el sinoronismo final a ecte dispositivo.

Pare la descergs de la husada (30) una vaz sacadas del
huao de la maquina y giredas a 90 grados, mo preves un mocaniemo
compuesto por el brazo (59) sccionado por wn pequedo cilindro
nevmdtico (60) que esegura la caide rapida de las humeadas (30)
hacia el contencdor de mudeda (27).

Existe asimiomo un mecenismo de tijera (61) para el
e rte de hilos grvesos montudo en la parte delantera de. soporie
de mordezas frente e lap doe mordazaen de huseds (34), el cuél Be
compone de dos ouchillas, wne fije y otrs mdvil, unidses por medioc
de un tornillo con resorte que lus mantiene epreitades entre si.
Cusndo la husade ee levanisds y glrade para su descarga, el hllo
Be coloca en el huecod engular formado por las dos euchillas que
al ser mcoionmdas por un cilindro noumatico (62) eorten el hilo.

Por dliimo cabe citar el mecanismo de retorno slojedo
en la parte inferior de cade unidad formudo por un grupo motorrew
dvetor (63), el cusl por medio de unz cadens amccions el embrague
freno electromagndtico (52) montado sobre uno de los ejes de las
ruedae (13). Al ser accionado ente ponemon en marchs la unidad
la cual retorna a su pusebto de partida, quedendo parada y frenge
ds parn que no pucda ser movida cuando la unided modadora (11) es

[

desplazads por M unided de traslmdo (1).
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Todos los controles eldetricos van situsdos en la. parte
guperior de la unidad desde donde se distribuyen loo sutomatismos,
Ios microrruptores son del tipo blindado resiatente el polvo, &ro~-
sas y aceltes, siendo su montaje totalmente ajuetable 8 las necee
sidedes de la mdquina y realizdudose la tome de corriente por el
enrollador (33). Asimismo los meceniemos neuméticos constituyen
une de les partes principales del conjunio, los cuaiea previanene
te distribuidos para llever a efecto sus funciones son comgndados
por electrovdlvulas que reciben sus impulsos por pediscidn do fi-
nles de carrera 0 microrruptores.

. Serdn independiaﬁtes del objeto gue motive este Patente
de Invenoiénrlos materiales, formas y dimonsiones de los elementos
que se utilizan en ls construccién del sparato mudador pars el
cambio de husadas en mAquinas textiles continuse, slempre que las
varisciones que se introduzean no afecten a au epcnolslidad.

- R 0T A
REIVINDICACIONES,

Se reivindica como objeto de la prssente'Patente de In=
vencidnt

18 ,~Aparato mudador peru el cemblo de husedas en maqui-
nas textiles continuss, que se earscteriza esencialmente por ester
formado por una unided de traslado em forma de pupitre y con pla-
taforma para el operario, le cual se desplaze por los exiremos de
lag méquinas continuas de hilay y toreer gue componen el conjunto
de le instalacidn, siempre en sentido perpendicnlar a las pismas
v veliéndose de ums via en U por la que se deslizan las ruedes
motoras que reciben el movimiento de un motorreductor, existliendo
ademas una segunde via cusdreda para apoyo de los rodillos locos
aituedos debajo de la oitada plataforwa y un canal para alojer

el cuble eléoctrico de alimentacidn, ambas peralelas a le via en
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U y, como éota, empotrudas en el pavimento y & ris de suelo, ACOm
pléndose por los dos lados de ls referids unidad de traslado
otras dob unidades mudasdorss, liuales enire s8i{ pero de dintinta
meno, que situadss en el extremo de la mdquine continua lsteco-
rren en toda su longitvd reamlizando la sustitucibén de lam husedas
por tubos vacios gque colocs en log husos libres debidemonte opre-
{tedosn, efectudndose oste recoérrido en avance y retrocedo con la
ayuda do una via de perfil especial por le que diseurren las
ruedas motrices de ostas unidades mudadoras.

28 ,~Aparato mudador para el osmbic de hussdas en méquie-

nee textiles cont{nuas, segin la reivindiomeidén anterior, que se
caracteriza por el hecho de gue las unidad de traslado lleva incor
porado un,maoanismohda enclavamiento compuesto por un gatille que
encaja en loe soportes de enclavemiento sltuados en la via en U
cuando un resorte es accionedo qlectronicamenta, halléndose con-
trolado por una palenca de tres poaicignea que reslize ol desen~
clavamlento y puestn en parcha de lr unidad, nuevo enclavexlento
¥ correccién del mismo, mecanismo gue permite colocer exactamente
en ponleién de trabajo fr;nte o los extremos de cada una de les
méquinas continuae a las dos unidades mudadoras pera que pusden
gotuay en su proceso automatico.

38 ,~Aparato mudsdor para el camblo de husadas en mAqui-
nee textiles continuas, =egin las reivindicaciomes 1 y 2, que ®¢
oorncteriza por el hecho de gue las dos unldodes mudadoras se hallam
dotades de movimiento suténomo que les desplaze por smbos lados

de la miquina textil continua, realizando en gu avence el cembilo
de husa'a ¥y la colocacidén de nusvos tubos con ebeolute preeiai&n,
helldndose dotadas pars au gonsecucidn de wn grupo de mordszes

que adquieren todos lo» movimienta necesaerlos pare secer las huse-

das dom a dos sustituyéndolame por iubos veclos, c¢stando compuesto
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por dos mordazas de husade y dos mordazas de tubos de tal forma que
a8l cerrarse lam primeras sobre ls huseda se sbren mimultédneamente
lag2 pegundas soltundo los tubos, broceﬂiéndoae a continuecion s la
slevecidn del grupo medirnte cremsllora en cuyo final de recorrido

ge rroduce un glro de 90 grados tres ¢l cunl se sbren los mordazes
de husadse que desosrgen las pioaaé ropletas de hile y se clerran
las mordszas de tubos recogiendo plezas vacias que le llegan deo wn
cargador de tubos situado en la parte alta de la unidad, bajundo

soguidawente dicho grupo para colocar los tubos cuya posicidn en los
husos de ls mdquine textil se asegura medisnte wn mecanismo de aprie
te compuesto de un braze girstorio con cabezal mutocentrante y eldse
tilen, en tanito que las mordazas de busads se disponen a goger nucva
hueada inici:ndo con ello un ciclo nuavo.

48 ,~Apirato mudador purs el camocio de busadas en médquinas
textiles conti{nuss, sesin las reoivindicaclonss 1l a 3, que se carace
teriza por el hecho de que las dos unidades mudadoras poseen un me=
caniemo divisor que asogura el trasledo suave de las misras a lo lar-
go de lu méquina toxtil y con le debida precisidn pars que se produze
ea su enclavemlento sobre la via de peffil especial en el momento
.oportuno, qusdende frenada la unided, actuendo vor Gliimo sl final
del recorrido un embrague frono electrommgnético montado en uno de

los sjes de las ruclas motrices qus bloquea totalmente a diches unie
dades,

58 ,~Aparato mudador pura el camblo de hmendas en mAquinas
textiles eontinves, sezlin las reivindicmciones 1 a 4, que se carsc-
terlza por el heche de soseer un mecanismo de descergn de hussda que
asegura ln ownids pipide de lus piezas ll.nas soltsdas por les morda=-
zas de husads y conduciéndoles haclz un contenedor de mudada situndo
en lz pzrte delenters de las unidaden nudadoras, mecenisuo compuesto

por un brazo mccionsdo por vm cilindro nevmitico, distinguidndose
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peimismo un mecenismo de tijera situado on la parse delsntera del
grupo de mordezas y compuesto de uns euchilla fija y otra mévil
wnidas medisnte tornillo y resorte gque las mantieﬁen apretodas,
cuys misién es cortar el hilo que se coloca entre dichﬁs cuchillss
cuando la husade es levanisda y girads para su descarga. '

69 .=Aparato mududor para el cambic. de husades en méqui-
nae textiles continuas, segtn lus reivindicaciomes 1 & 5, que se
corscteriza por el hecho de que todos los movimientos de los dige
tintos mecanismos y dispositivos que componen el aparato mudador
pon dirigidos por elementos neumiticos a través de electrovélvulas
que reciben sus impuleos por medio de Tinales de carrera o mioxro-
rruptores de tipo blindado reeistentes al polvo, grusas ¥y aceltes,
realizdndose la toma de corriente por la wnicad de enrollado con
tendido y recogida del cable eldotrico completemente autombtica.

T8 .~AFARATO MUDADOR PARA EL CAMBIO DI HUSADAS EN MAQUI-
NAS TEXTILES CORTINUAS,

S8ean ocuales fueren las circunstanciae gue oon;urran
oon la esenci: lidad propis de la miema.

Consta le presente Memoria descriptive de treoe pégines
foliadas y meocanografiadas por una sSola cara y Ve acompeiiade de
ocho hojem de dibujos aclarativos.

Moadrid, 3 0 mayo 1978
P, 4,
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