KL/ARJ-583
EX~FR

17521
437521

PATENTE DE INVENCION

SR MR DAL B EKLR VORI 5P 2000 BIVCRY MO 1R YR 52 10T 0 LAY BN 005 4 £ 0 1S

por VYEINTE asfics

cuye privilegio se solicita para Espsfia,
sus territorios y plazas de soberanis, a
favor det

CONCEPTIONS BT CONSTRUCTIONS
¥ECANIQUES - SOCERRM .

entidad I'rancess, domiciliada en Ste
Bibiane, 33620 Bargemusn, Francia, relati

va Al

“PERFRCOIONAMIENTOS EN LOS APARATOS TRX-
PILES PAEA REALIZAR TRANAS®

W3 E N MR N R RN RSN

Inventor: Charles Vandermarlidre

Prioridad: Solicitud de pamtente en Prancia n@
T4 1615€ de fechs 10 ¥gyo 1974.

POOR
QUALITY



He

10.

15.

20.

:f"'?vﬂqﬁ—" 7Ty
e T, R s AL

ot 14,8054 5003 ) /ovA

/- i
ST ey

RINORIA DESCRIPIIVA

La invencién se refisre a log aparatos textilen

0&9&029ﬁah&c&ttra&as.-------————---..-..-

Las miquinas utilizadas desde hace numerosos ailes
pora realisar rejilles tejidas y encoladas comprenden un
digpositivo “tramadorY, eg decir capaz de hacer tramas. Las
rejillas as! realizalas son ceguidemente gncoledas y pusden
ser aplicadas directamente o ulteriormente entrs o sobrs
las superficies que refusrszan: papel, pelfculas de material

PléﬂtiCO,ﬁtCo A A TR R B MR R MR AN R W W G s owe

Los aparatos tremadores conocldos presentan todom
inconvenientes tales como wma velocidad de produccidn dema-
giado pequefia de la trama 0 wna enchurs limitada para Seta.

La invencién tiene por objeto crasr un aparato tra
mador que alimina entes inconvenisntes 0 que por lo menos

A este objete, el aparato textil semin le invencién
que comprendes dog cintes flexibles que 1lleven unos pivotes
en eus puperficies exteriores respectivas y que estén monta
das en dos plagnos paralelos sobre unas ruedas soportadas por

unos fxrboles comunes; por 1o menos una cinta flexible que



56

10.

15.

20.

25.

ileve un ojete guiatilo y que estf dispuesta on un pleno per
pendioular a los d0s mencionados planoes pasenio sobtwa dos
rueise oxtreass; un sistema sprovisicnsdor de hiloe situado
de manora qus la ream de hile que sgale d¢l mismo puede pa-
sar por dicho ojete y ser arrastrada por éste y un motor

Que arrasirn las tres cintas flexiblos, esti esencinluente
caracterizado porque comprende zisnfis dop ganchoe movidos
POr un mecanismo de accionswiento en veivén on el espacio
comprendido entre las dog ramms de la cinta flexible porta-
ojete y situsdo an el exterior de dichos planos paralelom;

¥ porque el motor arrastra el mecaniemo de accionamiento en
eineroniszo riguroso con las tree cintas floxibles, sienda
tal el conjunto que, cada veg que el ojeto s aproxima a
uns 4e las rusdiss extremas, el macanismo ds ccclonomisnto en
veivin coloca en pr:lncipio' el gancho préximo a eata rueda de
axtremo, sobre al paso de in rama de khilo que llega ol oje-
te para recoger eata rama 4e hile y a continumcidn, deppuds
de la formacidén de un bucle con esta roms en ragdu del paso
del ojete sodbre dicha rueda de axtremo, desplazs el geticho
en cueatidn con el tucle de bilo asf formmdo hasts engenchar
sste bucle ssbre por 1o menos un pivete soportado por la oln
ta portapivotes prézime a dicka ruedts « « « = v w = - - -

Para que el motor pueda arrastrar en sincronismo
riguroso las tres cintas flexibles y el mecenisme de mcciong
miento de lom ganchos, lus cintas flexihles ¢stén formadas
0 bien por correas dentadas que pasan sobre rusdrs forwades

8 8U Vex por poless entalladas, o bien por cadenas gue pasan
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80bre ruedas dentalas, y la traneamisién entre el motor, ez
tas cintas {lexibles y el mecanismo de arrnstre de los gan-
choe, comprende también corrans de cete tipo o cedenas o

unor engranajse equivalentets, = m m m m w v v v v o - - -

Segin una construceidn ventsjoea, el aparate come
prende un veriador de velocidnd que permite modificer la ve
locidad de arrastre de las cintas flaxibles portapivotes con
r?nspecto 8 1s de la cinta flexible portacjete, siondo esta
dltima velecidad invarisble con respecto = la 4el mecanismo

de arrastre do loe ganchosSs = = - v v s c e v e e = - e -

Estd clarc que &l sparats iramador segin la inven-
¢ién slcanzs bien ‘sl objeto qua se hadfe fijalo. Fn afecto,
eeti conntitufldo egomcinlmente por slemsntos (correas o ca-
denas) que pueden desplazarse a gran velocldad: Ademés, su
sistema de apravisi.onamiento no necesita paros fracuentes pa
ra sor reabastecido. Ademds, es suficiente separar las co-
rrgas portapivetes para asumentar la anchura de la trams, lo
que no ofrece grandes dificultedes. Finslmenta, gracias a su
variador de velocidnd, se pueden obtener rejillas cuyos hilos
Be cruzan g voluntad o blen perpemdicularmente, o bien bajo

La invencidn podrdi, de todans meneras, comprenderse
mejor con la syudx de la desoripoidn que sigue y de los pla~
nos mmexos, los ocusles sec refieren a unos modos de reslica-
cidn preferidos de la invenecifn, = = = s s c c e e v = = =

La fig. 1 de eptos plaucs, missira, en paerspectiva,
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los érganos esencialses del gparato tramador realisado segiin

un primer modo de reslizacidn de la invencifn, = = « = = « =

La fig. 2 ilustra las fasex sucesives del funolo-

namiento del aparato de la fig, v e =c v e v v v m e w .

La fig. 3 suestra, 8 mayor sscsla, wio de los gan
chos del aparato de la fig. 1 con la correa portapivotes

Le fig. 4 muesira una variante de los slementor de

larig.s‘ G T R WP NN SR SR AR WE G We GE W e A KN A W W e wn e e e

Las figs. 5 y & muestran, reapectivamente en mlza~
40 y en planta, una wéquina que comprende dos aparatos tra-
nadores realizados segdn un segundo modo de raslizacidn de

1‘1nvm016n. ‘»u—u-,---—-—-‘t---‘rn-n-—.-

Las fige. 7 a 9, finalmente, ilustran diversas for
mes do tramas reslizudas eon la ayuda de los aparatos segin

Como muestiran ecsquemfticementae las fige. 1, 5 ¥y 6,

¢l mparato segin la invencién comprendes: « — « = = - « -

= dos correas dentadas 1 nue llevan unos pivotes 2
sobres sus superficies exteriores respeciivas y que estén mon
tadas en dos planos paralelos P y Q (ver fig. 6) sobre unas
ruedas o polens entallsdas 3 ¥y 4 soportadas por uncs Srbolas
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~ una correa dentada 7 (fig. 1), dos correas den-
tadas 7, 7b (fige. 5 y 6) o més, llevando esta correa 7 a
cads una de lan correas Tz, 7 un ojete gufabilo 8 (fig. 1)
& 3a, 81 {fig. 6) estemndo dispuests on un plano parpemdicu
lar s log doe merncionados planos P y Q posando sobre dos
ruedas o poleas sxtremse 8, 10 (fiz. 1) 6 9a, 10m, 9b, 101

(figs‘&);—* ————— S en an am ws M WL s W AR AP W AP N ew am em

-~ un gistena sprovisionador de hils gue compreande
tantee boblrnes 113, 112 (fig. 5) como correas portanjetes
y eituado de manera que ln rama de kile 12 (fig. 2) § 12a,
12b (fig. 5) que sale del miemo pueda pasar por ol ojete S

6 8a, 8b y ser arrasirado por éste; = = -~ = - == o«

- dos ganchoe 13, 14 (figs. 1y 2) 6 13g, 143
13b, 141 (fig. 6) por correa portaojete, movidos eads uno
por un mecnnismo de accionamiento en vaivén 15 en el espe-
cio comprendido entre las des ramas de lu 0 de cada corres

portaojete situada en el exterior de dichos planos parale-

- un motor 16 (fig. 1) que srrastra en sincrenis-
no riguroso las corress 1y 7 (6 T, 7b) y €1 mecanisno de

aeoionamionto 15, = @ e« e v c v c o o " v .- -~ - -

Segin el wode de realizscidn de la fig. 1, el mg
tor 16 arrastra un 4rbol 17 sobre el cual esif cslada la pg
lea extrema 3. La correa deatada 7 errastra sin deslizemien
to la polea 10 que estd calads sobre un drbel 18, ol cual
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estd unido por una tranemisidn 19 de corrsas denvadias, por
una parts, a un firbol 20 y, por otra parte, & la entrada de
un variador de velocidad 21. Lz salida Je este veriador 21
etk unide al &rhol 5 ds las poleas 3 sobra las cuanles pa-

Ban 1as correas Aentadas 1. = v o w v v @ w = - w o - -

Bl mecanismo de accieonamisnto 15 amtd cousbituido
por una doble menivela 22, solidaria del #irbol 20, a la
cual vatfn fijrdas, por uno de sus oxtremss, Goe cintam {lg
xibles 23, estando los otros extremos de dstas fljmdos 8
unos soportes 24. Estos soportes 24, gque llevan respectiva-
wente los ganchos 13 y 14 y pueden deslizar en unse gulaw
25, son tirados alteraativamente hacia atrds ds la fig. 1
por las cintas flexiblos 23, conira 1a sceidn de resortes

Segin el modo de’ realizacién de las fige. S ¥ 6,
las diversas correas y log ganchos pueden ser arrasirsdos
30 forma anfloga y es pues indtil enirer a este sujeto en
nés smplias explicaciones. So pueda sefislar, sin embargo,
que se han designado por 15z y 15b, en la fig. 5, unos mecg

niemos de nccionamiento andlogow, cade uno, al mecanismo 15

Los modos de resalizacidn 4e la fig. 1y de las
figs. %, 6 aifieren no solamente por el nimero de lam co~
rreas portaojetes 7 § Tz, 7b sino también por la dispozicién
de esta 0 entas corress con respecto n las porress portepi-~

votes 1. Sepdn la fig. 1, la corres ¥Ynica 7 setd situada ul
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extremo de lap corraas 1, perpendicularmente al plauo de los
drbolee 5 y 6. Por el contrario, segin las fige. 5 y €, 1lns
corrgas 7a, 7b estén situndas paralelamente al plano de los
érboles 5 y €, permitiends este disposicién l= multiplica-

cidn de las correas porteojete. = = = = = - - - .- -

Se obllene asf un dispoeitivo tremador cuyo funcio
namiento esté ilustrasdo por los eequemas By BDece hdelm
fig. 2. ¥1 sentido de rotacién de las poleas S y 10 ha mi~

4o indicaio por lag flechas sobre estos CRQUEMAE, = = = = =

En ol ssquenna a, el ojete B, gue se halla enton-
ces sobre 1a remas superior de la correa 7, se aproxima a la
polea extirema 3, :daspués describe ure medin wuelia sobre &
ta 2 inicia su movimiento de retorne sobre la rams inferdor
de la correa hasta lz posicién del esgquems b. Entre las po-
riclones de los emquenas 25 by la ram de kilo 12 es reco~
gida por el gaz;cho 13 que ha gido avanzaio por su mecenisme
de accionamiento 15. Deepuds, en la posicién Gel ssqueme ¢,
la rama de hilo 12 forma un bucle 27 Y el mecanipmo de ace
clonamiento 15 hace retroceder el gancho 13 hasta el momen—
to del paso de uno de loe pivotys 2y 10 que introduce en el
tunle 27 este pivote al cusl queda enganchado (esquema 4).
Cuando ¢l ojete 8 se aproxime a ls otra polea 10, se produ-
cen las mismns operaciones que a nivel de la polen 9, sien=
do solamente la diferencia que la llagadas del ojete se reali
za gobrs la reme inferior de la corres 7 y su salids sobre
la rama superior. Las posiciones de los esquemas & Ley

L de la fig. 2 corresponden respectivemente a les de las
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figs. 8 by éy 4 y no tienen puss necesidsd de ser descri-
tgs en detalls. Se concldbe quo'la rama de hilo que proviene
del sistema aprovisiomalor, anflogs a los que se han desig-
nado por 1{ay 112 en la fig. 5, sea enganchaia sucesivamen
te & un pivote de 1la corres 1 de izoulerda y a ud pivote do
1a Serscha. Como estas dos correas me demplazan durante os-
tags opersciones, sa obtiene una trame formada por tantos hi
los como correas portaojete hay, es decir por un hilo con

al dispositivo de 1ls fig. 1 y por dos hilog con el de las

fm.5"60 - ey W G W AN T W G G Gp SR Ae R W SR e M e W W AR

Como nuestra la fig. 3, el gancho 13, que esté gs
nerslments forsado por un hilo metflico doblads, puede te-~
ner una anchura $til inferior al intervalo entre dosm pivotes
sucesivos 2, en cuyo caso el hilo de trame forma un macle
alrededor de un solo plvct:c 2 da una du lag correas 1, des-
pués alrededor Je un solo ‘pivota 2 4o la otra correa 1y aef
sucesivaments. Segin la variente de la fig. 4, el gancho 13
puede tener, por el conirario, una anchurda dtil 3 igual o
ligeramente superior al intervalo entre dos pivaies. en Cue
yo osgo el hilo de trams forza un bucle alrededor del conjun
to de dos pivotes sucesivoe 2 de una de las correas 1, des-
pube alrededor del conjunto de dos pivotes 2 sucesivos de la

otra correa 1y asl sucesivemonts, = = == = o v = = ==

Oracias e las dimensiones asf dadas a los ganches
13, aef como a la prosencia del variador de velocidad 21
(fig. 1) ¥y a la posibilidad de multiplicar las correas porig
ojete, el aparato permite hacer unas iramas gue tienen lae
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formas mfs diversas, tres ejemplos de las cualem estén repryg
sontados en las figs. 7 a 9. Segin 1la fig. 7, 1la trama estd
formade por doe hileg A y B orientados perpendicularzente a
ia longitud de la tramn, puestos de dos en dos pivotes 2

con la ayuda de un gancho del tipo de ls fig. 4 y desplage-
dos mdtuamente en una distancia igusl a la separacién entre
pivetes; cada hile no pasa més que unm vez sobre el mismo
pivote que lo deevis en 902. Segin la fig. B, la tramn estf
también formada por dos hilos A y B orientados perpendiculsr
ments a 1o longitud de le trams, pere el hilo A, por ejem-
ple, pasa en principio sobre un pivete de la correa 1 repre
sentado en la parte slta de la figura, despuds sovre el pivo
te siméirico de la parte baja de la figura y vuelve sobre el
migmo pivete de la parts alts de la figura gue snteriormente
hebidndose formado un bucle cerrado; despuds este hilo &
salta un pivote dc la parte alta de la figura y vuelve ha-
cor un nuevo tufle cerrado. El hilo B forma los mismos bu-
que el hilo A, pero dispuestom eindtricamente con respecto
al sje longitudinel medio de la trama y desplazados en un
intervalo entre pivotes. Segin la fig. 9, la trama puede es
tar formada por un mimero cmzlquiera de hilo teles cozo A,
By € nlgunoe de los cusles solsmente ea muestran y que es-

tén dispuestos oblicuamsnto, « = - « = e e w e w - - - -

El aparato estd, deede luego, completado por unpe
medios que permiten aplicar la trama sobre un poports sntes
de desengancharla de los pivotes. Dichos medios han sido re
presentados a titulo de ejemple en las fige. 5 y &, donds
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8¢ trata de liger la trasa a una urdimbre formada sobrs un
exjulio 28. 1 dispositivo tramador astd sutonces situado en
tre unos rodillos 23 y 39 sobra los cuales pasan respectivg
gonte una cape superior 11 y une capa inferior 32 de Hrdim-
9e bre. La trame es entonces presionada por dos rodillos 33 en
tre 1lgs Jdos capas de urdimbre 31, 32 a las cusles és fija-
da por encolade, pasando por una cubs de cola o cualquier
otro sisteua de rsparticidn de cola que asegura ¢l anuteni-
miento de lom hilos los unos con reapecto a los otros {an-
10, polvoresdo de polvos adhesivos o termoadherentes, pelfculas

o redas andhesivas o termosdherantes, ctc.). == = = = = <

Dasde luago, la invencidn no estéd limitada a los
modos de rsaligacién descritos sino gque engloba todes lag
varisntos, particularments aquélls en gque laa correas jenta

15. dag y poleas sntalladas sod rsuplazadas raapcctivam'mte por
unas cadenas y ruedas dentadag equivalantee ymuélls en que,
en lugar de ser pogadas a ungs capas de urdimbre, las tra-
mas eerfan directamente incluidas entre dos peliculas o su~
perficies a reforszar (particulsrmente pspel) o serfan inire

20. ducidas en unos sistemas de fijacién de hiloe por tricotado
o puntos de costura. 51 aparato trasader es entonces coloea
do delants de los sistemss de fijacidn da hilo por tricotae-
do o puntos de costura para ligar lse tremas sobre urdimbres

que provienen de enjulios o de filetese =~ = = @ = = = = «
25. g O 27 A

Sa declaram de novedad y propleds? para Espafla, sus

.
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territorios y plazes de soborenfm, las siguientes: = = = «

REEIVINDICACIONES

1e= Perfoccionamientos en los gparatos textiles
para rezlizer tramas, del tipe que comprende des cintas fle
xivles que llevan unop pivotee en sus superficies extorio-
ros respectivas y que estén nontadas en dos plenos parsle-
los mobre unas ruedas soportadse por unos 4rboles comunes;
por lo menos una cinta flexible que lleva un ojete gufanilo
Yy que estd dispuesta en un plano perpendicular & los 3os
mencionados planos pasendo sobre dos ruedae extresag; un
sisteman aprcvxsiqnador de hiloc situado de manerz que la ra-
ma de hilo que sa:sle del mismo pueds pasar por dicho ojets y
ger arrastraic por éste; y un motor que arrastra las tres
eintas flexibles, caracterizadc porgue comprunde, ademés,
dos ganchos movidos por un mecasismo de accionamiento en vai
vén en el espacio comprendide entre las dos rames de la cin
ta flexitle poriaojete y situasdo an el exterior ds dichos
plance paralelos; ¥y porgqua el motor arrestra el mecanismo de
accionamiento en sincronismo riguroso con lea tres cintas
flexibles, sisndo el conjunte tal gus, cada vez que el oje=
t¢ oo aproxisa a una Jde les ruedss extremss, sl meconiemo
da acclonamiento en vaivén colocs, on prineipio, el gancho
préximo a asta rueda oxtrema sobre el paso de la rama de hi
lo que llega nl ojete para recoger osta ramms de hilo y a
continupeidn, despuébs de la formacidn de un bucle con sate
roms de hilo en razén 3el paeo del ojaete sobra dichs rusda

extremz, dezplaza el gancho en cuestidn econ el bucls de hilo
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as{ formado hasta engenchar el bucle gobre por 1o mence un

nivote soportado por la cinta portspivotes préxima a dicha

maﬂg. —-.n---n—----a—uuu»----u--—u-

2.~ Porfeccionpnientos segdn 1z relvindicacién 1,
caracterizados porque todas las cintae flexidles ectén for-
padas por corresz dentadss que pasan gobre rusiss foruadas

a ou vez por poleas entalladag, « = = ===~ = == ====*

3.= Perfeccionanientos pegdin 1= reivindicacidn 1,
caracterizados porque todas las cintas {lexibles satfn for-

ugdas por cadenas que paean RODIre rusdas dontadoge = = w =

4.~ Dorfeccionamientos sagdn cualaquiera de lag rei
vindicacionas 1 a 3, caracterizados porgue el aparstio come
prende un variador de velocidad que permite nodificar la veg
locidad de arrastre de las cintas flexitles portapivotes
con respscto = la de la cinta flexible portaajate, siendo op
ta dltims de velocidsd inveriable con rsapecto a la del mecs

nismo de axrasire de 108 ANChO8, = « = = = » = =« ©w = v«

5.« Perfeccionavientos segfn cualguiera de las rei
vindicacionee 1 a 4, earacterizados poraue cala gancho estd

formado por un hilo metdlico doblados = = = = = = = = ==~

6.~ Perfeccionamientos pegin la reivindicsecién 5,
caracterizados porque cala gancho tiens una anchura dtil 1o

farior sl intervelo entre dos pivobes sucesivos. - -

7.~ Parfeccionanientos espia la reivindicacide 5,
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caracterisados porgue cada ganche tiene una snchura 01l
igual o ligerasmente superior sl intarvalo entrs dor pivotes.

8.- Perfeccionamientos segin cuzlquiera ce las ref
vindleaciones 1 a 7, ceracterizados porque ¢l apsrato estd
situado entre dog rodillos entres los cuales pasan respecti-
vamtante una caps superior y une cape inferior de urdimbres,
comprendiendo la mdquine ademds dos rodillos spropiados pa=
re presionar la traca formade por el dispoeitivo sntre las

9.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de lss rei
vindieacionez 1 a 7, caracterizefos porqus el sparato setd
colocade delante 'de los eistemms de fijacién de hilo por tri
cotado ¢ punitor e costura peya ligsr las tremes sobre urdin
bres que provienen de enjulios 0 de filetas, = « - « «w = =

10.~ “PFRPECCICKANIENTOS BN LOS APARATCES TLXTILES
PAﬂAREALImmmAS". " N e G ar ER WS GE A% M W B G A am W -

Podo ello conforme Be describe y retivindics en 1n
pregente memoria que consiz de catorce hojme folizdee ¥ mMeeg
nografisdas por ung gola de sus cerass y de cuatro liminas de

dibujos que la ilustren.

\}."" l‘. ,
MADRID, - DI
P A M CURELL SUNOL

BCHe



(SVIOH 7)1 VIOH . W3I¥320S - SINODINVIIW SNOILIMMISNOD 13 SNOIISFZ!'0D,



"CO:{CEPTIONS ET CONSTRUCTIONS MECANIQUES - SOCEREM

7 813 4 4 14




REM | HOJA 1(4 HQUAS )




"CONCEPTIONS ET CONSTRUCTIONS

MECANIQUES - SOCEREM® - HQJA 2(4 HOJAS)
7 M4 f) A7 (3)7




“CONCEPTIONS ET CONSTRUCTIONS
MECANIQUES - SOCEREM" HQIA 3 (4 HQIAS)

e %

'A llllAllll

'
i
g
4
R

|
L
I

28 > ) g;z:"s &
Ba~ L. wp B

T U Bl -

3] 6 vt et Ty
PoAY S ClinEL SUSOL
P :)‘i s L
AR T A SR R S SO |
~ Pt T L \




“CONCEPTIONS ET CONSTRUCTIONS
MECANIQUES - SOCEREM*

O
A
// -
///’B
|
1
FZ‘gﬂg
i 2

N

[roooeVVVOOOGQ
o 8 o o © o _0©

°ovovo‘:9:o°o° ooroooooood.l

o © & o0 0 o

. Lt

_ P T R A
. g v WS

SRATYRA T TR

ol o CHPETT SUGE

":"! :; i
AR



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



