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BsrsoRiA PEscaimyA

La invención se refiere a loe aparatos textiles 
capaces de hacer tramas. -

Las máquinas utilizadas desde haca numerosos años 
5* para realisar rejillas tejidas y encoladas comprenden un

dispositivo "tramador", es decir capas de hacer tremas* Las 
rejillas así realizad as san seguidamente encoladas y pueden 
ser aplicadas directamente o ulteriormente entre o oobre 
las superficies que refuerzan: papel, películas de material 

10* plástico, e t c . -------- ---- - - — ■----- ------------

Loo aparatos tramadores conocidos presentan todo» 
Inconvenientes tales cobo una velocidad de producción dema­
siado pequeña de la trama o una enchura limitada para ¿sta.

La invención tiene por objeto croar un aparato tra 
13» mador que elimina estos inconvenientes o que por lo menos 

los atonda. - —  .......---- —  - --------------------

A este objeto, el aparato textil segán la invención 
que comprende dos cintas flexibles que llevan unos pivotes 
en sus superficies exteriores respectivas y que están monta 

SO. das en dos planos paralelos sobre unas ruedas soportadas por
unos árboles comunes; por lo menos una cinta flexible que



lleva un ojete guíahilo 7 que está dispuesta en un plano per 
pendicular a los dos mencionados planos pasando sobro dos 
ruedas extremas; un sistema aprovisionador de hilos situado 
de señora que la rasa de hilo que sale del sieso pueda pa­
sar por dicho ojete 7 ser arrastrada por éste 7 un motor 
que arrastra las tres cintas flexibles* está, esencialmente 
caracterisado porque comprenda además dos ganchos movidos 
por un mecanismo de accionamiento en vaivén en el espacio 
comprendido entre las doe ramas de la cinta flexible porta- 
ojete 7 situado en el exterior de dichos planos paralelos;
7 porque el motor arrastra el mecanismo de accionamiento m  

sincronismo riguroso con las tres cintas flexibles* simado 
tal el conjunto que* cada ves que el ojete se aproxima a 
una de las ruedas extremas* «L mecanismo de accionamiento en 
vaivén coloca en principio el gancho próximo a esta rueda de 
extremo* sobre el paso de la rasa de hilo que llega al oje­
te para recoger esta rama de hilo 7 a continuación* después 
de la formación de un bucle con esta rama en razón del paso 
del ojete sobre dicha rueda de extremo* desplaxa el gancho 
en cuestión 00a él bucle de hilo así formado hasta enganchar 
este bucle sobre por lo menos un pivote soportado por la ein 
ta portapivotes próxima a dicha rueda.- - ------ - - —  -

Para que el motor pueda arrastrar en sincronismo 
riguroso las tres cintas flexibles y el mecanismo de acción^ 
miento de los ganchos* las cintas flexibles están formadas 
o bien por correas dentadas que pasan sobre ruedas formadas 
a su ves por poleas entalladas, o bien por cadenas que pasan
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sobre ruedas dentadas, y la transmisión entre el motor, es­
tas cintas flexibles y el mecanismo de arrastre de los gaa- 
ehos, comprende también correas de este tipo o cadenas o 
naos engranajes equivalentes. ------------ - - ---------

5 * Segda una construcción ventajosa, el aparato com­
prende un variador de velocidad que permite modificar la ve 
locidad de arrastre de las cintas flexibles portapivotee con 
respecto a la de la cinta flexible porteo jete, siendo esta 
última velocidad invariable con respecto a la del mecanismo 

10. de arrastre de los ganchos.----------------- ---------

, Está, claro que él aparato tramador según la inven­
ción alcanza bien el objeto que se había fijado. En efecto, 
está constituido esencialmente por el en en tos (correas o ca­
denas) que pueden desplazarse a gran velocidad. Además, eu 

15. sistema de aprovisionamiento no necesita paros frecuentes pa 
ra ser reabastecido. Además, es suficiente separar las co­
rreas portapivotee para aumentar la anchura de la trama, lo 
que no ofrece grande» dificultades. Finalmente, gracias a su 
variador de velocidad, se pueden obtener rejillas cuyos hilos 

SO. se cruzan a voluntad o bien perpendicularmente, o bien bajo 
un ángulo cualquiera.------------ ----- . . . . . . . . . .

&a invención podrá, de todas maneras, comprenderse 
mejor con la ayuda do la descripción que sigue y de los pla­
nos añosos, los cuales se refieren a unos modos da realiaa- 

25. clón preferidos de la invención.

J*a fig. i de estos planos, muestra, en perspectiva.



loe órgano» esencial»» del aparato trasador re allealo según 
un primer nodo de realización fie la invención,

La fig. ? ilustra las fase» sucesivas del fundo» 
sasiento del aparato de la fig. 1* ---------------------

La fig. 3 muestra» a mayor escala, uno fie loa gan 
choa del aparato fia la fig. 1 con la correa portapivotes 
próxima.

La fig. 4 nuestra una variante fie los elemento» de 
la fig. 3. --------------------------------------------

Las fig». 5 y 6 muestran* respectivamente en alza­
do y en planta» una «¿quina que comprende fio» aparatos tra­
madores realizado» según un segundo modo de realización de 
la invención. - - - - -  - - - - - - - - - - - - - - - -

Laa fig». 7 a 9» finalmente, ilustran diversas fqr 
mas fie trama» realizadas eorx 1» ayuda de los aparatos según 
la invención. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como muestran esquemático»ente las íigs. 1, 5 y 6, 
el aparato según la invención coaprende i - - - - - - - - -

- dos correas dentadas t que llevan irnos pivotes 2 
sobre sus superficie* exteriores respectivas y que están mon 
tafias en dos plano* paralelos P j  Q (ver fig. 6) sobre unas 
ruedas o poleas entalladas 3 y 4 soportadas por unos árboles 
comunes 5 y f>$



- una correa dentada 7 (fip> 1)» dos correas den­
tadas 7a, 7b (fige. 5 y 6) o tsáe» llevando «ata corras 7 a 
cada una Se las correas 7a, 7b un ajete guíahilo 8 (fig, 1} 
<5 3a, 3b (fig. 6) estando dispuesta en un plano perpendicu 
lar a los Sos mencionados planos ? y 3 pasando sobre dos 
ruedas o poleas extremas 9* 10 (fig, 1) 5 Sa, 10a, 9b* 10b
(figs, 6) j ----------------------- ----------- ------

- un aistasa aprovisionador de hilo que comprende 
tantas bobinas 11a, 11b (fig, 5) como correas portaojetee
y situado de manera que la rama de hilo 12 (fig, 2} 6 12a, 
12b (fig, 5) que sale del álamo pueda pasar por el ojete 8 
6 8a, 8b y ser arrastrado por éste; - — -- - - - — ---

~ dos ganchos 13, 14 (figs, 1 y 2) 6 1.>a, 14a; 
13b, 14b (fig, 6) por correa portaojet®, movidos cada uno 
por un mecanismo de accionamiento en vaivén 15 en el espa­
cio comprendido entre las des ramas de la o de cada correa 
portaojete situada en el exterior de dichos planos parale­
los P y Q; y ------------------------------------------

- un motor 16 (fig, 1) que arrastra en. sincronis­
mo riguroso las correas 1 y 7 (6 7a» 7b) y el mecanismo de 
accionamiento 15, ----------------- - - - ----- — ---

Segd» el modo de realixacián de la fig. 1, el mo 
tor 16 arrastra un árbol 17 sobre el cual está oalada la pjo 
lea extrema 9, I>a correa dentada 7 arrastra sin deslixamien 
to la polea 10 que está calada sobre un árbol 18, el cual



está unido por una transmisión. 19 de correas Sentadas, por 
una parte, a un árbol 20 y, por otra parte, a la entrada Se 
un reriador do velocidad 21. La salida de este variaüor 21 

está unida al árbol 5 de las poleas 3 sobre las cuales pa­
san las correas dentadas 1. - - - —  -------- --------

B1 mecanismo de accionamiento 15 está constituido 
por una doble manivela 22, solidaria del árbol 20, a la 
cual están fijadas, por uno de sus extremos. Sos cintas fie. 
xiblts 23, estando los otros extremos de éstas fijados a 
unoB soportes 24. Setos soportes 24, que llevan respectiva­
mente los ganchos 13 y 14 y pueden dealisar en unas gula»
25, son tirados alternativamente hacia atrás de la fig. 1 
por las cintas flexibles 23» contra la acción de resortes 
de retomo 26.

Según si modo de realización de las figs; 5 y 6, 
las diversas correas y los ganchos pueden ser arrastrados 
de forma análoga y es pues inútil entrar a este sujeto en 
más «apilas explicaciones. Se puede señalar, sin embargo, 
que se han designado por 15a y 15b, en la fig. 5, unos mecg 
nismoe de accionamiento análogos, cada uno, al mecanismo 15 

de 1* fig. 1.

Los modos de realización de la fig* 1 y de las 
figa. 5, 6 difieren no solamente por el número de las co­
rreas porteojetee 7 4 7a, 7b sino también por la disposición 
de esta o estas correas con respecto a las correas portetpi- 
votee i. Según la fig. 1, la correa única 7 está situada al



extremo de lae corroas t» perpendicularmente al plano de loe 
árboles 5 y 6. Por el contrario, segón las fíge. 5 y 6, las 
correas 7a* 7b están situadas paralelamente al plano de los 
árboles 5 y 6* permitiendo esta disposición la multiplica­
ción ¿le las correas portáoste»-- --------- -------------

obtiene así un dispositivo tramador cuyo fundo 
semiento está ilustrado por los esquemas a, b ... h de la 
fi^# 2. 21 sentido de rotación de las poleas 9 y 10 ha si­
do indicado por lae flechas sobro estos esquenas. — - — — -

íai el esquema a, el ojete 8» que se halla enton­
ces sobre la rama superior de la correa 7* se aproxima a la 
polea extrema 9» después describe una media vuelta sobre é» 
ta o inida su movimiento de retomo sobre la rama inferior 
de la correa hasta la posición del esquema b. Entre las po­
siciones de los esquemas a y b, la rama áe hilo 12 es reco­
gida por el gancho 13 que ha sido avsnsado por su mecanismo 
de accionamiento 15. Después* en la posición del esquema c, 
la rama de hilo 12 forma un bucle 27 y el mecanismo de ac­
cionamiento 15 hace retroceder el gancho 13 hasta el momen­
to del paso de uno de loe pivotes 2* lo que introduce en el 
bucle 27 este pivote al cual queda enganchado (esquema d). 
Guando el ojete 8 se aproxima a la otra polea 10, se produ­
cen las mismas operaciones que a nivel de la polea 9, sien­
do solamente la diferencia que la llegada del ojete se reali 
sa sobre la rema inferior de le correa 7 y su Bal i da sobre 
la rama superior. Las posiciones de los esquemas j», f * £ y 
h de la fig. 2 corresponden respectivamente a les de las



figo. b, £  y ¿  y no tienen pues necesidad de ser descri­
tos en detall** Re concibe que la rama de hilo que proviene 
del sistema aprovisionador» análogo a loo que se han desig­
nado por 11a y 11b en la fig. 5, sea enganchada tuceaivamea 
te a un pivote de la correa 1 de izquierda y a un pivote de 
la derecha* Como estas dos correas se despiernan durante es­
tas operaciones» se obtiene una trama foronda por tantos h± 
los como correas portaojete hay» es decir por un hilo con 
el dispositivo de la fig. 1 y por dos hilos con el de las
ffigs. 5 y 6.

Cobo auestra la fig. 3* el gancho 13. que está ge 
neraimente forondo por un hilo metálico doblado» puede te­
ner una anchura útil inferior al intervalo entre dos pivotea 
sucesivos 2* en cuyo caso el hilo de trama forma un bucle 
alrededor de un solo pivote 2 de una de las correas t, des­
pule alrededor de un solo pivote 2 de la otra correa 1 y así 
sucesivamente. Según la variante de la fig. 4t *1 gancho 13 

puede tener» por el contrario, una anchura útil l igual o 
ligeramente superior al intervalo entre dos pivotes» en cu­
yo oaso el hilo de tras» forma un bucle alrededor del conjun 
to de dos pivotes sucesivos 2 de una de lae correas 1, des­
pués alrededor del conjunto de dos pivotes 2 sucesivos de la 
otra correa 1 y asi sucesivamente. - - - - - - - - - - - -

Gracias a las dimensiones así dadas a los ganchos 
13» aeí como a la presencia del variador de velocidad 21 
(fig. 1) y a la posibilidad da multiplicar las correas port¿ 
ojete» el aparato peralte hacer unas tramas que tienen las



formas más diversas* tres ejemplos de las cuales están repro 
sentados en las fifís. 7 a 9* Según la fig. 7* la trama está 
formada por dos hilos A y B orientados perpendicularmente a 
la longitud de la trama* puestos de dos en dos pivotes 2 
con la ayuda de un gancho del tipo de la fig. 4 y desplaza» 
dos mutuamente en una distancia igual a la separación entre 
pivotes; cada hilo no pasa más que una ves sobre el mismo 
pivote que lo desvía en 90$. Según la fig. 8* la trama está 
también formada por dos hilos A y B orientados perpendicular 
mente a la longitud de la trama* pero el hilo á* por ejem­
plo* pasa en principio sobre un pivote de la correa 1 repre 
sentado en la parte alta de la figura* después sobre el pivo 
te simétrico de la parte baja de la figura y vuelve sobre el 
mismo pivote de la parte alta de la figura que anteriormente 
habiéndose formado un bucle cerrado; después este hilo A 
salta tan pivote de la parte alta de la figura y vuelve ha­
cer un nuevo buéle cerrado* El hilo B forma los mismos bu­
que el hilo A» pero dispuestos simétricamente con respecto 
al eje longitudinal medio de la trama y desplazados en un 
intervalo entre pivotos. Según la fig. 9, la trama puede es 
tar formada por un número cualquiera de hilo tales como A,
B* c algunos de los cuales solamente se muestran y que es­
tán dispuestos oblicuamente» - ----  ----------  —  ----

•̂1 aparato está* desde luego* completado por unos 
medios que permiten aplicar la trama sobre un soporte antes 
de desengancharla de los pivotos. Bichos medios han sido re 
presentados a título de ejemplo en las fige. 5 y 6, donde
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•e trata de ligar la trama a una urdimbre formada so tire un 
enjulio 28. SI dispoeitivo tramador está entonces situado en 
tre unoa rodillos 29 y 30 sobro loa eualec pasan respectiva 
menta una capa superior 31 y una capa inferior 32 de urdim-

5. t«>e« I»a trama es entonces presionada por dos rodillos 33 en
tre las dos capas de urdimbre 3 1, 32 a las cuales ee fija­
da por encolado, pasando por una cuba de cola o cualquier 
otro sistema de repartición de cola que asegura el manteni­
miento de loo hilos los unos con respecto a los otros (as- 

10. polvoreado de polvos adhesivos o taraoadherentes, películas
o redes adhesivas o terntoadher entes, etc» }• - - - - - - -

Desde luego, la invención no está limitada a los 
modo» de realización descritos sino que engloba todas las 
variantes, particularmente aquélla en que loa correas lenta 

15. das y poleas entalladas son remplazadas respectivamente por
cadenas y ruedas dentadas equivalentes y aquélla en que, 

en lugar da ser pegadas a unas capas Se urdimbre, las tra­
mas serían directamente incluidas entre dos películas o su­
perficies a reforzar (particularmente papel) o serían intro 

20. ducidas en unos alaterno* de fijación de hilos por tricotado
o puntos de costura* SI aparato tramador es entonces coloca 
do delante de los sistemas de fijación de hilo por tricota- 
do o puntos de. costura para ligar las tramas sobre urdimbre» 
que provienen de en julios o de filetes. - - - - - - - - -

25. g 0 3? A

Se declaran do novedad y propiedad para España, sus



territorios y piases de soberanía» las siguientes? - - - - 

E E I T I S B I C A C I O S E S

1.- Perfecciónasientos en los aparatos textiles 
para realizar tramas, del tipo que comprende des cintas fie 
xibles que llevan unos pivotes en sus superficies exterio­
res respectivas y que estén montadas en dos planos parale­
los sobre unas ruedas soportadas por unos árboles comunes; 
por lo menos una cinta flexible que lleva un ojete guíahilo 
y que está dispuesta en un plano perpendicular a los dos 
mencionados planos pasando sobre dos ruedae extremas; un 
sistema aprovisionador de hilo situado de manera que la ra­
ma de hilo que sale del mismo pueda pasar por dicho ojete y 
ser arrastrado por éste; y un motor que arrastra las tres 
cintas flexibles» caracterizado porque comprende, además» 
dos ganchos movidos por un mecanismo de accionamiento en ved 
vén en el espacio comprendido entre los dos ramas de la cin 
ta flexible portaojete y situado en el exterior de dichos 
planes paralelos; y porque el motor arrastra el mecanismo de 
accionamiento en sincronismo riguroso con las tres cintas 
flexibles, siendo el conjunto tal que, cada vez que el oje­
te se aproxima a una de las ruedas extremas, el mecanismo 
de accionamiento en vaivén coloca, en principio, el gancho 
próximo a esta rueda extrema sobro el paso de la rama de hi 
lo que llega al ojete para recoger asta rama de hilo y a 
continuación, después de la formación de un bucle con asta 
rama Se hilo.en razón, del paso áel ojete sobro dicha rueda 
extrema, desplaza el gancho en cuestión con el bucle de hilo
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así formado hasta enganchar el huele sobre por lo menee un 
pivote soportado por la cinta portspivotee próxima a dicha 
rueda*

?•- Perfeccionamientos según la reivindicación 1»
5* caraoterisados porque todas las cintas flexibles están for*

aadas por correas dentadas que paca» sobre ruedas formadas 
a eu ves por polea» entalladas* — — — — — — —

3*- Perí«ccionanientoB según la reivindicación 1» 
caracterizadas porque todas las cintas flexibles están for-

10. toadas por cadenas que pasan sobre ruedas dentadas.---- -

4. - Perfeccionamiento» cagón cualquiera *ie las rol 
vindicaciones 1 a 3» ear&cterisaftoa porque el aparato com­
prende un variador de velocidad que permite modificar la ve 
locidad de arrastre do las cintas flexibles portapivotea

15. con respecto a la de la cinta flexible portáoste, siendo <m
ta última de velocidad invariable con respecto a la del maca 
nisao de arrastre dt los ganchos»

5. - Perfeccionamientos según cualquiera de las rei, 
vindicaciones 1 a 4» earacteriaados porque cada gancho está

20. formado por un hilo metálico doblado* - - - - - -  -

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterisado» porque cada gancho tiene una anchura útil i» 
ferior al intervalo entre dos pivotes sucesivos. - - - - - -

7.- Perfeccionamientos eegún la reivindicación 5»
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caracterizados porque casia gancho tiene tina anchura útil 
igual o ligeramente superior al intervalo entre dos pivotee*

8.- Perfaccionamientos segdn cualquiera de las rei 
vindicaciones 1 a 7* caracterizados porque tíl aparato está 
situado entre dos rodillos entre los cuáles pasan respecti­
vamente una capa superior y una capa inferior de urdimbre, 
comprendiendo la máquina además dos rodillos apropiados pa­
re presionar la trama formada por el dispositivo entre las 
dos capas fie urdimbre* - - - - - - -  - —  - - - - - - - -

1§» 9.- Perfeccionamientos cegtln cualquiera de las rci
vindicaciones 1 a 7» caracterizados porque el aparato está 
colocado delante de los sistemas de fijación fie hilo por trl 
cotado o puntos de costura para ligar las tremas sobre urdim 
bree que provienen de enjulios o de filetas.------ - —

15. 10.- "?t^PECCIGNAKIRÍ?TOñ W  IOS APARATOS ISX2ILSS
PARA REALIZAR TRAMAS1» . ----------------------------- - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en 1» 
presente memoria que consta de catorce hojas foliadas y  meca 
nografiadas por una sola de sus caras y de cuatro láminas de

?0. dibujos que la ilustran.

fv IMADRID, 1 ’ *
p. ̂  M- cuasi SUÑOL

mea.
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