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| * El invento se refiere en general a sistemas de ascen-

sor y mAs particularmente = la estrategia de control del fun--

cionamiento de una pluralidad de cabinas ¢e ascensor em wn
sistema de ascensor.

El terminal mds bajo, planta principal, o vestibulo,
;egﬁn se llama/de diferentes maneras, exige una cantidad subs-
1
tancialmente Jés importsnte de conexionado y controles que
1#5 demés plaétas del edificio eun los sisbtemas de ascensor
deﬁla téenica anterior. Este se debe sl control de demanda
0 he cuota de planta principal y a las funcicnes de despacho.
usualmente asociadas con esta planta, Por ejemple, el despacho
exige la deteccidén de las cabinas situasdas en la planla prin-
ciﬁal, la seleccidén de la siguiente cabina, el control de los
indicadores luminosos de pasillos y puertas en respuesta a
este despacho, del péso de la carga en las éabinas situadas
en la planta de vestibulo, de las llamadas de cabinas en laz
ecabinas dispuestas en la planta de vestibulo, y otros aconte-

cimientos que pueden determinar el despacho de la siguiente

-cgbina, La funcibn de demanda de piso principal exige detec—
L

tores de c¢abina y contadores de cabinas para contar las cabi-~

nas situadas en la planta principal y unoz controles para

1lamar las cabinas a.la planta principal con el objeto de

ssbablecer y mantener una cuota desesda.

Un eslaborador programable para la realizacidn de las

- ingtrucciones almacenadas en la memoria de nicleo magnéuicg

asi como la estrategia de despacho de una pluralidad ds cabi-

. nas de ascensor pare ctender més eficazmente las 1llsmadss de

servicio de ascensor registradas a partir de los varios apea-

" "deros o plantas de una estructura asocizda se.describe en la

_Patente Belga 81221%, La estfatégié es efectuada por el “"ecit-
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ware", que actfia sobre los datos recibides a partir de los

registros de llamada de pasillo y a partir de los controla-
dores de cabina de las varias'cabinas de ascensor, paré pro=~
porcionar a los varios controladores de cabina sefiales que
afectan la estrategia del programa almacenado.

Los sistemas de ascensor pueden toner en ciertos mo-
mentos del dia caracteristicas de movimiento que acomsejan
proporcionar funciones de cuota y de despacho en una planba
distinta de la planta principal o de vestibulo, Por ejemplo,
los niveles de garaje debajo de la planta principal pueden
tener un transito més importanic en ciertos momsntos de la
mafiana que la planta primcipal; una planta en la cual se cew
lebra una asamblea puede tener un importante trénsito concen~
trado en cualquier momento del dfa o de la noche;y cuando so
desaloja un edificio con horas de salida escalonadlas el tré-
fico intenso puede desplazaysé de una planta a ora en funcidn
del tiempo. Ya que las funciones de cuota y de desﬁacho exi-
gen un control coétoso, cualguier intento realizsdo en la
téenica snterior para realizar dichas funciones se hace en
una hase muy selectiva y generslmente parcial, por ejemplo
bajJo la forma de uns mezcla coumplicads de dos vestibulos de
entrada parcial en respuesta al reglaje de un conmutador, lo
que'exige un control adicional costoso en el vestibulo "extra"
y, acausa de una caracteristica especial para planta donde se

celebra una asamblea lo que exige controles de localizacidn

.y otros controles de deteccidén y de cuota costosos que son ne

cesarios en la planba donde se celebra la asaublea.
El objeto principal del iavento consigte en proporcionar
un sistema de ascensor capaz de realizar le conmutacidén auto~
.

mética y completa &z laz funsiones-de vestibulo, o por lo menos
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. de algunas de las funciones de vestidulo, haciéndolas paser

de una planta a cualquier otra plonta de edificio, ¥ que per-
mite elégir la direccidn de despacho & psrtir de esta planta,
en rézén de las demandas previstas o reales de trinsito en una
plaﬁta, haciendo que la planta de vestibulo normal sea idén-
tica a cualquier otra planta que no sea de vestibulo durante
el periodo tiempo en el cual las funciones de planta de ves—
tibulo estén conmutadas a otra planta, sin afiadir ningin con-
trol suplementanio.costoso a cada planta dél edificio.
Teniendo en cuenta este objeto, el invento consiste en
un método de explotacidén de un sistema de ascensor dotado de
una plutalidad de cabinas proporcionande unas funciones de
vestibulo predeterminadas en una planta del edificio gque puede
ser elegida, incluyendo dicho método las fases.que consisten
en proporcionar unas seflales de estado que fesponden a dichas
cabinas de ascensor, registraf las demandas de servicic de
ascensor, proporcionar sefiales para controlar el movimiente
de las cabinﬁs de ascensor por medio de-un elaborador de\sis~
tema que incluye una memoria gue responde a las sefiales de
estado y a los requisitos de servicio de ascensor, propor-
cionar instrucciones a la memoria para elegir de manera va-
riable una planta del edificio para que sirva como planta es—
pécial, detectar la conveniencia de conmutar la planta espe-
cial elegida a una planta diferente, y cambiar la planta es-
.
pecial elegida en las instrucciones a una planta diferente en
respuesta a la fase de deteccién.

Tl invento consiste ademéds en un sistema de ascensor

que funciona de acuerdo con el método deserito méds arriba,

que incluye un edificio dotado de una pluralidad de plantas,

una pluralidad de catince de ascenscr inontadas de manera que
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puedsn desplazarse en el edificio para prestar-serficio a
1as‘plantas, un.dispositivo qﬁé‘pwoporciona geflaies de estade.
;en'respuesta a dicha pluralidad de cabinas de ascensor, un
dispositivo para registrar los requisitos de servicio de as-
censor, un disgositin elaborador de sistema gque incluye un
dispositivo de: memoria que incluye instrucciones almacensdas
ép é1, proporgionando dicho dispositivo elaborador de siste-
ma unag sefiales para dirigir el movimiento de dichas cabinas
de\ascensor en respuesta a dichos requisitos de servicio de
aslensor y & dichas sefiales de estado, incluyendo dicho dis- -
poéitivo de memoria unas instrucciones que préporcionan fun-
ciones de vestibulo predeterminadas a una planta del edificio
identificada en las instrucciones, un dispositivo detector
que detecta la conveniencia de proporcionar la .funcidén de ves—
tibulo predeterminadd a una planta disgbtinta de la planta ac-
tualmente especificada en las instrucciones, y un dispositivo
de cambio de la planta indicada en las instruccionés en res-
puesta a dicho dispositivo detector.

EL invento podrd entenderse mis claramente leyendo la
siguiente descripcidén que se da a continuacidn a titulo de
ejemplo con referencia a los dibujos adjuntos en los cuales:

La figura 1 es un diagrama parcialmente esquemitico y
parcialmente en bloque de un sistema de ascensor consbtruido
de acuerdo con las ensefianzas del invento;

Ia figura 2 es un diagrama esquemdtico de un control
de afluencia masiva y de planta principal programada que pue-

.de utilizarse para les funciones representadas en femra de

.

/ bloques en la figura 1;

La figura 3 es un grifico que ilusbra la inhibicidn de

1lamadas de planta 7 de cabina para las plantas situadas por

M .

.
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-debajb de la planta de countrol de afluencia masiva;

Ta figura 4 es una representacidén diagramitica de una
palabra.establecida por el elaborador de sistema para cada
planéa dei edificio con el objeto de registrar ciertas condi~
cioﬁes de trénsito que pueden producirse en estas plantas;

La figura 5 es una representacidén diagramitica de un
registro establecido para cada planta del edificio, por cada
direccidn de servicio, con el fin de indicar cuando las fun~—
ciones de plarnta de vestibulo han de ser cambiadas, y a qué
planta han de ser cambiadas;

La figura 6 es una representacién diagramitica de un
registro mantenido para determinar cuando las funciones de
vestibulo han de ser cambiadas & otra planta, y para determinar
el acontecimiento 4ue indica que un cambio es deseable;

ILa figura 7 es un gréafico de circulaéién gue ilustra
la defeccién de un acontecimiento de transito que puede ser
empléado para cambiar las funciones de planta de vestibulo a
cualquier otré planta del edificios

La figura 8 es un diagrama esquemdtico de un circuito

que puede ser empleadc para indicar la ocurrencia de un acon-

-tecimiento de tréfico supervisado con el objeto de determinar

cuando las funciones de vestibulc han de ser cambizdas desde
una planta a otra planta;

Ia figura 9 es una representécién diagramééica de 1a
palabra de entrada IW2 que se manda’a partir de cada controla-
dor de cabina al elaborador de sistema;

La figura 10 es un gréfico de circulacidn qﬁe ilustra
un proceso de inicializacidén que puede ser utilizado antes de
verificar el eétado de las cabinas del ascensor, para debermi-

nar si las funciones ¢e <vestibulo han de ser ¢ambiadas a olra
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planta, y para determinar las funciones de vestidulo estén
| -

l : .
asociadas o no a través del programa ds estado de cabinas

durante este trayecto con la misma planta gue durente el 4l-
timo trayecto;

La figqﬁa 11 es un gréfico de circulacidn de una sub-
Eutina que pufde ser empleada conjuntamente con el gréfico
de circulacidn ilustrado en la figura 10, asegurindo dichx
sub-rutina la conmutacidén de las fuaciones de¢ vestibulo a una
planta elegida basindose en un acontecimiento que indica gue
1d funcién de vestibulo ha de ser cambiadag

La figura 12 es un gréfico de sirculzcidn que indica
u&a disposicién para prestar servicio de ascensor a plantas
situadas encima de la planta de vestibulo, cwando la dirveccidn
de despacho a partir de la planta de vestibule estéd orientada
hacia abajo; y ' 7 ' '

La figura 13 es uﬁ gréfico de circulacidén que indica
una disposicidén para prestar servicio & las planta% situadas
encima de la planta de vestibulo, cuando la direccién dz des~
pacho a partir de la planta de vestibulo estd crientuds hacia
abajo.

En breves palabras, el invento constituye un sisbena
de ascensor nuevo y mejorado, asi{ comc un método para hacer '
funcionar éste, en el cual todas las ﬁlantas de las estructu-

ra estén conexionadas como plantas que no son plantas de ves-

\ .
"

_tibulo, teniendo el sistema la capacidad de elegir la planta

para la cual se proporcionan las funciones de vestibulo, y la

: .
/capacidad de cambiar esta seleccidém automfticemente en res-

puesta a la demanda de tré&fico prevista o resl, La seleccién
de la planta de vestibulo puede también.hacersé manualmente

a un planta predefefminada, por ejemplu para control de afiuen~-

v . .
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cia masiva cuandc se desea impedir la enbrada on las piahtas‘
superiores del edificio a psrtir del vestibulo por medio de
les cabinas de ascensor. Fn ei caso de conmutacidn man@al para
control de afluencia masiva, se hace la conmutacién de las
funciones de'vestibulo & una planta elegida encima del veéti—
bulo ¥ de este modo se inhibe automdticamente el servicio de
las cabinag de ascensor al vestibulo y a cualquier obtra planta
elegida, por ejemplo todas las plantas situadas por debajo de
la planta de control de afluencia masiva.'

El-sistema de ascensor incluye una pluralidad de cabi~
naé de ascensor montadas de manera gque se desplacen en un edi-~
ficio para prestar servicio a las plantas del mismo, unos me-
dios‘para proporcionar sefiales de estado de cabina, unos me-~
dios para registrar las demandas de serviecio de ascensor, ¥y
un elaborador de sistema programable para suministrar sefiales
de control de movimiento de 155 cabinas de ascensor, en respues:
ta a las sefiales de estado dg cabina y a los requisitoé de sexr-
vicio de ascensor. . |

El elaboraodr de sistema incluye una memoria que tiene

unas instrucciones almacenadas en ella, proporcionando dichas

instrucciones unas funciones de vestibulo predeterminadas.
tales como control de cuota y de despacho para una planta
identificeda en las iunstrucciones. ILa difeccién de despacho
estd igualmente especificada en las instrucciones. De este
modo, las funciones de véstibulo pueden asociarse con cualquier
planta elegida del edificio, cambiando la instruccién que iden-
tifica la planta de vestibﬁlo.

Ta instruccién que identifica la planta de vestibulo
puede sex cambiada manualmente, por ejemplo ufilizando unt

conmutador de control de afluencia masiva el cual, al ser ac-



10

15

20

25

30

- -

.

"cionado a una- posicidn predbterminzda, elige aubométicamente

una planta predeterminada para-ser utilizada como vestibulo;

esta instruccién puede ser-también cambiade a una plsnta pre~
determinada en previsidn de una demanda en esta planta, por
ejemplo utilizando un interrupbtor accionado manualmente o un
conmutador accionadé.por un reloj; y/o esta instruccidén puede
ser cambiada automdticamente a cualquier planta de la estruc-
tura, con despacho hacia arriba o hacia abajo a partir de la
planta elegidé, en respuesta a los 'acontecimientos" de tréusi-
to detectados en el sistemz que aconsejan la conmutacidén de
las funciones de vestibulo a esta planta,
Figura 1

' Haciendo ahora referencia a los dibujos y en particular
a la figura 1, se representa en ella un sistema de ascensor 10
que puede utilizar las ensefianzas del invento. El sistema de
ascensor 10 inhluye una pluralidad de cabinas de ascensor,
taleg como la cabina de aséensor 12, cuyo movimientc estd con~
trolado por un elaborador de sistema 1l. El elaborador de sis~
tema 11 es del tipo programable que incluye una memoria de
nicleo magnético que tiene un conjunto de "software“les decir,
unas instrucciones almacenadas en ella, y un elaborador para
ejecutar las instrucciones almacenadas con el objeto de dirigir
las cabinas de ascensor de tal manera que atiendan eficazmente
las demandas de servicio de ascensor. El elsborador prepara y trens
mite las sefiales a las cabinas de ascensor para dirigirlas d& modo que
atiendan los requisitos de servicio de ascensor de acuerdo con
la estrategia particular definida por las instrucciones. Un
gidsema de ascensor que tiene un eiaborador de sistema del tipo
que puede utilizar las ensefianzas del invento se describe en
las patentes belgas ?996%1’y 812218, améas conpedidas al con~

>
. 5
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cesipnaric de la presente solicitud, La Qltime patente dege

cribe un sistema de ascensor nuevo y mejorado para explobtar
una pluralidad de cabinag de ascensor de acuerdo con uwn pro-
grama de software almacenado en la memoria de nficleo magnéti-
co del elaborador de sistema 1l.

Ya que cada una de lag cabinas del éonjunto de cabinas,
asi como los controles de las mismas, son de consbruceidn y de
fundionamiento gimilar, se ilustran en la figura 1 solamente
los controles. de la cabina 12,

Més pérticuiarmente, la cabina de ascensor 12 estd mon~
tada en una caja de ascensor 13 de modo que pueda desplazar-
se con relacién a una estructura 14 dotada de una plursiicdad
de apeaderos tales come 33, que inciuyen tres niveles da sb~
tano o garaje, BB, B2 y Bl, y 30 plantag suplementarias., En

la figura .l se ilustra solamente el nivel de sdteno mis bajo

objeto de simplificar el dibujo. La cabina 12 estd sepcrtada
por un cable 16 que pasa por una polea de tracc?én 18 montada
en el &rbol de un motor de arrastre 20, por ejemplo un mﬁtor
de corriente continua del tipo ubtilizado en un sisbtema de sac-
cionamiento Ward-Leonard, o en un sistema de accionamiento de
estado sélido. Un contrapeso 22 esté conecfado a la otra extre-
midad del cable 16. Un cable de control 24 que estd comectado
a la parte superior y a la parte inferior de la csbina pasa
por una polea de éontrol'26 sitrada encima del. punto de des—
fazamiento mis alt; de la cabina ;n la caja de ascensor 13,

y por una polea 28 dispuesta en lz parte inferior de la caja
de ascensor. Un captador 30 esté dispuesto para detectar el

movimiento de la cabina gracias a la accidn de unos orificios

26A separados gcirsuaferenciaimente en la polea de control 26.
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. Los orificios de la polea de conbtrol estdn separados de modo”

que proporcione un impulso pbi cada incremento standard del
deéplazémiento de la cabins, por ejemple un impulso por cada
12,7'mm (0,5") de desplazamiento de ia cabina. El captador 30
proﬁorciona impulsog en respuesta al movimiente de log orifigio
26A en la polea de control. Fl captador %0 esté conectado con
un dgtector de impulsos 32 que proporciona impulsos de distam~
cia a un selector de plantas 34,

~ Las llamadas de cabina, realizadas ﬁor medio de un con-
Junto de pulsadores 36 monbtado en la cabiaa 12, se registran

¥ se serializan en el conitrol de llawadas de c¢abina 38, y la

informacidn de llamadas de cabina aerializasdas resultante es

-

diriéida al selector de plantas 34,

Las llamedas de pasillo; efectuzdas por medio de los
pulsadores montados en los pasillos, por ejémplo ¢l pulsador-
de subida 39 situado en el;niéel mis bajo B3 y el pulsador d§
bajada 42 dispuesto en el décimo tercer apeadero, asi como
los pulsadoreé de subida y bajada 40 y 44 dispucstos en los
primero, segundo y otros apeadercs intermedlios, se registran
y serializan en el control de llamndes de pasillo 46, La in-
formacidén de llamadas de pasillo serializadag resultenbe es
dirigida al elaborador de sistema 11, El elaborador de piste-
maﬁli dirige las llamadas de pasillo a las cabinas a través
de un circuito de interconexidn, ilustrado generalmente por
15, para prestan e¢ficazmente servicio e las verias plantas
del edificio y para facilitar una utilizacidn eficaz de las
cabinas de ascensor. El conexionado y les coutroles asociados
ﬁarticularmente con cada planta se ilustran por 41, 43, 45y
47 para los niveles o plantas B3, 1, 2 ¥ 50, respectivamenté, Y

estos controles, & parte Ael hecho G2 que las plantas més baja
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y mas alta tienen éontroles solamente pafa uns dire¢cién'de
gservicio, son sustancialmente idénticos para todas lss plantas.

. El -selector de plantaé 534 transforma los impulsos de
distancia procedentes del detector de impulsos 32 para pro-
ducir,uﬁa informacidn relacionada con la posicién de la ca-
bina 12 en la caja de ascensor 13 y dirige también estos im-
pulsos de distancia transformados hacia un generador de confi-
guraciéﬁ de velocidad 48 que genera una sefial de referencia
de  velocidad que se aplica a un controlador de motor 50, el
cual a su vez proporciona la teusién de accionamienio del motor
20.

ELl selector de plantasg 34 sigue la pista de la cabina

12 y'de las llamadas de servicio relacionadas con ssta cabina,
proporciona la sefial de aceleracidn al generador de configura-
cibn de aceleracidn 48, y proporcicna la sefiel de deceleracidn
para gl generador de configurécién de velocidad 48 en el mo-
mento exacto necesario para que la cabina decelere de acuerdo
con una configuracibén de deceleracidén predeterminada y se pare
en una planta predeterminada en la cual se ha registrado una

llamada de servicio. El selector de plantas 34 proporciona

también sefiales para controlar dispositivos auxiliares tales

como el accionador de puerta 52, los indicadores luminoscos de
paéillo 54, y controla la reposicidn de los controles de lla~
madas de cabina y de llamadas de pasillo cuando una llamada
de cabina o una llamada ée pagillo ha sido satisfecha..

La parada y la nivelacién de la cabina en el apeadero,
se hacen por medio de un transductor de cajas de ascensor que
ubtiliza unas placas de inductancia 56 dispuestas en cada apea-
dero, y un trahsformador 58 dispuesto en la cébina 12,

“

El controlador de motor S0 incluye un regulador de ve-
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locidad queo résﬁonde a la counfiguracidn de réfbrancia prépor?
cionada por el generador de qoﬁfiguracién Ge velocidad 48.

El control de velocidad puede obtenerse a partir de una con-
paracidén de la velocidad rcal del motor y de la velocidad pre-
vista .por la configuracién de referencia, utilizando un re-
gulador magnético bien conocido per los peritos en controles
de ascensor.

Una condicidn de sobrevelocidad cerca del bterminal su-
perior o del terminal inferior se detects por medio de la cont-
binacidén de un captador €0 y de unas ldmines de reduccidn de
marcha, tales como la limina de reduccién de marcha 62, gue
genera unos impulsos en el captador 80, cuando existe un mo-
viniento relativo entre ellos. Estos impulsos son Lransforma-

dos en el detector de impulsos 64 y dirigidos sl generador

de configuracidn de velocidad 48 dende se utilizan para detec~

tar la sobrevelocidad. ;

El elaborador de gistema programable 11 inciuye une
funcidén de interconexidén para recibir sefizles procedentes de
los controladores de csbina (interconszidn 15) de lasg cabinas
de ascensor dél gistema de ascensor y para‘man&ar seflales a
estos controladores, una memoris de nlclec magnético en la
cual estd almacenado un conjunto de”sofﬁwares un elaboraddﬁ
paia»realizar las instrucciones almacenadas éﬁ la memoria.:
que estén relacionadas con el despacho de las cabinas de ag-
censor y para controlar de otro modo un grupo.de cabinas de
ascensor de acuerdo con la estralegia de software &lmecenada
en Ia meworia de nielec magnético, y uns funcidn de programa-

cibén pars conbrolar la transmisidén de los datos enire el ela-

o

borador del sistema 11 y los controladores de csbina de las
cabinas de ascenscr, - 7’ s
O ;



R L RS U G Tl TN

- 14 -~
1* Como se ha descrito mds arrida, cierbtas funcicues tales
como el control 'de cuota relaciénadas con el niémerc de tabinas
.de ascensor que se mantiene en una planta en ciertas condicione:
y el despacho de las cabinas a partir de una planta, estén u-
sualmente asocfadas golamente con la planta principal o plauta
;
&e vestibulo mas baja, o como wiximo con dos plantas, en razdn
&el contbrol suplementaric necesario en cada planta pars la
cual se requieren funciones de cuota y de despacho. La pre-
sjnte solicitud de patente describe un sisvema de ascensor
nﬁevo y mejorado en el.cual los controles especifices dea cada
planta, tales como los controles 4i, 4%, 45 y 47 son todos
'
‘similares, por lo menos respecto a su falta de control conaxic-
nado.para proporcionar las funciones de vestibulo antedichog.
En el invento, la planta en la cual se realizan las
funciones de vestibulo normales esté identificsda en las ins-
trucciones almacenadss en la memoria de nflicleo magnético del
elgborador de sistema 11, y la planbta que estd identificada
como plenta de vestibulo, asi como la direccidn de despacho
a partir de esta planta, puede ser controlaeda. ¥Ya que la plsata
de vestibule estd identificada solamente por un nimero en las
iﬁstrucciones almacenadas,pueds scx conmutada a cualguier plan
ta de la estructura cambiando el niimero. No se necesitan adi~
ciones ni cambios para designar una planta particular como
planta de vestibulo. £l invento cubre.la conmubacidn de la
. planta de vestibulo desde una‘planta de vestibule "normal
é una planta elegida por medio de un conmutador accionado ma-

snualmente, por medio de un conmutador controlado en funcidn

i

,
i

del tienpo, y/o por medio de la deteccidn de las condiciones

de trénsito que indican la conveniencia de ensamblar una cuoba

de cabinas en cualquisr planta del &iificio, y de despachar
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1  a partir de edta las cabinas de ascensor, Ei'acontecimieﬁtc,'
o los acontecimientos de trénsito que indican la coﬁveniencia
de.conmutar lazs funciones de vestibulo a otra planta cﬁalquiera
puede indicarse por medio de una sefial de interrupcidn u otra

5 sefial procedente del "hardware"; el acontecimiento de tréusito
puede ser detectado por el softwars, por ejemplo mediante la
comparacidén de las sucesivas entradas de informacion de.estau
do de cabina recibidas por el elaborador de sistema bajo la
forma de palabras de seflal a partir de las varias cabinas del

10 ascensor; -¢1 aconteciniento de trénsito puede ser debectado

. mediénte programacién de las llemadas de pasillo y de plantas

a partir del registro; igualmente pueds utiligar cualguienr
combinacidn de estas disposiciones para debectar las condi-
ciones de trénsito. , p

15 La figura 1 ilusbra un control de afluencia masiva y
de planta principal programgdé 699 que proporciona seflales
generadas.por el Phardware" indicando que las funciones de
vestibulo han de ser cambiadas desde cualquier planta con la
cual estin en ese momento asociadas,a cualquier otra planta rre

20 determinada.Bl control de afluencia masiva en una planta princi

pal responde a un interrupfor accionada manualwmente. Cuando se

aciona el commbador d control de afluencia masiva desde un primer
estado hasta un segundo estado, las funciones de vestibulo son
_ transferidas a una planta predeterminadé, generalmente una

25 planta situada encima de la planta de vestibulo normal, y se

impide ﬁue todas las cabinas de ascensor presten servicio por

lo menos a la planta Que esté a nivel de la calle, ¥ éeneral—
mente a bYodas las plantas situadas por debajo de la plantaw
principal de contrgl de afluencia masiva.que se acaba de elegir.

30 La porcidn de planta principsl programada del scontrol 639 res-
\ ) e ¢ . . ’

.
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. pondd 2 los contactos controlados por el programador, estando

dicho programador sincronizado para accionar los contactos de
modo qué tomen un estado predeterminado durante un periodo

de tiempo predeterminado durante el cual se preven condiciones
de frénsito de punta en la planta especificada, basindose en
el historial de trénsito en el edificio.

Pigpuras 2 y 3

La figura 2 es un diagrama csquemético de un control
de afluencia masivg y de planta priucipal pfograﬁada 699 que
puede ser utilizado para las funciones ilustradas en forma de
bloques y que llevan la referencia 699 en la figuwa 1. La por-
cién de control de afl%encia masiva del control 6§9 incluye
una fuente de potencial eléetrico, indicada gereralmente por
terminal 7700 conéctgdo a masa:a tra&és de una resistencia 702,
un inbterruptor 704, un inversor 706, una puérta NAND de entrada
doble 708 y unos terminales de salida IC, RC y MOME. E1 inte-
rruptor 7044tiene uno de sus lados conectado al terminal de

fuente de potencial 700, y su otro lado estd conectado & los

terminales de salida IC y Rc,iasi como & la entrada del inver-

sor 706 . La salida del inversor 706 estd conectada a una en-
trada de la puerta NAWND 708 y la salida de la puerta WAND 708
esta conectada con el terminal de salida MCMF. Cuando el in-
te&ruptor 704 estd abierto, los terminales de salida IC y RC
pregsentan un nivel bajo o mivel légico 0, y la salida del in~
versor 706 tiene un nivel elevado, o nivel ldgico 1. La salida

de la puerta NAND 708 estd controlada por el nivel légico de

su otra entrada, Cuando el interruptor 704 estd cerrado, para

situar en emplazamiento de planta de vestibulo bajo control

de afluencia masiva, los terminales de salida IC y RC suminis-

tran sefiales eficaces o sefiales ldgicas 1, mientras que el
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_inversor 706 aﬁlica una sefial légica 0 a la pucrba NAND 708{-

lo que hace.que el terminal de salida MCMF tome el nivel 14~
gico 1.

El termina de salida IC estd conectado conr una memoria
del selector de plaptas 34, La memoria que conbviene es una
memoria solamente parsa 1ectura que ¢std progranads de tal ma-
nera que cuando la sefial IC es eficaz, la sefales MTQO, MTOL
y CEN impidan que todas las cabinas puedan recibir llamadas
de planta hacia arriba y hacia abajo, asi como llamadas Ge
cabina, respectiva@ente, procedentes de plantes predeberming-
dag y dirigidas hacia estas, tales como las plantas situ;das
debajo la nue&a planta de vestidbulo. For sjemplo, seglin se
ilustra en el gréfico de la figura 3, si el edificio asociado
tienevtres niveles debajo dela planta principal normal, tales
como los nive}ps B3, B2 y Bl, una planta principal normal 1,

y si se elige la planta de.coﬁtrol de afluvencia masiva sea 13
segunda planta, la memoria de lectura solamente puéde ser pro-
gramada de modo que las sefiales: MP00, MTO1l y CEN tengan btodas
el nivel légico O en'los intervalos de tilempo asociados con
los niveles B3, B2, Bl y 1. De este modo, las llamedas de plan-
ta y de cabinas que aparecen en estos inbtervalos de tiempo no
podrén aparecer en el proceso de seleccidén de llamadas reali~
zaEOnpor las puertas que se¢ habilitan normalmente por medio
de las sefiales MT0O, MIOL y CEN.

La sefial RC se apiica al elaborador de sistema 11, por
ejemplota un registro 737 donde se almacena hasta que =zea in-

troducida a una frecuencia determinads en la memoria de nlcleo

magnético 72. Cuando la sefial RC pasa a ser eficaz al ser ce-

rrado el interruptor 704, el elaborador de sistema 11 cambia

. *
las funciones de vestibulo deosde la- plénta con la cual estén

. sy T e R
B}
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_asociadas en ese momento a nna planta predeteriinada, por

ejemplo la segurnda planta.

La genal MCHMI es una sefial de baﬁdera maestra que se
nanda también él elaborador de sistema 11, La sefial MCHI es
eficaz cuando una de las varias funciones diferentes exigen
que las funciones de planta de vestibulo sean transferidas
a étra plante,

La porcién de planta de vestibule controlada en funeidn

del tiempo del control 699 incluye un reloj o programador de
tieﬁpo 720,el cual, a titulo de ejemplo, incluye tres contactos
722, 724 y 726, cuatro inversores 728, 730, 732 y 734, una
pucrta NAND de tres entradas 736, y unns terminales de saiida
CGMF; CB3, CB2 y CBlL. Un lado de cada uno de los contactos 722,
724 y 726 controlados por el programsdor estd conectado con el
terminal 700 que constituye la fuente de pobencial eléctrico.
El otro lado del c&ntacto 722'esté conectado a una entrada de
una puerta NAND 736 a través del inversor 728, y directamente
con el terminal de salida CB3. El ctro lado del comnbtacto 724
estd conectado a una entrada de la puerta NAND 736 a travis
del inversor 730, y directamente al terminal de salida CB2.
El otro lado del contacto‘726 estd conectado a una entrada de
la puerta NAND 736 per medic del inversor 732, y directamente
con el terminel de salida CBl. La sallda de la puerta NAND 736
estd conectada al terminal de salids CCMF, y con una entrada
de la puerta NAND 708 a través del iaversor 734,

Cuando todos los contactos del programador de tiempo

720 estén abiertes, los terminales de salida CB3, CB2 y CBL

estén todos en el nivel 1égico 0, la salida de la puerta NAND

736 tiene el nivel 1égico O lo mismo gue el terminal de salida

CCMr, y le entrada’de la~puérta'NAﬁD'708 es un 1 légico. Por

¢ .
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S lida MCMF.La sefial eficaz MOMF notifica al elaborador de siste
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tanto, la puefté NAND 708 proporciona una saiida 1égica G en'
terminal MCMF si el interruptor 704 estd abierto.

Se -supondré ques los tres niveles de plants B3, B2 y Bl
situados debajo de la planta principal normal scn niveles de
garaje gue se llenan secuencialmenbe on el crden indicadeo en
tiempos pré&terminados de cada dis laborable, y que lag fun-
ciones de vestibulo han de ser transferidas & esbas tres plan-
tas en una secuencia de tiempo sincronizala con esba demanda
prevista. En el momento en que las funciones de vestibulo han
de ser transferidas al nivel B3, el contacto 722 se cierra y
la sefial CB3 toma el nivel légico 1. Bl terminal de salida CB%
estd conectado con el elaborador de gistema 11 y la sefial CB3,
cuando es eficaz, identifica la planta particular a la cual

las funciones de vestibulo han de ser transferidas. La enbrada

~de nivel alto aplicada al inverszor 728 a partir del conbacto

cerrado 722 cambia la salida de lz puerta NAND 736 al nivel

1égico l. El terminal de salida CCMF toma por taantd el nivel

légico 1, y esta sefial se manda también al elaborador de sis-

tema 1l. La sefial CCMF, cuando pasa a ser eficaz, notilica al
elaborador de sistema 11 que algln contacto relacionado con el
programador de tiémpo estd cerrado.la salida de nivel alto de
la puerta NAND 736 es invertida por ¢l inversor 734 y la puer
ta NAND 708 proporciona una sefial ldégica 1 al terminar de sa-
ma 1l que alguna funcidn tha necesitado wn cambio & plantes d vestibulb.
V De la misma manera, el contacto 724 controlado por el
programador dé tiempo:, cuando eszté cerrado, proporciéna seﬁa«
les eficaces a los terminales de salida 032, CQMF y MCMF; y
el contacto 726, cuando estd cerrado, pgoporoion& senales efi~

caces a los terminales de¢.saiida CBI, COMF y MCOMF, La utiliza-

Sewegeang s e e gisd il g e e e s
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_cidn pparticulsr de las sefiales del herdware procedentesdel

control 699 en el elaborador del sistema 11 se explicard mis
adelante.

Antes de describir el softwere particular que se ne-
cesita, se describirén algunas tablas incluidas en el software
o que se refieren al mismo.

Figura &

Le figpra 4 jlustra una palabra PNMF de una tabla CNMF
incluida en el software, teniendo cada apeaderc de la esbruc-
ﬁura una palabra dé 12 bitios similar & la palabra PHMF, La
palabra PNMF incluye un contador de 3 bitios PNMFC que cuenta
acontecimientos predeterminado que ge describirén mds adelante
¥ que ocurren con relacién a la plantsa asociada, un programws-
dor de 7 bitios CHF que programa algunos acontecimientos pre-
deterninades asociados con la planta de la plabra, y uno de
los bitios restantesde la palabra, tal coms el bitiec 4, indi-
ca lo direeccidn de servicio asociada con un acontecimiento pre-
determinado. Tsbo bitio dimensiona como siendo el bitio PNMFD,
Un "uno" indica la direccién de servicio hacia arriba, y.un
"ecero" indica la direccidn de servicio hacia abajo. El comiszuzo

de la tabla CNMF tienc una direccidn predeterminada en la me-

~moria de nficleo magnético, y por tanto la direccidn para loca-

lizar la palabra de una plantaz especifics se determina fhcil-
mente, tante para almacenar la informacidn en la palabrg como
para detectar la informacidn almacenada en ella, seglin se de-
see. ' |

La figura 5 ilustra un registro CMFL cuyo comienzo esbté

situado en una direccidn de memoria predeterminada, utilizande

dicho registro para almecenar una indicacidén de que la funcidy

.
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- de vestibulo ha de ser cambiada para acomsdar vne demandede

trinsito real predeterminada eﬁ uns planva especifica y la ﬁi—
reccién‘de servicid a partir de la pianta en 22 cual las cabi-
nas han de ser despachadas. El registro CHFL incluye seis pa-
1abfas de doce bitios CMFLO a CMFLL, cque acomodan hasta 36
plantas. Si el edificic tiene mds de %6 planbas, el registro
puede ger cambiado segim las necesidades para acomodar las
plantas adicionales. Las palabras CMFLO, CMFL1 y MMPL2 utilizan
36 emplazamiehtos marcados de 0 a-35, estande cada nivel de
planta diferente asoclado con un suplazamiento o bitio diferen~
te. Por ejemplo, el nivel més bajo B3 puede aseciarse con el
bitip 1, ¥ en éste caso el nivel superior, es decir el nivel
30 del ejemplo, estaréd asociado con el bitis 33. Cuando las
funciones de vestibulo han de ger transferidas & una planta
basfindose en una demanda desde una planta eﬁ la dirececidn
orientada hacia arriba (UPSV), se forma va bitio en una de
las tres palabras CMFLO-CMFLZ2 que corresponde & la'planta eg—
pecificada,

Las palabras CMFL3, CWMPI4 y CMILS utilizaen 36 bitios,
o emplazamientos, marcados de O a 55, estando cada uno de 1os
diferentes niveles de planta asociados con un bitie diferente.
Se observard ean la figura 5 que el nivel mis bajo empieza en
la palabra CMFL5, a la izquierda del registrd,de vres palabras,
en lugar de empezar en lg palabra situada a la derecha del re~

gistro como en lasprimerag tres pslabras. Cuando las funciones

de vestibulo han de ser transferidas a una planta baséndose

en una demands procedente de una planta en la direccidn orien-

tada hacia abajo (DNSV) se forma ua bitic en una de las tres

palabras CMFL3-CMFL5 que corresponden a,la planta en cuestidn.

. 2 -

Cuando lag ins¥ruccicues buscan:vun bitic formado en la

M L e
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empezando en el bitio cerc, en la direccidén indicada por la
flecha 740. A continuacidn se‘exploran las (ltimas treé pala~-
brgs CMFL3-CMFLS empezendo con el bitio cero, en la direceidn
indicada por la flecha 742, El primer bitio formadc que se
encuentra utilizando el sistema de exploracidén memcionado nés
arriba es el bitio utilizado por el software. Si se ha forma-
do mds de vn bitio, el sisteme descrito mbs arriba de pricridad
& la planta més baja en la cual se necesita una Gireccién de
des?lazamiento‘hacié arriba. S8i la plarta principal normal o
planta de vestibulo es el nivel 1, tendrd prioridad scbre todas
las plantas salve los niveles B3, BZ y Bl, cuando debe ajuster-
se péra ¢l despacho hacia arriba..

Si no hay bitios formados en las tres primeras palabras,
indicando que no hay demanda presente con una magnitvd sufi-
ciente para exigir un cambio de planta de vestibulo baséndose
en el tréafico que desea desplazarse hacia arriba, lac plantas
se verifican de nuevo, empezando con la planta més alts,para
determinar si un cambio de planta de vestibulo ha sido exigi-
do para un servicio hacia gbajo. La planta mis alta del edifi-

S

cio en la cuval se ha formado un bitio recibirs

POLY

prioridad para
el despacho hacia abajo.
Figura 6

La figura 6 es un registro CHMFR el cual se hari refe-
rencia llamdndolo "softwére“ para deferminar si se ha reque-
rido un cambio de planta de vestibulo, y,en caso afirmativo,
cual de las varias funcionés establecidas para requerir dicho
cambio, es la que ha iniciado reslmente esta necesidad. E1. re-
gistro CHFR es también un registro de prioridéd, porque los

bitios se verifican en un orden predsterminade empezando desde

’
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~ el bitio cerow La sefizl 32 bandera macstra MOME establece el

bitio cero quéndo es generada, bien por el herdware, tal como
en la figura 2, o bien por el software. Cuande el software
estd en la porcidén del programa de verificacidn para determi-
nar si se ha producido un requerimienbo para cambiar las
plantas de vestibulo, se compruebs el hitio cero de la palabra
CMFR. Si se trata de un cero 1égice, la porcidn del programa
relaéionada con un cambio de planta de vestibulo se omite, Si
se trata de un uno ldgico, se utiliza el programa relacicnado
con el cambio de pianta de vestibulo.

Un requerimiento de cambio de vestibule por la seiial de
control de afiuencia masiva RC establece el bitic uno del re-
gistio CMFR. 81 se estéblece este bitlic, recibe la priocrida
nmds alta, ya que cuendo se ha comprebado gue debe formersa el
bitio 0, se verifica a continuacién si el bitio 1 ha sido for~
mado, El bitio 2 es formado per una sefial DOMF desarrollada en
el software cuando los acontecimientos de tréfico indican que
la planta de vestibulo ha 4z ser cambiada.

El bitio % es formado por la senal CCNF procedente del
control 899 que se ilustra en la figurs 2, cuando el relcj o
programnador de- tiempo 720 emite un requerimiento de cambio de
planta de vestibulo. Por tanto, una demanda para cambier las
plantas de vestibulo, basada en el trénsito real, viene prio-
ridad sobre una demanda basada sobre 2l trdfico previsto. Por
ejemplo, una demanda par; despacho hacia arriba a partir de la
planta de vestibulo normal suficiente para que esta sea la
planta de vestibulo real mantendrd las funciones de %estibulo
én la planta de vestibulo normal & pesar de un requerimiento
del reloj para cambiar las funciopnes de vestibulo a ﬁna planta

.

diferente. o o

“




-10

=3
Ut

20

25

30:

Para describir los gréfices de circulacidn detallados
del programador gue se indicen en ciertas de lag figuras res~

tantes, es valioso indicar algunos de los identificadores de

programa, sefiales y simbolos utilizados en los gréficcs de

circulacibn.,

Simbolo | Deseripeién

CBl1 -~ geflal que es eficaz cuando las funciones de vesw-
tibulo deben ser transferidas a la planta Bl

CB2- - gefial que es eficsz cuando las funciones de ves-

tibulo deben ser transferidas a la planta B2,

CB3 ~ gefial que es eficaz cuando las funciones dec ves-—

tibulo han de ser transferidas a la planta B3.

CCMF ~ sefial (bandera) la cual , cuando es eficaz, indica
que se ha producido vn requeripieﬁto para cémbiar
las funciones de vestibulo a ofra planta, basén-
dose en un reloj. | A

CHMF -~ programador de tiempo en palabra PRMF.

CMFY, - tabla gque indica cuando una demanda de servicio

es suficiente para requedir el cambio de las fun—

ciones de vestibulo, asi como la planta y la di-
~ reccién de servicio.
CHFLD—CM?LB-—ncmbres de palabra en la tablg CMFL.
CMFR - registro de bandera y prioridad para cembiar las
‘ funciones de vestibulo a otra planta,

CNMF - registro para almacenar cierta informacidn rela-
cionada con cada planta,

DCHF - sefial (bandera) la cual, cuando e¢s eficazm, exige

un cambio de funciones de vestibulo 2 otra planta

‘
%

en respuesta a trénsito.

.

IC - sefial }a cual, cuando ¢s eficaz, impide que las

AL
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MCMF

MMFY,

BCR

PNMP
- PNMFC

PNMED
RC

IMPL

WICH

WI50

WI75

21

=t

Descripeibn
caanaq 8e dbnplacen a2 olancas p“udeformlnaoaq.

plantas {zonas) encima de la plenta de vestibulo
cuando la direccidu de despacho estd orientada
hacia abajo.

sefial (bandera) la cual, cuando es eficaz, indica
que alguna funcidén ha requerido due las funciones
de vestibulo se cambiardn a otra planta.

planta actualmenbe reconocida por el software come
planta principal o de vestibulo.

nimero de la planta principal o de vestibulo prece-
dido por el signo menos.

sefial que es eficaz durante un coxrte periodo de-

biempo cuande la posicidn de la cabina que se des—

s

plaza cambia de planta. . )

una palabra por cada planta en el regigtro CHMF
contador en la palabra FNMF,

bitio de direccidn de servicio de la ﬁalabra PNME,
seflal la cual, cuando es eficaz, requiere el cam-
bio de las funci&nes de vestibulo a una planta de
control de afluencia masiva,

subrutina para seleccionar uﬁa nueva planta prin-
cipal o de vestibulo.

gsefial que es eficaz cuando una cabira ha llegado a
una planta con, una cargs. inferior &l 50% y ha sido cargals
hasta por lo menosun 75% de su capacidad en la planta.

seflal que es eficaz cuando la carga en la cabina

.es superior al S0% é¢e la capacidad.

seilal que es eficaz cuando la carga en la cabina

rebasa el 75% de su capacidzd.

"

variablge



10

20

23

30

-,

- 26 =

Simbolo _ Demeripeidn

32L - seflal que eg eficaz cuando la cabina del ascensor

estd en movimiento,

Piguras 7, 8 v 9

) . . .
La figura 7 es un grafico de circulacidn que forma parbe
14

A} . 1

del programa de actualizacidn de estado de cabinas GSU,en el
Vo

cual se debermina el estado de cada cabina del ascensor. El ob-

To de este sistema consiste en determinar si el trinsitc del

agcensor relacionado con una plamta cualquiera es suficiente

para exigir la transferencia a esta planta de ciertas funciones

'
aq vestibulo. A titulo de ejemplo, se emplea la carga de la
cabina de ascensor para realizar csta determiracién, pero puede
utilizarse cualquier indicador de trénsito adecuado.

Més particularmente, una etape anterior 349 determina

-

gue la cabina de ascensor esté en serviecio, y a continuacidn

da etapa 750 determina si la carga de la cabina del aszcensor

ha pasado de un valor inferior al 50% de su capacidad hasta

un valor superior al 75% de su capacidad, mientras la cabina
del ascensor estaba parada gﬂ una rplanta. Esto puede ser debec-
tado comparando los registros de datos sucesivos, y observando
si las sefiales de hardware WT50 y WT75 cambian ambas desde un
cero légico a un uno.ldégico mientras la cabina estd esperando
en una planta, Lias seflales WT50 y WTY5 pasan.desde un cero 1o~

gico hasta un uno ldgico cuando el peso de la cabina rebasa el

50% y el 75% de la capacidad, respectivamente, y se incluyen

en la palabra de entrada IW2 en los emplazamientos de bitio 2

"y 3, respectivemente. La figura G reproduce la valabra I¥2,7

esta palabra es mandada a partir de cada controlador de cabina
al elsborador de sistema 11,

Esta indicscida puede también ser desarrollada conve-

»
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nientenente éog el hardware, pod ejemple utjlizando_el éircuito
ilustrado en ia figura 8. El‘éircuite de la Tigura 8 incluye
un contador 752, que puede incluir unos primerc y segunds {lip-
flop tipo D disparados por efzcto ¢e borde 754 y 756, respec~
tivamente, por ejemplo los flip-flops de Texas Instruments
SN7474, Laiseﬁal VTS0 estéd comectads a la entrada de relod C
del flip-flop 754 a través de uns puerts HAND de entrada doble
758 y de un inversor 759. La sefial W175 se aplica a la en%rada
de reloj C del flip-flop 756, La sefisl PCR se aplica a lag en-
tradas VADTADO de ambos flip-flops 75%-y 756, La sofial 325
se aplica a la entrada restante de ia puerta'NAND 758, La sa-
lida‘Q del flip-flop 754 estd conectada coun la entrada D dal
flip-flop 756 y la salida § del flip-flop 756 esté conectada
a la entrada D del flip-flop 75%. La salide § del flip~flop
754 esté conectada a una entrada de una puérta NAKD de tres
entradas 760 a través de uyn inversor 762. Ia salida Q del fiip-
flop 756 esti conectada a otra entrada de 1a_puer%a TAND 780,
La tercera entrada de la pusrta NAND 760 estd conectadz al
terminal de entrada 32L. La salida de la puerta NAND 760 esté
conectada al terminal de salida WiCE. La sefial que aparsce en
el bterminal de salida WICH se manda & partir de cada cabina
al eiaborador del sistema 11 en el emplazamiento de bitio 4
N
de la palabra de enmtrada IW2, segfin se' ilustra en la figura 9.
» La sefial PCR tomg un valor bajo durante un corto pe-
riodo de tiempo cada vez‘que el digpositivo indicador ds po-
sicién de cabina en movimiento de la cabina del ascensor cam=
bia de piso, y esta sefial de valox hajo pone en marcha el con-
tador 752 con las seflales de nivel 1dgico in&icadas en la .
figura 8, cuando la cabina se para en yna plaﬁta. Cuando l2
cabina se para, 15'§eﬁa1'3§i3toma ur. valor alto para habiiitar

-y ca - g
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. las puértas NAND 758 y 760, Cuando la cabina se desplasza la

sefial 32L boma un valor bajo y la puerta NAND 760 estd bleoqusa-
ds, proborcionando'una salida de nivel alto el terminal WICGE,

'~ Si la carga de la cabina es inferior al 50% de su capa-
cidad cusndo la cabina del ascensor se para en una planta,
las seflales WI50 y 32L tienen ambas un valor elevedo, la salida
de la puerta NAND 758 toma un valor bajo, y la salida ds nivel
bajo se invierte transformindose en una seflal de valor alto
que activa el £1ip~flop 754, transfiriendo la seiial de nivel
légico 1 que apareée en su entrada D a su salida Q. La salida
Q tiene ahora el nivel 1ldégico cerc, ¢l cual es invertido por
el inversor 752 al. nivel 1dgico uno. De este modo, la puerta
NAHD‘760 tiene dos entfadas uno y una entrada cero, resultando
de que la cabina se ha parado en une planta cualquiera con una
carge inferior al 50% de su capacidsd,

Ahora bien, si la carga de la cabina rebasa el 75%
mientras la cabina se encuenbra er esta planta, la seflal WIYS
toma un valor alto, activando el flip-flop 755 y transfiriendo
la sefial ldgica uno presente en su entrada D a gu salida Q,
lo que cambia la salida de la puérta NAND 760 para proporcionar
una sefial de nivel bajo o eficaz en su terminal de salida WOCH.

5i la cebina llega a la planta con més del 50% de carga,
1a sefial WiG0 tendrd un valor bajo y el Llip-fiop 754 no serd
activsdo., Si la cabina se descarga & un nivel inferior al 50%
de su capacidad mientras la cabina esté situada en esta planta,
la seﬁai WI50 toma un valor alto y el flip-flop 754 es activa-

do. Abora si la coind 2 nAuma~d2 muavp al 75% de su capaci-

ded mientras estd situada en esta pluala, el flip-flop 756

es activado y la seilal WICH pasa a ger eficasz,

Volviendo ahorz a la figura 7a el paso'750 determina
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si la carga de 1s cablna ha cambiado desde un valor inferior
al 50% de su capacidad a un "alo“ superior al 75% de su capa~
cidad mientras se encuentra en una planta particular, mediante
la vefificacién del bitio .4 de la palabra de entrada IVW2. Si
el bitio 4 es un uno légico, el programa avanze al'siguiente

paso adecuado %51 que verifica la cabina para exeminar sl se

ha producido un cambio en sv estado de derivacidn, perc si la

sefial WICH no estd en el nivel légico 1, el paso 770 determina
si 8e ha observado ya que la seiial WiCH no era una sefial 16-
gica uno en una exploracidn anterior del programa. Ya que l&
exploracién del programa completo necesita menos de un segundo,
se desarrollarf el programa muchas veces mientras una cabina
estd situada en una planta, ¥y es sclasmente necesario obgservar
la primera vez que la sefial WICH pasa a ser eficaz. Si la sefial
WICH era eficaz en una exploraciém antericr del programa, el
programa se desplaza al pago 351. 51 la senial WTﬁﬁ era un uno
légico er la Gltima exploracidén del programa, el paso 772 ve-
rifica el programador de tiempo CMF en la palabra PNMF aso~'
ciada con la planta en la cusl esb& situada la cabina (tabla
CNMF ~ Figura 4). Si el programador de tiempo CMPF no esté yé
funcionando, el paso 774 inicializa el programador CMF en la
palabra PNMF que corresponde & la plenta particular en cueshidn
por ejemplo incrementando el programador a un valer predeter-

minado, El bitio 4 de la palabra FNMF se establece para indi-

car 1a direccién de servicio (PNMFD) de l2 cabina. El contador

PNMFC de la palabra PNMF vuelve a cero y avanza un paso. El
bitio asociado en el reglutro VMFL vuelve & cero, en el caso
de que haya 8ido establecido anteriormente en el nivel 1 y sl

programador CMF haya funcionado hasta el tiempo nero. A conti
nuacién el programs avanza al- paso 351,

. . - .
- k) .- . ' - ’
.o . i - z . .
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' 81 el progromedor de tiempo CMF ha side imicimlizado
anteriormente y esté todavia programando el tiempo hscia cero,
esto inaica que otra c¢esbina ha side cargada anteriormente en
esta'blanta dentro del periodo de btiempo del programador CMF
y ei;aso 776 verifica la tabla CMFL para ver si se ha formado
un bitio para la direccidn de servicio de la cabina., Yz que
es improbable que unas cabinas se carguen en una planta pre-
determinada para ambas direcciones de servicio dentro del pe-
ricdo de tiempo predeterminado del programﬁdor_CMF, existe
solamente una palabra PNMF por éada planta. Sin embargo, pue-
den utilizarsg gl se desea dos palabras po:r planta, una por
cada direccidn de servicie.

| Si no hay bitio formado en CMFL para esta planta en
la direccidn de servicio de ia cabina, el paso’ 778 avanza el
contador PHMFC en la palabrz PHMF para la pianta en cuestion
y el paso 780 verifica la maénitud de la cuenta de este con-~
tador. Si se ha carga@o un nimere predeterminsdo de cabinas
en esta planfa dentro del periodo de tiempo del programader
CMF, wor ejemplo tres cabinas}y ci el nimero requerido para
establecer un bitio en CMFL es el nfmero 3, el paso 782 esta~
blece el bitic en CMFL para la planta asociada con la palabra
PNMF en cuestidén, para la direccidén de servieio PNMFD (bitio
4 de la palabra PNMF). La bandera mzestra MCMP, es decir,el
bitio cero del registro CMFR (Figura 6) se establece igualmen~
te. E1 paso 784 reiniciaiiza el prégramador cuando se ha for-

mado un bitio para la planta,y cada cabina cargada en esta

planta dentro de este periodo de tiempc predeterminado reini-

cializari el programador CMF. Esto se hace cuando el paso 776
encuentra un bitio ya formado en CMFL pasendo del paso 776

al paso 784 para neinicislizar el programador. El paso 784
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ava?za entonces al paso 351, De este modn, en la dlgposicidn

del ejemplo ilustrado en la figura 7, un valor de wmbral pre-

determinado de trdnsite en una planta establece el bitio que

indica que la funcidén de vestibulo ha de ser cembieds a esta
planta, y & cqﬁtinuacién un nivel més bajo de trénsito en la
blanta reinicfalizaré el programador CMF pare manbener el
ﬁitio establegido para la planta. También serla conveniente
hécer que el Bivel de transito permanezca en el mismo nivel
qye ha dado lugar inicialmente a la formacion del bitic, con
e% objeto de mantener él bitio formado para lz planta.
Figura 10

La figura 10 es un gréafico de circulacibn que se adads
enﬁré un paso 305 y un terminal 305 cen un programé conccido
de actualizacién de estade CSU con el'dbjéto de progransr el
CSU en un punto anterior al andlisis de cabina.

P4

Despuéz del paso 305 que fornma imdgenes de las palabiras

de entrada, de salida y extra de 1o primera ccbind que ha de
ser tenida en cuenta, el paso 790 ajusts la variable Z1 en el
nimero de la planta que el programe considera actualmente como
siendo la planta principal o de vestibulo, y aflade un aipno
menos delants de éste nlmero. El paso 792 determina si ha for—

o4

mado la bandera principal de cambio ds planta de vestibulm,

por ejemplo la bandera MCMF, verificando el bitio 0 del re-

gistro CMPR en la figura 6. Si la bandera maestra MCMF esti

)

formada, el paso 794 penetra en la subrutina TMFL la cual de-

terminard cual de las diferentes funcionss ha exigido el cambic
‘de la planta de vestibulo y cambiari las funcicnes de vestibu-~

© lo a otra planta si el cambio requeride tiene una prioridad

més alta que la planta actualmente comsiderada como siendo
L)

planta de vestibulo. Si la bandera MCUIF no esté esiablecida,

)
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el pase 796 estéblece la planta principai 0 5e'vestibulo>en
la plante ncrmal de vestibulc, bal como la planta 1, estable-
ciéndose hacia arriba la direccidn de despacho.

Los pasos 794 y'P6 continuan ambos al paso 798 gue 3jus-
ta MMFL .en la planta principal resultando de los pasos 794 o
796 con un signe menos delante del nimero, y éste nlmerc se
utilizard en el paso 790 la prdéxima vez que se desarrclle el
programa 0SU.

E1 paso 800 verifica el indicador ZiNIT para determinar
si se t?ata de la primera exploracién dei programe CSU después
del arranque del sistema, 51 se frata de la primera exploracidn
ZINIT estardé en cero, la planta de vestibulo ¢ planta princi-
pel deszada seréd la planta establecida en los pasos 794 o 796,

y el programa avansa al terminal 306, Si ne es la primera vez

que se explora el programa CSU después del arrvangue, ZINIT

no estard en cero y el pasc 800 avanza al paso 802 para de-
terminer si la planta de vestibulo establecida por los pasos
794 o 796 es diferente de la plaunta de wéstibule duranta Jla
exploracidén anterior del programa CSU., Esto se determina afia--
diendo el nfimero de la plgnta principal o de vestibulo pre-
sente MFL a Z1, La variable Z1 ha sido establecida afiadiendo
el signo menos al nimero de la planta principal empleads du-
rante la (ltima exploracidén del subprograma CSU. Si el resul-
tado es cero, la planta principal o de vestibulo requerida
sigue siendo la misma qué la planta dg vosiibulo durantie la
Wltinma exploracién del Prograna CSU, ¥ el programa avanza al
terminal %06. Si el resultado ne es nulo, el programa conti-

nua hasta la entrada 220 para reinicializar el sistema.

Figura 1]

La figura X1 es ur gréifico de ¢irculacién de una sub-
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rutina que pﬁeie ser empleeds pare la subrubina mencionads

en la ilgura 10, paso 794, L o subrubtina TMFL comienza en el
termlnal de entrada 810 y avanza hesta el paso 812, Tl pago
812 verlflca 2l bitio 1 del vepistro CHMFR en la figura € para
determinar si Ja bandera de control de afluencia magive RO

ha sido formada, Si el bitio 1 no es cero el programa ss dege
plaza al pasc 814 y en este punbo se ajusta la planta princi-
pal en una planta predeterminada, tal como la scgunda planta,,
haciéndose hacia drrlba la direccidn de despacho. Zl programa
a conbinuacién bace salir la subrutina TMFL en el terminal 816

vuelve al programa principal. Si el paso 812 ha comprobado
orog P T

que el bitio uno del registro CMFR cra cero, =l programa avan-

za 8l paso 818 que verifica el hitio 2 del registro CMIR, para
ver si se ha formado la bandera DCHMP. Si el bitio nc es cero,
el programa avanza al paso 820 para inicis 11zar las palabrasg
de exploracién CMFLO - CMEL2 de la tabla CMFL, que se ilusira
en la figura 5. Cuando se ha lecalizedo la direccidén de zrron~
que de la palébra CMFLO, los bitios se eXDlorén eﬁ lz di;eccién
de la flecha 740 ilustrada en la fig wra 5, para determinar
si un bitio ha sidoc formado en cualguiera de estas tres palabrs.
Si se ha encenbrado un bitio formado, -2l progrema avanza al
paso 824 que verifica si el programador CHP en la palabra PHMF
(figura 4) ha sido inicializado. Si ha sido inicializado el
programa avanza al paso 826 que establece la planta principal

X
o planta de vestibulo en la planta cuyo nimero estd asociado

con el bitio formado, y se establece la direccidn de servicio

para el despacho de las cabinas a parbtiy de esbta planta, 4

continuacién las subrutina sale a partir del terminar 816 y
vuelve al programa principal. Si se ka encontrade un bitio
formado en el pas¢ £22 y si &1 paso 824 ha comprobade gue el

" “
A -
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programador GMF-no'habia'sido inicializado, és'decixleﬁ olbras
palabras, que su tiempo se ha agotado, el programa avenza al
paso 828 que retarda o hace folver a cero el bitio formado,
poniéndolo de nuevo en cero. A continuacidén el programa vuel-
ve al.paso 822 que continua la comprobacidn de CMFL para de~
terminar uﬁ bitio formado en las Ttres palabras CMPFLO ~ CMILZ,
Si el paso 822 no encuentra bitios formados en lag palabras
CMIO - CMFL2, el programa avanza al paso 830, que verifica si
la tabla CMFL ha sido explorada para el servicio hacia abajc.
Ya que en'esbte punto la tabla CMFL no ha sido explorads para
el servicio hacia absjo, €l programa avanza al paso 822 que
establece la direccidn necesaria para explorar las palsbras
CMFL3 ~ CHMFL5. A continuacién, el programa vuelve al paso: 822

que verifica los bitios formazdos en las palabras CMFL - CMFLT,

51 no se encuentran bitios formados durante la exploracidn de

servicio hacia abajo el progrgma vuelve al paso 830 que deter-
mina que ambas porciones de servicio hacia arriba y de servi--
cio hacia sbajo de la tabla CMFl han sido exploradag, sin en-
contrar un bitio, y el paso 834 repone la bandera MCMF en el
régistro CMFR.ISi 1a»bandera MCMF ha sido formada por el cir-
cuito de hardware ilustrado en la figura 2, se estableceréd
inmediatamente de nuevo, y& que la sefial de banders proceden—
té~del hardware persiste mientras sigue la demanda de cambio
de pisos., Si la bandera MCMF ha sido establecida por cl soft-
ware en respuesta & una condicién de demanda de trénsito, el
paso 8%4 tendrh éxitopara reponer a cero la bandera. Si se ha
encontrado un bitio establecido Aurante la exploracidén de CMFL
para el servicio hacia abajo, el paso 824 realiza una verifice-
cién para ver éi el programazdor de btiempo ha éido inicializadc,

¥y en caso contrario el bitlo 2stablecido volverd a csrc por

2
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medio del paéo 528. gi el bitio establecido tiene su proéram
mador de tiempo asociado CMF inicializade, el pasc 826 esta-
blecerd la plantz principal en la planta que tiene el nlmero
asociado con el bitio establecido, y se establecerd la direc-
cidn de sewxvicio de despacho hacia abajo.S5i los pasos 812 y 818
determinan que los bitios 1 y 2 del registro UMFR son cere,el ¢
grama avanzaré al paso 836, para verificar elvbitio 3 del reg-
gistrc CMFR con el objelo de ver si se hé establecide la ban-
dera que fesponde a los cambios de planta de vestibulo reque-
ridés por el reloj.-si la bandera CMFR no es%4 en ccro, el pro-
grama avanza al paso 838 que verifica si la sefial de hanrdware
0B3 es igual a cero. Si la sefial C83 es un uno 1ldégico, esto
indica que la planta principal debe cambiarse al nivel B3 cen
direccién de despacho hacia arriba, lo que se realliza en el
paso 840, y el programa vuelve 8l prograna ﬁrincipal por medio
ael terminal 816, :

5i la sefial CB3 es igual a cero, el paso 842 de bermina
si la sefial CB2 es cero. Si esta serfial no es cero, el paso
§l4 establece la planta principal cu la planta B2 con direc-
cién de despacho hacia arriba y el programa vuslve por medio
de 816 al programa normal. Si la sefial CB2 es cero, ¢l programa
avanza hasta el paso 846 y verifica la sefial CBl. Si la sefel

situa la planta

®
®

Cﬁitesté en el nivel légico 1, el paso
principal en el nivel Bltcon direccidén de despacho hacia arryi-
ba, y vuelve al programa‘principal por el terminal 816. Si el
paso 846 encuentra que la sefial CBL es un cero, el paso 849
establece la planta principal en ls planta 1 con direcdiéq de
despacho hacia arriba y repone en cero la bandera MCMF,

Si el paso 836 encuentra gue la bandera CCMF estaba en

cero, el paso 850 égpableae la planta principal en la piaﬁta

-
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priqcipal normal con direccidn de despacho hacia arribaz, y re~

_pone la bandera maestra MCMF., A continuacidn, el programa avan-

za hasta el terminal 816 a partir del cual vuelve al programa

normal,

/ -+ Figura 12

4 »
A |
; Cuando %e desplazan las funciones de planta principsal

J’de planta de vestibulo a una planta situada encima de la

p;anta principal normal, y cuando la direcciéﬁ de despacho
esta orientada hacia arriba, todas las plantas situadas debajo
de la planta principal pueden ser consideradas como planta dé
36pano v pueden ser manipuladas con la estrategia de sdtano

normal, Cuando la direccidn de despacho estd orientada hacia

abéjo a partir de cualquier plante elegida como planta de

vestibulo, las llamadas de planta procedentes de plahtas si-

N

tuadas encima encima de esta planba de vestibulo deben ser

reconocidas en este emplazamiento y las cabinas deben ser des-

pachadas para atender estas llamadas, Ung zona especial LMY
esté prevista para las plantas situadas encima de la planta
principal cuando la direccién'de despacho estd orientads hacia
abajo 2 partir de la planta principal.

Como se ilustra en la figura 12, después del paso>355
en el programa de actusligacidn de estado CSU, se afiade el
paso 860 para verificar la dirsccidén de despacho a partir de

la planta principal. Si la direccidén de despacho estid orientada

- hacia arriba, el programé avanza hasta el paso 354 y el progra-

ma continua segln se indica en la figura 20A de la patente bel-

‘ga 812.214, Si el paso 860 determina que la direccidn de des-

pacho estéd orientada hacia abajo, puede utilizarse cualquier
estrategia adecuada para manipular las llamadas de planta si-
tuadas en las planjas eucima Ce la plenta principal. Por ejem-
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rlo, un progﬁamé gue puede ser.empleado ﬁu&dé'incluir el naso
que consiste en determinar si 1a posicidn avenzada de la cabina
en cuestion es superior a la planta principal. Esto se hace

en el paso 862. Si la posicildn avanzada de cabina es superior

a la planta principal, ello indicaz que la posicidn avanzadé

de cabina ésté situada encima de la planba principal y el paso
864 establece la zona de la cabina en TTX, y el programe gvan~
za & la esignacién LTX en el paso 586, Una asignacién adecuada
podria consistir simplemente en sustraer la cabina al coutrol

por pedio'del elaborador de sisbema, lo gue permite ver todas
lag cabinas delante de su direccidn de Gesplezamiento, 3 cuando
¥a no existe ninguna llemada suplemenbavria delante de su &irec-
cién de desplazamiento se invierte su rovimiento y se respone-
den a las llamsdas de servicio en la dirveccidn opuesta. Una vez
de vuelta a la planta principal se someteré‘de nuevo al control
del elaborador de sistema.;Deépués dc la asignacidéu LTX en el
paso 866, el programa avanza hasta el terminal 35@ del programa
que se describe en la figura 20D de 1s patente belga 812,214,
donde se verifica el programador que esti hacia del sistema.

Si el paso 862 determina gque la posicidn avanzada de
cabina s¢ éhcuentra debajo de la planta principal, el paso
86E determina la direccidén de asignacién de desplazamiento de

la cabina. Si la direccidn de asignacidn estd orientade hacia

“abajo, el programa avanza al paso 366 que determina si la ca~-
\

bina estd asignada para satisfacer una demanda, Si el paso 868
determina que la asignacidn de desplazamiento estd orieantada
hacia arriba, el pasc 870 determina si existe una demanda de
servicio desde las plantas situadas encima de la planta prinei-
pal, Una demanda para ITY eg determina@g por él subprogramna

ACL cuando la direccidn Ae despacho estd orientada kacia abajo
. A ... ‘-" J

3
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¥y e}.%ubprograma ACL no puede asigrar una llamada procedente

de la zona LTX a una cabina de ascenser ocupada, Si el ‘pasc

870 determina que no hay demanda LTX, el programa avenza &l
paso 366, S1 el paso 870 determina que existe una demanda ITY,
el progrema ayénza al paso 872 pars determinar =i la ecabina
ae ascensor ei disponible de acuerdo coun el selector de plan-
tas (AVAS=*).ISi no es disponible, se trata de una csbina ocu~
péda, Yy esta %uede ser asignada a la demanda situada en las
p'&ntas por encima de la planta principal & ¢l programa avanza
aila asignacibén LTX en.el paso 866. Si el paso 872 determiua
q@e la eabina del ascensor estd disponible de acuerdo con el
selector de plantas, el programa avanza al paso 874 para de~
tefmiﬁar si la cabina del ascensor era disponible durante la
exploracidén anterior del programa. Si la cabinaz e¢s ahora dis-
ponible y lo era también durante la exploraci n anterior del
programsa,la cabina puede ser aolgnada a las demandas situvadas
en les plantas por encima de la planta principal, y el programa
continua hasta el paso 866, Si la cabine e¢s ahora disponible,
pero si no era disponible dursnte la exploracidn antericr del
programa, se trata de una condicién que debe tererse en cuenta
en el tratamiente de todas las llamadas, y el paso 876 asta~
blece la bandera ZACLBD, la cuzl, una vez esbablecida indics
gue todas las llamadas de planta en la tabla de llamadas CL

ban de ser tratadas de nuevo ya gue existe una nueva cabiba

. disponible en el sistema., El programa avanza desde el pasc

876 hastz el paso %66,

Figura 13
La figura 1% es un gréfico de circulacidn que ilustra
de que maners puede ser mOdelCaQO el subprograma ACL que se
1lustra en la flgura 224 de la pa“enbe DFlfe 812214, Cuando

el paso 51% determina que la 1lamada no es para la zona de
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sét?no, ¢l pdso 88C determina.si la llsmada procede de la zona
ITX, es decin desde una planta sibtueda encima de la planta
tpriﬂcipai cuando la direceidn de despacho a partir de la plan-
ta principal o de vestibulo estd orientada hacia abajo. Si-
la llamada eg procedente de la zona ITX, el programa avanza
i

hasta el paso 882 del programa LTI, que puede elegir unma ca-
bina para esti llamada basfndose en cualquier estrategia ade~
cuada, A continuacién el programa avanza hasta el terminal 515
a [partir del cual empieza la seleccidn de la siguiente llamada,
Si el paso 880 determina que la llsmada en cuestida no procede
de la zona LTX, el programa avauze al paso 517 que estsblece
la!va?iable rara la.plénta de llamada ACLFLR igual a la planta
de'1lameda. Si el programa LTX del paso 862 falla en asignar
la 1laﬁada LTX a cualquier cabina ocupadz adecvada, el paso
882 esbablece un bitlo predeterminado en una palabra de indi-
cador de demanda DEMIND, Ql subprograma ACR ilustrade en las
figuras 23N y 23B de la patente belga 812214 se mddificard
pera afadir un pasc con el objebto de verificsr este bitio de
DEMIND cuando la direccién de despacho esté orientadabhacia
abajo.;Cuando se encuentra una demanda ITX, el subprograma
ACR introduce los pasos para asignsr uns cabina disponible a
la demanda. A

En resumen, se ha descrito un éistema‘de asCensoy nuavo
y mejcradq gsi como un método pars expiotarlo, gque permite
. utilizar cualguier planté de un edificio como planta princi-
pal o planta de vestibulc, con despacho a partir de la plauta
fbien hacia arriba o bien haciz abajo. Esto se obﬁieﬁe sin
' hardwvare especial en cualquiera de las plantas, mediante iden~
tificacién de la planta principal solamente en' las instruccione

\ .

0 en el software de un elaborador de sisteme programable que

. .
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" controla el funcionamiento de las variag cabinas de ascensor

para atender las plantas del edificio, La planta prineipal

o de vestibulo se ajusta inicialmenis en la planta de vesti-
bulo normal con direccidén de despscho hacia arriba, y puede
utilizarse un conmutador de trénsito previsto, de trinsito
real, 0 una conmutacidén deliberada a otra planta accionando
un interruptor adecuado, separadamente o en cualquier combi-
nacién para determinar el memento en el que la funcidn de
planta de vestibulo ha de ser cambiads & una planta diferente,
con~ei'objeto de aéomodar 1as'éoﬁdiciones~de trénsito o para
poner en préctica una estrategia determinada por ejemplo una

estrategia de control de afluencia masiva,

"TRADUCCION DE LAS INSCRIPCIOWES DE L0S DIBUJOS ORIGINATES

Figura 1

A "= Programacién de tiempo
B 1+ = Otras cabinas del grupo
c = Apesdero No. 30
D = Apeadero No, 2 =~ |
B = Apeadero No. 1
r = Hacia accionador de puerta de cabina
G = Conmutadores de limite en caja del ascensor
i = Hacia selectores de planta de las demés cabinas
I = Impulsos de distancia
20 = Motor | ;
46 = Control de llamadas de pasilloA
11 = Elaborador de sistema
.15 = Interconexidn
28 = Control de llamadas de cabina
= Control de planta priuéipal pbr; a2fluencie masiva y

699

programada,



- B s

- 5l = Indicgdo?es luminosos de pagillo
48 = Generador de configurscién de velocidad
50 = Controlador de motoxr '
64 = Detector de impulsos
52 = Detector de-impulsos
Figura 2
72 . = Memoria
Figura 4
K = Programnador CMF
T = FNMF (por cada planta)
M = Contador PNMFC
Figura 7 .
N = Inicializar programador CMF, reponer CMFL, formar SD

de cabina, reponer e incrementer contador PNMPC,

P = Procedente de figura gOA S 340.615.
Q = ¢ Bstaba la cabinaien servicio ? ‘
R b ey Bitio formado en CMFL 2
8 = 3 Era WICH = 1 ?
T = § Programador CMF supérior ad?
U = Incrementar contador PNMFC
V= Formar bitio de PNMP en OMPL, formar SD de PNMED, formas
MCH
‘W = Reinicializar programador CMF
Figura 10 . '
X =;Pr9cedente de paéo 305 de la figura 198 340,615
Y = Hacia entrada 220 de TFigurz 17 de 8. 340,615
% = Terminal 306 de figura 19;3 AMCLE15
_ Figura 11

Al = MPL, 1 arriba reponer MCMF .

Bl = Inicializar para UPSV .
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1 = Retardar bitio
DL = 3 CMF programado iniciaiizado ?
';1 = ; Bitio formado en OMFL ?
rl = ¢ Expleracidn para DNSV ?
Gl = Iniciaiizacién de DHSV
ﬁl = MPL ﬁ%rmar bitio formar SN
i Repongr MCMF
K1 = MPL gno hacia arriba reponer MCMF
L1t = MFL B3 hacia arriba '
M = WFD B2 hacia arribe
NI = ¥FL Bl hacia arriba
Ol. = Repogicidn
P1’ = MFL 2 hacia arriba
@l = Procedente de la figura 20 de S 3840.615
R1 = ; DLlamadas de cabina BgMT ?
51 = Formar BCC
71 = Asignacidn de sétano
Ul = Ajuster BSMT de ZACLBD
71 = Formar BSMT
vl = ZACPMF ACP-MRT,
p.ui = 3 SD de MFL hacia arriba?
Zi = 3 ACP superior a MFL ?
A2 = Formar ITX
B2 = Asignacién LIX \
C2 = j, DN de TAS 7
£D2 = 5 DEM de LTX ?
E2 = 4 AVAS ?
w2 = ¢ Existia AVAS ? )
G2 = Formar ZACLED
H =

Hacia paso 336 figura 20 D S 340,615
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Formar BOC
& ASGR 7
y ACP = inferior & MFL ?

¢ BSMT formasdo 7

-y AVAS 7

¢ Estaba AVAS ?

Tigura 13

P2

-

Procedente de figura 22 de S 340.61%
Programa de sdbano

frogrﬁma de ITX

Hacia pago 517 de figuvra 224 de B 240,615
2 Zona de BSMNT 2 '

ona de ILITX 7

En resumen, la Patente de Trvencidn que se solicita

debersd recaer sobre las sipuienbes:
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. " REIVINDICACIONES

1., Un método y su correspondienﬁersistema para reali-
zar funcicnes de vestibulo prédeterminadas en una planﬁa de
un edifiéio gque puede ser elegida a voluntad, en un sistema de
ascensor dotado de una pluralidad de cabinas de ascensor,tcuyo
método inciuye las étapas que consisten en : - A

proporcionar sefiales de estado / Figura 8 (WICH); Fi-
gura 9_7'que responden a dichas cabinas de ascensor,

_ registrar demandas de servicios de ascensor / Tigura
1 (38, 46)_7, | »

proporcionar seftales / Figura 12 (364, 365, 366, 356);
Figura 1% (514, 882, 361);7 para controlar el desplazamiento
de las cabinas de ascensor a partir de un elaborador de sis~

tema ZfFiguras 1,:2 (11);7 que incluye unza wmemoria ZﬁFigura 2

,(72)m7.que responde a las sefiales de eSa@o‘y a las demandas

de serviclo de ascensor, caracterizodo porque:

se proporcionan instpuccionas Zf?igura 5, 7 (782); IMi-
gura 11 (849, 850, 840, 844, 848, 826) 7 pare que la memoria
elija de manera variable una planta del edificio como planta
especial, » '

detectar / Figura 2 o 7_/ la conveniencia de conmutar
la planta especial elegida a una planta diferente,

y cambiar / Figura 11 (826, 8l4, 850, 840, 844, 848)_/
la planta especial elegida en las insbrucciones a una planta
diferense que responde a la fase de deteccidn,

2. Un método segln la reivindicacidén 1, earacterizado
porque la fase de deteccidn de la ponvaniencia de conmutar
la planta sspecial elegida a unavplabﬁg diferente incluyé la
fase que consiste en prever un estadé de trinsito de hera pun

ta en una planta /= Figura 2 (720)_7



- 45—

1 : 3. Un hétodélsegﬁn la reivindicacién 2, caracterizado
porque incluye la fase que conéiste en una programacién en el
tiempo sincronizada con las condiciones de trénsito prévistés,
y porque ié fase de previsidn de las condiciones de trangito

-5 responde al dispositivo de vrogramscién en o1 tiempo.

&, Un método segln le reivirndicacidén 1, 2 o 3, carac-
terizado porque incluye la fase que cousiste en hacer una con-
mutacién /Figura 2 (704) 7 entre unas primers y segunda con-
diciones, y powque la fase de deteceibén de la conveniencia de

10 ~la conmubucidn de la plsnta especisl elegida a otra planta
resﬁonde 2l estado de ls fase de conmubacidn, ncdrrienﬁo ia
fase de cambic¢ de la planta especial cuande la fase de conblu-~
taciéu estd en su segundo estado,

' 5. Un método segln la reivindicacidn 4, ceracterizado

15 porgue incluyé la fase que consiste en impedir que las cabinag
[ Pigura 2 (IC); Figura 547 asepguren el servicio de ascensor
por lo menos a una de las plantas cuzndo la iqﬁe de conmuia-
cibén estd en su segundo estado.

6. Un método segin lssreivindicaciones 1 a 5, caracte-

20 rizado porque la fase de deteccién de la conveniencia de con-
mufar la planta especial élegida a ura planta difefente reg~
ponde & un estado de trinsito real (Figuras 7, 8 ).

7. Un método segln las reivindicaciones 1 a 6, carac-
terizado porque la fase de deteccidn de la conveniencia de res~

25 lizar la conmutécién de la planta especial elegida a una plan-
ba diferente incluye la fase que consiste en determinar el
nivel de demauvda de trénsito en algunss de las plantas.,

8. Un método segin la reivindicacién 6, caracterizééo
w'porque la fase de debeccidn dé ia convqnienciﬁ‘de la ¢opmuta-

cién de la planta especial elegida a una plente difereate in-
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1 cluye la fase que consiste en deter sinar la demanda de servi-

cio de asceuscr en algunas de las plantas y la direccidn de

servicio de la demanda.
G, Un método segln la reivindicacidn B, caracterizado

- 5 porque incluye la fase que consiste en despschar las cabinas

de ascensor a partir de 1a planta ospecificada en las instruc—

ciones, siendo la direccidén de despacho la direcsidn de ser-

vicio de is demanda cuando la planta especiil especificada

ha sido elegide en respuests a ls demenda de trénsito en la

+0  planta,

o . 10. Un método segln las reivindicaciones 1 a2 9, carac~

' terizado porgue la planta especial especificadz en la fase de

suministro de instrucciones a la memoria es la planta de ves-

tibulo normal, y porque incluye lu fase / Figura 11 (819, 85¢)_ 7

gue consiste en cambiar la planta espscial especificadsa hacien-

-
-

do que vuelva a la pianta de vestibulo norrsl cusnde la plan-

ta especial especificada ha sido cambieda a una planta dife-
rente en respueste a la fase de deteceidn, y la fase de detec-

01on dCJu de detectar la convenienci de dicho cambwo.

— o R— Camnlil..

K}

.20 11, Sistema para llevar a cabo el motodo de las

reivindicacidnes 1-10 que 1n~1uyc.

T un edificio dotado de una plure 1idad de plantas [7Figu—

ra 1 (83-30)_7,
una pluralidad de cabinas de ascensor /[ Figura 1. (x2) 7

2> - montados de manera que puedan despla"arge en el edificio para

akender las plaatas,

S S o tamasno -

un dispositivo que nroporciona enaleu de estado /"Ti~
. guras 8, 9 7 en resounsta o dicha pLLrale d Ge cabinss de ag.

: censor,

o
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‘ua dispositivo para registrar demendas / Figura 1 (38,
39, 40, 44, 42, 46) 7 de sorvicio del ascenzor, -

‘un.dispositive eleborador de sisbems / Figures 1, 2 (11),
que incluye un dispogitivo de memoria / Figure 2 (72)_7 que
tiene instrucciones slmacenadas en &1, '

proporcionando dicho dispositivo elaborador de sistema

unas sofiales / Wigura 12 (364, 365, BE6G, 556); Figura 13 (514,

822, 361)_7 para dirigir el movimiento de dichas cabinas de
ascensor en respuesta a dichas demandas de gervicic del ascen-

sor y a dichas sefiales de estado, y caracherizado porque dicho

T oaa e . . . . i e
dispositive de memoria incluye ingtruceiones / Figuras 5, 7, 11,

que proporcionan unas funciones de vestibulo predeterminadas
para vna planta del edificio identificzda en las iuwstrucciones,
a )

un dispositivo detector / Pipguras 2 o % 7/ que detecta

la conveniencia de proporciondr las funciocues de vestibulo pre-
t .

deberminadss a unz planba distinta de la planta actualmente

especificada en las instrucciones,

¥y un dispositivo / Pigura 11 7 gue cambia la planta es-

- pecificada en lag instrucciones enm respueste a dicho dispesi-~

i » [N

tivo detector. )

12, Sistewa de ascensor segin la reivindicacidén 11, ca-
racterizado porque incluye un dispositivo de control conexio-
nado [ Figura 1 (41, 43, 45, 47)_/ pars cada planta del edifi-

cio, siendo todos dichos dispositivos de conbxol conexionados

similares por 1o que a la falta de conirol conexionado de se-

Jeceién de upa planta especial se relieve,

13, Slsteﬁﬁ de ascensor segan la reivindicacion 11, o
*2,:6£§écterizadﬁ'porgue el dispositivo dedector incluye un
dispositivo de programaciénfdeftiempo Zf?igﬁra 2 (72027 que
puede ser accionado desde un priﬁer estado ; un segundé eéta&o

R R e R .
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1 en un tiempo predeterminado .cuando se preven condiciones de

trénsito de hora punta en una planta predeberminada, respon-
dlcndo dicho dlSpOSlblvo de cambic de la planta especial espe

: c1flcada en las 1nstrL001ones a dicho dispositivo de programg-’

S p— . e

5 016n de tiempo.

14, SlsteTa dc ascensor aegun J. relvlndlca01on 11 12

o 13, garacteriéédo porque el dispositivo detector ineluye un
i : ) .

‘disposgitivo de conmupacién'lfFiguré g (704)_7 que puede ser
accionado entre unas primera y segunda posiciones, respondien-

10 ‘do dicho dispositivo de cambio de la planta especial especi-
ficada en 1a instrucciones & dicho dispositivo de conmutacidn,

“ cambiando la planta especial especificada a una planta prede-

terminada cuando el dispositiveo de coumutacién estd en su se-

gundo estado.

15 15. Slstema de ascensor segun la Ielv1nd1caclon 14, ca~ -

racterizado porgque incluye un dlSpOSltLVO gque 1mp1de [ Pigure
2> (IC); Tigura 3 (MTOO, MTOL, CEN)_/ que la pluralided de c&~

binas de ascensor presten servicio por 1o menos a una de las

plantas cuando el dispositivo de conmutacién estd en su segun-

20 do estado.

R . . - o4

16, Sistema de ascensor segfin las reivindicaciones 11
a 15, ééracterizédo porque el dispositivo detector incluye un
iispositivo que responde al trénsito / Figuras 7, 8;7 que res-
poﬂde a un trénsito predeterminado en algunas de las plaabas,
25 indicando el dispositivo detector la conveniencia de cambiar
la.planta especial especificada a una planta &iferente en wes-
puesta a dicho dispositivo que responde al vran51vo.

' 17 Sistema de ascensor segun la rElV1ﬁdlCa“4§n 16,
_caracterizado porque el dlap051b1vo qvn responde al transito

36 llncluye un dispositivo que 1dent1flca‘[_Flgura 7 (744) 7 1a

;i direccién de servieio del trénsito. . ' = = 7.
: p . - .-_..v'..,‘ [ " -
3 - ) ) e T

v
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. /Figura 11 (849, 850)_7 lo plonta esps

)G

18. Sistema de ascensor zegin la re
caractefizado perque incluye un dispositivo pare ajustar ZT
Figura 7 (782)_7 1s direccién de dsspachs a partir de la plénta
especial en la direccién de servicio identificada del tréansito.

19. Sistema de ascensor segin las reivindicacicnes 11

a 19, caracterizado porque incluye un diszposibvivo para cambiam
cizl especificadsa ha-

cidndola que vuelva a ser la planta originalmente ideuntificada

cusndo el dispositive detector deja de detectar lu convenleuncia
de conmﬁtar la planta especial a una planta dilarente.

20, Se reivindica por ltimo como objeto sobre el que na’
de recaer la Pabente de Invencidn que se solicita: UN METOD) ¥
SU CORRESPONDIENTE SISTEMA PARA REALIZAR FUNCIONES DE VESTIRGLG

- PREDETERMINADAS EN UNA PLAWTA DE UN BRIFYCIC,
| Todo conforme queda desciito y reivindicado en la pre -
sente memoria descriptiva que'consta ie cuarenbta ¥ nueve pigi-

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, ¥ de mayo.de 1.975
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