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ANTECEDENTES DEL INVENTO

Estae solicitud describe un aparato empenachador
mejorado que utiliza conceptos de los procedimientos de em-
penachado que han llegado a conocerse como Wgistena de em-
penachado Spanel". En general, gl sistema utiliza medios
neumdticos para transportar hilo hasta un puesto de smpe-

nachedo (bien en longitudes medidas de hebra de hilo no

" cortada o bien en forms de fragmentos individuales), dee-

pués de cuyo momento se coloca el hilo en forma de penacho,
de preferencia mediante el uso de miltiples agujas en una
capa de soporte ¢ respaldo para formar un producto empena-
chado«

El presente invento describe me joras en las rea-

lizaciones de las anteriores patentes de Spanel, es decir,

 en la patente norteamericana n? 3.554.147, concedida a

Abream N. Spanel y George J. Brennen el 12 de Enero de
1971 y la patente norteamericane Re.27.165, concedida el
10 de agosto de 1971 a Abraam N. Spanel y Iloyd E. Barton.
La patente norteamericana Re. 27.165 antes men-
oionada Hescribe un sistems neumetico para transporte de
hilo en el que hebras de hilo y/o fragmentos individuales
de hilo son transportedos neumaticamente hasta un puesto
da empenachado, donde son aplicados mediante elementos em-
pénachadores a ung capa de soporte. La ssleccion multico-

lor de los fragmentos de hilo es posible merced a una dig-
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posicién de cargador desplazaple, que proporciona hilos

de diversos colores a cada uno ée los tubos de guia a tra-
vés de los gue es transportado el hilo hasts los elemen—
tos de empenachado.

La patente estadounidense n® 3.5%4.147 antes
mencionada describe un sisteme alternativo del de le pa-
tente norteamericana Re. 27.165 y proporciona wedios pa-
ra la seleccidn simulténea de fragmentos de hilo de di-
versos colores para cada ciclo de empenachado en ceda
puesto de empenachado jndividual. En luger de la estruc-
tura de cargador desplazable de la patente norteamerica-
ne Re. 27.165, 86 utiliza une estructura de reunidn eun
la que canales individusles transportan hilo a un paso
comin adyacente al pucsto de eupenachado. Se proporciona
la posibilidad de cortar un fragmento de hilo antes de,
durenté o después del enhebrado del elemento de empena-~
char y antes de 0 durente el eumpenachado real. Como la
funcidn de corte, en la realizacién preferida, tiene lu-
gar en estrecha proximidad al puesto de empenachado, ¥
despuds de que @e ha alimentado una hebra de hilo selec-
cionada @l paso comun, la patente nortesmericans numero
3.554.147 describe un sisbema de retroceso para retirar
1a hebra de hilo del paso comin, une vez gque se ha corta-

do de ella un fragmento de nilo.

Adewds de las patentes de Spanel antes mencio-
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nadas, la solicitud de patente norteamericana de Spansl n?
419.417 describe un dispositivo de empenachar similar, en
algunos aspectos, a los descritos en los caxos de Spanel/
Barton ¥y Spanel/Brennan, pero gque euplea una diSposicién
de corte que hace uso de una seccidn de paso que puede ser
movida en veivén axialmente, para proporcionar acceso a
unos medios de corte del hilo, con el fin de cortar el hi-
1o en forme de fragmentos de hilo individuales, dimensiona-
dos de maners selectiva.

Ademds, la patente norteamericana n? 3.824.939
de Spanel describe un aparato empenachador modificado que
pérmite realizar una geleccidn multicolor y qué utiliza un
tubo enhebrador movible en vaivén, para colocar hilo en
6l ojo dé una aguja y retrdetil para dejar el hilo deposi-
tado en ella. Unos medios neumdaticos complementan el sis-
tema de transporte del hilo.

Finalménte, las solicitudes de patente norteame-
ricenas nrs. 474.265 y 474.266 han sido presentades simul-
téneamente con ésta y describen inventos que pueden uti-
lizarse en conjunto con el objeto de la presente descrip-
cidn. Por ejemplo, los medios de sujecidn de la solicitud
norteamericana n® 474.266 pueden utilizarse con cualquiera
da las realizaciones principales deséritas én esta méumorie,
y el sistems wedicor de hilo de gata solioitud puede em~

plearse juntamente con el conjunto de tubos enhebradores
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de la solicitud de patente norteamericana né 474.265.
Aunque todas las pétentes y solicitudes de Spa-~
nel reumnen méritos y comprenden principics que se utili-
zan actualmente, no obstante, el presente invento propor-
ciona un aparato que, para fines de produccién y con vis-~
tas a un rendimiento operacional, €8 bastante superior &

1os de las descripciones preexistentes.

BREVE RESUMEN DEL INVENTO

De acuerdo con el presente invento, el aparato
de Spanel descrito en esta memoria utiliza un sistema de
alimentacidn y de medicion de hilo que comprende uue rue-
da de alimentacion de hilo y un rodillo de acoclonamiento
correspondiente Bituedo para, al ser actuado, transferir
el movimiento glratorio desde el rodillo de gocionamien~
to a la rueda de alimentacién, para medir une longitud de
nilo seleccionada que ha de ser transportads neumaticamen—~
te hasta el pussto de ewpenachado. la excitacidn de un
elemento de control, o de un actuador de seleccion, que
puede estar congtituido por un golenoide, un accionamien-
4o neumdtico o un dispositivo similar, dispars o active un
mecanismo intermedio que, concurrentemente, retira un fre-
no de la rueda de alimentacién e inicia la transferencia

del movimiento de giro desde el rodillo de gccionamiento

g la rueda de alimentacion. .
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Lste mecanismo intermedio contiene también un
componente que activa un dispositivo de retroceso y de
liberacion del hilo, que recuerda funcionalmente al des-
crito en la patente norteamericana n? 3.554.147 de Spa-
nel, antes mencionada. Durante el retroceso, la hebra de
hilo es retraida desde el paso comun y, con la liberacion,
es soltada de nuevo en dicho paso comun, en cuyo moumento
es activado también el transporte neumgtico de hilo para
transportar la hebra de hilo geleccionada hasta el pussto
de empenachado.

En unae realizacion, se describen unos medios
de flujo neumdtico que pueden ser controlados por valvu-
las, que son activados por el mecanismo intermedio. As{,
partes del transporte neumatico funcionan solamente cuan-
do el hilo estd siendo transportado realmente, lo que re-
pressnte economias sustanciales en los costes de funcio-
nenmisnto.

También se describe un mecanismo de retraccion
(retroceso) del hilo del tipo de gren radio, que produce
wenos deformecion en el hilo gue los mecanismos descritos
en las patentes anteriores.

Cuendo el hilo alcanza ol pueato de empenachar,
un bloque de punta de obturacion se mueve en vaivén para
permitir que unos medios para el corte del hilo tengan

accesoc al paso comin y se apliguen a un yungue situado de-—
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bajo, separando por corte asi de la hebra de hilo un frag-
mento individual ae hilo para colocarlo en forma de pena-

cho.

BREVE DESCRIPCION UE TOS DIBUJOS

Le figura 1 describe una vista esquematica de
ung primera realizacidn del aparato de empenachar;

lg figura 2 es una vista en perspective de los
mecanismos de medicion, glimentacidn y retroceso del hilo,
de la primera realizacidn del aparato de empenachar;

la figura 3 describe el sistewna neumatico de
transporte por aire y la estructura de cono colector uti-
1izada en la estructura de punta de obturacion movible en
vevidn en direccidn axial, de la primera realizacion;

las figuras 4 a 8 muestiran cinco vistas secusia-
ciales que ilustran las etapas operaciorales del aparato
de empenacher ilustrado en 1gs figuras 1-3;

1a figura 9 es-una viste esquemstica que repre-
gonts una segunda realizacion del aparato de empenachar
neumdtico, que incluye dos de una serie de oinco e cani s
mos de alimentacion y de transporte del hilo; no estando
1ipitado el ssquema del invento, sin embargo, & tales cin-
co mecanismos (o colores) pars cada uno de los medios de

implantacién de penachos;

la figura 10 @8 una vista en pergpectivd de los

-7 =
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mecanismos de medicion, alimentacion y retroceso del hilo,
de la segunda realizacidn del aparato de empenachar de la
figura 9;

la figura 11 es una vista en perspectiva de la
estructura de punta de obturacion del aparato de empena-
char deserito en la figura 9; ¥

las figuras 12 e 16 muestran cinco vigtas en se-
cuencia que representan el funcionamiento del aparato de

empenachar de las figuras 9-1l.

DESCRIPCION DeTALLADA

Como se muestra en las sucesivas figures, estan
disponibles, para cada puesto de empenachar, cinco hebrus
de hilo, cada une de las cuales representa un color dis-
tinto o alguna otra variable, aunque esté numero no ha de
considerarse como limitativo.

Como se ve en la figura 1, la méquina de empena-
char incluye medios de actuacidn de seleccidn 11, un apa-
rato 12 de medicidn y alimentacion de hilo, un aparato 13
de trensporte neumatico, un puesto de empenachar l4, y un
aparato 15 de retroceso del hilo. Unas sefiales de control
para haser funcionar cada uno de los medios 1l de actua~
cidn de seleccidn, pueden ser proporcionadas por pualquiera
de diversos dispositivos de lectura. Para réeproduzir un

dibujo deseado sobre la capa de soporte, una informacidn
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de dibujo registrada en cintas, tambores 0O en otro wedio,
es convertida en sefiales eléctricas o de otro tipo que,

en el momento apropiado con respecto al ¢ciclo de empena-
chaer de la wequina, como se indica mediante los impulsos

de reloj en 1inea interrumpida de la figura 1, son . transmi-
tidas @ los medios de actuacidn de seleccion 11. EL actua-
dor de seleccion puede ser el solenoide U0, representado

en diversas figuras, o puede estar constituido por uno
cualquiera adecuado de una variedad de actuadores de tipo
eldctrico, térmico, neumdtico, hidraulico, etc.‘

Se represents un motor 16 que amcciona la mdqui-
ns merced & una transmision 17, que puede estar consbi-
tufda por un tren de engranajes o gue puede comprender
otros mecanismos. Se representa 63queméticamente, corrien-
do por todo el dispositivo, un érbol 168 & partir del cual
sefhacen funcionar los mecenismos de acclonamiento que se

describirdn subsiguientemente.

En pocas palabras, unas sefinles de seleccion de
color eepecifico son generadas en respucsta 4 las necesli-
dades de color de un dibujo deseado, y para oada una de
jas sefiales de seleccidn de color transmitidas a unos me-
dios 11 de actumcion de seleccidn, se mide una longitud
predeterminada del hilo seleccionado mediante el aparato 12
de medicidn y alimentacidén, y se hace avanzar dicha longi-

tud predeterminada con ayuda del aparato neumgtico de trang

-9 -
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porte 13, de modo gue la hebra de hilo seleccionada se
extienda dentro de un paso comun hasta el puesto de empe-
nachar 14, donde es cortada y el fragmento resultante de
nilo es colocado en forma de penacho en la cape de sopor-
te "L'. E1 aparato 15 de retroceso retirara la hebra de
hilo seleccionada en ultimo lugar del paso comun junto

gl puesto de ewpenachar deSpués del corte, como prepara-
cién para la siguiente seleccidn de color del hilo merced
a las sefiales de control.

Con detalle, y con referencia a la figura 2,
108 tubos de fileta 20A-i se extienden desde la posicion
de las filetas hasta donde e encusntran asegurados a
una placa de cabecero 22, bajo la cual pasan las hebras
de hilo A-E & través de uno de los cinco comple jos 12 de
medicién y slimentacion, uno de los cuales 56 describi-
rit con detalle a continuacion.

A medida que la hebra de hilo se aproxima a sSu
puesto de medicidn respectivo 12, entra en contacto con
un guia-hilo 24 cruzado que lo alinea con una rueda 26
de alimentacidn de hilo.

La rueda 26 de alimentacidn tiense una gargante
26 para el hilo, en forme de cansleta, montada en un le-
do, y una gargante de sccionamiento periférica 30, des-
oribiéndose subsiguisntemente el propésito de ésta tlti-

ma. la rueda de alimentacién 26 esté mwontada a rotacion

.- 10 -
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por medio dé un cojinete de bolas 36 o medignte otro apo-
yo adecuado, sobre un eje de.montaje estacionario 34 que
corre a lo ancho (aproximadamente paralelo a la barre
do agujes) de la méquina. La hebras de hilo es trensporta-
da en torno a la rueda 26 de alimentacion de hilo a tra-
vés de la garganta 28 paras el hilo, que tiene una super-
ficie de friccion, hasta un punto en que es recibida en
la garganta 38 para hilo de la rueda 40 gula-hilo, que
osid montada & rotacidn en el eje 42. Cuando la hebra de
hilo abendona la ruedas de gufa 40, se desplaza & travas
del aparato de retroceso 15y luego es dirigida hacia el
gparato 13 de transporte neumetico.

Ie rueda 26 de alimentacidn de hilo es acciona-
da por un movimiento de rotacidn que es transmitido a
través de una rueda de aplicacion 44 por medio de una su-
perficie exterior estrechada 46 que se acopla con la gar-
genta de accionamiento 30 de la rueda 26 de alimentacion
de hilo. La rueda de aplicacion 44 ests montada a rote-
cidn en el eje 48, que esta soportado por la estructura
de un portador 50.

Un rodillo de accionamiento 52 estéd situado en
el lado opuesto de la rueda de aplicacion 44 respecto a
1a rueda de alimentacién 16. EL rodillo de acclonamiento
52 estd montado en el drbol de accionamiento 54y tiene

une gargente de accionamiento que estd, en todo momento,

- 11 -
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en contacto con la superficie exterior estrechada 46 de la
rueda de aplicacidn 44. Esto contrasta con la relacion
existente entre la rueda de aplicacién 44 y la rueda de
alimentacidn 26, la Ultima de las cuales solamente entra
en contacto con la primera cuando el portador 50 es des-
plazado, como se describira subsiguientemente. El arbol de
accionamiento 54 es hecho girar intermitentemente en un
angulo deseado por el mecanismo 21 de tringuete del rodi-
110 de accionemiento (véase figura 1).

¥n la figura 2, bajo la rueda de alimentacion
26, la rueda de aplicacién 44 y el rodillo de accionamien—
to 52, hay uns barra selectora 58 a la que esta conectado
g pivotamiento, merced al pasador de pivote 59, el porta-
dor 50 de rueda de aplicacidn. Situada & la izquierda del
portador 50 hay una primera guie de apoyo 60 para la ba-
rra selectora 58, y a la derecha del rodillo de acciona-—
miento 52 hay una segunda guia de apoyo 62, comprendiendo
ambas gufas miembros e modo de barras que corren & 1o an-
cho de la maquina y que tienen gargantas en forma de pei-
nes que miran hacia ebajo; para recibir cada barra selec-
tora sucesiva 58 a lo largo de ese nivel de la méquina. Un
muelle 64 de recuperacién de barra selectors se extlends
desde el gortador 50 hasta la gufa de apoyo 62 y carga al
portador 50 y a la barra selectora 58 hacle la derecha.

En la base de la rueds de alimentacion 26 hay una lengiiets

...-]_2 -
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de freno 68 que, al aplicarse con la sarganta 30 de la rue-
da de alimentacion 26, limitaré el movimiento de la rueda
de alimentacién hasta que se desapligue la lengiieta 68 de
freno. Un pasador de pivote 70 se extiende a través de la
lengleta de freno 68 y asegura & pivotamiento la lenglieta
dentfo de un rebajo en forma de peine de la barra portado-
ra 74, que se extiende a lo ancho de la mdquina. Una rueda
76 de apoyo, relativemente libre de friccidn, esta situada
en la base de la barra gelsctora 585 y sirve para soportar
deslizablemente el extremo de la izguierda de la barra 5e-—
lectore. El muelle de tensién 78 conecta la lengueta de
freno 68 con el portador 50. '

De le estructura descrita hasta ahora, pueds
apreciarse, comwo 86 muestra mejor en la figura 6, que cuan-
do la barra selectora 5Y deslice hacia la izquierda, ocu-
rriran dos cosas que sfectardn a la rueda 26 de alimenta-
cidn de hilo. En primer luger, cuando el extremo inclina-
do 72 de la barra selectora se aplique con la 1engﬁeta'de
freno 68, esta lengueta, que previamente 86 encontraba en
aplicacién con la rueda 26 de alimentacidn de hilo, se de-
saplicaré de ella. En segundo lugar, la posicién variable
del pasador de pivote 59 hard que el portador 50 se desple-
ce, poniendo la rueda de aplicacidn 44 en contacto con la
susda 26 de alimentacidn de hilo y, por tanto, en posicion

pare recibir y transferir movimiento do rotaoidn desde el

- 13 - N
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rodillo 52 e la rueda 26 de alimentacidn de hilo.

Como se ve en la figura 2, los medios 11 de ac-
tuacidn de seleccidn de la figura 1, comprenden un sole-
noide 80, conectado a una palanca acodada 82 por medio
de un alaumbre 84 de traccion de solenoide. Una tecla se-
lectora 88 esta controlada por el movimiento de la palan-
ce acodada 82, recibido a través de un segundo alambre
de traccidn 86. Ia tecla selectora 88 estd unida a pivo-
temiento a la barra portadora 90 por medio del pasador
92. En la parte posterior de la tecle selectorsa 88, una
varilla de empuje 94 ssta soportada por el blogue de apo-
yo 96, que.esté soportado, a su vez, por una barra de
montaje 98 que se extiende a lo ancho a través de la na-
quina. Como se muestra en la figure 1, la varille empu-
jedora 94 es eccionada por la leve 19 monteda en el arbol
18. Volviendo a la figura 2, se vers que el muelle 100
de recuperacién de le tecla selectora carga a la tecla
selectora 885 hacia abajo, hacla la varilla de retencidn
102 gue se extiende por debajo de la barra de montaje
98.

Como se muestra en la figura 2, la barra 104 de
enclavamiento situada bajo le barra selectora 58 esta
soportada deslizablemente en una de las gargentas de la
guia de apoyo 106. Un disco de bloqueo 108, entre la ba-

rra selectora 55 y la barra de enclavamiento 104, este

- 14 -
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limitado en.su desplazamiento a la derecha y & la izquier-
da por guias de spoyo 110. La barra selectora 58 tiene

ung nuesca 112 de accidn de leve en su parte inferior,
wmientras que la barra de enclavemiento 104 tiene una mues-
ca 114 de pocidn de leva en su superficie superior; el
propésito de cada muesca es recibir el disco de blogueo
108 en instantes particulares del funcionamiento, cowo

se describird més taerde en las paginas 12 y 18. Un brezo
115 se extiende por debajo de la barra de enclavamiento
104 con el fin de recibir un muelle de recuperacion 116
que carga a la barra 104 hacia la varilla 102 de wontaje,
g la que esta unida.

Desde la rueda gufa-hilo 40, la hebra de hilo
ge extiende hmoia sbajo, a través del mecanismo 15 de re-
troceso, que se describirs a continuacion., ELl hilo, pro=-
cedente de la rueda guia-hilo 40 pesa a través del gula~
~hilo 118, el lazo de reiroceso de hilo 132 y el gula-hi-
1o 130..Una palanca de retroceso 120 estd montada & pivo-
temiento, mediante el pasador 122, en el extremo ante-
rior de la barra de enclavamiento 104. Un érbol de pivo-
tamiento 124 se extiende en la direccidén de la anchura de
1le maquine y atraviesa la palanca de retrocesc 120, para
servir como punto de aspoyo. Un alambre de retroceso 126

ge extiende desde el extremo inferior de la palanca de

retroceso 120, & través de la estructura 128 de gule de

- 15 - ,
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retroceso y entre el gufa-hilo 118 superior y el guia-hi-
lo 130 inferior, terminando en el lazo 132 de retroceso
del hilo.
- En funcionamiento, se vera que cuando el sole-
poide 80 es excitado y se levanta ¢l brazo acodado 82, la
tecla selectora 88 se aplicaré a la barra selectora 58,
dando lugar a que ésta se desplace hacia la izquierda. Es-
to provoca la liberacidn de la lengueta de fremo 68 y el
desplazamiento de la rueda de aplicacién 44, como se das-
eribi¢ anteriormente. Ia tecla selectora 88 controla tam-
bien el funcionamiento de la barra de enclavamiento 104 y
1a funcidn de reiroceso, como se desoribira con detalle
con ayuda de las figuras 4 a 8, que ilustran posiciones
secugénciasles de los diversos mecanismos.

Cada una de las hebras de hilo A-E (figura 1)
que es hecha avanzar por uno separado de los aparatos 12
de medicidn y de alimentacidn, dispuestos a distintos ni-
veles, y uno separado de 108 aeparatos 15 de retroceso, CO-
mo se he descrito en lo que antecede, se extiende hacia
absjo, hasta el colector 134 del grupo de tubos (figﬁra
4). Aungue solamente pe ilustra un hilo entrando en el
coleotor 134 de la figura 4, debs entenderse gque en aste
colector entran cinco hebras de hilo pars cade posicién
de empenachado y les wmismas se encuentran de nuevo alinea-

das aproximadamente en paralelo. Por debajo del colector

- 16 -~
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134 del grupo de tubos, los fubos 136 (un tubo para cada
nilo) se extienden dentro de la placa inferior 138 (figu~
ra 3) del grupo de tubos, donde son alinesados de nuevo

en una configuracién circular. A partir de esta configu-
racidn, como se muestra en la figura 3, las hebras son
alimentadas & un blogue portador 140, donde caen bajo la
influencia del transporte neumatico principal 146. Como
gse ve en las figuras 3 y 4, las hebras de hilo entramu,
cada una, en un cono de entrada individual 141 que tiene
une camars de gas 142 desde le cual circula gas al tubo
de paso comun 143 (com colector) merced a pasos 144 pa-
ra gas. La hebra de hilo se extiende desde el cono ¢olec~
tor 143 & un muelle gufa-hilo y a un disipador 150 de

gas de evacuacidn, constituyendo todos los elementos pre-
cedentes parte del transporte neungtico principal 146. A
continuacidn del extremo de descarga del disipador 150,
hay un trensporte neumatico secundario que tiene una ca
mars de gas 152 desde la que circula gas & través del
paso 156 para gas, al paso 158 que se extiende a través
de la punta 160 de obturacidn. Ambos sistemas de trans-
porte neumstico principal y secundario pueden ger alimen~
tados con gas por el compresor 152 representado esquemé—
$icamente en ls figura 1, & través de valvulas operadas
por medio de una leva 1b3. Estas vdlvulas varian la cir-

culacidn del gas durante el ciclo de la maguina de acuerdo

-17 -
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con las necesidades de ésta Ultima.

Un mieubro cortador 162 opera a partir de la
leva 163 (figura 1) y esté alineado con el miembro de
yunque 164 por deoajo de la punta 160 de obturacidn que es
movible axialmente en vaivén para dejar al descubierto el
hilo para su corte. Como se muestra en la figura 3, agu-
jas dobles 166 con ojos glineados 168 reciben las hebras
de hilo a medida que salen del paso 158. Las agujas 166
estén montadas en una barra de agujas 170 que esta sopor-
tada sobre un pie 172 de varillas empujadora, de la vari-
1le de empuje 174 que, a través de la leva 176 {vease fi-
gurs 1), proporciona el movimiento en vaiveén pars la ba-
rrg 170.de agujas y las asgujas 166.

Como medio de guia para la capa de soporte "IY,
se representa en la figure 3 un rodillo de espigas 177.
Alternativamente, el soporte puede ser alimentado desde un
rodillo de suministro 178 sobre un miembro de soporte 180
(véase figura 1). Se representan penachos “I" en forma de
U (véase figura 3) implantados en la capa de soporte en
la forma descrita en la patente norteamericana numero
3.554.147 y en la patente estadounidense Re. 27.165 antes
mencionadas. Un rodillo loco 182 (figurs 1) dirige el pro-
ducto empenachado hacia el rodillo de espigas 184 de reco-
gida, que opera a partir del mecaniswmo 186 de trinquete.

Como se muestra en la figura 7, cuando la hebra
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de hilo es ﬁécha avanzar hasta una posicién de carga, la
punta 160 de obturecion se desplaze hacia la izquierda y
un miembro 162 de cuchilla desciende contra el yungue 164
separando por corte del hilo un fragmento individual pre-
determinado. Luego, como se muestra en la figura 8, las

agujas 166 descienden para implantar el fragmento de hilo

en la capae de soporte, formando las patas de dicho frag-

mento el penacho en U.

Se apreciard que una vez que la hebra de hilo
he sido cortada y se ha colocado el fragmento de hilo,
esa hebra de hilo particular puede ser retirada (véase
figura 8) por los medios 15 de retroceso, de modo quetque—
de libre el paso comin 158, haciendo posible gel la ali-
nentecién de otra hebra de hilo, como preparacidn a la

implantacidn del sigulente fragmento de hilo.

Habidndose descrito el funcionamiento globel y
10s elementos mecdnicos del aparato de empenachar, & con-
tinuacidn se da una descripcién secuencisl, paso & pasgo,
en combinacion con las figuras 4 a 8. Con respecto a la
figure 4, la sefial de peticidn de una hebra de color par-
tioulur que ha de ser colocada a continuacidn como un pe-
nacho, o8 transmitida el actuador selector partioular
(solenoide 80) que estd asociado con el aparato 12 de we-
dicidn y slimentacién que controla ese hebra particular.

E1 solenoide 80 lrensmite su movimientc a través de slam-
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bres de traceidu 84 y 86, y a traves de la palanca acoda-
da 82, a la tecla selectora 88. Ia tecla selectora 88 es
levantada a la posicién de seleccion, o posicién de cone-
xidn, venciendo as{ la resistencia del muelle de recupera-
cion 100, y luego se desplaza hacia la izquierda, hacia
le. barra selectors 58. En este momento, el rodillo de ac-
cionamiento 52 estg estacionario y no existe contacto en-
tre la rueda de aplicacién 44 y la rueda 26 de alimenta-
cidn de hilo. Debe observarse que el muelle 64 mantiens
en todo momente el contacto entre la rueda de aplicacién
44 y el rodillo de accionamiento 52. También debe ohser—
varse que, en este momento, la lengueta 68 de palanca de
freno se encuentra en contacto con la rueda 26 de alimen-—
tacidn de hilo para impedir oualquier movimlento de la

rueda de alimentacidon. Asimismo, en este instante, el hi-

lo contenido en el canal enhebrador 158, que se utilizo

en la implantacidn previa, esta siendo retirado a una po-
sicidn de espera por el mecanismo de retroceso 15. para
ese hilo particular (no ilustrado en la figura 4). Este
retrooeso e deseribiré & continuacidn. El hilo proceden-
te del aparato 12 de medicidn y de slimentacidon de hilo
seleccionado en ese momento, representado en la figura 4,
se encuentre en este instante en una posicidn de espera

én su canal de transporte neumdtico principal.

Ia tecla selectora 88, después de aplicarse a
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la barra seiectora 58, la emguja haciz la izquierda, a
medida que es vencido el resorte de recuperacion 64. EL
extremo inclinado 72 de la barra selectora 58 hace con-
tacto con la lenglets 68 de palanca de freno y cowienza
a umoverlae separén&ola de contacto con la garganta de ac—
cionamiento 30 de la rueda de alimentacion 26. Durante
este movimiento, se establece el contacto entre la rueda
de aplicacidn 46 y la rueda 26 de alimentacidn de hilo.
Las agujas 166 de empenachar continvan su descenso hasta
que completan la implantacién del penacho previo.

Con referencia a la figura 5, ocurren entonces
los sigulentes cambios. La tecla selectora 88 ha alcanza-
do el final de su desplaszamiento hacie la izquierda, em-
pujando a l& barra selectora 58 a su posicién extrema iz-
quierda, de tal manera que el disco de Dblogueo 108 quede
alineado con la muesca 112 del lado inferior de la barra
58. lLa carge sobre la barra de enclavamiento 104, comuni-
cada a ella por el muelle Ge recuperacion 116, actua al
disco de blogueo 108 levantdndolo por accién de leva hasta
1l muesca 112 de barra selectora, forzando a la barra de
anclavamiento 104 & moverse hasta el final de su desplaza-
niento a la derecha. Cuandb esto ocurre, la palance de re-
troceso 120 oscila hasta su posicidn de liberacidn y el
alambre de retroceso 126 avanza nacia la izquierda; libe-

rando por tanto al hilo previamente retenido por el lazo
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de retroceso 132. Cuando es liberado este hilo, la cir-
culacidn de gas en el transporte de hilo neumatico prin-
cipal empuja la hebra de hilo al paso comun 143, desde don-
de es transportada por el transporte de nilo neumgtico
secundario al canal de enhebrado 158 de la punta de obtu~-
racidn 160. Kientras tanto, el extremo de la barra selec-—
tora 58 ha desacoplado totalmente la lengueta de freno 68
de la rueda de slimentacion 26 y la rueda de aplicacion

44 eg obligada a entrar en contacto firme con la gargante
de accionamiento 30 de la rueda de alimentacicn 26.

En este momento, las sgujas 166 han alzando su

“posicidn més inferior y la capa de soporte "L" comienza a

 moverse para recibir el siguiente penacho. S& observara

que el miembro de cuchilla 162 esta todavie en la posicidn
baja.

Después de que los componentes alcanzen las po-
giciones ilustradas en la figura 5, la tecla selectora 88
y le barra portadora 90 comienzan a moverse hacia la de-
recha. Todavia no se ha producido movimiento alguno de la
rueda de alimentacion 26 ni del rodillo de accionamiento
52.

Con referencia a la figura 6, el solenoide 80 es
desexcitado y el muelle 100 hace que la tecla selectora 88
caiga y descanse sobre la barra de enclavamiento 104, son

elevadas las agujas 166 a través del soporte L, hasta su
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posicién mas superior, se mueve la cuchille 162 hacia
arriba y se desplaza la punta de obturacion 160 para que
psiente contra la aguja 166 de la izquierda, con el paso
158 alineado con los 0jos 168 de la aguja.

Asimismo, el rodillo de accionamiento 52 comien-
za 8 girar y este novimiento es comunicado arla rueda de
alimentacion 26 & través de la rueda de aplicacion 44.
As{, se tire del hilo desde la fileta, se le hace avanzar
y se le mide merced a la rueda de alimentacion 26, y se
le trensportea a traves del tubo 136 hasta el paso 158 por
medio de los trensportes de hilo neumaticos principal y

gecundario.

Como se ve en la figura 7, la glimentacion de
hilo iniciada en la figura 6 se continta hesta gque el ro-
dillo de accionemiento 52 deja de girar, 8h cuyo momento
18 hebra de hilo estd totalmente oxtendide a través de los
ojos 168 de agujas. las aggujas 166 comienzen entonces su
descenso tirando del hilo contra la capa de soporte L. La
punta 160 de cbturacion y las partes del sisteua de trans-
porte neumdtico se mueven hacia la izquierda, dejando li-
bre la treyectoria descendente para la cuchille 162. EL
niembro de ewchilla 162 desciende entonces, cortando el
hilo pars separar de 81 un fragmento individual, al chocar

contra el miembro de yungue 164.

Ia tecla selectora 8u, durante este tiempo, se
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ha desplazado hacia gbajo se ha gscapado del extremo de
la barra de enclavamiento 104 ¥ esté siendo sometida a
traccidn por el muelle de recuperacion 100, hacia su po-
sicidn de totelmente bajeda o de ndesconexidn®. Esto ocu-
rre cuando la tecla selectora 88 y su barra portadora 80
alcanzan el final de su movimiento hacia la derecha.

Como se ve en el dibujo final de la secuencisa,

figure 8, las agujas 166 contintan su descenso, implan~

tando el penacho de hilo en la cape de soporte L. La te-

cle selectora 88 se uueve hacia la posioién extrena iz-
quierda,rempujando e 1o barre de enclavamiento 104 hacila
la izquierda; moviendo aei a la palanca de retroceso 120
hacia su posicion de totalmente retraica. Esto hace que
el slambre de retroceso 126 se mueva hacia la derecha,
dando como resultado la retirada de hilo desde el paso
comun 158 de hilo, como S8 muestra en la figura 4 por el
nilo contenido en el tuvo 136, dejando asi al paso comin

155 libre para recibir una nueva hebrs de hilo.

Cuando la barra de enclavamiento 104 alcanza
el final dg su desplazamiento hacia la izquierda, su mues-
ca de blogueo 114 estd alineada con el disco de blogueo
108, permitiendo asi que la carga hacia 1z derecha comu~ -
nicada a la barra selectora 58 por el muelle de recupera-
cidn 64 desplace por accion de levae al disco de blogueo

108 hacia abajo, introduciéndolo en la muesca de blogueo
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114 de la barra de enclavawiento 104. kste movimiento del
disco de blogueo 108 libera 1a barra selectora 58, permi-
tidndola moverse hacia la derecha empujada por el muelle
de recuperacién 64. Este movimiento hacia 1la derecha li-
bera la lengleta 68 de freno para devolverla & su posicion
de mplicacion con la rueda de alimentacidn 26, empujada
por el muelle de tension 78 y daesaplica tambieén la rueda
44 y la rueda de glimentacion 26. Asi finaliza un cioclo
completo, con el retorno de los componentes aproximadamen-
te a las posiciones ilustradas en la figura 4.

Ademés de la realizacidn descrita en las Tfigu-
ras 1 a 8, pusde utilizarse un tipo alternative, pero wio-
ciado, de aparato empenachador, couo 6l representado ew
las figuras 9-16. En estas figuras, se utiliza un nuevo
grupo de numeros de jdentificacién de piezas, algunos de
los cuales son los mismos que los utilizados en la reali-
zacidn precedente.

Como se ve en las figuras 9y 10, los tubos de
fileta 200 (20UA-200L, en la figura 10) gufen al hilo des-
de 1las filetas u otras fuentes de alimentacidn (no repre-
sentadas). Una placa de colector 202 separa y posiciona
la glimentacion de hilo. Las hebras de hilo esten identi-
ficadas una vez was como A, B, C, Dy By y en esta reali~
zecidn se representan cinco hilos, distinguiéndose unos

de otros en lo que respecta gl color o alguna otra carac—
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teristica. El nimero de tubos de hilos que tienen distin-
tas caracteristicas es arbitrario y, evidentemente, no es=
t4 limitado a cinco. En esta realizacidn, como ocurria
también en la realizacidn previa descrita en las figuras

1 a 8, para cada puesto de agujas, puede seleccionarse
una cualquiera de cinco hebras de color para cada penacho
que haya de implantarse en una capa de soporte L. El sis-
tema de medicion funciona en forma similar al previamente
degcrito, aungue existen cierto ndmero de diferencias im-
portantes. Con fines de clarldad, se representan en la fi-
gura 9 dos unidades de seleccidn, medicidn, allmentaclon
y retroceso del hiloj encontrdndose la unidad superior cn
la posioiqn ngeleccionada" o activa, ¥ encontrandose la
ynidad inferior en la posicidn de esperg.

Haciendo referencia & las figuras 9 y 10, cada
nilo es guiado por una barra 211 de giro guis-hilo y lue-
go es guiado a un rodillo 204 guia-hilo respectivo, que
puede ser hecho girar en un 4rbol de montaje 206, ¥ hacia
1a rueds de alimentacidn respectiva 208, Se verd en la fi-
gura 10 que la rueda 208 de alimentacidn de hilo inecluye
una superficle de accionamiento 212, bolas de apoyo 214,
une srandela de apoyo 216, que estd disefiade pars desli-
zar lateralmente en la barra de montaje 218 ¥ estéd cargade
oldeticaments por el muelle de cerga 220.

FL rodillo de accionamiento 224 estd montado

junto a la rueda de alinentacidn 208 en el drool de accio-
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pnaniento 226 ¥ tiene un recubrimiento de friccion 228 que
pucde entrar en contacto con le superficie de accionamien-—
5o 212 de la rueda de alimentacion 208.

Una barra selectoXa modificeda 230 esta situada
pajo la rueda 200 de slimentecion del hilo ¥ el rodillo
de accionauiento 224 y tlene una ranura de accionamiento
232 que se aplica & 1a base de la palanca de freno 234.
La pelanca de freno 234 esta montada & pivosamiento por e -
dio del pasador 236 en una barra 238 de montaje de palan-—
ca de freno.

La barre selectora 230 tiene un puslle de wecu-—
pefacién 040 uno de cuyos extremos estd unido a la gule
de apoyo 242 para cargar efectivamente 1a barrae Belectora
230 hacia la derecha. La barra selectora 230 4iene montada
r{gidamente en ella una ménsula 244 de accionamiento de
4ubo con un proposito que 8@ describird mas adslante, ¥
ung muesce de plogueo 246 en su guperficie guperior. Le be-

rra de enclavamiento 243, en esta roalizacién, esté situa-

- da por encima de 1a barra selectora 230. Tiene une muesca

on su superficie de base 250 que este destinada & recibir
la aplicacién jdel disco de bloqueo 252, En la parte supe-
rior de la barrs de enclavamiento 248 un brazo superior 254
pocibe el muelle de recuperacitn 256, que 88 extiende has-

+a le gula de apoyo 258

A la izquierda de la barra de snclavamiento, s€
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representa una tecla selectora 260, similar a la descri-
ta en la realizacion precedente, gue se aplica a la ba-
rra de enclavamiento 248 en la posicidn de "selsccion™ o
de "conexidn" de la unidad superior de la figura 9 y de
la figura 10. La tecla selectora 260 esta montada a pivo-
tamiento en el pasador 262 y tiene un muelle de recupera-
cidn 264 que se aplica a la placa de retencion 26t. Junto
a la tecla selectora 260 se encuentra la barra 208 porta-
dora de tecla selectora que puede ser hecha funcicnar en
le misma formae que la barre portadora de la realizacion
precedents.

Como ya se describid en la realizacion anterior,
pueden utilizarse diversos tipos de dispositivos para el
pctuador @e seleccidn de hilo y, como se ilustrd entonces,
como actuador se muestra en este caso un solenoide 270.
El solenoide 270 tiene un ewmpujador 274 que esta montado
a pivotamiento en el brazo de palanca 272 de solenoide,
un extremo del cual esta soportado por un montante 271.
Il brazo basculante 276 de solenoide este conectado a un
blogue estacionario 278 de brazo basculante por el pasa-
dor de pivote 200. Un alambre 251 de traccidn de solenoide
ge extisnde desde el brazo de pdlancs 272 hasta el brazo
basculante 276 y un segundo slambre de traccién 282, que

incluye una parte de muelle 204, se extiende desde el bra-

zo basculante 260 hasta la tecla selsctora 260.
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Después de que la hebra de hilo abandona la
rueda 208 de alimentacidén de hilo, es recibida por la
gule 266 de hilo a modo de carrete y es guiada desde ella
hasba el tulo 260 de transporte neumdtico. La guia 286
de hilo esté montada rigidamenie en la barra selectora
230 ¥ sirve como dispositivo dé retroceso que corresponds,
on funcidn, al descrito en la realizacidn previa.

Como se deseribird subsiguientemente con mas
detalle, la tecla selectora 2060 controla el movimiento
en vaiven lateral de la barra selectora 230, que hace que
el freno 234 se aplique & y se desaplique de la rueda 208
de alimentacion y que, simultdneamente, hace que la guia
de retroceso 286 se mueva hacia la izquierda y hacia la
derecha; provocando, cuando s¢ mueve hacia la izquierda,
el retroceso de la hebra de hilo en contacto con 286.

Como se vera en la figura 10, el itransporte neu-
mitico principal incluye un blogue 290 de transporte de
hilo con su paso de gas 292. EL tubo de entrada 288 tiens
ung superficie de apoyo 296 de cierre hermético para per-
mitir su movimiento en vaivén y se extiends dentro de une
camisa 298 que recibe el gas procedente del tubo, cuya ca-
mise tiene gargantas 300 de derivacion de gae a lo largo
de la superficie exterior. En cada una de las gargantas 300
hay un orificio de valvula de gas 301 que recibe la apli-

cecidn de un miembro de valvula de gas 302 y es cerrado
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desde dentro por él, cuyo miembro de valvula de gas 302

se encuentra en el extremo del tubo de entrada 288. En

o1 lado mds alejado hacia la derecha del bloque 290 de
trensporte de aire, una punta de alimentacion de aire 303
de lg camisa de aire 296 conduce al tubo partador de hilo
304 que se une con tubos similares procedentes de las otras
custro unidades en la placa 306 (véase figura 11). Los tu-
bos 304, de los cuales solamente se muestra uno en la fi-
gura 10, conducen luego & uno de los conos colectores 308,
como se ve en la figura 11, que forman parte de la estruc—
tura 310 de blogue portador.

Como se muestra en las figuras 1l & 12, el blo-
gque portador 310 contiene los transportes neumgticos de
hilo secundarios, que amcaban en el paso comin 316. ILas ca-
maras de gas secundarias 311 (figura 11) del blogque por-
tador 310, suministran gas a la punta de traASporte neuwmg-
tica 314 del paso comin 316. Un miembro de cuchilla 318
asta situddo por encima de la punta de obturacidon 320 del -
bloque 310 y se aplica al yungue 312 para cortdar el hilo,
cuando el blogue 310 y su punta de obturacidn 320 estan
desplazados hacia la izquierda, como se ha descrito en la
realizacion previa. Las agujas 322 con sus 0j0S 323 estan
conectadas al portador 324 de agujas que puede ser heacho
funcionar en el pie 326 de varilla de empuje (figura 11)

y por el accionamiento 325 de aguja de varilla de empuje
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(figura 11) como en le realizacion previa.

Aunque el transporte neumatico secundario de hi-
lo (contenido en el bloque 310, figura 12) de esta Wltima
reglizacidn, puede ser controlado por valvulas operadas
por la leva 153, como se muestra en la figura 1, el trans-
porte neumatico principel de hilo (contenido en el blogue
290 y el tubo 280, figura 12) puede ser controlado por me-
dio de vdlvulas, merced sl tubo de entrada 288 movible
en vaivén, que se desplaza en vaivén con la barrs selecto-
ra 230, a la que esta rigidamente asegurado, y es contro-
ledo por tanto por la leva 19 de la figura L, siempre que
uns, unidad particular sea activada por la excitacion del
solenoide 270, figura 12, que porresponde al solenoide 80

de ls figura 1.

Las figuras 12 & 16 muestren el fune¢ionamiento
socusndial de la segunda realizacicn de todo el sistenma
de empenachar. Como se muestra en le figura 12, gue es el
primero de los dibujos de la secuencie, el solenoide 270
g8 excitado para activar la hebra de hilo particular con-
trolada por la unidad de alimentacidn selectora represen-
tada., El movimiento del empujador 2’74 de solenolde es trang
nitido @ la tecla selectora 260 a traves del mecaniswo in-
termedio 272-282, haclendo que la tecla selectora 260 sea
glevada, venciendo la carge dirigida hecis abajo del miem-

bro de muelle 264.
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Al comienzo de la excitacion del solenoide, el
rodillo de accionamiento 224'no $iene movimiento ninguno,
y no se encuentra en contactc con la rueds 208 de alimen—
tacidén de hilo. Ia palanca de freno 234 se encuentra en
contacto con la rueda 208 de alimentacion de hilo para
impedir cualquier movimiento de la rueda. El sistema de
transporte por aire principal se encuentra en su posicién
de gas desconectado, con la superficie 302 de valvula e
gas del tubo de entrada 288, cubriendo el orificio 301
para el gas de la camisa de aire 298.

El hilo procedente de la unidad de medicion y
alimentacién de hilo particular mosirade estd en su tu-

bo de alimentacién 304 en la posi¢idn de espera, mientras

- que otra hebre de hilo yue fue suministrada antericrmen-

te por otra unidad de medicidn y alimentacidn de hilo,
se encuentrs en el canal comtin 316 de enhebrador, ¥ esta
siendo retreida a una posicion de espera.

kn este momento, la barra portadora 268 es im—
pulsada ciclicamente hacia la izquierda, como se ha des-
crito en la realizacion previa por le leve 19, figura 1,
moviendo asi la tecla selectora portadora 260 hacia la
izquierda para aplicarse a 1la barra de enclavamiento
248,

Como se muestra en el segundo dibujo de le se-

cuencia, figura 13, el moviwiento continuasdo hacia la
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izquierda de la tecla selectora 260, después de estable-—
cer contacto con la barra de enclavaniento 248, empuja a
le barre 246 a la posicidn en que la muesca 230 de la
parte inferior de la barra 248 se alinea con el disco de
bloqueo 252.

¥l disco de blogueo 252 no puede realizar nin-
gin movimiento axial debido e la guia de apoyo 255 del

disco de enclavamiento.

El disco de enclavamiento 252 penetra, por ac-
cidn de leva, en la muesca de enclavamiento 250, permi-
yiendo as{ que la barra selectora 230 se desplece hacia

la derecha, empujada por el muelle de recuperacién 240.

Este movimiento hagia la derecha de la barra .
selectora 230 hace que la palanca de freno 234, que esta-
ba en contacto con la renura de accionamiento 232, se des-
place hacis la derechsa, junto oon el tubo 288 de trans=-
porte neumatico.

Guando el tubo 286 de transporte neumatico se
mueve hacia la derecha, la superficie de velvula 302 se
aueve dosde su posicidn de interrupcidn del flujo de gas
on la camisa 298 del tubo, & su posicidn de permitir la
circulacion de gas hacia la derecha del orificio 301 para
el ges. El gas puede ahora oircular libremente desde la
cdmara 292 de gas comprimido & la cemisa 298 para el gas,

a través de cada orificio 301 para el gas y a lo largo de
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la parte exterior de la cawisa 298 para el gas, mediante
las gargantas de derivacidon de gas 300 y por encima de la
punta 303 al tubo 304, donde la circulacion del gas ejer-
ce un empuje hacia la derecha sobre la hebra de hilo con-
tenida en el tutw 304.

Concurrentemente, cuando la barra selectora 230
se mueve hacia la derecha, transporta con ella a la guia
266 de retroceso del hilo. Este movimiento de izquinrrda a
derecha de la guia 286 libera al hilo de su posicion de
retroceso original de la figura 12, como S8 muestra median-—
te l{nea interrumpida en la figura 13.

El gas que circula por 288 y 304 del sistema de
transporte de hilo neumdtico principal empuje hacia la
derecha &l hilo que ha sido liberado por el movimiento ha~-
cie 1la derecha de 286 y hace avanzar, por tanto, al extre~
mo del hilo seleccionado en el tubo 304 desde su posicion
de espera (véase figura 12) al cono colector 308 que, &

Su vez, & traves del transporte de hilo neumdtico secunda-—
rio que opera & partir del gas que circula por le punta
314, smpujae al hilo en toda su longitud en el paso enhebra-
dor comun 316.

Cuando la palanca de freno 234 se mueve hacia
la derecha, permite que la rueda 208 de alimentacion de
hilo se mueva hacia la derecha con ella hasta que la su-

perficie de accionamiento 212 es puesta en contacto con la
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superficie de friceidn 226 del rodillo de accionemiento
224, en cuyo punto el freno 234 se desaplica de 2048.

Debe observarse que la secuencia mecanica que
se acaba de describir para la palanca de freno 234, la
rueda de elimentacion 208 y el rodilloe de accionamiento
224, asegura que la rueda de alimentacidn se encuentre
continuaumente bajo un control positivo, es decir, que Ta
superficie de accionamiento 212 este siempre exn contacte
con la palarca de freno 234 o con la superficie de fric-
cidn 22v del rodillo de accionemiento 224.

En esta momento, las agujas 322 estén comenzan-
do & moverse nacia arriba desde su posicidén mes inferior
y el soporte 1 esta comenzandc a moverse por incremen~
tos hacia la derecha.

Ia cuchilla 318 se mueve ahora hacia arriba ¥y
el bloque portador 310 se mueve hacia la dereche, hacia
su posicidn de enhebrado.

Como se muestira en la sigulente figura de la
gecuencia, es decir, la figura 14, el movimiento por in-
¢rementos del soporte ha cesado ¥y las sgujas 322 han pe-
netrado hacia arriba, a través de la capa de soporte L,
y Be encuentran en su posicién de totalmente elevadas.
E1l bloque portador 310 ha alcanzadc su posicién de enhe-
brado, con la punta enhebredora 320 contra la aguja de

la izquierda y alineada con el ojo 323 de la aguja.
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El portador 268 de tecla selectora se ha movi-
do ahora de nuevo nacla la derecha ¥y el solenoide 270 ha
sido desexcitado, permitiendo que el muelle de recupera-
cidn 264 empuje a la tecla selectora 260 hacia abajo, en
contre de la barra selectoras 230.

La rotacion angular medida del rodillo de accio-
nemiento 224 comienza ahora, haciendo girar por tanto a
la rueda 208 de glimentacidn que, merced al contacto ds
friccion con el hilo existente en la garganta 210, arras-—
tra hilo desde la fileta y entrega una longitud medida
del hilo en torno & la guia 286 de retrocesoc a través del
tubo de transporte neumatico 288, el tubo 304 para cl hi-
1o, el blogue portador 310 ¥, finalmente; a través de los
ojos 323 de las agujes 322.

En la siguiente figura de la secuenﬁia, figura
15, el portador 268 de tecla selectora ha alcanzado el fi-
ngl de su desplezamiento hacia la derecna, permitiendo
que la tecla selectora 260 deje de estar en contacto con
1g barra selectora 230. El blogue portador 310 se ha mo-
vido hacie la izquierda, dejando libre el eamino para la
cuchilla 318 con el fin de que ésta se mueva hacia abajo
pare cortar el hilo al entrar en contacto con el yungue
312. Justamente antes del corte del hilo, las agujas 1322
nan comenzado su descenso tirando del fragmento de hilo

contra el soporte.
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las agujas 322 continian luego su descenso,
1a barra 268 portadora de tecia selectora se mueve hacia
la izquierda, y la tecla selectora 260 se aplice a la ba-
rre selaectora 230 y la mueve hecia la izquierda, hacliendo
asi que la gula 296 de hilo relire hilo del cenel enhe-
brador 316.

Con el movimiento hacia la izquierda de la ba-
rra selectora 230, el tubo 254 de transporte por aire
principal es errastrado hacia la izquierda ¥ la pelanca
de fremo 234 es impulseda también hacia la izquierda por
1a renurs de accionamiento 232,

En ol Gltimo dibujo de la secuencia, es declr,
en la figura 16, la barra 268 portadora de tecla selecio-
ra he alcanzado el final de su desplazamniento hacie la
izquierda, junto con la barra selectora 230. El hilo hae
sido totalmente retiradv por la gula de retroceso 206 a
su posicién de espera. La uuesca 246 de bvarra selectora
ostd alineada con el disco de bloguee 252 y el empuje ha-
cia 1la deracha ejercido sobrs 1a barra de enclavamiento
248 por el muelle de recuperacion 256, actya el disco de
bloqueo 252 por accidn de leva hacia abajo, introducién-
dolo en la muesce de blogueo 246 de barra selectora, de-
Jjando ao{ libre a la barra de enclavamiento 248 para que
se mueva hacia la derecha, supujada por el muelle 256,

ILe palanca de freno 234 ha side movida @ su po-
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sicidn extrema por la ranura de accionamiento 232 de la
barra selectora 23U. Durante este movimiento hacia la iz-
quierda, la palanca de freno 234 se aplica primero coil
1g superficie de accionamieato 212 de la rueda de alimen-
tacidn 208, después de lo cual la rueda 208 es empujada
hacia la izquierda, desaplicdndose asi la superficie de
sccionamiento 212 de la superficie de friccion 228 del
rodillo de accionamiento 224.

El tubo 288 de transporte de aire principal ¢3S
desplazado completaiante hacia la izquierdayy la super-
ficie 302 de valvula de gas cubre el orificio 301 para 8l
gas, interrumpiendo asi la circulacidn del gas. En este
momento, se implanta el penacho de hilo ¥ las agujas se
encuentran en la posioién de totalmenta bajadas. Asi, se
completa la secuencia, con el retorno de todos los meca-
nismos de empenachar esencialmente a las posiciones des-
ecritas en la figura 12, listas para repetir el sigulente
ciclo.

El dispositivo de retroceso descrito en la rea-
1izacidn de las figuras 9 a 16 da como resultado una uenoxr
deformacidn del hilo durante el retroceso y la liberacion,
of reciendo asi mejoras sustanciales en relacion con los
mecanlsmos de retroceso anteriores.

En cada une de las realizaciones, los transpor-

tes de hilo neumaticos principal y secunderio proporcionan
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un comportaniento materialmente mejorado con respecto a
1o0s medios de transporte de hilo neunglicos, unicos, uti-
lizados prevismente.

Con respecto a la estructura de tecla selectora,
es importante'hacer notar que la tecla 260 sirve como un
verdadero disparador, ya que sdlo acopla o desacopla la
energia suministrada por el motor de accionamiento de la
_mdquine pars hacer funcionar los mecanisuos de medicion
y elimentacidn de hilo y no se la requiere para que sumi-
nistre esta energlia por si misma. Esto reduce al ninimo
el famaﬁo y la complejidad del actuador selector, y la
potencia asociada consumida por la actuacion.

Debe observarse que el yunque 302, en virtud de
au configuracién y posicionamiento, sirve también de ua-
nera efectiva como ple de prensado coatra la capa de so-
porte, que facillite una rotirads mds sencilla de las agu-

jas y reduce las posibilidades de deformacion del sopor-

te.

Gon respecto a la realizacion ilustrada en las
figuras 9 a 16, ha de observarse qusé las superficies uti-
jizadas para frenar y acclonar la rusda de glimentacion,
o tienen moviulento relativo (deslizemiento) en ningin
momento del ciclo de aplicacién—operacién—desaplicaoién;
dendo esto como resultado una vida operacional y una efi-

cacia del sistems de medicidn muy mejorados, al tiempo que
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proporciona une precisién en la medicion del hilo mayor
de lo que era posible hasta shora.
E1l transporte neumatico del hilo controlable

por vélvulas, que comprends el bloque de aire 290 y las

estructuras asociadas, proporciona ventajas decisivas en
relacion con los sistemas previos por cuanto que el aire
de sccionamiento o cualgquier otro gas con 1z misma funcion,
es admitido solemente al tubo de transporte neumatico par-
ticular en el que esta transporténdose hilo, €n compara-
cidn con los sistemas anteriores, en los que el aire u
otro gas, a una presién positiva y/b negativa, era admiti-
do a todos los tuvos de transporte neumgticos, incluyendo

aquéllos en los que no se estaba transportando hilo.

Aunque se han mostrado y descrito diversas rea-
1izaciones.del invento, debe entenderse que pueden reali-
zarse en ellas otras modificaciones. Las reivindicaciones
anejas, por tanto, estdn destinadaes a definir el verdado-—
ro alecance del invento.

Ia presente solicitud gue corresponde a la pre=~
penteds en los Estados Uniuos de América, el 29 de layo
de 1.974, bajo el Niumero 474.264, se acoge & los benefi-
oios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial.
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-~ REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencién propia y nueva, que se

presentan para que gean objeto de esta golicitud de Paten

te de invencidn en Bspafia, por VEINTE afios, son lus que
ge recogen en las reivindicaciones siguientess '
18,- Perfeccionamientos introducidos en uy aég
rato empenachador que incluye medios de aplicacicn de frag
mentos de hilo para aplicar penackis o Jia capa de soporte
o respaldo y que inclyyé, ademds una plu‘ralidad de dispo-
gitivos de maiYcién, cada uno de ellos pard proporcionar
longidudes de hilo predeterminadas desde una de una plu~
ralidad de fuentes de alimentacién de hilo y para alimen
4ar dicho hilo medido a uno de una pluralidad de pasos de
entrada que se extienden nasta una selida comdn, medios
para transportar neumdticamente hilo a dichos medios de
aplicacidén de fragmentos de hilo a través de dicha sali-
da comén, medios de corte para cortar dicho hilo como pre
paracibn para el empenachado, wa pluralidad de medios de
retrocess, cada uno de ellos para desplazar un hilo msepa-
rado desde dicha salida comin, y medios de control para di
cho aparsto empenachador, caracterizados porque dichos me-

dios de control incluyen una pluralidad de miembros seleg
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tores destinados, cada uno, & actuar unos medios de retro
ceso separados ¥y & habilitar un dispositivo de medicion
separado para que sea activado.

28,~ Perfeccionsmientos de acuerdo con la reivin
dicacién 18, caracterizados porque caeda uno de dichns Gis-
positivos de medicién incluye medios de alimentacién de hi
lo giratorios pars proporcionar dichas longitudes de hilo
predeterminadas.

38,- Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacién 28, caracterizados ademds porqﬁe cada uno Ag Qi=-
chos dispositivos de medicién incluye medlos de accionamien
tos para hacer girar dichos medios giratorios de alimenta-
eién de hilo y medios de frenado que puede entrar en contag
to con dichos medios de alimentacién de hilo girarorios, se
gun los cuales dichos medios de accionamiento para dichos
medios de alimentacién de hilo giratoricso bien dichos mg
dios de frenado se encuentran siempre en contacto con di-
chos medios giratorios de glimentacién de hilo.

48,- Perfeocionamientos de acuerdo con la reivinp
dicacién 38, caractecizados ademds porque el movimiento
de rotacién de dichos medios de accionamiento es transfe-—
rido a dichos medios de alimentacidén de hilo giratorios
por una rueda de aplicacién intermedia, desplazable, al en

trar en contacto dicha rueds de aplicacién intermedia, con
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juntamente, con dichos medios de accionamiento y dichos
medios giratorios de alimentacién de hilo.

58,~ Parfeccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacién 4%, caracterizados ademés norgue dicha rueda
de aplicacidén intermedia desplazable se encuentra an con

tacto de menera continua con dichos medios de accicnamien

to.
68,~ Parfeccionanientos de acuerdo con las vrei-

vindicaciones 48 o 5%, caracterizados ademés porqus dicha
rueda de aplicacidén intermedia desplazable puede ser ho-
cha girar en torno & un eje y porque, ademds, estd previsg
ta una barrs portadora asegurada a dicho eje y un miembro
deslizable al que estd montada dicha barra portadora, por
lo que al deslizar el citado miembro deslizable, dicha ba-
rra portadora desplaza a dicha rueda de aplicacién intermg
dia a y fuera de contacto con dichos medios de alimentacidn
de hilo giratorios y dichos medios de acclonamiento, y se-
gén los cuasles dicho miembro deslizable activa y desactiva
de menera asociade a dichos medios de frenado.

7§.- Perfeccionanmientos de acuerdo con la reivin
dicacién 38, caracierizados ademés porque dichos nmedios gi
retorios de alimentacién de hilo estdn cargados eléstica-
mente, por lo que al liberarse dichos medios de frenado,

son eplicados dichos medios de accionamisnto. .
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88,~ Pgrfeccionamientos de acuerdo con las rei-
vindicaciones 38 o 72, caracterizados ademds porgue di-
chos medios de accionamieﬁto comprenden unos medios de ro
dillo de accionamiento que pusden entrar en contacto con
dichos medios giratorios de alimentacién de hilo.

8,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-

vindicacién 88, caracterizados ademds porque dichos wedios
de rodillo de accionamiento tienen une superficie de roZa-
niento que puede entrar en contacto con dichos medios girg
torios de alimentacién de hilo.

108.~ Perfeccionamientos de acuerdo con una cual
guiera de lag reivindicaciones 12 a 92, caracterizados ade
méds porqus los miembros selactores activan, ademds, al me-
nos parte de dichos medios de transporte neumdtico.

118,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei~
vindicacién 108, caracterizados porque dichos umedios de
transports neumédticos activables comprenden medios neuméd—
ticos controlables por vdlvulas, que incluyen una estructu
ra que tiene pasos para gas a través de los que circula el
gas cuando sirven como transporte neumdtico de hilo, inelu
yendo ademés dichos medios neumdticos controlables por vl
valas miembros movibles en vaivén complementarios de di-
cha estructura y que funcionen en conjunto con ella para
impedir y permitir, alternativemente le circulacidén del

citado gas a travéds de dichos pasos para gas cuando dichos
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mniembros se mueven en vaivén.

128.- Perfecclonamientos de acuerdo con las rei
vindicaciones 102 u 118, cuando dependen de la 32, carac-—
terizadog porque dichos medios de transporte neumdtico ag
tivables gon accionados en relacidn sincronizada deseada

con regpecto a dichos medios de frenado.

138,~ Peorfeccionamientos de acuerdo con la regi- .

vindicacidén 128, caracterizados porgue dichos medios de
frenado y dichos medios de lransporte neumdtico actiwables
son desactivados y activados de manera concurresate, respec
tivamente, por medio de un misgmbro de barra deslizable.

148.- Perfrgcoionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacidru 138, caracterizados porque dicho miembro de ba
“rra deslizable libera ademds concurrentemente, a dichos me
dios de reitroceso.

158,~ Perfeccionamicntos de acuerdo con una cual
quisra de lag relvindicaciones 18 a 138, caracterizados por
que cada miemwbro selector estd controlado por un golenoide
geparado.

1628.~ Perfeccionamientos introducidos en una pa
rato empenachador,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an~
teceue, repregentado en los dibujos gUe se acoumpallan y pa

ra los fineg que se han especificado.

b



Esta Memoria consta de cuarenta y sels hojas

escritas a mdquina por una sola cara.

Madrid, 9q J§H. 1975

5 P.A.
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