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La presente invencifn se refiere a elementos pa
para indicar el modo 0 posicilén de un elemento: dealizante.yhz
particularmente se refiere m un indicaedor de modo pars un
interruptor de botém de premiln en donde los extremos libres
de una hoja de material flexible son sesgados y guiados en
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w alojamiento de botén de manera que Se musven aoercéndo- .
88 O aleaéndose wno del 0tro como wn medio para indicar Ry

En la manufactura de intermuptorea de botbn de ‘AA;
presién, es demeable tensr indicada la posielbh o modo dal?f'
1nterruptor. Esto d& una determinacibn inmediata del o:L:rb lﬂi
cuito controlado por los interruptores. MuchOa indicado— -
res de modo de ésta naturaleza, tal como el destrito en

la Patente de los BEstados Unidos ntmero 3.691.985, empiean{i,

una luz .que estd diseflada para iluminar una poreion del inféz
terruptor. Estos indicadores de modo por luz son costosos-fﬂn
en su fabrioaoién ya que requieren una fabricacién . inter- B
ne esgpecial en el cuerpo del interruptor, no prOporeionan_
ung forma libre de fallas cuando el bulbo se ‘funde y se re;;

- quiere un cambio del bulbo. Recientemente, ‘oomo se ha dea-f(,

erito en la patente de los E.U.A. ntmero 3.T15, 548,. ge"

han hecho intentos para eliminer los lndicadores de modo ‘
conh luz para interruptores de botén de presibn Yy para uti-ij
lizar un indicedor de modo que 88 pueds sujetar extsrna~ i
mente a un interruptor terminado. Sin embargo, tales dis— -

positivos requieren la fabricacibn y movimianto de numero-Ti“

sas partes. Consecuentemente, estén sometidos a un mal _
funcionamiento, no tienen vna larga vida de 0peracibn y :

gson cogbosos. Otras unidades, como la ilustrada en la pam‘_
tente de 10s E,U.A. nfmero 3.237,591, no efecttan tma ‘fjfi ‘
condicién abgoluta de apagado y encendido. :
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Es wn objeto de la presente invenciln proporoibnar
un indicador de modo o posicibén para un elemento de des.
lizamiento que se fabrica de una mmnera fécil y econémi.
ca, Es otro objeto dela presente invencidﬁ prOpqroibnab
un indicador de modo para un interruptor dé botém de pré«v
sibn que se sujeta fédcilmente a una unidad interruptdra‘ ‘
terminada, Es aln més otro objeto de esta invenci&n‘pro-
porcionar un indicador de modd para un interruptor de bo-
t6n ‘de presitn que se puede montar fécilmente a un inte-
rruptor preexistente, ya sea de una menets-en-paralelo o
transversal. Es todavia otro objeto de ésta invencibn pPro-
porcionar un indicador de modo de 1nterrupfor de botén
de presién que permitird una amplia variedad de coiores
0 leyendas colocadas en 0 sobre 1os elementos 1ndicado§as
del modo,

Los anteriores objetos se realizan y se eliminan
los inconvenientes de la téenica anterlor mediante el in-
dicador de modo pfesente en donde un elemento de alojamien..
to movible se gdapia para ser ajustado por friccin e el
elemento de deslizamiento de un interruptor de botbén de
presibn. Se sdaptg un miembro de soporte pare asegurar
una hoja de material flexible para scportarée del ouerpo
del interruptor de botén de presibn y para alojarse en el
elemento de cuerpo movible, Una lents es llevada por ol
elemento de cuerpo movible y se emplean elementos de sesgo
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‘el material flexible entre el SOporte v la lente. Un miqm— }i

"guia éuando se mueve el elemento de cuerpo mavibleién L8,

" una modalidad preferida, se emplea una 1ente ondulaaa parg
‘distinguir lg linea de traslape.

‘ cador de modo para interruptores de botbn dzipr sl
ciendo referencia a 1os dibujos, en’ donde.'ff ‘

,;vencidn en asoplamiento operativo coﬁ'&‘én posicianea"d'"
~ferentes gobre tres elementos 1nterruptores modularea

zontal que ilustra uno de 1os totones indicadores de. quo‘
~montado en paralelo con la caja del interruptor e ilustr
~varios componentes montados dentro del cuerpo dél bot;

en conjuncién con el miembro de soporte nara aaegurar

bro de guia actua con la lents para guiar ﬂh hoja flexi’le
de una manera sobrepuesta entre la len'be y é. miembrd

dlreccibn del miembro de soporte para 1a hoja flexibl

~Se tendré un mejor entendimiento dél presen @

La figura 1, es una vista en planta suparior qpe G
llustra tres de 1os botones indicadores de modo de ésta 1n-;g

La figura 2 es una vista de extremo de 1os bot ,es

indicadores de modo ilusirados en la figura 1.

Ia figura 3 es una vista en perspectiva que ilustra

~un adaptador para montar un botén indicador de modo. tranan'f
versalmente con respecto al alo;amlento del interruptor

de botbn de presioén, - L
Ia figura 4. os wna vista agrandada en seccién hcri—’f-
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indicador de modos. :

La figura 5, es una vista en seccién vertical, toma-
da a 10 largo de la linea 5=5 de la figura 4. '

Le figura 6, es una vigta similer & la figura 5, ©x=
cepto que estd tomada a 1o largo de la linea 6-6 de’'la fi-
gura 4. ‘ _
La figura 7, es wna vista desmembrada que ilustra
las partes componentes bAsicas del:botén indicador de mo-
dos de &sta invencion. )

Ia figura 8 es una vista seccional vertical del ele
mento indicador de modos flexibtle removido de los elemen<
tbs de soporte y gufa par a ilustrar una posicibn del‘aLe
mento indicador de modosg,

La figura 9 ‘es una vigta similar a la figura 8 que
muestra el elemento indicador de modos flexible en una se-

gunda posicifm,
1a figura 10, es una vlsta geccional parecial que

ilustra el mecanismo de dos empujes "pudh-push” del inte-

rruptor de botén de presiln mostrado en las figuras 1—9 y
12-14.

La figura 11 es una vista parcial del mecanismo Ope-—
rador de leva que se utiliza en el mecanismo de dos empujes
( "push-push") mostrado en la figura 10 ' ) ’

La figura 12 es wna vista similar a la figura 7 que
ilugtra unsa éegunda modalidad de la presente invencilm,

La figura 13, es una vista hgrandada en seccifn hori-

L]
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zontal similar a Ja figura 4.

La figura 14 es una vista de exbtremo tomada & 10
largo de la linem 14-14 de la figura 13.

Procediendo a una descripeién detallada de la pre-f
sente invencién, los botones indicadores de-modo ge indi- '
can en general mediante el nbmero 10 y estén suaetcc al
elemento de deslizamiento usual 11 montado en el cuerpo
del interruptor de botén de presibn 12,°El elemento deidqgi
lizamiento 11 y el cuerpo del interruptor del botén qéqug
gibn o blogue estator 12 con el 2lemento de-dedlizgmiégtpf:
11, componen el interruptor ¢e botén presién usuai'gené-..
ralmente indicadq-con 13, Come el indicador de modo de s~
ta invencibn es operable con cuslquier tipo de mecanismo
interruptor del tipo de dos empujes (vpush-push®) salgmen~ -
te o5 necesario una breve descripcién del interruptor;de '
botén de presibn. El interruptor 13, tiene domo ge lia egg-;
teblecido previamente, el blogque estator usual 12‘con;t§£‘-
minales de contacto £ijas 15. Los contactos méviles (no
ilustrados) acoplarén internamente con termineleés de gpnr ;.
tacto fijas 15 en el blogque estator 12, | . L

Los componentes bésicos del botén 1ndicador, §-1-3
muestran mejor en la figura 7. Un miembro de soporte. 19,
3e coloca dentro del alojamiento 18 y tiene dos porciones>

" de pata 20 ¥ 21 para contacto con’la oara ‘14 del cuerpo .

interruptor 12. Extendiéndose opuestamente_a~partir dp las
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lporciones de pata, astén dos nroyecclones 23 y 24 que se

extiendén a través de las aberturds 25 5 26 en el élemento
indicador de modo flexible 30, Este 300p1am1ento asentaré
ls poreibn de exbtremo 31 del elemento indicador 30 oontra
la pared 32 del soporte 19 y entre las paredes laterales 34
¥ 35, Dos resortes helicoidales 38 y 39 que sirven como
elementos desviandores o de sesg0, quedarén asentados sobrs
las proyscciores 23 ¥ 24 y serfin recibidas por indentacio-
nes apropiadas 40 y 41 en el miembro 43 se soporta 1oj re-

‘ sortes,. Esto se ve mejor en la figura 4.

Dos pestafias laterales tal como la mostrada en 44
en el soporte del resorte 43, acoplan con los surcos 1at§-
rales internos en el elemento de alojamiento 18 tal como
se muestra en 45.1Uha proyeccién 47 en fofma de U se extien-
de centralmente a partir del soporte 43 a través de la aber.
tura rectangular 48 en el elemento indicador de modos fle-
xible 30 y es guiado deslizablemente en la abertura rectan—
gular 49 del soporte 19, Un mi embro de lente curvado 52
se mantiene friccionalmente en el elemento de alojamiento
18 por medio de la pestaiia 53 que acopla con los surcos la-
terales 16 y 17 en el alojamiento 18, Al mismo tiempo, las

-superficlies interiores 33 y 34 de la lente 52, descansan con

tra la superficie de apoyo tal como en 55 para proporciomar
wn ajuste hermdticos
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Haciendo referencia a la figura 4, se podré ver.que
el alojamiento de botbn 18, se forma con una'poroién_de:
base 22, a partir de la cual se extisnden’ hacia adentro
dos pares 50 y 51 opuestamente disgpuestas.las péstéﬁaS“ji
arponadas 27 y 26 se proyectan a partir de.las paredes 50
y 51 para acoplar friccionalmente el surco anular 29 soQ
bre el deslizador 11l. El sujetador de retén usual 42 man-
tiene ol resorte 71 del deslizador sobre el deslizador 11
y contra la cara 14 en el blogus estator por medio del su-
Jetador de resprte 70,

1]

Como se puede Ver mejor en las figur&s 55 6, ocn

las partes compotnentes previemente desmcritas en una .cone-.

dicitn ensamtlada en el alojamiento 18, la superficie odn-
vexa 57 del 30porte 43, con la superficie obncava interna
conpl ementaria lisa 58 de la lentes 52 proporcionaré un ca= -
nal de guia 60 para sobreponer las porclones de extremo li- -
bres 83 y 84 del elemento indicador de modos flexible 30,
Como se muestra especificamente en las figuras 8 j":‘
9, el elemento indicador de modos flexible 30 esté provia- .

to con vna poreibn 54 que es diferente a las porciones reg

~tantes del material en hoja flexible. En una modalidad pro=-

ferida, la poreién 54 es de color blanco y la porcibn res-
tante 56 del elemento indicador de modos de hoja flexible
es de color rojo. Cuando se sobreponen los extremos libree.
83 y 84 y a un grado como el mostrado en la figura 9, sola-
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mente ge ver§ el color rojo por debajo de la lente 52.
Este aspecto se explicard mejor despubs en el funcionamien
0. ' _

Un medio para efectuar una oOperacién de dos ("pugh-
push") del elemento deslizador 11 se describe en las figu-
ras 10 y 11, Este mecanismo particular es el asunto de la
patente de los Estados Unidos némero 3.229a548. Como se ha,
explicado en esa patente, ‘ol elemento deslizador 11 incorpo
ra una muesoca de lava husca 61 con un contorno cerrado, ya
gsea simétrica o aéimétrica, que tiene dos puntés 0 picos
62 y 63. La profundidad de la muesca de leva 61 es variable
para formar varias inclinaciones y topes 64,63 ¥y 66 que
causan que un dedo retensdor o perno 67 se mueva a 1o lar-
g0 del perfil de'guia siempre en la direccidén de la flecha
69. El perno retenedor estéd formado por un simple perno
que es mantenido elésticaments contra el fondo de la mues-.
ca de leva mediente un resorte de hoja 70.~Uha breve des—
eripeibn del funcionamiento del mecanismo de'leva es -como .
gigue: Cuando el olemento deslizador 11 esta en una posi-
eibn oprimida que efecttia una compresibén del resorte 71;
el extremo del pégpo 67 est4 en la posicién T4 en la mues-
ca de leva 61, Esto mantiene la barra de deélizamiento en

' esta posicién contra la fuerza del resorte 71 mediante el

acoplamiento en la parte de muesca de la barra central 73
que se oolooa'Opuesta al punto pico 63 de la leva acora~
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zonada. En esta posicién, el perno,67 eseroﬂéado por 105
bordes de una abertura de retencitn (no ilustrada) anAei
bastidor 76. Cuando se comprime el:elemento deslizante 11
se evita que el extremo del perno 67 regrese hacia atrés
mediante la inclinacifén 63, y en conseouencia se mueveAén
la direccién de la flecha 69 hacia la posicibn 77. Cuando
se libera el elemento deslizador 11 se moverd hacia atéés
bajo la influencia del resorte 71 el cual hace que el exr
tremo del perno 67 siga toda la rama superior de la mues—
ca de leva 61 y se aloje en la depresibn formada por el
pico 62 y ung posicibn 78, que debermina la sagunda posiciOn
del elemento de deslizamiento., Cuando se ocomprime nuGVamen-
te el elemento de deslizamiento 11, el perno 67 se monta-
r4 hacig abajo a través de la pendiente de la inclinaciéﬁ‘
64 a la posicibn 79 y al final a la posiocifm 74 a través
de las inclinaciones y topes 66 y 63. _ ‘

Se podré ver en los dibujos y en particular en-la
fizura 2 que el blogue estator 12 es muy estrecho en'ia,V
dimensibn longitudinal. Cusndo se colocan parslelos 10s bo .
tones indicadorss de modos 10, con la dimensitn longifudiﬁal
del blogque eststor, las porciones de pata 20 y 21 mcopla-
rén con la superficie superior sin ningén problems, Sin .

‘embargo, serd deseasble colocar 10s botones indidadoreé'de,

modo 10 transversalmente a esta dimensibn, tal como fo’
muestra en la tercera posicién de la parte superior en la
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figura 2, debiendo proveerse algun elementd de soportd '
para las patas. Esto se logra mediante el miembro de blo.
que 80 que se ﬁuestra en la figura 3, este descansaré'so;'
bre la superficle superior 14 del blogque estator 12 ¥ re-
cibe lag secciones de extremo con pestafias 81l y 82 de las .
porcionés de pata 20 y 21 en las muesoﬁs”85 y 86 de una ﬁé
nere friccional. | V b

En las figuras 12 a 14 se describe un indicador
de modos 110 que difiere bsicamente del indicador de mo=
dos 10 porque se ha elimindo el miembrd 43 que soporia bl -
resorte, Nfmerog ‘similares indicaréin partes similares del
indicador 110 como los empleados con réferencia al indica~
dor 10 éxcepto'que estos se enumeran en la serie fibO".En
lugar del miembro 43 de soporte del resorte, se dispéneﬁ .
miembros de guia laterales 190 y 191 intégralmente en ol
alojamiento 118, agl también como una seccién ée guia cen-
tral 194. Deberd notarse que 1os miembros de guia latera-
les 190 y 191 tienén las ranuras 192 y 193[respectivamen— )

. te, y con una continuacibn de.la ranura en conjunciby con

alargamientos de insercién 195 y 196 del miembro de sOpOr«
te 119 se aloja con Los blogues de soporte de resorte sepa
rados 136 y 198y proyeceiones de soporte de los resortes
137 y 199. Se podré notar gue.en la modalidad diferente
10, ¢l indicador de modo 110 tiene canales 140 y 141 colo-
cados en el alojémiento 118 para los resortes de retencitn
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138 y 139. Como se puede Ver mejor en la figura 13, el alo- ~
jamiento 118 es mantenido cautivo al soporte 119 mediante o
el acoplamiento de las secciones de reborde 172 yr173’eon’:'g
porciones de reborde 146 y 159 sobre el soporte 119 para . .
log elementos indicadores de modo flexibles 130,cuando son
desviados por loa resorte 138 y 139. Se debers tambiém no-
tar gue las porciones de extremo de los miembros de guia 1a- .
terales 190 y 191 y seccibn central 194, estén redondeados

0 curvadas como se muestra por el nfmero 197. para facilitar

el movimiento y guiado del elemento indlca&or de modo fle- o
xible 130 alrededor como se explicaré después en ol funeio—
nami ent oy - I A
Un mejor entendimiento de las veitajas’ del Wotn in—:
dicador de modos de ésta invencitn se tendrd mediante una
degcripcibn de su operacibn y ansamble. R botin indicador"'

. de modos 10 se ensamblard de la manera generalmente indi-

cada en la flgura Te El indicador de modos flexible 30

se colocarf sobre el soporte 19 por medio de las aberturas
25 y 26 orientadas sobre las prOJeCCIOHGB 23 Y 24, respec~

tivamente, Los resorte 38 y 39 tenderén a fijarse'sobre las
proyecciones 23y 24 y wme aséntapélen indentaciones 40'y

.41 del miembro 43 de soporte de los resortes. El miembro

a9730porte 19 con el miembro 43 de soporte de 10s resortes
ge coloca enseguida en el elemento de alojamiento 18 con. .
1as patas 20 y 21 del soporte 19 proyecténdose a través de
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las aberturas 88 y 89 en la base 22 del alojamiento 18.

El miembro de soporte de resortes 43 se mantiense en el
cuerpo 18 por medio de las pestafias 44 que acoplan con los
survos tal como en 45, Con la coloceciin del miembro de so-
porte de resortes 43 en el cuerpo 18 log extremos sbiertos
del elemento indicédor de modog fiexible, gse traslapan ale-
rededor de la aupe?ficié convexa 57. Subsecuentemente, se
ajusta de golpe la lente 52 dentro del cuerpo 18 y se man-
tiene en el mismo por medio de las pestafias 53 y surcos 16
¥ 17. Cuando se desem emplear el indicador de modog 10,
todo 1o que se requiere es accplarlo friccionalmente en el
extremo de un elemento de deslizamiento 11 por medio de las
pestafiae arponadas 27 y 28 que acoplan en el surco 29 en

el elemento deslizador 1l. Con este acoplamiento, el miem-
bro de goporte 19 se 00nstruye con patas 20 y 21 de manera‘
que se hace contacto con la cara 14.

Con el votém 10 acoplando con el deslizador 11 y el
miembro deslizador 11 en el estado no pprihido, el oelemen-~
to indicador de modos flexible 30, estaré en wna posicién
como lg indicada en la figura 8, De ésta manera la poOreibdn

negra 54 serd vista a través del lente 52, 1o que indicard

una posicibr sin comprimir, Cuando se desea cambiar el modo
del interruptor y mover el deslizador 11 hacia adentro
dentro del blogue estator 12, se presiona el cuerpo 18 a
través de la lente 52 10 cual causaréd con el movimiento



10.

15

20,

25,

-14 -

del deslizador 11, el movimiento del ocuerpo 18 enﬁre las
patas 20 y 21 con el movimiento consecuente del miemﬁfq

de soporte de resortes 43 hacia el miembro dé'30porte'19 L
indicador de modos flexible, estacionario: Este movimiem-
to hard que las porciones de exfremo libres 83 y 84 del
elemento indicador de modos flexible,'se traslape aéqmés ‘
ytsea guigdo a través del canel de guia 60 segln la 1Qnter;?

52 ¥ el miembro de soporte de resortes 43 se muevan juntos,{

hacia el miembro de soporte 19 de modos flexible, “Este mo~,}v
vimiento se continua hasta que.el'perno‘67Adei'mecanismo ':
de dos empujes (*push~push") szscopla al‘pico.63Ade;1aimuesff;;
ca de leva 61 y llegue a reposo en la‘péf¢ibnj74.'Lalgpb:§l?

ER

posicibn del elemento indicador de modoéAéé,moét&éré’ensafff;
guida en la figura 9 con las pofcionés‘d§ﬁexfiemo 1ibfesJ f '
traslapadas para mostrar un color completamente rojo e- V
indicar que el interruptor estad ahora acfivadb.VCuandé la
barre de deslizamiento y el interruptor'hb estén oomprimi-ji

dos, mediante un empuje subsecuente y agcién de liberaciOh£; 

el alojamiento 18 se moverad aparténdose de la cara 14 y

hacia atrés a 10 largo de las patas 20 y 2, A1 @ismo tiem-i
Po, el movimiento del miembro de soporte de resorte 43 y -

- lente 52 se aparta del soporte del elemento irdicador de

modo flexible 19 y regresa el elemento indicador de mo&o-
flexible 30 a la posicién original como-'se muestra en la -
figura 8. '
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Si el botbn indicadcw de hodo se uti]iza en una
posicibn transversal con respbcto a un bloque estator con
cuerpo angosto, entonces las patas egtacionarias 20y 21
se colocarén en el blogue 80, COn‘el bloque 30 descensando
gobre la superfiéie de la cera 14. Eeta disposicifén dé- so-
porte a las patas que de otra manera montarian el bioque
egtator 12 o cara 14,

' La operacifn y ensamble del indicador de modos 110
o8 basgicamente similar al indicador 10, Una diferencia es-
t4 en el ensamble del soporte 119 en la seccién de aloja—
miento 118. El indicador de modos flexible 130 descansarsi
sobre el soporte 119 por sellamiento ultrasbnioo de 1as pro
yeccimes 123 y 124 que se extienden a trqvég de las aber-
turas 125 y 126+ EL soporte 119 tenderd a qoioearse en el
alojamientoll8 por deslizamiento de los blogues 198 y 139
a través de las ramras 192 y 193 en las guias 190 y 191,
Los extremos libres 183 y 184 del elembnto indicaddr de mo~-
do 130 se enrollarédn alrededor de los extremos curvos 197
de 1los miembros de guia 190 y'l9l ¥ seccifn de gula central
194. Fnseguida la lente 152 se ajustard de golpe en la sec-
eifn de cuerpo 118; Con los bloques de soporte espaciados
una digbancia sufiolente del ocuerpo 118, se insertarén los
resortes en los canales 140 y 141 que estén dispuestos en
y son en efecto alérgamientos parciales de la ranura 192
y 193 para proporeionar paredes de extremo de soporte 140a
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¥ l4la. Los resorte 138 y 139 serén comprimidos en 10s cé~ -
nales y ajustados sobre las proyeccionés de soporte de
los resortes 137 y 199. La operacibén del indicador de md—fﬁ-
d0 110 es la misma. que la del indicador. 10 en que el movi-:l
miento de 1la seccién de cuerps 118 a 10 largo de. las pa-
tas estacionarias 120 y 121 ofectuard un mayor gradO'de
traslape de 1los extremos libres 183 y 184 del elemento
1ndlcador de modos flexible 130 con lo. cual la pOSicién -
de la porcibn negra 154 ssle de la vista de la lente 152, -
La superficie ctncava interna 158 de la lente 152, £ orme=
réd con la superficie convexa adyacente 197.de las guias
190 y191 y seccibn central 194, la trayeetoria de;guia
movible o canal 160, , : .
Ademés de tener menos partes por lé eliminscian .

del miembro de soporte de resqrtes 43, el indicador de -
modo 110 tiene también la ventaja de funcionar con sola=
mente un resorte tal como el 139 con la eliminacién.del
resorte 138 Desde un punto de vista de producclén esta
es la manora preferida y se realiza por medio del uso de
un resorte con un régimen de fuerza fuerte y coloocando el
espaciamiento entre las superficies de pared 120a y 12la
de las patas 120 y 121 y paredes adyacentes l72a‘y 1738;1'
de las gecciones de reborde 172 y 173. .

' Los botones indicadores de modo 10 y 110 han si~
do descritos para usarse con deslizadores 11 y 111 en wn .
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interruptor de botén de presién 13. Los botones indicado-
res de modos 10 y 110 se podrén usar con ventaja sobre
cualquier tipo de elemento deslizador con un aditamento
de retencibn temporal, tal como una pluma O lépiz-con pun.-
ta de bola retractable.

¥l material preferido pera fabricar los elementos
indicadores de modos flexibles 30 y 130 es una hoja de wna
pelfcula ‘de polibster pléstico conocida bajo la denomina-
cibn comercial de Mylar . En lugar del materisl preferido
se podrén utilizar otros materiales plésticos flexibles
y semirigidos tales como polietileno, gsf también como me-
tales tales como aceros en hoja delgada, Todos 10s compo-
nentes del botén indicador de modo se fabrican a pértir
de pléstico resinoso con la excepcién de los resortes 38
138, 39 y 139, El-material plédstico preferido es acriloni-
trilo—butadieno-eétireno. Sin- embargo, se podrén utilizar
otros materiales tales como termoplésticos lamingbles ¢O-

" mo nylon, etc. En la realizacitn preferida de la invencitn

el elemento indicador de modos -flexible 30 y 130 se iiua~
tra con una seceidn oscurecida 54 y 154 que es después
sobrepueste por las porciones rojas 56 y 156 del elemento
indicador de modos. Si se desea se pueden colocar designa-
cionea nymericas o palabras sobre las porciones negra y ro
da del elemento indicador de modos flexibles, de'tal manera

que en su caso la palabra sobre la porcién negra es visible
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|
y en otro, la palsbra sobre la porcién rojarcuandbtse_tras§1
lapen y es visible a través de la len'te 52 y 152, Obvia- .
mente se pueden utilizar otrab combinaclones diferentes a

la Negra para la porcidén 54 y 154 ¥ roja para’ las secoio- _
nes restantes 56 y 156 del elsmento indicador de modo. Ade-
whs, las superficies de la lente podrén tener una impresidn_
gplicada a la misma, 1o cual la haré altamente visible cuanp
do el elemento indjcador de modo flexible se coloque en
una posicibn sobrepuesta corbo se nuestra en 1a figura 9 y
esté compueste de material contrastante. Ademés,Ase.poer-."

" aplicar impresién u otros indidiod a 1a"sﬁberfioié'comvéka“

57 del soporte de resorte 43 para exposioibn a través de
una abertura o agberturas ordentadas del elemento 1ndioa~ :
dor de modos 30, :

Como se muestra en 68 y 168 de 1ente 52y 152,esté )
ondulada por medio de lineas paralelas de material nés grug
50 dispuestas paralelas a 1os extremos 83y 84 y 183,184,
BEgto disfrazars sustancialmente la linea de traslapé. para A
las porciones 56 y 156, )

Se podra también ver que a travéas.de 1a_presente7ig“
vencifn se proporciona shora un elemento indicador de mo--
do para un mecanismo deslizador de presifn gue empléa m
ntmero de partes minimo y es accionado sin requerir e
aopplamientqumeoénico complejo de las partes. El'elgmentq'
indicador de modos de ésta invenocifn élimina la necésidad;‘

[
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de cualquier fuente de iluminacién, en tanto que &l mismo
fiempo proporciona una amplia variedad de indicios de indi-
cacibn sobre el elemento indicador de modo flexibles El bo-
t6n indicador de modo se monta répidamente gobre un interrup
tor de botbn de presibén y se adapta fheilmente para estar
en una posicién,transversal 0 paralela con respecto al blo-
que estator, El elemento indicador de modos se puede fabri-
car independiente del interruptor de botbn de presi&n al
cual se conecta finalmente y se puede hacer de uwna manera
répida y econdmica sin requerir toleranclas nwy estrechas.
‘La invencibn antes descrita podra ahora ser praotlca—

da por aquéllos versados en la técnica, Tales personas t8c-

nicas reconocerdn que la invencién no esté necesariamente
restringida a la realizacién particular aquf desorita, EL
alcande de la invencifn queda definido en términos de las
sigulentes cléuaulés, segﬁh ol sentido dado por la descrip-

. ci6n precedente.

NOmTaA
Descrita suficientemen?e la naturaleza del invento,
asi como lg manera de realizarlé en 15 bréctica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas'
ason susceptibles de modlficaaiones de detalls en cuento no
altgren su prinecipio fundameptal. También se hace consbar
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. que el invento corresponde a una solicitud de patente pre- -
-sentada en Norteamerica con el ntmer¢ 469.227 de 13 de mayo
de 1.974,acogiéndose por 1o tanto & los beneficios que con;.
- ceden los Convenios InternaeionaleE en.ﬁigor, siendd lo éuq
constituye la esencia del referido invento, y por ;p que se.
solicita Patente de Invenciln por 20 agfios en Eapaﬂé sobrg:
PERFECCIONAMIENTOS EN PULSADCRES INDICADORES DE;§OSICION PA .
RA INTERRUPTORES MULTIPLES DESLIZANTES, caracterizéndose por
lo siguiente: ‘ :

1.~ Perfeccionamientos en pulsadores indicadores de -
posicién para interruptores tﬁltiples deslizantes, 'del ti-
PO que se disponen montados en un miembro de ouerpo'caracte—
rizados porque se forma cada pulsgdor por wn elemento de
glojamiento removible para fijarse y moverse con el elemen~
t0 de alojamiento opuesto al contdotd con el eleﬁento,de
deslizémiento,~un miembro de soporte colocado dentro del
elemento de glojamiento y sostenido a partir del miembro
de cusrpo de una menera estacionaria, un elemento indicador
de posicién flexible asegurédo al miembro de soporte ¥ que
se cextiende hacia el miembro de lente, élementos degviadores
en conjuncifmn con el miembro de 30porte.para asagurér el h
elemento indicador de posicién flexible entre el miembro de
soporte y el miembro de 1enﬁe, elementos que definen con el
miembro de lente wn camino de gula para una poreibdn del
elemento indicador de posicifn flexible en el lado inte:np :
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del miemﬁro del lente, con lo cual el movimiento del elemen-
to de alojamiento acercéndose y alzjéndose del miembro de
soporte efectla el movlmiento :6el elemento de deslizamlenw
to y del elemento 1ndioador de modos flaxible en el 1ado
interno del camino de gufa. 5 ]

2,~ Penfeqcionamienéos, eegﬁh la reivindicacién 1,ca-
racterizados porgue el elemento indicador de modos flexible
¢s una hoja de material flexible con cuando menos una por-
cibn de extremo abierta extendiéndose alrededor del lado
interno de la lente.

' iS.- Ferfeccionamientos segtn la reivindicacién l,ca-
ractefizédoa porque el miembro de cuerpo comprende un cuer-
p6 interruptor eléctrico para un interruptor de botén de pre
sitm,

4.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicaeién 2,-

caracterizados porque los elementos'que definen con el mi.emn—

bro de lente un camino de gula, es un miembro que sostiene
un resorte para un resorte de los elementos desviadores,el
cugl. es sesgado por .resorte del mlembro de soporte de los
elementos indicadores de posicién presentando este miembro
¥ la lente presente una superficie concava completamenta-
ria lisa con una porcién de la hoja flexible dispuesta en-
tre ellas. : o
5.~ Perfeccionamientos,segtn la reivindicacilm 2,

caracterizados porque los elementos gque definen con el miem~
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bro de-lente un camino de guia es cuando menos una superfi-
cie lisa redondeada convexa, dispuesﬁa en ol elemento de
alojemiento adyacente a la lenie, esta lente presenta una
superficie cbéncava complementaria lisa con una porecifn de
la hoja flexible dispuesta entre ellas.

6.- Perfeccionamientos, segfm la reivindicacifn 5,
caracterizados porque el miembro de soporte pararel elemen—
to indicador de presitn flexigle define también en partes
un soporte para cuando menos gn‘miembro de resorte de 10s

elementos desviadores con eliélemento de glojamiento defi-

-niendo un soporte opuesto para el miembro de resorte.

T.= Perfeccionamientos, segtn las reivindicaciones
6, caracterizados porque la superficie lisa, redondeada y
conveka est4d definida por dos miembros de guia dispuestos
lateralmente en-el elemento de alojégiento y una seccifn

central también dispuests en el elemento de alojamiento.-

8+~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 7,

caracterizados porque 10s miembros de guia disponen de ra-

nuras capaces de recibir el soporte de 1los resortes sobre

el miembro del soporte.

9.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacibmn 3,ca-
racterizados porque el miembro de soporte de los elementos
indicadores de posioiftn distnen’de.porciones‘derpata que’ .
estén extendidas a través y que se alojan en aberturas '
en una poreifn de base del alojamiento y hacen sontacto
con el cuerpo interruptor eléctrico, . o .
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10.~ Perfeccionandento seglin la reivindicaciftn 1,
caracterizados pofque el elemdnto indicador de posicién
flexible, comprende una hoja flexlble con dos porciones
de extreﬁo abieftas, ¥y el camino de gula estdq definido por
superficies concava y convexa con las porciones de éxtre—
mo dispuestas entre ellas de una manera sobrepuesta en una
posicién - del elemento de deslizaniento.

1l.~ Perfeccionamientos segtnm la reivindicacitn 10,
caracterizados porque la hoja flexible esté compuesta de
una s6la hoja de materials . . A

12,~Perfeceionanientos segln la reivindicaoibm 11, ca-
racterizados porgue la hoja flexible es asegurada en el
miembro de soporte entre los extremos abiertos.

13,= Perfeccionamientos segln la reivindicaeién 12,
caracterizados porque la hoja flexible estéd compuwsta de
un material pléstico flexible.

14.~ Perfeccionamienton segln Ia reivindicacién 10,
caracterizados porque la lente constituida con un efecto
ondulado con las ondulaciones alineadas de manera parale-
la con los extremos de 1la hoja flexible. ;

15,- Perfoccionamientos segfin la reivindicacifén 3,
caracterizados pdrque esta dispuesto un adaptador construi-
do dispuesto para acoplar el miembro de soporte fuera del

~elemento de alojamiento y para ser sostenido por el cuerpo

de interruptor.
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16.~ Perfeccionamientos sertin la reivindicaecifn 3,ca-
racterizados porque ‘el interruptor de botén de presién dis- -
pone de un elemento deslizador es del .tipo de dObie.émPuié';f
( "push~push "), o - |

17.~ Perfeccionamientos en pulsadéres indicadores . qe"
posicién para interruptores mtltiples deslizantes, tal y
como queda sustancialmente descrito en la preSenté Nemoria
¥ en los dibujos adjuntos, . ;

Esta Memoria consta de veinticuatro ﬁojas, esoritas a .

méquina por una sola cara.
| Nadria, 30 ABR 1%
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