Po— 60-298
Dr, 1004 a

43717 4 Eh . 15

Z? 6h2342>
prpnpreveer At Lot Wrs e An e

: A e et
4 v

§EWORIA DESCRIPTIVA Int.

emronasransuares:
..................

para solicitar PATENTE OE INVENCION

a nombre de SOCIETE ANONYME AUTOMOBILES CITROEN

entidad francesa

establecida en 117 a 167, Qual André Citro¥n, 75747 Paris

Cedex 15, Francie

por: "DISPO3IT1VO OE SERVOMANDO DE DIRECCION"

26-5-75 - 1 =




10

15

20

25

Bl invento se refiere a perfeccionamientos
introducidos en los servomandos de direccidn para ve-
hiculos, de la clase de los que comprenden un gato des-—
tinado a accionar el varillaje de direccidn, una fuen-
te de fluido bajo presién para alimentar el gato, una
corredera deslizante de distribucidn de fluido bajo
presién en el gato, estando mandada esta corredera por
wedios sensibles a la separacién angular entre un drbol
de mando y un Arbol unido al varillaje de direccidn,
estando estos dcs Arboles unidos wecdnicamente en ro-
$acidn con una cierta holgura.

Los presentes perfeccionamientos son coumple-
mento de los aportzdos por la solicitud de patente
espaficla ndmefo 4G1.377, presentada el 3C de marzo de
1972, que consiste principalmente en prever wmedios de
mando de la corredera de distribucidén cue comprende,
por una parte, dos drganos rotativos alrededor de un
eje geométrico comin, unidos, respectivamente, en rota-
cién, por wedios de zrrastre con la misma relacidn,
uno con el Arbol ze mando, el otro con el Arbol unido
a2l varillaje de direccidén y, por otra parte, medios
unidos a la corredera de distribucidén, apropiados para
transformar en traslascidn de la corredera la separa-—
cidn angulzr de los drganos rotativos.

Los presentes perfeccionamientos son igualmente
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complemento de log otros perfeccionamientos considera-
dos en el titulo de propiedad industrial wmencionaco
en el pérrafo precedente.

e sabe jLe, para dasegurar un funcionamien—
to con poco rczamiento de un servomando de direccidn
conforwe 2 la patente principal y debido a las tole-
rancias de fabricacidén, las relaciones mecanicas entre
los diversos elementos constitutives del mecaniswo del
servomando se efectian inevitablehente'con unz cier-
ta holgura. Esta holgura tiene por inconveniente pro-
vocar un ligero retardo en el arrastre de la correde-
ra de distribucién cuando el sentido del deplazanien—~
to anzulur wel Arbol de wundo se invierte con rela-
cién al del frbol unido al varillaje de direccidn.

®1 invento tiene por objeto, sobre todo, hg-
cer los sServomandos de direccidn de la clase defini-
da unteriormenie tales, que respondan wejor gque hasta
shora o las diversas exigencias de la préctica y,
especialmente, tales que no prasentan ya el inconve-
niente citado més arriba, gracias 2 una correccidn
permanente de todas las holguras que existen en las
cadenas cinemAticas comprendidas entre la corredera de
distribucidén y, respectivawente, el &rbol Je wmando ¥y
el 4rbol unido al varillaje de direccidn.

3egdn el invento, un servomando de direc-
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cidn de la clase definida anteriormente y conforme a
la reivindicacidn'lé 0 a una cualquiera de las reivin-
dicaciones 282 a 152 de la patente principal, esth ca~-
racterizado por el hecho de que incluye primeros me-
dios eldsticos apropiados para cooperar con la corre-
dera y para ejercer un esfuerzo axial sobre esta co-
rredera, y segundos medios eldsticos dispuestos entre
el 4Arbol de mando y el &rbol unido al varillaje, apro-
piados para oponerse el desplazamiento angular relati-
vo entre los dos &4rboles que tiende a provocar el
esfuerzo axial ejercido sobre la corredera por los
primeros wedios elésticos, siendo tal el calibrado

de los primeros y segundos medios elésticos, que el
equilivrio de la corredera en su posicidén mediana,

tal que el gato no es accionado, se obtiene cuando la
separacién angular entre los dos 4rboles es sensible-—
wmente nula,

Por separucidn anzular entre los dos &rboles
se entiende la separacién ansular con relacidn a la
posicién media relativa de los dos 4rboles entre sus
dos posiciones relativas extremas determinadas por
la holgura de su unidn mecénica.

Ceneralmente, los primeros medios elésticos
ejercen sobre la corredera un empuje axial hacia los

nedios apropiados para transformar en traslacién la
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separacidn angular de los drganos rotativos.

Ventajosamente, estos primeros medios elés~
ticos estdn constituf.:os por un resorte couprimido
entre el extrero de la corredera alejado de dichos me-
dios apropiados para translorasr en trauslacidén la sepa-
racién angular de los dr-unos rotativos, y una parte
de una caja que rodea a la corredera, apoyéndose dicho
resorte especialmente por medio de un capuchdn contra
el extremo de la corredera.

Segén una priweru solucibn, siendo los 4rbo-
les coaxiales, los segundos medios eldsticos coupren-
den por lo menos una varilla o l4nina flexible sensi-
blemente paralela al eje comin de los dos &rboles y
unida, respectivamen:e, a cada 4rvol; de preferencia,
uno de los extrewos ae esta varilla estd anclado en
uno de los Arboles o en una pieza solidaria de este
drbol, mientras yue el otro extrewo de la varilla esta
en apoyo simple contra una superficie radial del otro
4rbol, o de una fieza solidaria de este otru 4rvol. Ge-
neralmentie, este otru extremo de la varilla esté intro-
ducido en una cavidad cuyas dimensiones towadas desde
un plano per;endicular al eje le los 4rboles son su-
periores a las de la seccidén recta de la varilla.

De preferencia, se prevén dos varillas fle—~

xibles diametralmente opuestas con relacidn al eje co-
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Segin otra solucidén, siendo los Arboles coa-
xiales, los segundos wmedios eldsticos estdn constitui-
dos por un resorte en foruwa de casjuillo sbierto en
forma de C, cuyos extremos se apoyan, respectivamente,
contra una superficie radial del &rbol de mando y con-
tra una superficie radial del &rbol unido al varillaje
de direccidn o contra le superficie radial de piezas
golidarias en rotacidn de estos Arboles.

El invento consiste, dejando aparte las dis-
posiciones expuestas més arriba, en otras ciertas dis-
posiciones, de las gue se tratard wds explf{citamente
después, a yropésito de wodos de realizacidn particu-
lares descritos con referencia a los dibujos anejos,
pero que no son en modo alguno liamitativos,

La figura 1 de estos dibujos muestra esquewd-
ticamente un servomando de direccidn conforme al inven—
to.

La figura 2 wuestra en corte, con partes arran-
cadas, elementos de un servomando con segundos mwedios
elésticos conforame a la primera solucidn.

La figura 3 es un corte segin III-III de 11
figura 4, gue muestra un segundo tipo de segundos wedios
elésticos para servomando conforme al invento.

La figura 4 es una vista desde la derecha con
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relacidn a la figura 3, habiendo sufrido esta vista des-
de la derecha una rotacién de 902.

La figura 5, finalwenie, es una vista parcial,
desde la izquierda, en alzado y en corte, de un detalle
de la figura 2,

Haciendo referenciz a la figura 1, se pueds
ver un servomando de direccidén para vehiculo, siendo
este servomando conforme a la patente principal. Coumpren-
de un gato 34 destinudo a accionar el varillaje 1 de di-
reccidn; una fuente e fluido bajo presién 35 para ali-
mentar el gato, un depdsito de fluido 36, y una corredera
jeslizante 2 de distribucidén de fluido bajo presién al
gato 34. Esta corredera 2 es mandada por medios sensibles
e la separacidén angular entre un &rbol de mando 4 y un
&rbol 14, coaxial al 4rbol 4, unido al varillaje de di-
reccidn. Como es visible en la figura 2, el arbol 14
penetra en el interior del cérter 1, en la prolongacién
del 4rbol 4, intiroduciéndose el extremo de este &rbol 14
en un manguito 4a previsto en el extremo del érbol 4.
Este wanguito incluye escotaduras 13 (diametralments
opuestas) destinadas a cooperar con un pasador 1l3a lle-
vado por el extremo del d4rbol 14 y unido en rotacidn'a
eate Wltimo. La unidn en rotacidén de los &rboles 4, 14
asegurade por los 6rganos 13, 1l3a, se hace con una cier-

ta holgura engular, porgue la anchura de las escotadu-
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ras 13 es superior al didmetro del pasador 13a,

3e entiende por separacién angular entre
los dos &rboles 4, 14 la que existe con relacién a la
posicién wedia relativa de los dos &rboles entre sus
dos posiciones relativas extremas determinadas por la
holgura de su unién mecénica. Esta separacién angular
es nula cuando el eje del pasador 1l3a se ehcuentra en
el centro de las escotaduras 13.

Los medios de mando Je la corredera 2, sensi-
bles a la separacién angular entre los &rboles 4 y 14,
comprenden, por una parte, dos érganos 11, 18 rotati-
vos alrededor de un eje geométrico comdn, unidos, res-
pectivamente, en rotacién, por wedios de arrastre (pi-
ﬁams) 20, 21 y 16, 17 de igual relacién, uno con el
drbol de mando 4, el otro con el &rbol 14 y, por otra
parte, medios 26, 29 unidos a la corredera de distri-
bucidn, apropiados para transformar en traslacién de
la corredera la separacién angular de los érganos ro-
tativos 11, 18. Los medios 26 estén costituldos espe-
cialmente por palancas en forma de T y los wmedios 29
por un balancin de tres vértices con rdtulas. El eje
geométrico comin de los drganos rotativos 1l y 18 es
paralelo al eje geométrico de los arboles 4 y 14, pe-
ro difiere de este eje de los &rboles 4 y 14. En efec-

to, el eje de los drgunos 11 y 18 eatd separado del
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eje de los 4rboles 4 y 14. Pura detalles m4s awcplios
sobre estos elementos, basta remitirse a la Patente
Principal.

Fara hacer ccuprender mejor el invento,
se recordard, en primer lugar, brevemente el funcio-
namiento del servowando.

Un desplazamiento angular relativo entre
los 4rboles 14 y 4, y por lo tanto entre los pifiones
16 y 20 solidarios de estos &rbcles, provoca un despla~
zamiento angular relativo de los pifiones 17 y 21, gue
engranan, respectivamente, con los pifiones 16 y 20,

y por lo tanto, de los érganos rotativos 18 y 11, so-
lidarios, resgectivamente, de los pifiones 17 ¥ 21.

Las palancas o bieletas 26, al cooperar con
el balancin 29, comunican a la corredera 2 un despla-
zamiento en traslacidn en respuesta a dicho desplaza-
miento angular,

La zlimentacidn del gato 34 es mandada enton-
ces, en el sentido conveniente, de manera que el des-
plazamiento zngular entre los 4drboles 4 y 14 sea lle-
vado hacia el valpr nulo.

El invento tiene por objeto asegurar la co-
rreccidn perwmanente de todas las holguras que existen
en las cadenas cinewdticas entre la corredera 2 y el

pifion 16 solidario del &rbol 14, y entre la corredera

26-5-75 - 9 -



';;;15

20

25

- 1049.75

2 y el pifidn 20, solidario del 4rbol 4. Pars esto, se pre-

vén primeros medios eldsticos R apropiados para cooperar
con la corredera 2 y para ejercer un esfuerzo axial F so=-
bre esta corredera y segundos medios eldsticos S dispues-
tos entre el drbol de mando 4 y el &rbol 14 unido al va-
rillaje; estos segundos medios eldsticos S son apropia-

dos para oponerse al desplazamiento angular relativo entre
los dos drboles 4 y 14, que tiende a provocar el esfuer—

zo axial ejercido sobre la corredera 2 por los primeros

‘medics eldsticos R; el calibrado de los primeros y se-

gundos medios eldsticos R v S es tal, que el equilibrio
de la corredera 2 se consigue cuando la separacién angu-
lar entre los dos drboles es sensiblemente nula, es de-
celr, cuando la chaveta 13a se encuentra sensiblemente
en el centro de las escotaduras 13 (figura 2).

Los primeros medios eldsticos R ejercen sobre
la corredera 2, de preferencia, un empuje axial hacia
los medios 26, 29 apropiado para transformar en trassla-
cidn de la corredera la separacidn angular de los drga-
nos rotetivos 11, 18, Estos primeros medios R estédn
constituidos ventajosamente por un resorte 40 (figura
2) en forma de hdlice, eomprimido entre el extremc de la
corredera 2 alejado de dichos medios 26, 29 y una parte
de une caja 41 que rodea la corredera 2. la parte de

esta caja 41 que sirve de apoyo al resorte 40 estd for-
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mada especialuaente por el fondo 42 de esta caja.

El resofte 40 se apoya contra el extremo de
1a corredera 2, de preferencia por wmedio de un capuchén
43, Este capuchén estd atravesado por un dniwa central
44 e incluye un resalto interior periférico 45 apropia-
do para llegar a tope contra un resorte periférico exte-
rior de la corredera 2. El resorte 40 rodea el capuchdn
43 y se apoya contra un resalto exterior 46 de este ca~
puchén. Un apoyo exterior cilindrico est& previsto en
la proximidade del resalto 46 sobre el capuchén 43 para
peruitir una colocacidn correcta del resorte 40.

Como e muestra en la figura &, segin una pri-
mers solucidn, los segundos wmedios elédsticos S compreh-
den al menos una verilla o léwina flexikle 47 paralela
al eje comin de los érboles 4 y 14 y unida, respectiva-
mente, a cada uno de estos &rboles, o a los pifiones 20,
16 solidarios, respectivamente, de estos érboles.

De preferencia, se prevén dos varillas 47 dia-
metralmente opuestas,

Ventajosemente, un extrewo 48 de cada varilla
47 estd anclado en el pifién 16 solidario del &rbol 14.

Este extremo 48 es asi solidaric del pifidn 16 y del

gdrbol 14 sin moviwmiento relativo posible enire dicho extre=-

mo y dicho é&rbol.

El otro extremo 49 de cada varilla 47 esta en
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apoyo sieple contra una cara radial 50 (figura 5) del
pifidn 20 solidario del érbol 4 de mando. De preferen-
cia, el extremo 49 estd alojado en una cavidad cuyo
contorno, situado en un plano perpendicular al eje

de los Arboles, tiene dlmensiones superiores a las

de la seccidn recta de la varilla 47. La cavidad

estd constitulda ventajosemente por un agujero cir-
cular 51 (eventualwmente ciego) previsto en la cara
del pifidn 20 vuelta hacia el pifién 16, teniendo este
agujero 51 un didmetro superior al de la seccidén rec-
ta de la varilla 47. la cara radial 50 est& consti-
tufda por una zona de la pared del agujero 51 tangen-
te g un didmetro del pifdn 20.

Neturalmente, la disposicidn inversa segin
la cual el extremo 49 estarfa anclado en el pifién
20, oientras que el extremo 48 estarfa en apoyo sim-
ple contra una cara radial del pifién 16, es igual-
mente posible.

El extrewo 49 esté mantenido constantemente
apoyado contra la superficie 50, debido & que el re-
sorte 40, que ejerce un empuje sobre la corredera 2,
tiene tendencia a provocar un desplazamiento angular
relativo entre los dérganos rotativos 18 y 11, por lo
tanto, entre los pifiones 16 y 20 y los 4rboles 14 y

4, La o las varillas flexibles 47 se oponen a este
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desplazamiento angular relativo.

El calibrado del resorte 40 y de las vari-
llas 47 es tal que, el equilibrio de la corredera 2,
equilibrio para el cual la corredera ocupa una posi-
cidn neutra que no wanda ningin wovimiento del pistén
del gato 34, se obtiene cuando la separacidén angular
entre los dos Arboles 4, 14 (o entre los pifiones 16
y 20 solidarios de estos 4rboles) es sensiblemente nu-

la.

Segin el modo de realizacidn de las figuras
3 y 4, los segundos medios elésticos S estén consti-
tufdos por un resorte 52 en forma de casquillo circu-
lar abierto. Este resorte 52 tiene, por consiguiente,
1z forma de una C, Los extremos 53, 54 de este resor-
te se apoyan, respectivamente, sobre una cara radial
de cada uno de los 4rboles 4, 14 6 de una pieza unida
en rotucidén & estos &rboles.

Segin una solucién ventajosa, el resorte 52
estd dispuesto exialmente al nivel del pesador l3a que
atraviesa el &rbol 14 y que esté unido en rotacidn a
este 4rbol. El resorte 52 estd dispuesto alrededor del
menguito 4a gue prolonga el arbol 4.

Una muesca 55 estd prevista en el extrewmo
del wanguito 4@, incluyendo este muesca una cara ra-

dial 56 contra la cual se apoya el extremo 53 curvado
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hacia el interior del resorte 52.

El pasador l3%a sobresale en las escotaduras

13 diametralmente opuestas, previstas en el extremo

del manguito 4a. El resorte 52, por su otro extremo
54, se apoya contra una superficie radial 57 del pa-

sador 13a. La posicidn en trazo continuo del pasador

- representada en la figura %, corresponde a una sepa-

racién angular nula entre los Arboles 14 y 4, mien-

- tras que las otras posiciones representadas en trazo

mixto corresponden a la separacibh angular méxima
entre los dos Arboles a uno y otro lado de la posicién
correspondiente a una separacidén nula. El resorte 52
trabaja esencialmente a la ap?rtura o al cierre, en

flexibén, y es apropiado para oponerse al desplazamien-

to angular entre los Arboles 4 y 14 que tiende & provocar

el empuje del resorte 40. ELl calibrado de los resortes
40 y 52 es tal, que el equilibrio de la corredera en
su posicién mediana, tal que el gato no es accionado,
se produce para una separacién angular sensiblemente
nula de los arboles 4 y 14,

El funcionamiento general del servomando
conforme al invento es similar al del servomando de la
patente principal, y bastard remitirse a esta patente
para los detalles de funcionamiento.

En lo que concierne més particularmente a la

- 14 -
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correccién, propia del invento, de las holguras que
existen en las cadenas cinewfticas entre la corredera
2 y los &rboles 4 y 14, se pueden hacer las observacio-
nes giguientes:

Debido al estuerzo axial, especialmente de
empuje, ejercido por el resorte 40, los diferentes ele-
wentos de las cadenas cinemdticas unidos wmecénicamente
unos a otros, especialmente por rétulas o engranajes,
estdn mantenidos en contacto permanente unos contra
otros,

Icualmen-e, las varillas flexibles 47 estén
mantenidas en contacto permanente con las superficies
50 de los agujeros 51; en el caso de que los segundos me-~
dios eldsticos estén realizados en la forma del resorte
52 de las figuras 3 y 4, los extremos de este dltimo
peruanecen en contactc permanente con la cara 56 y,
con la superficie 57 del pasador 13a.

Cuando el &4rbol de wmando 4 gira, con rela-
cidn 8l Arbol 14, en el sentido correspondiente al del
desplazemiento angular que tiende a provocar el esfuer-
zo axial del resorte 40, la compresidn de éste y la
flexidn de los segundos medios elésticos 47 6 52 pasan
2 ser inferiores a las que existen cuando la separacidn
engular entre los é4rboles 4 y 14 es nula. Por este he-

cho, en el caso de la fisura 2 especialwente, la fuerza
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de aplicacién del extremo 49 contra la superficie 50
seré menor que-cuando la separacién angular es nula,
pero sin embargo, el extrewo 49 permanece en contacto
contra la céra 50.

Cuando el 4rbcl de mando 4 gira en el sen-
tido contrario al del desplazamiento angular que
tiende a provocar el resorte 40, la compresién de éste
y la flexién de los segundos medios eldsticos son aumen
tadas con relacidn a las que existen en equilibrio.
Por este hecho, la fuerza Ge aplicacidn de los extre-
mos 49 contra las caras 5C sera aumentada.

Pero en todos los casos, cualqulera que ssa
el sentido de rotacidn del Arbol 4, y especialumente
en el curso de una inversién del sentido de rotacidn
de este &rbol, todos los elewentos de las cadenas ci-
nendticas de que se ha tratado anteriormente, permane-
cen en contacto unos con otros (sin holgura).

' Se puede observar que el dispositivo de co~-
rreccién de holgura objeto de la presente solicitud,
permite evitar el previsto en la patente principal,
que no aseguraba més que una correccidn de holagura de
engrane entre log pifiones 16 ylly entre los pifiones
20 y 21, El dispositivo de correccidn de holgura pre-
visto en esta patente carecia de éfecto al nivel de

las relaciones wecénicas entre las palancas 26 y los

26-5-T5 - 16 -



10

15

20

25

Srganos rotativos 18 y 11 y entre la corredera 2 y el

balancin 29,

Ademés, segin el invento, la holgura es corre-

gida entre el balancin 2¢ y las paluncas 26,

Estando la corredera 2 alejada de los ejes

de los 4rboles 4 y 14, zracias a la interposicidn de

los dos 4rganos rotativos 11, 18, puede ser dispuesta

en la posicidén mds apropiada entre el volante de direc—

cién y el varillaje t, con vistas a reducir el tamafio y/o

@ facilitar la accesibilidad y la adaptacidn.

BEsta solicitud que corresponde a la presen-—

tada en Francia, el 16 de mayo de 1974, bajo el Ne

"74,17,072, se acoge a los beneficios del zarticulo 51

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

26~5-T75

REIVINDICACICNES

Los puntos de invencién propia y nueva que

Se
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presentan para gue sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguien-
tes:

18,- Dispositivo de servomando de direc-
cidén para vehiculo, que comprende un gato destinado
a accionsar el varillaje de direccidn, una fuente de
fluido bajo presidn para aliuwentar el gato, una corre-
dera deslizante de distribucién de fluido bajo presién
al gato, estando wmandada esta corredera por medios
sensibles a la separacién angular entre un arbol de
mando y un 4rbol unido al varillaje de direccidn, estan—
do estos dos 4rboles unidos mecénicamente en rctacidn
con una cierta holeura, couprendiendo los medios de
wando de la corredera de distribucidén, por una parte,
dos Srganos rotativos alrededor de un eje geométrico
comtin, unidos, respectivamente, en rotzcidn, por medios
de arrastre de la misma relacidén, uno con el é&rbol de
wando, el otro con el &rbol unido al varillaje de di-
reccidn y, por otra parte, medios unidos & la corre-
dera de distribucidén apropiados para transforamazr, sn
traslacidn de la corredera, la sepasracién angular de
los Srganos rotativos, caracterizado por él hecho de
que incluye primeros medios elésticos, apropiados pa-

ra cooperar con la corredera y para ejercer un esfuer-

26-5-T5 - 18 -



10

15

20

25

%o axial sobre esta corredera, ¥y segundos medios slag—~
ticos dispuestos entre el &rbol de mando y el 4rbol
unido al varillaje, apropiados para oponerse al despla~
zauiento angular relativo entre los dos 4rboles, que
tiende a provocar el esfuerzo axial ejercido sobre la
corredera por los primeros wedios elésticos, siendo

tal el calibrado de los primeros y segundos wedios elds-
ticos, que el equilibrio de la corredera en su posicidn
mediana tal que el gato no es accionado, se obtiene
cuzsndo la separacién angular entre los dos &rboles es
gensiblemente nula.

28,- Dispogitivo segin la reivindicacidén 12,
caracterizado por el hecho de que los primeros medios
eldsticos son apropiados para ejercer sobre la correde—
ra un empuje axial hacia los medios apropiados parsa
transformar en traslacién de la corredera la separacidén
angular de los érganos rotativos.

38,~ Dispositivo segin la reivindicacidn 22,
caracterizado por el hecho de que los primeros medioa
el4sticos estdn constituldos por un resorte couprimido
entre el extremo de la corredera alejado de dichos sedios
apropiados para transformar en traslacidn de la correde-
ra la separacién angular de los drganos rotativos, y
una parte de la caja que rodea a la corredera, apoyén-

dose dichos resorte, especialmente por medio de un ca~-
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puchén, contra el extrewmo de la corredera,

48,- Dispositivo segin una cualquiersa de las
reivindicaciones precedentes, en el cual los dos arbho-
les son coaxiales, caracterizado por el hecho de que
los segundos medios elésticos comprenden al mehos una
varilla o lémina flexible, sensiblemente paralele al
eje comin de los dos 4rboles, y unida, respectivamen—
te, a cada 4rbol.

58,- Dispositivo segin la reivindicacidn 4%,
caracterizado por el hecho de que uno de los extremos
de la varilla estd anclado en uno de los &rboles, o
en una pieza solidaria de este 4rbol, mientras que el
otro extremo de la varilla estéd en apoyo simple contra
una superficie radial del otro 4rbol, o de une pieza
solidaria de este otro &rbol.

a,- Dispositivo segin la reivindicacién 58,
caracterizado por el hecho de que el extremo de la
varilla en apoyo simple contra una superficie radial
del otro 4rbol o de una pieza solidaria de este otro
4rbol, estéd introducida en una cavidad, cuyas dimen-
siones tomadas en un plano perpendicular al eje dé los
drboles son superiores a las de la seccidén recta de
la varilla, estando prevista esta cavidad en este &rbol
o en la pleza solidaria de este drvol,

72,.~ Dispositivo segin una cualquiera de las
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reivindicaciones 4% a 62, caracterizado por el hecho
de que los segundos medios elésticos coaprenden dos
varillas flexibles diametralmente opuestas con rela~

cidn sl eje de los é&rboles.

88.— Dispositivo segin una cualquiera de

las reivindicaciones 12 a 3e, caracterizado por el he-

cho de gue los segundos medios eldsticos estén consti-
tufdos por un resorte en forma de casquillo abierto,
cuyos extremos <6 apoydal, respectivamente, contra una
guperficie radial del &rbol de mando y contra una su-
perficie radial del 4drbol unido al varillaje de direc-
cién o contra la superficie radial de piezas solida-
rias en rotacidn de estos 4rboles.

8. Dispositivo segin la reivindicacién 82,
caracterizado por el hecho de que el resorte en forma
de cusquillo abierto estd dispuesto axialmente al ni-
vel de un pasador que atraviesa uno de los Arboles ¥y
apropiado para copoperar con escotaduras previstas en
un manguito del otro 4rbol, con objeto de asegurar una
unidn en rotacién de los dos érboles con una cierte
holgura, agpoyéndose los extremos de dicho resorte, por
una parte, contra el pasador y, por otra parte, contra
ana supsrficie radial Jde una muesca previgta en dicho

manguito.

10&.- Dispositivo de servonando de direc-
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cidn,

Tgal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
y con los fines gue se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidos hojas escri-

tas a mdguina por una sola cara.

uadrid,

P.A.
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