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lo que no es siempre compatible con los diferentes estilos
de los tableros de instrumentos o paneles propuestos.

Otra solucidn consiste en utilizar maniobras

~ de mando que se desplazan en deslizaderas paralelamente a

dicho frente, pero en este caso los esfuerzos de los man-
dos no pueden ser desmultiplicados, y los mandos tienen una
desviacidn de recorrido impuesta paralela al frente y las
maniobras tienen gran riesgo de acuwiamiento debido a los
rozamientos en las deslizaderas.

Tna Gltima solucidn consiste en utilizar pa-
lancas que, & la vez que pivotan alrededor de un eje, pue-—
den desplazarse longitudinalmente sobre dicho eje en una
magnitud igual a la flecha del saliente y cuya parte pfen-
sil estd guiada por medio de un dedo solidario de la palan-

ca, que se desplaza en una deslizadera paralela a dicho fren-

te; en este caso, igualmente, se registran igualmente esfuer-

zos importantes, incluso aculamientos debidos al desplaza-
miento del dedo en la deslizadera, y por otra parte, la ci-
nemdtica complicada de la palanca alrededor de su eje redu-
ce la zona de utilizacién de éste para la fijacidn de los
mandos, los cuales deben tener, de preferencia, un desplaza-
miento rectilineo o de gran radio de curvatura,

lia solicitante ha buscado, manteniendo al mis=
mo tiempo desplazamientos de palanca por pivotamientos no

generadores de rozamientos pardsitos, obtener un desplaza-
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miento del botdén de maniobra sensiblemente paralelo al fren-
te, y desplazamientos de mandos sensiblemente rectilineos o
de radios importantes sin restriccidn de orientacidn, tenien-
do al mismo tiempo palancas .de pequeias dimensiones y un ta-
mafio del conjunto de las maniobras que se pueden integrar féa-
cilmente detrds de un tablero de instrumentos de vehiculo auto-
mévil,

El presente invento trata de perfeccionar las

disposiciones siguientes de formas de realizacién conocidas,

a saber:

1) Una palanca principal animada de wn pivota-
miento alrededor de un eje solidario de un soporte fijo con-
jugado con un desplazamiento longitudinal por medio de una

lumbrere practicada en dicha palanca principal que anula el

exceso de saliente del botdén de mando,

2) o bien una palanca principal animada de un
plvotamiento alrededor de un eje solidario de una biela, sen-

giblemente perpendicular a dicha palanca principal en posi-

‘¢ién mediana, articulada, a su vez, alrededor de un eje so-~

lidario de un soporte fijo y que anula, por su desplazamien-
$0, el exceso de saliente del botdn de mando.

El presente invento consiste en la incorpora-
cidn de una palanca antagonista que pivota alrededor de un
eje fijo situado entre el eje tebrico de rotacién de la pa-

lanca principal y el frente del dispositivo, ¥y alineada con
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el eje tedrico de la palanca principal sensiblemente sobre
la bisectriz del dngulo formado por el desplazamiento de di-
cha palanca principal. La palanca antagonista estd unida en
Totacidn a la palagca principal en ﬁn punto situado entre los
dos ejes principales de rotacidn de las dos palancas.

fn el curso de la maniobra de la palanca princi-
pal, la palanca antagonista mantiene a todo lo largo de su
desplazamiento el saliente de la parte vrensil de la palanca
principal a una cota sensiblemente constante con relacién al
frente del dispositivo. ‘

El invento serd mejor comprendido por la lectura
de la descripecién siguiente de formas de realizacidn no limi-
tativas del dispositivo de maniobra de mando por palanca, des-

cripeidn hecha haciendo referencia al dibujo anejo, en el

cual:

- la figura 1 representa una vista en planta del
dispositivo con la palanca principal articulada segin la for-
ma de realizacidn exvuesta en el sunto 1 citado;

- la figura 2 representa una vista en corte de
la figura 1 segin la linea II-II;

- la figura 3 representa una vista en planta del
dispositivo con la palanca principal articulade segin la for-
ma de realizacidén expuesta en el punto 2 anterior;

- la fipura 4 represcnta una vista en corte de
la figura 2 segin la linea IV-IV; ¥,

- las figuras 5 y 6 son vistas en plantas que re-

presentan variantes del disnositivoe.
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Dando un dispositivo de mando congtituido esencialmente por
un soporte 1, por una o varias pelancas de maniobra 2, que
arrastran vwno o varios mandos 3 ¥y que atraviesan un frente

4 sengiblemente perpendicular. al sovorte 1 gue puede ser
aplicado sobre un panel interior al tablero de instrumentos
del vehfculo sutomévil, se trata de mantener el saliente 5

de la partre prensil de la palanca de mando 1 a una cota cons-
tante C del frente 4. Para esto, se permite que la palanca 2
pivote alrededor de un eje 6 golidario del soporté }, despla~
zdndose a la vez longitudinalmente con ayuda de la lumbrera 7
(figurarl) o gue pivote alrededor de un eje 8 solidario de
una biela 9 articulada alrededor de un eje 10 gsolidario del
gsoporte 1 (figura 3).

La palanca antagonista 11 estd articulada alre-
dedor de un eje 12, solidario del soporte 1°, colocado en ali-
neacidn con el eje de la palanca principal & u 8, sobre la bi-
sectriz del dngulo méximé de desplazamiento de la palanca 2,
determinado por la hendidura 13 formada en el Irente 4, en un
punto que se encuentra entre el eje 8 § 6 de la palanca prin-
cipal 2 y el frente 4.

La palanca antagonista 1l coopera con la palanca
o por medio de un eje 14 situado entre los ejes 8 4§ 6y 12,

Hste digpositivo de maniobra de mandos por palen-
ca funciona de la manera sigulented

En el curso del desplazamiento de la palanca 2
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mandada por su extremo 5 entre las posiciones extremas 24
y 25, la palance antagonista 11 unida a la palanca princi-~
pal 2 por el eje 14 obliga a dicha palanca 2 a desplazarse
a lo largo del eje 6 con ayuda de la lumbrera 7 (figura 1)
6 a provocar el ﬁivotamiento de la biela 9 alrededor del
eje 10 de la posicidn 16 a 17, y viceversa.

En el curso de este movimiento, el saliente 5
de le palanca 2 fuera del frente 4 no excede nunca del va-
lor C. ELl mando 3 fijado en el punto 18 de la palanca 2, si-
tuada entre el eje 14 y el frente 4, tiene un desplazamien-~
%0 sensiblemente rectilineo o de gran radio.

Una extenxidn del sistema permite prolongar la
palanca antagonista por un brazo 19 (figura 5) é 20 (Figu—”
re 6) para arrastrar igualmente mandos en diversas direccio-
nes., |

Se pueden introducir numerosas modificaciones
en los dispositivos descritos y representados, sin salir del
marco del invento, que engloba todas las variantes de.reali-
zacidn gue se derivan del mismo principio bdsico.

la presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Prancia, el 2 de Liayo de 1974, bajo el nﬁmef
ro 74/15219, se acoge a los beneficios del artfculo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se

e sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invencién en Espafla, por VEINLE afios, son los que se re-

’ cogan en las reivindicaciones siguientes:

18,~ Dispositivo de mando por palanca principal,

fanimado de un pivotamiento alrededor de un eje solidario, ya
'isea de un soporte fijo conjugadé con un desplazamiento longi-
' tudinal por medio de una lumbrera practicade en la palanca
V:prln01pal gque anula el exceso de sallente del botdn de mando,
ri_ya ges de una biela sensiblemente perpendicular a dicha palan-
;'ca prlnc1pal en posicidén mediana, artioulada, a su vez, alre-
:;dedor de un eje soildarlo de un soporte fijo y que anula. por
':su desplazamiento el exceso de saliente del botén de mando,
‘ ésﬁando caracterizado este dispositivo por el hecho de que
j-:I.e. palanca principal pivotante ‘coopers con ung palanca anta-

. gonista ¥y no generadora de rowamientos pardsitos, y cuyo des-

plazamiento mantiene la parte prensil de dicha palanca prin-

cipel saliente a través de un frente a una cota constante.

08, Dispositivo de mando segin la reivindica-

eidn 18, caracterizado por el hecho de que la palanca anta-
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gonista pivota alrededor de un eje fijo situado entre el eje
tedrico de rotacidén de la palanca principal y el frente del

dispositivo, y alinecado con el eje tebrico de la palanca prin-

-cipal sensiblemente sobre la bisectriz del dngulo formado por

el desplazamiento.de dicha palanca principal.

38,- Dispositivo de mando segin la reivindica-
cidn 12, caracterizado por el hecho de que hace posible prien-
tar de diferentes maneras diversos mandos fijdndoles en pun-
tog de la palanca principal é de la palanca antagonista pro-
longada, que permite desplazamientos rectilineos o de gran
radio.

48,~ Dispositivo de mando por palanca prineci-
pal. , )

Tal y como se ha descrito en la Memoria que &n- '

tecede, representado en los dibujos que se acompailan y paras

" 1os fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a

médquina por una sola cara.

madrid, - @ HAYD 1975

PlA.
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