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M EM O R IA  H lS C a fíIF flV A

La invención, se refiere a unos perfeccionamientos 

ea loe sistemas para la fijación Se los extremos Se devana­
dos Se bobinas eléctricas aa espigas Se conexión situadas 

5» ®a el cuerpo Se la bobina mediante el arrollssiento sobre
las mismas eos sendos extremos Sel devanado* con un órgano 
de arrollamiento alojado Se manera rotatoria* acciónatele y 
que presenta una abertura axial para introducir en ella una 
espiga de conexión, el cual tiene un paso situado de manera 

10. excéntrica respecto a su eje de rotación para alojar el ex
tremo del devanado. - - - - - - -  - —

En una disposición conocida de esta clase* el ór­
gano de arrollamiento presenta como paso un taladro excén­
trico* substancial ¡tirite paralelo respecto al eje de rotación. 

15. set© taladro sirve durante la operación del arrollamiento co
sto guírtliilo, no encontrándose entonces el órgano de arrolla 
miento en. rotación* sino que ee desplaza lentamente en vai­
vén a lo largo del cuerpo de bobina a bobinar. Sólo después 
de la terminación de la operación de bobinado ee lleva entea 

20» oes el Órgano de arrollamiento con su abertura axial sobre la
espiga de conexión, a continuación do lo cual ee le imparte 
un movimiento de rotación* Sata rotación tiene entonces co­
so consecuencia que el alambre que pasa a través del taladro

4. '



s« arrolla «ácima fio la eeplga de conexión, es decir, el ex 
tremo del devanado de la bobina ee fija en la espiga de co­
nexión.

Batí claro que un dispositivo así solasente puede 
utilizarse en hobinadorae en las que la operación de bobina 
do ae efectúa mediante la rotación áel cuerpo de la bobina, 
y también está clara la circunstancia de que un dispositivo 
así apena» puede utilizarse en una bobinador» que trabaje a 
modo de una continua de hilar, es decir, oon el cuerpo de 
la bobina en estado estacionarlo y la alimentación del ala» 
bre que gire efectivamente alrededor del cuerpo de la bobina*

Sin embargo, no es éste el único inconveniente de 
que adolece el dispositivo conocido. El modo de trabajo que 
se acaba de describir tiene como consecuencia que solamente 
puede bobinarte o solamente puedan fijarse extremos de deva 
nado a las espigas de conexión. Esto todavía es pasable en 
bobinadoras de un aolo uso, pero tan pronto cono una máquina 
de esta clase presenta míe de una estación de trabajo* el «¡o 
do de trabajo mencionado significa una pérdida de tiempo de 
bobinado,

Cabría imaginar, desde luego, la utilización del 
dispositivo conocido en una ejecución gemela (oon dos reser 
vas de alambre) y de accionar los órganos de arrollamiento 
alternativamente como gulahilos y como elementos de arrollg 
miento propiamento dichos de las espigas de conexión. Sin em 
bargo, este modo de trabajo, desde luego teóricamente Imagi-



sable pero 'anido a un considerable gasto» adolece de inconye 
nientoe. Despule de la fijación de un extremo del devanado 
fray que cortar necesariamente el alambre. Si extremo del • 
alambre que queda en el taladro del órgano de arrollamiento» 
el cual es encuentra entonces avanzado» tiene que sujetarse 
-si no se desea “enhebrar" antes de cada nueva operación de 
bobinado- y debe anclarse a continuación en la espiga de co 
aexión para el comienzo del devanado de la bobina siguiente.

Setas manifestaciones rigen, tal ocaso es he cebosa 
do ya» para bobinadoras corrientes. Si ee quisiera adaptar 
el dispositivo conocido a usa llamada bobinadora del tipo de 
mechera con cuerpos de bobina estacionarios dispuestos en 
una cadena de transferencia y alimentados de manera concacu— 
tiva a la estación de bobinado, no ee podría evitar la opera 
eión de cortar el trozo de alambre que lleva de una bobina 
a la siguiente antee de la fijación a las espigas de cone­
xión, de introducir cada uno de los extremos de alambre que 
ee originan entonces en el taladro del órgano de arroUamien 
to y de fijar sólo después loa extremos del devanado ea las 
espigas áe conexión. - ---------- ---- «.----

Por lo tanto, la finalidad de la invención estriba 
en carear un sistema de la clase mencionada al principio, que 
pueda arrollar los extremos del devanado alrededor de las ee 
pigas de conexión correspondientes, particularmente en las 
llamada® bobinaaoras de tipo mechera, independies tosente del 
tiempo de bobinado o independientemente de ei está disponible 
un extremo áal alambre. ---------- _ --- _ _ _ _ --- -



Para «ata fin es propone usos perfeccionamientos 
es los sis tanas da la olase mencionada al principio los cug 
les estás caractarlssadaB según la invención porgue el paso 
«s una ranura axial que se extiende a lo largo del árgano 
de arrollamiento, la cual puede alinearse según una hendedg, 
ra longitudinal configurada er. el soporte del árgano de arre 
llamiento.

tediante esta configuración del dispositivo se 
prescinde en todo caso de un "enhebrado* del extremo del 
alambre y por lo tanto no se requiere ni siquiera un extremo 
del alambre para arrollar los extremos del devanada alrede- 
dar de las espigas de conexión. Be la descripción que sigue 
a continuación a titulo de ejemplo de un modo de ejecución 
preferente del objeto de la invención se desprenden otros 
detalles a la lus de los planos. ---------- - — - - -----

Loe planos muestran*

la Fig. i una sección longitudinal a traerás de un 
dispositivo que es particularmente adecuado para montarse 
en bobínadoras automáticas que trabajan según el principio 
do las mecheras con una pluralidad de estaciones de trabajo.

La Fig. t una sección a lo largo del pleno de sec 
ción escorado mediante la linea 2-5 de la Fig. t. - - - - -

La Fig. 3 una sección a le largo del plano 3-3 de



La Fig. 4 una vista desde el lado posterior de la 
parte del dispositivo que aparece en el lado izquierdo de 

la Fig. 1.

La Fig. 5 una sección longitudinal a escala amplia 
5* ¿a del órgano áe arrollamiento utilizado preferentemente en

el dispositivo aegtía las Figs. t-4.

En el dispositivo 10 representado en las Figo. 1-4 
se encuentra fijada ea una brida 11 de fijación una caja 12 

estrecha y estirada» la cual comprende dos placas laterales 
13» 14 (Fig. 2)» una placa 15 de cubrición y una placa 16 de 
base. Ba el lado de la brida 11 de fijación opuesto al de la 
caja 12 se encuentra fijado un cilindro 17 hidráulico o neu­
mático» el cual está fijado por atomillamiento con su pie 
za terminal 13 del lado frontal en un taladro 19 en la bri- 

15* da 11 de fijación, j&i el extremo libro Sel vástago 20 de éa
bolo del cilindro 17 se encuentra fijada pos* atomillamiento 
una pies-a 21 de acoplamiento» en la que se encuentra acopla­
da mediente una espiga 22 una barra 23 Se tracción. íal como 
se desprende de la Fig. 1, la mitad de la barra 23 de trac- 

20. eión, que aparece en el lado izquierdo de ©ata figura, está
provista Se un dentado 24, mientras que el lado de la borra 
23 de tracción opuesto al dentado 24 está guiado de asnera 
deeplazable dentro de una zapata 25 de gafa. 'La zapata de 
guia se encuentra colocada mediante un gorrón 26 en un tala 

25. dro ciego 27 en un perno 23» el cuál está fijado por su por
te #or atomillamiento en un caequillo roscado 29 fijado en 
la placa 15 de cubrición y puede retenerse allí mediante una



tuerca 30. La zapata 23 áe gula actiía en trn punto de la ba­
rra 23 4a tracción que se encuentra frente al engrana del 
dentado 24 con un piñón 31. ---- — ----- ------ - ~ -

SegiJc es desprende de la Fig. 3» al pifión 31 gis Irá. 
configurado formando un» ©ola pica» con bu árbol 32, cuyo 
extreno que aparece en el lado derecho de la Fig* 3 está alo 
jado de manera rotatoria dentro de un rodamiento 33, el cual 
está dispuesto a su rea dentro de un bloque do soporto fija 
do en la placa lateral 14 y está asegurado allí mediante 
anillos 33 de retención. Sobre el extremo del árbol 32 que 
parece en el lado izquierdo de la Fig. 3 se encuentra fija­
do por BtoraillauEiento con su cubo 36 una rueda dentada 3?, 
estando alojado el cubo 36 de manera rotatoria dentro de un 
rodamiento 33. SI rodamiento 3$ ee encuentra alojado a su 
res en un bloque 39 de soporte fijado en la placa lateral 13.

En la Fig. 2 no ee ha representado el árbol 32 
con el pifión 31 y la rueda dentada 37. Bn cambio se re el 
biloque 39 de soporte y el espacio intermedio dentro del cual 
cabe la rueda dentada 37. La rueda dentada 37 engrana con el 
dentado exterior 41 de un órgano 40 de arrollamiento, el 
cual se describirá a su res máe adelante con mayores detalles

Cobo se puede rer en la Fig. 2, la espiga 22, me­
diante la cual la pieza 21 de acoplamiento está fijada a la 
barra 23 de tracción, ee extiende en los dos lados mi» allá 
de la pieza 21 de acoplamiento basta justamente cerca del 
lado interior de loe placas laterales 13, 14. Mediante otra



espiga 42 se encuentra fijado en la barra 23 de tracción un 
saliente 43 que sobresale lateralmente da la sisma» Este sa 
líente sirve para accionar al final de la carrera Se trabaje 
te 1 vastago 20 de émbolo y con ello Se la barra 23 Se trac­
ción un mierocon tacto o ana válvula 44 Se mando, la anal es 
tá situada de manera desplazadle en la dirección de la ca­
rrera áe la barra 23 de tracción y puede fijarse mediante 
tomillos 44' de apriete en la placa 1$ de base. SI aicro- 
coütaoto o la válvula 44 de mando sirve para iniciar en una 
bobinaclora automática no representada en los planea, en la 
que ©1 dispositivo mostrado en ellos representa una estación 
do trabajo, unas operaciones que dependen áe que se alcance 
la carrera de trabajo de la barra 23 de tracción. - - - - -

la espiga 42, mediante la cual el saliente 43 está 
fijado ea la barra 23 de tracción, se extiende igualmente, 
tal como puedo verse m  la Fig.- 2, en los do© lados más allá 
del saliente 43 basta llegar directamente cerca del lado in 
terior de las placas laterales 13 y 14. -------------- - ~

*Ial como se desprendo áe las Figs. 1 y 2, se en­
cuentren asignadas a la barra 23 de tracción y a las espigas 
22 y 42 dos piezas 45, 46 áe tope, las cuales tienen una zo­
na final bifurcada, cuyo© brazos 47, 48 y 49* 50 se extienden 
en el trayecto del movimiento de los extremos libres de les 
espigas 22 y 42. En otrae palabras, ello quiere decir que la 
posicióíwde la barra 23 de tracción que aparece en las Figs»
1 y 2 está determinada por el contacto de loe extremes libree 
de la espiga 22 en las superficie» 51 de tope de los brazos



47 y 43* ai en tras que el final de la carrera de trabajo de 
la barra 23 de tracción está determinado por la entrada en 
contacto de los extremos libree de la espiga 42 eon las su­
perficie» 52 de contacto de los breaos 4$ y 50. be la fig.
1 se desprende que tanto la piexa 45 de tope coso taabián 
la pleca 46 de tope están alojadas de asnera bascul&ble al­
rededor de un pivote 53 y 54 de basculación situado entre 
la» placas laterales 13 y 14. Un muelle 55 y 56 apoyado en 
la placa de cubrición pone a la pieza 45 y 46 de tope en 
contacto con el extremo 57 y 56 de un tomillo 59 y 60 de 
ajuste que puede ajustarse desde el lado exterior de la pía 
ca 15 de cubrición, tediante eetos tomillos 59 y 60 -de 
ajuste es posible ajustar la distancia entre las superficies 
51 y 52 de tope y con ello taabiín la longitud de la carre­
ra de trabajo de la barra 23 de tracción de una manera muy . 
exacta* a saber, en fracciones de millo©tro. ha importancia 
de esta posibilidad de ajuste se desprenderá de la descrip­
ción que sigue a continuación.------ - - ----~ ----

En le» Flgs. 1 y 2 se puede ver que #1 órgano 40 
de arrollamiento está configurado por principio: coso pifión» 
estando configurado el dentado 41 en su perímetro* El piñón 
tiene un cubo 61 que se extiende m  un lado del dentado* 
alargado de masera ondulada, el oual está alojado de asnera 
libremente rotatoria dentro 3e un bloque 62 de soporte, el 
cual forma a su ves un engroeaaiento en un extremo de un bra 
so 63, el cual está articulado en el bloque 39 de soporte SjL 
rededor de un pivote 64 de baseulación, sin embargo, en su 
posición de funcionamiento el braco está asegurado mediante



tomillos 65* (Fig. 4), de sanara que no en posible una boa 
culación. Sa esta posición de funcionamiento el extremo del 
bloque 39 de soporte que aparece en el lado izquierdo en la 
Fig. 1 y particularmente en la Flg* ? pasa por encina de 
una pequeSa parto del lado del piHón ¿1 situado en el lodo 
opuesto al cubo 61, do manera que se impide al pifión salir 
por desplazamiento axial fuera del bloque €2 de soporte.
Tal cono se ha representado m  la Fig. 2 y particularmente 
en la Fig. 5, el extremo libre del cubo 61 tiene un taladro 
central 65 que se inicia con un avellanado 66. Este taladro 
65 sirve durante el funcionamiento del dispositivo para alo 
jar y guiar una espiga 67 de conexión que sobresale de la 
velona de una bobina 68 cubierta con un devanado, tal como 
se ha representado en ©1 borde izquierdo de la Pig. 2. Tal 
cojeo se ha representado en las Figo. 1 y 4, el bloque 62 de 
soporte presenta una hendedura 69, sitúale aproximadamente 
en el plano del eje de rotación del órgano 40 de arrollamien 
to, la cuál se extiende en toda la longitud áel cubo 61. Sa­
ta hendedura presenta bordes laterales convergentes hacia el 
cubo 61, tal cojeo se ha representado en la Fig. 4. &  el cu­
bo 61, mi  craso en la parte 70 de la rueda del órgano 40 de 
arrollamiento se ha configurado una ranura axial 71 que se 
extiende en toda la longitud del órgano 40 de arrollamiento. 
El fondo 72 de esta ranura axial 71 no está situado en este 
caso paralelamente respecto al eje de rotación del órgano 40 

de arrollamiento, tal como puede verse en la Fig. 5* El ex­
tremo más alejado respecto al taladro 65 de este fondo 72 
coincide casi coa el eje de rotación del órgano 40 de curro-
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llaaiento. Besa® aquí, este fondo tiene un desarrollo diver 
gente i es decir, va Reparándose cada ves más del eje de rotj 
ciÓn hasta un vórtice redondeado 73 situado aproximadamente 
a la altura de la profundidad media del taladro 65# para rol 

5* ver & acercarse seguidamente al eje de rotación y para termj,
nar en el lado frontal del cubo £1 en una arista viva 74 de 
corte. - - -  - -  - -  —  -

Astea de la puesta en morena Sal dispositivo 10 se 
ajustan entre otras cosas las piezas 45 y 46 de tope da tal 
manera que al final de cada carrera de la barra 23 de tracción 
la ranura axial 71 en el órgano 40 de arrollamiento se «ncu«£ 
tre exactamente alineada con la hendedura 69 en el bloque 62 
de soporte. Durante el funcionamiento de la instalación se 
mueve entonces el dispositivo 10 de manera relativa respecto 

16. a la bobina 66 de tal manera que la espiga 67 de conexión
(véase la Eig. 2} penetre en el taladro 65* Entonces el ex­
tremo del arrollamiento que todavía se aleja como trozo B de 
alambre de la bobina 66 penetra a través de la hendedura 69 

en la ranura axial 71. 2an pronto como se ha alcanzado esta 
20. posición, «1 cilindro 17 as sometido a presión, lo cual pro­

duce una rotación rápida del órgano 40 da arrollamiento* Be­
bido a que el fondo 72 de la ranura axial 71 es excéntrico 
m  toda su longitud respecto al eje de rotación del órgano 40 
de arrollamiento, el trozo 15 de alambre es retorcido de ¡nane- 

25* ra apretada alrededor de la espiga de conexión introducida en
el taladre 65» haciéndose seguir el alambra necesario para es 
te fin del extremo opuesto al de la bobina 63. Hay que tener



m  cuenta que en esta operación, no se requiere cingla extra 
so libre Se alambre. La reserva de sísate» necesaria para 
el arrollamiento de la espiga 67 de conexión se encuentra 
disponible en m  bucle sometido a la fuerza de un muelle 
que sigue a la bobina 63. ¡Satoncao» tan pronto como se va 
terminando la reserva de este bucle o cuando la tensión de 
muelle en el alambre D ha alcanzado un valor determinado* 
la parta del alambre guiada a través del órgano 40 de arro­
llamiento se encuentra en contacto con tensión creciente so 
bre el fondo 72 del órgano de arrollamiento. ‘Seta tensión 
creciente es la causa de que el alambre resulte cortado en 
la arista 74 de corte, es decir» en la carcanía directa de 
la espiga 67 de conexión. Bebido a ello se producen dos ex­
tremo s de alambre, uno de los cuales, tal como se ha di dio, 
queda en la cercanía directa de la espiga 67 de conexión, 
mientras que el otro extremo es sujetado por una pinza accio 
nada por ejemplo por el microcontacto 44 que recoge el resto 
del bucle da reserva, de manera que el dispositivo 10 queda 
preparada para la fijación de un nuevo extremo do devanado sin 
que sea necesario un "enhebrado". ------ - - - - - --- -

Mientras que en el ejemplo de ejecución representa 
do en los planos la alineación áe la ranura axial 71 con la 
hendedura 69 queda facilitada porque para el accionamiento 
del órgano 40 de arrollamiento se utiliza un accionamiento 
con arrastre de forma, se podrían prever también otros me­
dios -en el caso de utilizar un accionamiento que fuese úni­
camente por fricción-* pera alinear por lo menos al comienzo 
de un ciclo de trabajo la hendedura 69 con la ranura axial



71, En el caso da que no se deseas* arrollar sobre la espiga 
67 de conexión un arrollamiento irregular» sino un «rroll^ 
siento uniforme con una espira contigua a la otra, puede 
preverse en el diámetro exterior del cubo 6t usa rosca fina 
que engrane con una rosca interior situada en el bloque 62 
de soporte* Natural»ente, en este caso tendría que elegirse 
una mayor anchura del dentado 41» debido a que el árgano do 
arrollamiento ejecuta además de su movimiento de rotación 
un pequeño desposamiento axial.

Ü 0 f A

So declaran de novedad y propiedad para España» 
sus territorios y piases de soberanía» las siguientes:----

g n u o i c A c i o o s

1«~ Perfeccionamientos en los sistemas pera fijar 
los extremos de devanados de bobinas eléctricas en espigas de 
conexión, situadas en el cuerpo de la bobina» mediante el 
arrollamiento sobre las mismas de eeadoe extremos del devana 
do, con un Órgano de arrollamiento alojado de amera rotato­
ria, accionabi© y que presenta una abertura axial para intro 
dueir en ella una espiga de conexión» el cual tiene un peso 
situado desmanara excéntrica respecto a su eje de rotación 
pera alojar el extramo del devanado, caracterizados porque el 
paso m  una ranura axial (71) que se extiende a lo largo del 
órgano (40) de arrollamiento, la cual puede alinearse cagó» 
una hendedura longitudinal (6$) configurada en el soporte
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(62) del árgano (40) de arrollamiento.---- -—  - - ----

2.- Perfacciónasientos eagÚn la reivindicación 1, 
caracterizados porque el árgano (40) de arrollamiento está 
configurado como rueda (70) con un cabo (61) alargado por 
uno de oub lados» cuyo diámetro exterior está alojado en el 
soporte (62), mientras que en el perímetro (41) de la rueda 
actúa el accionamiento (37) del árgano (40) de arrollamien- 
to.

to.

3.- Perfeccionamieutos según la reivindioacián 2, 
carácter izados porque la rueda es «a pi&áa (70, 41), el cual 
puede accionarse partiendo de un accionamiento (24, 31, 32, 
37) de cremallera.---- —  - - - - ----- _ _ _ _ _  —  _

\%

4.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizados porque el accionamiento (24, 31, 32, 37) de 
cremallera presenta una cremallera (24) accionable con moví 
miento de vaivén.-------------------------------------

20.

5.- Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque el movimiento de vaivén da la ©remalle 
ra (24) está limitado por topes (51, 52), estando alineada 
por lo menos en una de las posiciones terminales de la crema 
llera (24) la ranura axial (7t) en ©1 árgano (40) do arrolla 
asiento con la hendedura longitudinal (69) en el soporte (62).

6—  Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterizados porque loe topee (51, 52) pueden a justarse y



fijarse en Xa dirección, del movimiento de la cremallera (24)

7.» Perfeccionamientos segón la reivindicación 1, 
caracterixaclos porque el fondo (72) de la ranura axial (71) 
está dispuesto en el lado frontal del órgano (40) de arro­
llamiento opuesto a la abertura axial (65) en la cercanía 
directa de su eje de rotación* --------------------------

Si.'- Perfeccionamiento» segsln la reivindicación 6, 
caracteris&áoe porque entre el lado frontal del órgano (40) 
de arrollamiento más cercado a la abertura axial (65) y el 
fondo (72) de la rasura axial (7f) se encuentra una «arista 
(74) de corte. ------ - - - - —  - - - —  - ~ —  « - -*

9. - Perfeccionamientos segán la reivindicación 7,
caracteriaadoa porque el fondo (72) de la ranura axial (7t) 
tiene un desarrollo constantemente divergente desde el extra 
so aí* alejado do su abertura axial (65) basta un vórtice 
(73) respecto al eje da rotación del Órgano (40) de arrolla­
miento* siendo convergente hacía el eje de rotación desde el 
vórtice (73) hasta la arista (74) de corte*--------------

10. - Perfeccionamientos segó» la reivindicación 9»
caracterisados porque los bordo* da los flancos, así como 
los bordes terminales de la ranura axial (71), excepto Xa 
arista (74) de corte, están redondeados* ---- -----------

*1«- Perfeccionamientos segó» la reivindicación 2, 
oaracterieadoe porque la hendedura (69) está limitada en el



soporta (62) mediante bordes laterales radialmente divergen­
tes hacia fuera. - — — ---- - - - - - - - - - — — —— — — —

12.- Perfeceionss&Gntoa según la reivindicación 
11, caracterizados porque la ¡anchura ce la rasara axial (71) 
en el órgano (4$) de arrollamiento es mayor que Ir anchura 
más pequeña de la hendedura (69) en el soporte (62).---- -

13*- Perfeccionamientos según la reivindicación 4 
6 5, caracterizados porque entre la cresmllera (24) y el pi 
Són (41, 70) se ha previsto una transmisión reduotora (31, 
32, 37) de ruedas dentada®. - - - - - - - - - - - - - - - -

14. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2,
caracterizados porque en la rueda (41) actúa un accionaaien 
to de vaivén con arrastre de foraa. - - -  - - —  — *----

15. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque el sistema es apto para su utilización 
en una bobinadora para bobinas eléctricas que trabaja según 
©1 principio de las continuas de hilar.- - - - - - - - - - -

16. - »PWFBeClQ!tmiWTO& m  W S  SISTEMAS PAPA FI­
JAR tos sxxrebos dts íssvmasos m  bobinas slectkicas m  espi 
gas m  m m x t m ”. ----------------------- - ---------------

Iodo ello conforme ae describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de diecisiete hojas foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras y de dos lúmlnao
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¿e dibujos que la ilustran.
MADRID, 2 2 ABR. 1975
A A. M.CUREU.SU8&L
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