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HENORTA DESCRIFEIVA

s presente invencidn se refiere a wnus perfaccig
nanientos en los mecanismos para aplicar cinta adhesiva &g
br&lm‘bobinade almbre,. W MR We B W WE W G G MR S N AR SR W e

%n la fabricacifn de bobinas de slambre e conce
cido el procedimiento de amegurar los devanados de alambre
nediante wna capa de cinta adhesiva, por ejemplo mobrae el
cuerps de la bobina. Ia presente invencidn tiene por fing-
1idad 1a creacidn de un mecanismo que opté en condiciones
de splicar sutondticamente arrollamientos de cinta adhesi-
va s3cbre bobings de glanbrge = = = = = = w « = v - = o - -

£l mecanisme seglin la invencién se carvacteriza
por un scporte que Puede moverse entre una posicifn de re-
post y wa posicidn de trabajo y que presenta una zapata
de aprefomiento para la cinta adhesiva desiinada para ac—
tuar sonjuntamente con ia bobina en la posicidn de trabajo,
w carro desplazable en sl soports entre dos posiviones
torminales transversalmente respectc ¢ eu direccidn de mow
vimiento, el cual estd provietc de medicm para arrastrar
¢intn adhesiva en la direccién de 1la sapata do apretamien=
%o al meverse hacia una &s sus posiciones termiszles, ¥

por una cuchilla que ge pucde mover et un trayecto situado
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traneversalinente respecto s la direccifn de movimieato del
CATLOy &l cual trangcurre entre wma de sus poaiciones fere
minsies y ia sapata de aprelanlenio. = w w = v~ e @ o e -

tn mecanismo de entn elass es particularments
adecualo parm su aplicacifn on wuna bobinadora automdiios
an la que las bobinas de alambre situsdas sobpre sendas
ptas de bobinado pagan con wa irayecio clroplar o cOn uk
frayectc lingal por el diaspositive que forma una satacidn
ds trabajo ds la miquina autosfiican. Gracies a la AL prsanim
cifn basculable del mcports os positle sscar la sepata de
apretamtento fusra del trayecio de movimionts de 188 bobiw-
nas de olawhre soporialas por las plas de bobinado con el
f£in de fueilitar su movimiento hacia 1a posicifa de trabe-
jo del dispositivo y fuera de &ste hacin la pgiguiente saty

el de mm;iz},.n--n*q»mu-nu-&mnqa«nwo

fa loe plance se ha represmmiadc a tftuloc de
ejemplo un modo do ejecucifn del meranimac sepdn la iloven=
cifi,. 108 [lANOS DOEBLIANT = = « w = o e - o oo o

1a Pig. 1 &l mecanisme en vista en planta y pamwe
nialmtemawci&..---na-a---um-»-.-«.........-

ig Pig. 2 un alzade loteral del mecanimme sozin

1‘?13. 1« - e B A W N W R W W W W A G e N R e e g R e R
in ?ige 3 wna vieta frontal del HOCSNIOBG. < = =

I el ejample d8 ejscuciin del mecaniswo Tepre
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sentadc ex 1os planocs, oste Witimo comprende como geporte
para las divernss pisgas de ln wicme una caja 50 de engrg
najes, la cusl ootd dispuents de maners estacicnaris rege
pecto @ wea mess revllver girateria no representads en lom
plmmon gobre un baotidor de pfouing. Ia mesa reviiver ils~
va en un planc horizontal, el cusl est4 designado en ig
Pige 2 por O, wnas pias de bhobinade no representadas en

1om planoz, 1a8 cuales estdn dispugsitan radiglmente respeg
$o 2l eje Ge rotacifn de la Bedn YOVELVED. = = = = - -~

En ung de sue superficies laterales ia caja 50
de engrangjes lleva wn redillo ﬂa&mgad@ estrindo 2 Qo=
giomado por un motor 1 do engransjes a través de uns co-
rren 1a. Paralolamsnte rogpecic 2l eje del rodilio descar-
gador 2 se cncusniTs dispueste en el mismo lade e 1z caja
de engrannjes w pivote 3a nobre el que Se encuentra w2 ro
1le 3 de slisentacién de einta sdhesiva. Hedignte ¢l rodi-
1lo demcargador 2 se extras cinta sihesiva K del rollo 3
de alimentacidn de cinta adhesiva, siendo conducida por ma
rodille 24 de cambic de direceifn, el cual puede desplazar
ae horigentalmente, hacia rodilles § de gufa. Intre el ro-
dille descargador 2 y los troo prineros rodillos 6 de gula,
el rodillo 2a de vamblo do direociln forma un bucle § do
raperva de cinta sdhemive, sl cual e mantenide bajo ten—
sifn medistite wn eilindro 5 de aire comprinmide que produce
el desplazemiento del rodilio de cambioc de dirsecifn. Cada
ver que e ba consuamido la longitud de la cinta sihesiva
gue se¢ encuenira en ¢l bucle de reservd, Se conpein el Ro-

tor de eugranajos a través del microcemfacic € asigande al
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rodilile de csubic de dirgccidn por el trayschio de desplaga
mignto, oon ¢l £in de extracr wn nuevo tramo del rollso 3

do alimeniacién de cinta adhesiva. Sote trame extraldo de
cinta adheniva vuslve a almacenaras a continuaeidn en la
forms del bucle 4 de reperva medignte ol deosplasamiento del
rodillo 2a ds combic de direccidn hacia la pomicidn termi~
nal representada en el lado igqulierdo de la Pig. 2+ Josde
108 rodillos 8 de guin la cintn adhesiva K en conducida ha
oia woa euperf.cie estacicnaria 9 de camblo de direceidn,
1z cusl prosenis uns forma cilfndrica y ouyo sje del cilin .
dro e9td dispuesto horisontalmeate perc con un dugulo da
45% aproximadenmnte respectc & los ejos de lop rodillee 8
de gufa. la posicidn de 1a superficig S de cambic de direg
cidn puede modificarse modiants mn tormillc 10 de ajusle.-

ia cintn adhesivs, la cual se desliza con s dop
0o 1o athegivo sotre la superficie § de cambic de direc-
cifn, axperimanta un cambio de direcciln de 902, de manera
cqua o partir d¢ entoncos transcurse aproximadsmente s sen
+ido horigontal a lo largo del lade fromial de la waja 50

“Wim,*unnunmnunuwwun-nuumuuﬂ

o ol lamde frontal ds la caja Ge eugraunjes e
encuentra alojado de mancra dbasculable alrededor de un piw
vote horizontal 13 de baoculacidn (Fig. 3) wm soporte 60,
i oual Lleva & 8% ves um carre 1 que pusde desplazarse a
10 large ds uwna barra 62 de gufs (Fig. 1). @n la ¥ige 3 ol
sopurte se ba representadc en su posiciln de repose mediag
%o lfneus de trasos continuos, mientres que el cerro se ha
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representade mediante 1ieas de trages continucs en su po-
gieidn terminal del lafo derechs, contigus o un pie 11 de
epretagiento gue estd fijado de mwmers rigids en ¢l sopore
te. EL carrc 18 1leva un redillo 19 dispuesto paralelsmem=
%s regpecio ol pivote 13 de bsseulacidn, sobre ¢l cual
transeurre 1o cinta adhesiva K haecin el pie 11 de sprefa~
atentc. Cuande una bobing de nlambre se encumira en 8l .
dimpositivo sn posicidn mlineade, e desiry cuando su eje
transourre paralelazente respecto al pivoie 13 de basculas
ciln, el soporis 60 e bapeulsdo desfe la posicién de ropp
8o dibujada con liness d¢ trazes continucs & la posicifn
de trebaje dibujeda con lfneas de trazos y punbos. La cine
ta gikesiva K o¢ pone entoncen en contacio con gu lado ade
heaivo con la zuperficie de la bobina de alambre esbozade
e la Fig. 3, desigiada por 14, siendo apretads por el ple
11 do spretamiento contra la superficie de esta dltima.
guande la pda de 1la bobina giva entonces mediante medios
de accionsaiento no representados e los plonos, &6 efec-
tia ¢l arrastre de cinta adhesiva desde el bucle 4 de vo~
serve n travds de log rodillos 8 de zufa, la superficie 9
de canbic ds direcci®m y el rodillo 19, de manera que 80~
bre la bobing de alambre se forma por ejemplo unm vuslia
comieta de cinta adhesiva. Antes o durante la formacidn
do ia vuelia completa de lm ointa adhesiva oohre iz bebina
14 o acciona 6l eilindro 15 de aive comprimido, el cusl
efecifia medignte man cremmlilera 16, wna rusds dehtada 17 ¥
W pifién no represontade ent lom planod, ¢l cunl engyons el
wn dentado correspandienis em 8l cavre 18, el Gesplavamien
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to de sute carro haclia ou posieidn torminal mis alejsda
respecto al pie 11 de zprotamiento. Hientras tanio, el ro-
dilloy gue pusde girar lidremente en el sentido comiraric
a las agujss del reloj, rueds schre la clnta adhesiva.

Se cuando 1a pids de la bobina ha recorride wa determginado doe
gulo de giro, se efectia el accienamiento del cilindro 20
de presidn, el cual bascuia a través de un braze 21 la oue
chilla 22 basowliable alrededor del pivots 13 de basculo~
cifn, de menera que la cinta adhesiva resulis cortada oo

10, punto mitusdc entre 1a bobina 34 y ol rodillo 19, Cummdo
¢l axiremo cortado do la cints ndhosiva ha qusdado compie
taments arrollade scbre 1la bobina 14, el ecporte 60 yuelve
2 basculay hecia ia posicidn de reposc medispete el ciline
aro 12. Cumndo so llega a esta posicifdn de repono, W soe

15 ldente G4 fijado en gl soporte acciong uns vdlvala 23, 1a
cusl produce un Movimiento de carrera del cilindeo 15, 1
cusl produce a2 eu ves un desplasamiento del oarwe 13 haola
au pogicidn tarminal contigua al pie 11 de apretaniontite
EL rodillo 19 contiene wn tringuete gue nolfin oo la direcw

20, cita de lan agajas deoi reloj, sl cunl evita & giro del o
lindre bajo la traceidn de ia cinte adhesiva que se produs
o 3 couss del desplasamiento del carro. Do modo sorreNpin
dionte, cusndc pe efectda el movimiento de desplasaniento
del carro, se produce al transporte de cinta ashesive g la

25 posicidn de preparsciin a travds del pile 11 de& aprotamia.
to. Cots €110 el diepoaitive peld preparadc pava aplicar
oints adhesive a wng noeva bobins, ten pronto come esta S
sims g8 bs pliuado en 1z posieidn corrsspondiontoe m « = =
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El cambio de direccifn de 909% de la cinle adhesi
va representatic en log plenocn proportioss lp pran veninje
gue para el siojamiento del rolle de alimenieeifn aaf coue
sara lz extracoifn del tucle de reserva pusde aunstawirge
hacia el fondo del sapscic (aproximadamente raiizimmute dg
lante ¢s las phas de las bobinas). Con ello es posiblie ha-
cer segulr las estaciones de trabaje en el cantorno de 1a
mesa rovélver con Wwis seyaracidn (divisifng relativamente
peguelia enire sf. el miams modo, el espacic situado por
enciss o por debaje del soporie gueda 1ibre, de manern gus
pusle disponerse wna piuralidef de digpooibivos sl uno e
cima del otro. Los cilindves 12, 15 y &0 &s presiln pueden
oster configurados en este caso para el accimamiento con
Junte Se los sopories, caxrrdss ¥ cuchillas, regpecliivanehe
te, de wne pluralidad de dispositivog. I comscnencis con
ello puede configurarse la mesa revilver oo una piurali~
dad dc pigog, do maners gue og pucde sumentar el nduerc de
ias pdas de bobinado de wna mfquing sin sumentar substen-
ciglmente ia superficie de base utilizada. = « =~ = == =«

i o 2 A

Se declarss Se novedad y propiedsd parz Empaiiay
sus territorics y plazas de soberanis, lame siguientest - -

1.~ Terfecclonanientos ¢u lon nmecoiancs parn
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aplicsr cinta adhesiva sobre ma bobing de alaulwe, carat-
terisados por w soporde qua pusde Doverse iYW WNa popie
cifn de reposc y unz popicidn de trobaje y gue presonia
una gapats do apretamiento parg ia cinio ndheoiva dooblinge
da para actuar conjuntasente o ia bobine m ls posicldn
de trabajo, W carre deoplasable en el woporte entra dos
posicicuen terminalss transversalmeate rovpectv a ou divep
cif do movinmiento, ol cual eetd proviaic de medios para
arvestrar cinta adhesive en ig direceidn de la sapata de
apratamiento al moverse hacis una de suz popiciones tormbs
nales, ¥y por wa cuchilia que e puede mover ¢n i trayaec-
to situado tranaversgimonte regpectc s la direceiln del mg
vimiento del carro, ol cual iransourre mﬁm uns 66 BuS po
picicnes terminales y la 2apato de oprotamionte w = w w =

2.~ Pferfeccionamientos megd la reivindicacidn
1, caracterizadons porgue & ooports esd alojado de panera

3.~ Porfeccicnamientos sogin lo retvindicacidn
2, caracterisados porgue los medlos de mrrasire prevision
o el curro compranden tn rodillo gue puede glrar alrede-
dor 46 wn oie situalo paralelamenie respecto gl aje de bop
cwlacids del soporte mn una de lan direcelones do gire y
ostd bloquendo por wn trioguete en la otivn diveccidn de gl

4o~ Darfeccionnmisntos segdn la reivindicseliln 2,
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caracterizsades porgua lacuchiuam&emmumm tra-=
yecto vireular cuys centro o encuentra oi ol eje de buseu

See Parfoccionanientes segiin lg reivindicaeidn
1, caractevizadon por un rodillo descargndor dimpussto en
fngulo recio rempecio sl ¢jo de bameulpvidn, un pivote dig
puento puralelaments respects o esie Uiftimo pava um rollo
de alimentaciln de cints athesiva y uns disposicidn de cap
bic do direcciln para 1o CiNiRe » @ = w = w = w - o = - -

6= Perfoccicnamientos segin lap relvindicaciow
nes 1 y 55 carscterigados peorque la disposicifn de cambio
de direcciln prepenta waa sugerficie estacienerin de cone
bio de direcciln de formma cilindrica vera Ia cintae — « -

T Perfocolunonientos sepin las reivindicacioe
ves 1, 5 ¥y 6, caractorizadon porgue el eje de la superfi-
eie de cambioc de diresci&n pusde ajusterse on el esnaclo.-

8ew Parfoccicnamienios segdn la reivindicacitn
5y coaraeterizsdon por medios para la formacidn de un bucle
do reserva entre el rodillo descargador y la disposicidn
dg combio do Sireccisile w e w v W w o www wo- . ow . -

Gow “mccxommmﬁs B 08 HUCANINEOS PARA
APLICAR CIRRA AMESIVA SODRER WA BOBIRA DB ALAKIHE", w = -

Yodo allio comforme sSe deseribe y yreivindiea en
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ls presonts memoriaz qua consia de once hojes, foliasdas y
mecanograliadas por wa gola de Sus carsa, y de tros Zige-
res gue la ilustrsds
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