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Reta invencidn se refiere cn general a mejo-
rag nuevas ¥ dtiles cn mdquines de.coser, § nds particu~
lormente & un mecaniemo de perada mejorado para ndquina

de coscr,

@5 bien conocido disponer mecanismos de pa-
rada vara maguinas de cpser cil los que ¢l eje de acéidna—
miento principal de la ndquina ce separa primeramente de

la polea de accionamiento, desoudes de lo cual se,permiteﬂque

la wméquina marche por incrcia durante un corto periodo se-

© guido de la parada brusca de la ndcuina. Sin embargo, estos

mecanismos de parada anteriores permitian'normaimente sélo
aproximadamente mcdia revolucidén despuds del desembrague dsl
embrague antesg de que ce parara 1l mdquina, Elrresultado_neA
{0 era gue no se habia reducido de manera importante la ve—-
locidad del eje en el momento en quec era bruscamenté'parado.
De cceuerdo con esta invencidn, se propone.
proporcionaf un recanismo de parzda mejorado gque inclu-
ye dos levas de control senaradas dque son ajustables umi
con relacidn a otra v cue estén asi relacionadasaéon gl
resto del mecanismo de parada, en el que se permite que
el eje de acclonamiento principal merche por inercia cen-
t;é’una v una y medis revoluciones antes de que el eje de
acelonamiento principal sea bruscamente parado. Ademds,
disponiendo dos levas nera eontrolar el funcionamiento del

mecanismo de parudz y hoclendo & las levas ajustables una



con relacidén a otra, pucde efecctuarse un ajuste para aumen-

tar o disminuwir el tiemwo de marcha yor inercia del eje de

- " pecionamiento. Hate ajuste pernite comnensar las ligeras
diferencias de la fabricacién y del montaje de cada mdqui-
5 na.

Lo mayor reduccidn de velocidad proporciona-

~ da por el tiemwo aumentado de moarcha por inercig del neca~
. : -ﬁismo de varada de esta invencidn tiene las siguientes ven-

: 7 tajas:
. 10;9 ffrl ' 1, lenos desgaste sobre las partes que inter-

............

. owienen en la parada de la méquina.
‘L"?;"'rf" 2. e reduce el ruido en el momento en gque se

para la mdgquina, ,
o 3. Hay menos efecto de vuelco en la méquina,
'fjifsf S : 4o Sc impide una ciclacidn doble de la midquina.,

’:;;Qf;-l‘,': , Teniendo en cuenta los anteriores y otros ob-

Vrﬁfli;. fjetos que aparccerdn en lo que sigue, se comprenderd més
S _,-claramente la naturaleza de la invencidn con referencia a
i?l;n. - lansiguientg descripciéﬁ‘dctéilada, a las relvindicaciones
EEO‘ﬂt 1'adjuntas v a las diversas vistds ilustroedas en los dibujos

E gue se acompaiian:
‘ dn Llos dibujog:
_ La fipura 1 es uwna vista en alzado lateral,
con partes arrancadas y mostradas en scccidn, de una maqui-

25" " na de coser gue incorpora el meécanismo de narada de esta

’

"
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“detalles del uccanismo de parada.

el mecanismo de para 1da.

invencidn,

Ta fipura 2 es una visgta en plantaifragmenta—

“ yia de la porcidn de base de la ndquina, con partes arrar-

cadas y mostradas en scccién, e ilustra los medios de accio-
namiento del mecanismo de parada.
La figura 3 es una vista en alzado fragmenta-

ria del otro lado de la.méquina respecto de la figura 1,

. con partes orrancadas y mostradas en seccién, e ilustra otros

Ia figura 4 es una vista en perspectiva, en

'-desplece ordenado y a mayor escala, del conaunto de 1evas

La figura 5 es una vista en alzado frontal, a . -

. mayor escala, de los discos de leva de parada nontadoss = -

La figura 6 es una vista en seccién fragmenta-'

'jrla tomada a lo largo de le linea 6-6 de la flﬂura 5. mues—'

‘-tra adicionalmente log detalles de los discos de 1eva.:>;l=

S

T - Antes de hacer referencia a los dlbugos, 86 -

1isenala que el tipo ‘de méquinas de coser para el que se ha ;
;'ifdesarrollado el mecanismo de parada mejorado se-conocerco-;:'
Tmo'méquinas de puntadas en grupos o miquinas cfeclicas. P~
- 'picds de estas miguinas son las descritas en las patéﬁtesg'
- mnorieamericanas nimeros 2.511.367 v 2.609,773, concedidas

‘a George W. Nelson, y en la patente ntmero 3.509.,838, con-

cedida & Richerd ¥. Bowin. Ademds de mdouinas de coser
- 1




" “botones, este grupo de mdquinas incluye también mdquinas
de hilvanar del tipo descrito en la patente norteamerica—
" na nfmero 3.749.041, tambidn concedida a Richard E. Bo-
win,
,7. Haciondo ahora refercncia a los dibujos en
detalie, se verd que la méquina estd generalmente identi-
floada por el nitmero 9 e incluye un wmontante vertlcal 10
que tiene uma porcidn de base 11 ¥ una sub-bace 12. Exten~
dléndose horlzontalmente degde la porcién de base 11 hay
" un brazo ‘de soporte de pieza de trabajo 13 que estd deg~
z_tlnado a llevar un ojo-gufa y un cortahilo convencionales
w't(no mostrados). Por encima del brazo 13 y extendiéndose

'fhoriZOntalmente desde el extremo superior del montante

;,i§ertical.lo hey un brazo en voladizo 14 que tiene en su
extremo exterior una por016n de cabeza 15. Una barra por-
y taaguaa 16, que lleva una aguja 17, cs st4 montada para mo-
fﬂ,_ygmlento en valvén vertical en la porcidn de cabeza 15.
"; Un eje principal 18 estd montado para rota-

ci6n en la base 11, y ha de entenderse que cstdn previs—

%o medlos de accionamiento convencionsles desde el eje

: 5pfincipal pars acclonar las agujas ¥y el ojo=gula, a fin

e e jecutalr 1la operacién de puntadas deseada, tal como
fiaar un botdn a une pilezae de trabajo. Comoquiera gque es-
"3tos medios de accionamiento no forman norte de esta dne

venc16n, no se ha intentado ilustrar los mismo o describir




adicionalmente los detailes de los micmos en esta memo-
ria.
Come sc -muestra clevamente en la figura 1,
el eje principal 18 goporta una excéntrica 19 que estd
5 destinada a hacer bagcular un micwbro 20 de una parte a
otra a travds dc un crco adecuado en cada revolucidn del
eje principal,;18., Durante un ciclo de puntadas de la ma-
quina, la_ba§culaci6n del miembro 20 cs wma basculacion
en vaclio vy no realiza ninguna funcidén. Sin embargo, al
10 . completarse un ciclo de puntadas, el extremo inferior de
una barra articulada 21 es desnlazado hacia la izquierda
2 la posicidn mostrada en la figura 1, de modo:que su re—
salto 22 se encuentra cn 1z trayectoria'de une porcidn
,qué se extiende lateralmente 23 del miembro 20. En es-—
:15 te momehto la basculacidn del niewmbro 20 por la excéntri-
ca 19 nroducird un movimiento hocia abajo de la barra ar-
ticulada 21. . '
#l extremo suverior de la barra articulada
99 est4 concctads para pivotamiento a un brazo 24 de uma
53 - palanca elevadora de sujeclén de bobones 25 que estd mon-
tada a pivotamiento medionte un espdrrago 26 en el brazo
en voladizo 14, ®1l brazo que se¢ cxiiende hacia adelante
27 de la palanca 25 sonorta un vdstago que se extiende ha-
cla abajo 28, el extromo inforior del cual se extiende lam

25 teralmente y sonorta un rodillo 29, EL rodillo 29 estd

23.5.75- -6 -
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destinado a coonerar con la superficile inferior de un vig—
tago & manera de gancho 30 ase erurado a un mecanismo de su-
jecidn de botones 31l. ELl mecanismo de sujecidn de botones
es del mismo tino que el descrito en las patentes norteo—
mericanas anteriormente mencionadas ndmeros 2.511.367,
2,609,773 ¥ 3.509.838. Zgtd montado para nivotamiento en
la armazén de la mdguina mediante un vdstago 32+ Bl miem-

bro de sujecidn 31 es normalmente cmpujado hacia abajo du~

7;ante'un ciclo de puntadas por un muelle 33. Cuando el Vg

‘tago 28 es elevado ¥ a su vez leventa el véstago 30, el me-

canismo de sujecidn 31 vivotard alrsdedor del vdstago 32 ¥

levantard la porcién de retencién de botones del mismo se-

. paréndola del brazo de soporte de pieza de trabajo 13.

Durante un ciclo de puntadas, el extremo info-

“rlor de la barra articulada 21 cstd normalmente retenido en

una p091016n o la derecha de la mostrada en la figura 1 de

modo que el recalto 22 del mismo se encontrard fuera de la

" grayectoria de la worcidn que se extiende lateralmente 23

del miembro 20. Sin eubardo, cuande la néquina estd en re-

poso, estas partes se encuentran en las posiclones llustra-

das en la figura 1. AL ponerse et marcha la mdquina, el ex~

tremo inferior de la barra articulada 2l se moverd hacia la

)

“‘derecha (fisura 1). Hsto e¢s efcclusdo mor la accidn del ope-

rario sobre un pedal o nulsador de rodilla (no mostrados)

que producird un novimiento de basculacidén en sentido levd-
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"ipcéntrlca 19, al bascular el miembro baoculante 20 haré

“giro de un eje basculante de parada 34 al que estd asegu~

rado un brazo 35. Bl extremo inferior del brazo 35 estd

conéctado para pivotamiento a una barra articulada 36, el

otro extremo de la cual .estd conectado para pivotamiento
al extremo inferior de la bharra articulada 21. Justamente

antes de que se complete el nimero seleceionado de punta-

,das y de que se pare avtomdticamente la méqulna, el eje

"lbasculante 34 serd basculado en sentido dexﬁrdﬁlro (fl—ﬁf

gura 1) para.devolver la barra articulada 21 a la POS

016n mostrada en la figura 1 y para poner asi el resaltoi

22 en la trayectoria de la poréidn que se extlende 1ate— _5ff

'1"fra1mente 23 del miembro basculante 20. Poxr: consmgulente,;JJ'"'

en la siguiente revolucidén del eje principal 18, la’ ex—a;

' ,que la porcidn leteralmente desplazada 23 entre en-con—"“
~tacto con el resalto 22 de la barra artlculada 21 ¥ empu—f,'
fae la harra articulads 21 hacia abajo. Esto, como se- ha ,:

' meéncionado anteriormente, dard por resultado la bascula-f.?-;

£
cidn en sentido levdgiro de la palanca 25 © hard’ que el -

. rodillo 29 sowortado por cl vdstago 28, se aplique al vds—

~tago 30 y levante el védstago 30 junto con el meéanismo de *

sujecién de botones 31. ¥n este momento se parard automdti-
camente la médquina. ,
De ascuerdo con esta inveneidn, la méoviha esté

provista de un mecanismo de yarada que representa una me—
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jora sobre el de las patentes de iHelson y Bowin previamen-—
te mencionadas. Como se mucstrz claramente en lag figuras
2 y 3, en un lado de la midquina hay nrevista una palanca
de dmbolo de marada 37 cue estd {ijamente asegurada al eje
basculante de parada 34. La palanca de démbolo 37 goporia
un véstago de émbolo 38 que, a su vez, soporta un émbolo

de parada 39 en su extremo izauierdo (figura 3). Una plu-

~ ralidad de arandelas de muelle 40, que estdn soportadas por
"' el véstago de édmbolo 38, cargen el émbolo de parada 39 ha~-
‘ein 1la izguierda, como se ve en la figura 3, La palanca de

émbolo soporta tambidn una pzlance 4L, cuyo extremo libre

estd provisto de una superficie de leva 4la (figura 2) sus-

“ceptible de ser hecha funcionar para acclonar un embrague

de friceidn convencionzl gue sirve para conectar el eje
principal 18 con una polea mecdnicamente accionada 42. El

embrague de friccidn incluye un disco de embrague que estd

'ﬂ-fijado a un disco de parade 43 que, & su Vez, estd fijado
oal eJe principal 18, E1 dl co 43 estd provisto de un trin-
,f'quete 44 y un enganche 45 (fi?ura 3) gue cooperan con el ém-
'ibdlo de parada 39 al pararse lo mdquina. ¥l éubolo 39 estd

i cargado haclsm el disco de parada 43 por un muelle 46 consc~

tado en un extremo a la palanca de émbolo 37 y en su otro

extremo & la armazén de la mdguina.
' ¥n el otro extrsmo del eje basculante 34 con

réspecﬁo a la palanca de émbolo de naradw 37 hay apegurada
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una palanca 37 que gsonorta un scguidor de leva 48, como
se ve del mejor modo en lag fiblras 1Ly 2. Bl seguidor de

leva 48 cstd colocado pars. colicarse o bordes de discos

‘de leva 49 y 50 moniddos en un cje de levas 51. El disco

49 estd £ijamente montado, sediante un ajuste a presidn,

en un cubo 52 de una rueda dentada 53. EL disco 50 ajusta

“con holgura sobre el cubo 52 ¥ estd provisto de un cubo

54, Log discos 49 y 50 coldn asegurados alneje'dq levas

- 51 por tornillos 55 aue pasan a través de %berturaﬂ terra—-

“jadas del cubo 54 y de aberturas dlarg dasg 56 del cubo 52.7 i

Un. cubo 57, que forma parte del disco 49, -

pronorciona el espaciamiento asroasiado entre los dlgCOS'”

49 y 50. Une zapata ajustable 58 estd situada enﬁre los o
'1discos 49, 50 y estd montada part 01vot&m1ento en un ek—?f':
'”1ﬁfemo sobre el disco 50 mediunte un tornillo 59. Un aﬂu—:,;{ 

'je?o alargado que sc cextiende c1rcuniercn01almente 59a en

- el disco de leva 49 proporciona holgura ¥ féc1l acceso al

tornillo de recalto 59. Un su otro extremo, la zapata 58
estd agegurade enr win de dos posiciones por un Lornlllo

de resalto 60 que pusc sclectivamente o través de wno de-

“dos agujeros 61, Gla del disco de leva 50.

51 disco de leva 49 ticne dos muescas peri-- -

- féricas 62 y 63, cstando deiinide la muesca 62 por esca-

lones G4 ¥y 65, ¥y vstondo definida la rmuesca 63 por esca-

lones 66 y 67. Como resulta fdcilmente evidente de las

- 10 -
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figuras 4 y 5, las muencas 62 y 63 son idénticas y cobdn

- gurada al disco, nosundo-el tornillso 80 a traviés del

sfasadas en 100 groados, siendo log escalones 64 y 36 al-

v 67.

(o)
i

go mds profundos que Log escolones
1 disco 50 estd tambidn provicto de dos cox-
tes o muescas idénticos dimmetralucnte opuestos 64 y &Y de
una forma diferente de la gue btienen lag uuescas 62 ¥y 63.
Las muesgcas 53 y 69 cstdn generaluente en alineacidn con
las muescas 62 v 63 cucndo los diccos 49 y 50 ectdn nontu-
dos en posicidn en cl eje de leves 51. Los didmetros de los
discos 49 y 50 son iguales y én en tal relocidn con la
posicidn de la pulunca 47 cue, cuando el seguidor de leva

-

48 se degplaza sobre los bordes de Los discos, el eje bas-

culante 34 estd colocado pare mantener ¢l dmbolo 39 fuera

de canbacto con el disco de porade 43.
Con lo zavata Hu en la poslcidn ilustrada en

las figuras 3 y 4, la zopate 50 UlOGUOu o cubre la nueg

63 de modo que lo mdgquing realismerd wn ciclo completo o do-

ok

‘rd 16 puntadas antes de parvarse. sgbo nermitird que se co-

sa un botén de cuatro agujerogs. Si ge Q—mca coger un botdn
de dos agujeros, por ejoimwlo, la zapatn serd elevada v ase
uje

ro 6la. Con Ia zapate cn esbu posicidn, la muosca 63 ssto-

(‘b

v

‘rd a2l descubierto y la wmfiguing se parard despuds de coda

ocho ciclos dc puntudes,

Con le miquina cn cu posicidn normal o parada,

- 11 -




la palanca de émbolo de parada 37 y los discos de leva 49
¥ 50 se encuentran en las posiclones mostradas en las fi-
guras 1 y 3. Para iniciar una oporécién de puntadas, el
operario ownrime wn pcdal'(no sostrado) cue estd conectado
-5 mediante una cadena 70 a una palanca.70g montada para pi-
votamiento en la sub-base 12 de la mdguing por medio de
una ménsula 71. La palanca 702 nivota en scntido levdgiro
¥y oun espdrrago 72 sonortado por ella hace contacto con un,'
brazo que sc extiende lhacis abajo 73 de la paianca de dm—~
10 . bolo 37 para pivotar la palanca de démbolo en sentiddtdek—_
B trdgiro y hacen que el dmbolo 39 de la misma deje de apli;
'VCarse al disco de porcda 43. &1 miswo tiempo,:la-supérfié.
. cie de leva de la palanca 41 nctda sobre la polea 42 parél;
aplicar el embrague y conectar asf{ la nolea mecénicamenﬁerjf
. 15' " " accionada 42 con el eje de accionamiento principal 18 para
o refectuar la rotacidn del eje de acclonaniento 18. - ,7
Con rorlorencia o la figura 1, la palanca 47 See
ré'bivotada en sentido levdgiro para scparar el éeéuidér.de,,
: leva 48 del escaldén inferior 64 de la mucsea 62 en el aiépoa
20 -0 - de leva 49. La mfquina coumienza ahora el ciclo de costura
 con el seguidarde leva desnlozdndose sobre los bordes de
‘ log discos de leva 49 ¥y 50. &1 cje de levas 51 es acclona-
do en sentido dextrdgiro mor un cngrangje adecuado situado
;en’la.base de la mdguina, de modo gque los discos de leva 49

25 - ¥ 50 giran a razdn de una revolucidn por c¢ada 16 revoluciones

23.5.75 _ ~ 12 -




“del eje de a001onaﬂ10nho principal 18,

Ta mdguina continda siendo acclonada por la

",4?';; "polea 42 hasta que la muesca 62 del disco de leva 49 se

~ aproxima al seguidor de leva 48, 3n este momento, el se-
5 ; guidor de leva 48 cae desde ¢l borde de los discos de le~
o Va749, 50 sobre los egcalones 65 del disco de leva 49. s~
g ta ligera caida hace girar el ejc bazculante 34 en sentido
"1;r;ﬂ~5'dextr6ﬁiro. Como s¢ ve en la figura 3, la palanca de dubo-
10 de parada 37 ¢g hecha bageular ligeramente en sentido
levéglro moviendo cl émbolo 39 hacia el disco de parada
‘43, La palanca 41 es hecha bascular lo suficiente como pa=
‘ra hacer que su superiicie de leva separe la polea 42 del
embrague y del eje de accionamiento principal 18 de la md-
quina. En egte momento, a la miguina le resten aproximada-
'i menﬁe 1 a 1-1/2 revoluciones de su ciclo de costura. La mé-
qulna, al quedar separada de la polea 42, marchard simple-
fimente por inercia hasta que se pare. La poslclon del émbo-
10 39 en este momento egté toduvia lo bastante lejos del
dlSCO de parada 43 como nar grmitir-que el trinquete’ 44
'er-el enganche 45 pasen del émbolo 39 en gentido dextrdgi-
©. . roa
ST Hsciendo refcrencia wa vez més a la figura
 '13Xée'veré que la rotacidén continuzda de los discos de lew
va 49 ¥ 50 herd cue el scguidor de leva 48 calga desde el

escalén 45 al csealdn inferior 64 de la muesca 62. Bsto

123;5375}‘7; ';z:{': : - 13 -
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hace también que la palanca de émbolo 37 y el émbolo 39 cai-

gan a sus posiciones de parada finales. En este momento, al

" digco de parada 43 le gueda asroximadamente 1/2 revolucidn

antes de que cl trinquete 44 y el enganche 45 cooperen con

el émbolo 39 para detener la mdguina, Asimicmo, en egte mo-
mento, como se ha deuscrito wreviamente, el mecanismo de su-
jecidn de botones 31 cs.alcjado del brazo de sonorte de pie-

za de trabajo 13, weruitiendo «l owerario retirar el boldn

I3
1

cosido ¢ insertar un auevo boltdn naras el piguiente ciclo de
costura.

Una corecierdstica ventajosa de la ianvencidn
reside no sélo en ¢l tieupo nwientado de mircha nor inereia
de la miguina al Tinal de un ciclo de¢ costura, sino también

en que puede ajustarse este ticupo de marcha por inercia.

o

Zsto wuede efectuvarse aojustondo el dizeco de leva 50 con re-—

lacidn al disco de leve 49. 21 disco de leva 50 estd provie-

to de una ranura circuniersncisl alorgada £0, como se-mues—
tra en lac fisuras 4 vy 5. Ua tornillo 51 »asa o través de
la ranura 80 y de w: collarin de espaciamiento 82 y peretre
en wn dnima terrajada ¢3 del disco de leva 49. Bl tornillo
81 sirve para sujetar el disco de leva 50 al disco de leva

49 en su nosicidn ajustada. Los tornillog 55 girven también

para sujetar log dinmcos de leva 49 y 50 entre of adends de

para asesurar losz dincos de leva al eje de levas 51.

Para njustor lo wosicidn de los discos de leva

- 14 -



:_49 v 50 con relacidn al eje de leva 51, sélo tienen que aflo-
- jarse los fornillos 55. E1 tornillo 51 permanece er una ¢on-
dicidn apretada para impedir el cambio de la relacidn entre
los discos de leva 49 y 50. Para ajustar la relacién entre
los discos de leva 49 y 50, tiene que aflojarse el tornillo
,.;‘81 junto con los tornillos 55. Ajustando el disco de leva 50
_ écn respecto al disco de leve 49, puede aumentarse y disui~-

'nulrve gselectivamente la distoncia D (figura 5).

Bn cste momento se sefiala que, como se ilugtra

: ;hen la figura 5, el disco de leva 50 se muestra en su posi-

rf ci6n levdgira extrema. La distancia D, en esta visba, estd
en su ajuste mds bajo 6 mis disminufdo. En una méqulna real,
éﬂla leva 50 estaria aproximadamente en el centrO'del-margen
ijde aguste. Brnn la giguiente des cr1pc16n del aguﬂte de lag po= -

3‘5101ones relativas do los discos de leva 49 y 50 ha de supo-

~fnerge que el disco de leva 50 se encuentra en la nopl016n

S Cen‘tl"al .
lﬁnr - Girando el disco de leva 50 en sentido dextrd-

. i

;azgiroy'ée aumentard la distencia D, y hociendo: girar el dig-

'co de leva 50 en sentido opuesto, se disminuird la distancia

; D{ Aumentqndo la distancia D; se nberbiré que el seguidor

| de lsva calga antes en el escaldén 65, aumentando con ello el
'G tlempo de marcha por lmercia de lo mdgquina al final del ci-
clo de costura. Esbo hard que disminuya aln mds la velocidad

;@e,la mdquina, rcopecto de la del ajusie previo, en el momen~—

- 15 -
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to en que se pare la mdéquina. De manera similar, al hacer

girar el disco de leva S0 en 3entido onuesto con relacidn
al disco de leva 49, o dicninuird ol tiempo de marcha por
inercia de la @deuina 7 so swacntard la velocidad de la mé-
auina, respecto de la del njuste orevio 2n ¢l momento e¢n que
se parec. '

in la disposicidn ilectrada, el tiempo de fun-—

-

clonamiento libre de le ndquina al final de un ciclo de cos
tura pucde ajustorse desde 1 a 1-1/2 revoluciones. Al hacer

girar el disco de leva 50, co hard ta:bidn girar a la =zapa~

ta 58. Si ticne que suctituirse lea zapata 58, el agujero..

alargado 59a wronorcionard acceso al tornillo 59 en cual- .

“guier posicidn a la que el disco de leva 50 haya sidb;he;f

cho girar con relacién al disco de leva 49. Naturalmente;:
serd necesario retiiar los discos de 10va 49 y 50 del ege'
de levas 51 para sustituir la zapata 50.

Repultard fdeilnente cvidente de 10 anterlo”

gue, ajustando lass posiciones relativas de los discos de

. leva 49 y 50, ouede ojustarse fdcilmente el tiempo de mar-

‘cha oor inercia de la wdquing para commensar las dlferen—

cias en las partes fobricodns y en el montaje de las mé~

guinas. Asf, si desvuds del nontaje se viera que una md-

‘guina tiene fucrmas Jde iriceidn wds altas que otra mdqui-

_‘na, entonces se ajustaria os ndcuina pora W tienpo de

marcha por dncrcio uls corto auc el de lo midquina que tu~




" viera fuerzas de friccidn bajas. Ademis, resultard cvidente

' - que cuando se sustituyen partes dessastadas, puede tener

1ue volverse a ajustar el tiemno de marcha por inercia.

ff{ TVL. Aungue se ho ilustrado ¥y descrito especi{fica~
:::mente en csta memoria gélo una realizacidn vreferida de la
;‘invencién, ha de entenderse gue pueden hacerse variacioncs
secundarlas en ¢l mecaniomo de parada sin apa rtdrse del eg~
pirltu y alcance de la iuvev016n, como se define por las

rf'reiv ndlcacmones adjuntas.

Prl La presente solicitud, que corresponde a la
-ipresentanda en log Estados Unidos de América, el 27 de Sep-
,tlembre de 1974, bajo el nimero 509, 957, se acoge a 1o bhe-

neflClOS del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propic-

' ,4.,:;15;@ Industrisl,

REIVINDICACIONES

Tog puntos de invencidn nropia nueva gue se
g
.precentan par que sean objeto de esla solicitud de Paten-

-te de Invsn016n en Egpalia, por VEINTU'LMOD, son los que se

- 17 -
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recogen cn lag reivindicociones sipuicentes:

12.. Un mecanizao de narada para una miguina de
coser del tipo cue incluye un ejc de accionamiento- principal,
una polea de accionamiento, un cubrague para aconlar selec-—
tivamente el eje de accionaniento principal a la polea de
accionamiento pars ser accionado wor ella, un disco de pa-
rada soportado por cl eje de acclonomiento principal, prime-
ros medios de palance para controlar el acclonamiento del
embrague, segundos medios de palanca para enclavamiento con
el disco de narada nara detener e iﬁpedir la rotacidén del

eje de accionaniento principal, residiendo la mejora en me-

dios de basculacidn pora bascular dichos medios de palanca

primeros y sepundos al wnfsono, incluyendo dichos medios de
basculacidn ua eje de leves cecionedo desde dicho eje de ac-
. . . . e .

cionamiento princinal o uvna relocion reduciday; una leva so-
portada nor dicho eje «de leves oora rotacidn con €1, tenien-
do dicha leva una sureriicie Drimaria y cscalones- radiales
adyacentes nrimero y segundo, una palanca basculante conec-
tada a dichos medios de palonca primeros y segundos para. bas-

cular los mimmos y un seguidor de leva soportado por dicha

palanca basculante nara correr sobre dicha superficie prima—

rig de leva y nara anlicicidn secuencial con dichos gscalo-
nes, estando dichos escalones radialmente espaciados de di-
cha superficie primeria a distencias en las que, cuando di-

o
L

cho seguidor se aplica a dicho nrimecr escaldn, dichas palan-



cag primera y segunda son hechas bascular en una distancia
~ suficiente para desembragar el embrague c insuficiente na-
-;ra aplicarse al disco de parada ¥y, cuando dicho seguidor
‘de leva se aplica o dicho gegundo escaldn, dichas palan-
'i’éas primera y segunda son hechas bascular en una digtancia
fadecﬁada para aplicarse con efecto de detencidn al disco de

- parada.

- o8, El mecanismo de parada de la reivindica-
cién 18, en el que dicho primer escaldn es ciréunferenciml«
mente alargado, y unos medios de control para soporiar di-
7;"cho seguidor de leva a lo largo de uma porcidn selecciona-
“da de-dicho primer escaldn para veriar la longitud eficaz
ide dicho primer escaldn a fin de variar el intervalo entre
Vla 11bera016n del embrague y la parada del ege de acciona-
{mlento pr1ncmpal. 7
7 l8,- Bl mecanismo de parada de la reivindica-
201én 29, en el que dichos medios de control tienen la for-
1ma de una segunda leva que tiene un escalém de control co-
ﬁlocado entre los extremoa de~“dicho prlmer escalén.,
; 2,~ El necanismo de parads de la reivxndlca—
ci6n'3ﬁrrjunto con medios que montan dicha segunda leva
icon relacmén a la leva primeramente mencionada para posi-
ﬂclonamlento de rotacidn angular selectivo, y medlos para
;bIOquear.dichas levas entre si en nosiciones giradas angu-

‘lares seleccionadas.

- 19 -
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’

‘bo exterior dé dichios cubos quc nasan

58~ 31 mecaniemo de¢ parada le la reivindica-

cidn 48, en cl que dichas levas ticnen cubos concéntricos

- telescdpicanente cncnuLHLo gue Torman »narte de dichos me-

dios de montaje.

62,~ 31 mecanisuwo de pawmda de la reivindica-
cidén 48, en el que dichas levac tienen cubos concéntricos
telescipics menue enchufados- cue rormen »arte de dichos me-
dios de montaje, y medios de Hornillo sonortados por un cu-

oo

a través de un cubo

o

interno de dichos cubos, ascrurando wia de d “has levas a

dicho eje de levas.
8,~ @1 necanismo de narcda de la reivindice-
cidn 38, en el gue cada leva tiene, varios grupos de dichos

escalones, y medios de blogueo asociados con al menos algu-

nos de dichos srupos de escalones pard hacer selectivamente

inoperante al grupo acociado de cgcalones.

88, 21 mecanismo de marada de la reivindica-

cién 78, en el que dichos medios de blogueo tienen la for-

me de una zapata colocada entre dichas leves.

g2,~ %1 mecanismo de porada de la reivindica-

Ceidn 78, en ol que dichos medios de¢ bloqueo tienen la for-
’ a 1

na de una manata colocada cntre dichas levas, medios gua
montan para vivotaniento wn extremo de dicha zapata, y me-
dios para colocar selectivamente un sesundo extremo de di-

ne

cha zapata con relacidn a aichas levas noras hacer selectiva-

- 29 -



. mente operante e inoperante a dicha zapalba.

108,- E1l mecanismo de parada de la reivindi-
" ‘cacién 18, en el que dicha leva tiene varios grupos ds di-
chos escalones, y medios de blogueo asociados con al me-

nos algunos de dichos grupos de escalones para hacer se-

B 7 "lectivamente inoperante al grupo asociado de escalones.
Tl 118,- 41 mecanismo de parada de la reivindi-

"cacidn 18, en el que dicho eje de accionamiento principal

.y dicho eje de levas eotdn cn relacidn paralela, y dichos
f%’médios de palanca primeros ¥ scgunéos v dicha palanca bas—
af7fpulante estdn sonortados por ua tercer eje dispuesto para-
'7a¥iieloza dicho eje de acclonamiento principal y a dicho eje

-JédeileVas. |

s
IR

x
128,- Un mecanismo de varada para una miquina
- de "coger.

fal v como se ha descrito en la Memoria que

.antecede,. representado en los dibujos que se acompailan y

para los fines que se hen especificado.

ot

Cedsas -2 -

]




“ewovia congta de veintidos hojas eseri-

e Y 3 o oy
yas a mdquina por una cola curd.
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