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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presen te  in ven ción  se r e f ie r e  a un remolque 

para l a  re co g id a , carga y  ap ilad o  autom ático de pacas.

Mas concretam ente, e l  o b jeto  de l a  in ven ción  se ha 

ideado con e l  f i n  de co n segu ir un co n sid erab le  ahorro de tiempo 

y economía en l a  mano de obra, en la s  operaciones de re c o g i­

da y  almacenamiento de pacas.

En l ín e a s ,  g e n e ra le s , e l  remolque o b jeto  de l a  in ­

ven ción  e s tá  in tegrad o a p a r t i r  de un ch a s is  de v ig u e ta  en_

U, sobre e l  cu al se encuentra montado un sistem a recogedor.

1 0 . Dicho sistem a recogedor so s it ú a  en l a  p arte  d e la n te ra  i z ­

q uierd a de l a  máquina. En l a  p a rte  d e la n te ra  c e n tr a l se



preve e l  sistem a cargador ordenador de la s  p acas, previéndose a 

co n tin u ación  l a  p lataform a de carga con fa c u lta d  de b a sc u la r  

h a sta  aproximadamente 903 , Sobre d ich a  p latafo rm a se d e s l iz a  

un carro  portador de unas púas que co n stitu ye n  lo s  medios 

de su je c ió n  de la s  pacas a medida que se procede a su  carga .

A p a r t i r  de l a  m itad p o s te r io r  de l a  p latafo rm a, e x is te  un 

mecanismo cuya m isión  c o n sis te  en e x tra e r  la s  pacas de la s  

púas una v e z  se ha procedido a l  basculado de l a  p latafo rm a.

Asimismo, en l a  p a rte  tr a s e r a  se prevén unas púas que 

r e a l iz a n  una fu n ció n  de toro  o cargador de " p a le ts " .

E l conjunto d e s c r ito ,  se encuentra enlazado por 

m ediación de b a l le s t a s  con dos e je s  en tamden, cuya ún ica  co. 

nexión  en tre  e l lo s  son lo s  en laces  por m ediación de un balan­

c ín  de sus r e s p e c t iv a s  b a l le s t a s .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  e x p lic a c ió n  se acompaña 

a l a  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  de una lám ina de d ib u jos en 

lo s  que se ha representado un caso de r e a liz a c ió n  que se c i t a  

a t í t u l o  de ejem plo.

En lo s  d ib u jo s:

La f ig u r a  1 , es una v i s t a  en p e r sp e c tiv a  d e l conjunto 

d e l rem olque.

La f ig u r a  2, m uestra un d e t a l le  en p e r sp e c tiv a  d e l 

mecanismo de carga de la s  pacas sobre l a  mesa e le v a b le  y  g i­

r a t o r ia .

La f ig u r a  3 , corresponde a un d e t a l le  de l a  f ig u r a  

a n te r io r , en l a  cu a l se a p re c ia  l a  s itu a c ió n  de una palanca 

para e l  accionado de un d is tr ib u id o r  que e fe c tú a  e l  movimien­

to  ascendente de l a  mesa.

La f ig u r a  4 , es o tra  p e rsp e c tiv a  en l a  que se apre­

c ia  d ich a mesa on p o s ic ió n  e levad a  b ascu lad a.
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La f ig u r a  5 ; corresponde a un d e t a l le  d e l s is ­

tema mecánico de b ascu la c ió n  de l a  mesa.

Las f ig u r a s  6 y  7 , son sendas p e rsp e c tiv a s  d e l s i s ­

tema de e le v a c ió n  h id ráu lico -m ecán ico  de l a  mesa.

5 . La f ig u r a  8, m uestra a l a  p lataform a g en era l de carga

d e l remolque ab a tid a  h a c ia  su p o s ic ió n  v e r t i c a l ,  de d escarga, 

con e l  mecanismo e x tr a c to r  de la s  p la ca s  en su p o s ic ió n  e x tre ­

ma de tr a b a jo .

La f ig u r a  9, es un d e t a l le  de l a  o rgan izació n  mecánica 

10 . de dicho mecanismo e x tr a c to r  de p acas.

Haciendo r e fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  se a p re c ia  en su 

r e a liz a c ió n  un remolque que comprende un sistem a de carga de 

p acas, t ip o  "p ik -u p ", - 1 -  d estinado a e le v a r la s  h a sta  e l  s i s ­

tema ordenador de p acas, que e s tá  compuesto de una mesa m óvil 

1 5 . - 2- ,  que d esp laza  h a c ia  a rr ib a  y  v o lte a  l a  paca. E sta  mesa e s tá

p r o v is ta  de una cadena do a r r a s tr e  - 3 - ,  f i j a  e independiente de 

e l l a ,  cuya m isión es ju n ta r  dos pacas sobre l a  mesa y  a ccio n ar 

l a  palanca - 4 - ,  que actúa sobre un d is tr ib u id o r  h id r á u lic o , 

mediante e l  cu a l, e l  f lu jo  de a c e it e  es conducido a un c i lin d r o  

20, - 5 -  que in te g ra  e l  medio que proporcion a e l  movimiento ascenden­

te  de l a  mesa, mediante una unión por cadena - 6 - ,

E l movimiento de g ir o  para d e p o sita r  la s  pacas sobre 

l a  p lataform a de carga - 7 - ,  se e fe c tú a  a tra v é s  de una combina­

ción  m ecánica in te g rad a  por unos topes - 8 -  y  l a  b arra  - 9 - ,  cu- 

25 .  ya  b arra  e s tá  p r o v is ta  asimismo de unos top es -1& - que son lo s  

que cuando entran  en con tacto  con e l  vástago  - 1 1 -  o p arte  ex­

p an siva  d e l c i l in d r o ,  d esp laza  l a  b arra  - 9 - ,  cambiando l a  p o si­

ción  d e l d is tr ib u id o r  y  en consecuencia, l a  d ire c c ió n  d e l f lu jo  

de a c e it e ,  descendiendo l a  mesa y  recuperando l a  p o s ic ió n  i n i -
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c i a l ,  para r e c i b i r  dos pacas más, produciéndose simultáneamen­

te  e l  cambio de topes por g ir o  de l a  b arra  que lo s  comporta, 

merced a l  mecanismo - 1 2 - ,

E sta  operación  se r e p it e  v a r ia s  v e ce s  c o n s e c u t iv a s , . 

preferentem ente s e i s ,  de acuerdo, con e l  número de to p es -10 ? 

p r e v is to ,  lo s  cu a le s  se encuentran formando e s t r e l l a .

La operación an ted ich a da como re su lta d o  l a  form ación 

de l a  prim era h i le r a  de p acas.

Durante e s te  proceso en l a  ú ltim a  fa s e  d e l mismo, 

cuando se i n i c i a  e l  con tacto  d e l gancho -13 — con e l  tope f i n a l  

- 14- ,  se r e a l i z a  un nuevo con tacto  mecánico e n tre  l a  le v a  - 15-  

y  e l  apéndice - 1 6 - ,  4 dando lu g a r  a que l a  subida de dicho apén­

d ice  desde l a  p o s ic ió n  A h a sta  l a  B, cambie la s  p o sic io n e s  de l a  

b a rra  - 9-  d eján d ola  en l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  d e l c i c lo .  Cuando 

se produce dicho movimiento, l a  crem allera  - 1 6 - ,  que es l a  que 

a p arta  lo s  tc p -s  - 8 - ,  actú a  en l a  p a lan ca  - 17- ,  poniendo en 

funcionam iento e l  mecanismo - 1 8 - ,  que hace re tro c e d e r  la s  pacas 

h a c ia  l a  p a rte  p o s te r io r  de l a  p lataform a - 7 - ,  dejando un espa­

c io  ju s to  para l a  co lo ca ció n  de l a  nueva h ila d a  de p acas.

E ste  mecanismo de re tro c e so  de la s  p acas, es accion a­

do por un c i l in d r o  h id r á u lic o , que una vez hecho e l  s i t i o  para 

l a  nueva h ila d a  de p acas, r e to m a  a su p o s ic ió n  p r im it iv a , t a l  

como se a p re c ia  en l a  f ig u r a  6,

E l conjunto d e s c r ito  proporcion a un funcionam iento to ­

talm ente autom ático do lo s  mecanismos, pudiéndose s in  embargo 

h acerse  por volun tad  p ro p ia , accionando la s  palan cas de mando 

—19—.

Una_vez cargado e l  remolque, se procede a l  ap ilad o  

de la s  p la c a s .
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Mediante una p alan ca de mando, se accion a  un mecanismo h idráu­

l i c o ,  que o b lig a  a l a  p lataform a de carga - 7- ,  junto  con l a  

carga , a adoptar una p o s ic ió n  t a l  como l a  rep resen tad a en la s  

f ig u r a s  8 y  9 * Acto seguido se procede a l  accionado de o tra  pa- 

5 . la n ca  de mando que pone en movimiento e l  mecanismo quo expulsa  

la s  pacas de la s  púas -2 0 -,

Dicho mecanismo, f ig u r a  9 , e s tá  in tegrad o por un con­

junto de palan cas - 2 1 -  y  -2 2 -, a r t ic u la d a s  a manera de t i j e r a ,  

con un extremo - 23-  que d e s l iz a  a lo  la rg o  de l a  g u ía  - 24- ,  t e -  

10 . niendo como m isión mantener e q u id is ta n te  e l  punto de empuje 

-2 5 -  de la s  púas -2 0 -.

La in ven ció n , dentro de su e se n c ia lid a d  puede s e r  l l e v a  

da a l a  p r á c t ic a  en o tra s  formas de r e a liz a c ió n  que d if ie r a n  en 

d e t a l le  do l a  in d icad a  a t í t u l o  de ejemplo en l a  d e scrip c ió n  

1 5 . yaa la s  cu ales a lca n za rá  igualm ente l a  p ro te c c ió n  que se recaba. 

Podrá pues c o n stru irse  en cu a lq u ie r  forma y  tamaño con lo s  ma­

t e r i a le s  y  medios más adecuados por quedar todo e l lo  comprendido 

en e l  e s p ír it u  de la s  r e iv in d ic a c io n e s .

20. N O T A

D e scrito  e l  o b jeto  d e l presen te  invento se d eclaran  

nuevas y  de p rop ia  in ven ción  la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s ,

1 , -Remolque para l a  re co g id a , carga  y  ap ilad o  automá­

t i c o  de pacas, d e l t ip o  destinado para su tra s la d o  por un medio 

25 .  t r a c t o r  conven cional, o b ien  para su adaptación  sobre e l  ch asis

de un v e h íc u lo , ca ra cte r iza d o  esencialm ente por e l  hecho de' 1
comprender unos medios - 1 -  de re co g id a  y  e le v a c ió n  de la s  p acas, 

cuyos medios e stán  p ro v is to s  en su extremo su p e rio r  de c a rre ra  

de un d is p o s it iv o  de l ib e r a c ió n  y  d escarga  de la s  pacas sobre



una mesa - 2 -  re c e p to ra  de la s  mismas, mantenida e s ta  mesa en 

p o s ic ió n  h o r iz o n ta l,  cuya mesa comprende a su v e z  medios 

para e l  a r r a s tr e  de la s  pacas en sen tid o  lo n g itu d in a l a l á  

misma, in tegrad o s dichos medios por una cadena s in  f i n  - 3 - , .  f i — 

j a  e independiente con re sp e cto  a l a  mesa, cuyos medios -3 -  

d esp lazan  la s  paoas h a c ia  e l  extremo de l a  mesa opuesta a l  

de entrada de la s  pacas, previéndose en dicho extremo de una 

palan ca - 4- ,  accionada por la s  p ropias p acas, l a  cu a l actúa sobre 

un d is tr ib u id o r  h id r á u lic o  que pone en funcionam iento un c i l i n ­

dro - 5- ,  que proporciona un movimiento ascendente de l a  mesa, a 

tr a v é s  de lo. unión - por cadena - 6 - .

2 .  -  Remolque, según l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n , carac­

te r iz a d o  porque l a  mesa - 3 - ,  p resen ta  un movimiento b ascu lan te  

para e l  v e r t id o  o d escarga  por v o lte o  de la s  pacas sobre l a  p la ­

taform a de carga - 7 - ,  cuyo movimiento de b a sc u la c ió n  se co n si­

gue a tr a v é s  de medios mecánicos in tegrad o s por unos topes - 8 -  

con lo s  que so encuentra e l  gancho - 1 3 - ,  en e l  ascenso de l a  

mesa - 3 - .

3 .  -  Remolque, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y  2 , carac­

te r iz a d o  porque l a  p a rte  expansiva o vástago  - 1 1 -  d e l c i lin d r o  

- 5-  en tra  en con tacto  con unos top es -1 0 -  p ropios de una b a rra  

p a r a le la  - 9 -  a tr a v é s  de cuyos topes se sonsigue e l  cambio de 

p o s ic ió n  d e l d is tr ib u id o r  y  en consecuencia l a  d ire c c ió n  d e l 

f l u j o  de a c e it e  produciéndose e l  descenso de l a  mesa h a c ia  su 

p o s ic ió n  p r im it iv a , actuando d ich a mesa sobre un mecanismo que 

provoca e l  g ir o  de l a  b arra , en un determinado ángulo para en­

fr e n ta r  un nuevo tope a l  extremo d e l vástago  d e l c i l in d r o  - 5 - .

4 .  -  Remolque, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  1 a 3 , carac­

te r iz a d o  porque e l  g ir o  de l a  b arra  - 9 - ,  produce e l  descenso
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de una b arra  v e r t i c a l ,  a tr a v é s  de un mecanismo de piñón y  

cre m a llera , cuya b arra  comporta una s e r ie  de le v a s  d estin ad as 

para e l  desplazam iento de lo s  to p es -8-*, que in te g ran  lo s  suce­

s iv o s  e je s  de g ir o  de l a  mesa, perm itiendo dicho desplazam iento 

5* e l  paso l i b r e  d e l gancho h a sta  encontrar e l  tope -8 -  correspon­

d ie n te , en donde debe e fe c tu a r  l a  nueva b ascU lación , a f i n  de 

s i t u a r  la s  pacas a l a  a ltu r a  conven iente.

5 .  -  Remolque, según la s  re iv in d ic a c io n e s  1 a 4 , carac­

te r iz a d o  porque en l a  ú ltim a  .fase de ascenso de l a  p la ta fo im a,

1 0 . cuando se i n i c i a  e l  con tacto  d e l gancho - 13— con e l  tope - 14—, 

se r e a l i z a  un nuevo contacto  meóúnioo en tre l a  le v a  —15— y e l  

apéndice - 1 6 - ,  propia  de l a  b arra  p o r ta - le v a s , dando lu g a r  a la  

subida de dicho apéndice desde l a  p o s ic ió n  ro fe rcn c ia d a  A h a sta  

l a  p o s ic ié n  B, obteniéndose e l  cambio de p o s ic ió n  de l a  b arra  

1 5 . - 9 - ,  d eján d ola  en l a  p o s ic ié n  i n i c i a l  d e l c i c lo .

6 . -  Remolque, según l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n , carac­

te r iz a d o  porque cuando se produce e l  movimiento c ita d o  en l a  

r e iv in d ic a c ió n  5, l a  crem allera  —16—, que es l a  que d esp laza  

lo s  topes - 8 - ,  actúa  sobre l a  palan ca - 17- ,  que pone en fu n c io -

20. namionto e l  mecanismo -1 8 -  de re tro c e so  de la s  pacas h a cia  l a

p a rte  p o s te r io r  de l a  p lataform a - 7 - ,  proporcionando un espacio  

ju s to  para l a  co lo cació n  de l a  nueva h ila d a  de pacas, estando 

e s te  mecanismo accionado por un c i l in d r o  h id r á u lic o .

7 .  -  Remolque, según la s  re iv in d ic a c io n e s  1 a 6, ca- 

25. r a c te r iz a d o  porque una vez cargada l a  to ta lid a d  d e l remolque

se consigue e l  basculado de l a  p lataform a —7—, a tr a v é s  de mecanis­

mo h id rá u lic o  correspond iente adquiriendo d ich a p lataform a - 7-  

juntú con su carga, una p o s ic ió n  sensiblem ente v e r t i c a l .

8 .  -  Remolque, según, l a  r e iv in d ic a c ió n  7 , c a r a c t e r i-
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zado porque l a  r e fe r id a  p lataform a de carga comporta incorpo­

rado un mecanismo expulsor h id rá u lico  de la s  pacas in tegrad o  

por un conjunto de palan cas - 2 1 -  y  -2 2 - a r t ic u la d a s  en 

t i j e r a  con un extremo - 2 ^  d e s liz a n te  ¡.en una g u ía  - 24- .

5 . 9 . -  Remolque para l a  re co g id a , carga y  ap ilad o  au­

tom ático de pacas.

Según se d escrib e  y  r e iv in d ic a  en l a  presen te  memo­

r i a  d e s c r ip t iv a  que con sta  de 8 h o ja s  fo l ia d a s  y  e s c r it a s  a 

máquina por una s o la  ca ra .

ÉLmB.
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