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PATENTE
DE
INVENCION
por "REMCLQUE PARA LA RICOGIDA, CARGA Y APILADO AUTCMATICO DE
PACAS", a favor de D. JAIME BARTOLI MARIGo; domiciliado en
Genersl Franco T2 ~ 32 18 AIMACELLAS (Iérida), D. TOMAS
CRAVER LOPEZ, domiciliado en Genoral Franco 72 - 42 12, y
D. ALFONSO BARTOLI RIUS, domicilisdo en S. Vicente s/n

RAYMAT (Lérida), todos ellos son de nacionalidad espafiola.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ie presente invencidn se refiere a un remolque
para la recogida, carga y apilado automatico de pacas.

Mas concretamente, el objeto de le invencidn se ha
ideado con el fin de conseguir un considerable shorro de tiempo
y ecconomia en la mano de obra, en las operaciones de recogi-
da ¥y almacenamieﬁto de pacas.

En 1linecs, generales, el romolque objeto de la in--
veneidn esta integrado a partir de un chasis de vigueta en_

U, sobre el cual sc¢ encuentra montado un sistema recogedor; :
Dicho sistema rccogedor se sitla en la parte delantera ize

quierda de la miquina, En la parte delantera central se
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prevé el sistema cargador ordenador de las pacas, previéndose a
continuacidn lé plataforma de carga con facultad de bascﬁlar
hasta aproximadamente 902, Sobre dicha plataforma se desliza
un earro portador de unas plas que constituyen los medios

de sujecion de las pacas a medida que se procede g su caréé.

A partir de la mitad posterior de la plataforma, existe un
mecanismo cuys misidn consiste en extraer las pacas de las

plas wna vez se ha procedido al basculado de la plataforma,

Asimismo, en la parte trasera se prevén unas puas que
realizan ung funcidn de toro o cargador de "palets!,

E1l conjunto descrito, se encuentra enlazado por
mediacién de ballestas con dos ejes en tamden, ocuya UYnica cg,
nexidn entre ellos son los enlaces por mediacidn de un balan-
cin de sus respectivas ballestas.

‘ Con ¢l fin de facilitar la explicacidn se acompafia
a la presente memoris descriptiva de una lamina de dibujos en
los que se ha representado un caso de realizacidn que se cita
a titulo de ejemplo,

En los dibujos:

La figura 1, es una vista en perspectiva del conjunto
del remolque,

La figura 2, muestra un detalle en perspectiva del
mecanismo de carga de las pacas sobre la mesa elevable y gi-
ragtoria.

La figura 3, corresponde a un detalle de la figura
anterior, en la cual se aprecia la situacidn de una palanca
para el accionado de un distribuidor que efectia el movimien—
t0 ascendente de la mesa,

La figura 4, es otra perspectiva en la que se apre~

cla dicha mesa en posicidn elevada basculada,



Se

10.

15,

20,

25

La figura 5, corresponde a un detalle del sige
tema mecanico de basculacidn de la mesa.

Lgs figuras 6 y 7, son sendas perspectivas del sis-
tema de elevacidn hidriulico-mecsnico de la mesa,

La figura 8, muestra a lg plataforma general de carga
del remolque abatida hacia su posicidn vertical, de descarga,
con ol mecanismo extractor de las placas en su posicidn extre-
ma de trabajo.

La figura 9, es un detalle de la organizacidn mecanica
de dicho mecanismo extractor de pacas.

Hacicendo referencia a las figuras se aprecia en su
realiZacién.un remolque que comﬁrende . sistemg de carga de
pacas, tipo "pik-up", -1- destinado a clevarlas hasta el sis~
tema ordenador de pacas, que estd compuesio de una mesa movil
-2=, que desplaza hacia arriba y voltea la paca. Esta mesa estd
provista de una cadena de arrastre -3-, fija e independiente de
ells, cuya mision es juntar dos pmcas sobre la mesa ¥ accionar
la palanca -4~, que actia sobre un distribuidor hidraulico,
mediante el cual, el flujo de aceite es conducido a un cilindéro
~5= que intcgra el medio gue proporciona el movimiento ascenden-
te de la mesa, mediante una unidn por cadena —6-,

Il movimiento de giro para depositar las pacas sobre
la plataforma de carga ~T—, se efectia a través de una combine-
cion mecanica integrada por unos topes —8- y la barra =9, cu~
ya barra esta provista asimismo de unos topes =10~ que son los
que cuando entran en contacto con el vastago =11~ © parte ex—
pansiva del cilindro, desplaza la barra =9-, cambiando la posi-
cidn del distribuidor y en consecuencia, la direccidn del flujo

de geceite, descendiendo la mesa y recupcrando la posicién ini-
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cial, para recibir dos pacas mas, produciendose simultanesmen-
te el cambio de bLopes por giro de la barra que los comporia,
merced al mecanismo -12-, L

.

‘ Esta operacién se repite varias veces consecutivaé;?
preferentemente seis, de acuerdo, con el nimero de topes ;107
previsto, los cuales se encuentran formando estreila.

La operacidn antedicha da como resulitado la formacidn
de la primera hilera de pacas.

Durante este proceso en la Ultima fase del mismo,
cuando se inidia el contacto del gancho ~13~ con el tope final
~14-, se realiza un nuevo contacto mecénico entre la leva -15-
v el apéndice ~16-, + dando lugar a que la subida de dicho apén-
dice desde la posicidn A hasta la B, cambie las posiciones de la
barrs -9- dejandola en la posicidn inicial del ciclo., Cuando
se produce dicho movimiento, la cremesllers -16~, que es la que
aparta los tcp.s -8-, actia en la palanca -17-, poniendo en
funcionamicnto el mecanismo ~18~, que hace retroceder las pacas
hacia la varte posterior de ls plataforma -7~, dejando uh espa-
cio justo para la colocacion de la nueva hilada de pacaS.

BEste mecanismo de retroceso de las pacas, e¢s acciona=
do por un cilindro hidrgulico, que una vez hecho el sitlio para
la nueva hilada de pacas, retorna a su posicidn primitiva, tal
como se¢ aprecig en la figura 6,

El conjunto descrito proporciona un funcionamiento to-
tglmente automatico de los mecanismos, pudiéndose sin embargo
hé@erse por voluntad propia, accionando las palancas de mando
=194

Una_vez cargado el remolque, se procede al apilado

de las plaoas;
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Mediante ung palanca de mando, se acclona un mecanismo hidrgus
lico, que obliga a la plataforma de carga ~T-, junto con la
carga, a adoptar wna posicidn tal como la rcpresentada en las
figuras 8 y 9, Acto seguido se procede al accionado de otra pa-
lanca de mando que pone en movimiento el mecanismo guc expulsa
las pacas de las pﬁas -20-,

Dicho mecanismo, figura 9, estd integradc por un con-
junto de palancas -21- y -22-, articuladas a maners de tijera,
con un extremo =23~ que desliza a lo largo de la gula —~24—, te-
niendo como misidn mantener equidistante el punto de empuje
~25- de las phas ~20-.

Ia invencidn, dentro de su esencialidad puede ser lleva
da a la practica en otras formas de realizacidn que difieran en
detalle de la indicada a titulo de cjomplo en la descripeidn
yaa las cuales alcanzora igualmente la proteccidn que se recaba,
Podra pues construirse on cualguier forma ¥y %émaﬁo con los mg—
teriales y medios mas adecuados por qucdar todo ello comprencido
en ol espiritu de las roivindicaciones,

—- oy
NOTa

Descrito el objeto del presente invento se declaran

nuevas y de propia inveneidn las siguientes reivindicaciones,

{,-Remolque para la recogida, carga y apilado automa-
tico de pacas, dol tipo destinado para su traslado por un medio
tractor convencional, o bion para su adapbacidn sobre el chasis
de un vehiculo, caractorizado esencialmente por el hecho de )
comprender unos medios -1- de recogida ¥y elevacidn de las Pacas,
cuyos medios ecotdn provistos en su extremo superior de carrers

de un dispositivo de liberacidn y descarga de las pacas sobre

47
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ung mesa ~2- Peoeplbors de las mismas, mantenida esta mesa en
posicidn horizontal, cuyzs mesa comprende a su vez medios

pare el arrasire de las pacas en sontido longitudinal a la

misma, integrados dichos medios por una cadens sin fin -3-, fi-=

Ja e independicg?e con respecto a la mesa, cuyos medios =3=
desplazan las pacas hacia el exﬁremo de la mesa opuesta al

de entrads de las pacas, previéndose en dicho extremo de una
palanca -4-, accionada por las propias pacas, la cual actia sobre
un distribuidor hidraulico que pone en funclonamiento wn cilin-
dro =5, que proporciona un movimiento ascendente de la mesa, a
través de lo unidn ..por cadens -6, '

2.- Remolque, segin la anterior reipindicacidn, carac—
terizado porque la mesa -3-, presenta un movimiento basculante
para el vertido o descargs por voliteo de las pacas sobre lg pla~
taforma de carga -7-, cuyo movimiento de basculacidn se consi-
gue a través de medios mecanicos inte;rados por unos topes =8
con los gue sc cncuentra el gancho -13-, en el ascenso de la
nessg —3-.

3.~ Remolque, segin las reivindicaciones 1 y 2, carac—
terizado porque la parte expansiva o vastago -11- del eilindro
~5~ ‘entrs en contacto con unos topes -10~ propios de una barra
paralela ~9- a través de cuyos bopes se sonsigue el cambio de
posicidn del distribuidor y en consccuencia la direccidn del
flujo de aceite produciéndose el descenso de la mesa hacia su
posicidn primitiva, actuando dicha mesa sobre un mecanismo gque
provoca el giro de la barra, en un determinado angulo para €N
frentar uvn nuevo tope al extremo del véstago del c¢ilindro -5-:

4,- Remolque, segin las reivindicaciones 1 a 3, carac—

terizado porque el giro de la barra ~9-, produce el descenso




de una barra vertical, a través de un mecanismo de Dpifidn y
cremallera, cuya barra comports una serie de levas destinadas
para el desplazamiento de los topes =8=, que infegran los suce~
givos ejes de giro de la mesa, permi‘tiendo dicho desplazamientq
5s el paso libre del gancho hasta encontrar el tope 8- correspons
diente, en donde debe efectuar la nueva basculecién, a fin de
situar las pacas a la altura conveniente,
5.— Remclque, sogun las reivindicaciones 1 & 4, carac-
terizado porque en la Ultima fase de ascenso de la plataforma,
104 cuando se inicia el contacto del gancho -13~ con el tope —14-,
se recaliza un nuevo contacto meddnico entre la leva ~15- y el
apéndice ~16-, propia de la barra porta-levas, dando lugar a la
subida de dicho apéndice desde la posicién refercnciada A hasta
la posicidn B, obteniéndose el cambio de posicidn de la barra
15. -9, dejandola en la posicidn inicial del ciclo.
64~ Remolque, segin la anterior reivindicacion, cerac—
terizado porque cuando se produce el movimiento citado en la
reivindicacidn 5, la crcmallera -16-, que es la que desplaza
los topes -8-, actla sobre la palanca -17-, quec pone en funcio-
20. namicnto el mecanismo -18-~ de retroceso de las pacas hacla la
parte posterior de la plataforma —7-, proporcionando un espacio
justo para la colocacidn de le nueva hilada de pacas, estando
este mecanismo accionado por un cilindro hidriulico,
7.~ Remolque, Segin las r:ivindicaciones 1 a 6, ca-
25, racterizado porque una vez cargada la totalidad del remolque
se consigue el basculado de la plateforma -7-, a través de mecanis—
mo hidraulico correspondiente adquiriendc dicha plataforma =
junto con'su carga, una posicidn sensiblemente verticald.

PR . « ?
8.- Remolque, segin, la reivindicacion 7, caracterie

Z
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zado porque la r:ferida plataforma de carga comporta incorpo-
rado un mecanismo expulsor hidraulico de las pacas integrado
por wn conjunto de palancas -21- y -22- articuladas en ’
tijera con un extremo =23« deslizente :en una guia =24=-.

9.~ Remolque para la rccogida, carga y apilado aus
tomatico de pacas.

Segin se describe y reivindica en la presente ulcnlels
ria descriptiva que consta de 8 hojas foliadas y escritas a

’ .
maguinag por una sola cara.

Tirmece: JCSE L. MCRA

t
’
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