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El presente invento se refiere a un circuito
/

para invertir el amortiguamiento y corregir la distor­
sión de los conmutadores electrónicos, particularmente, 
de los elementos de conmutación electrónicos de una cen­
tral telefónica.

En las centrales telefónicas convencionales, 
los abonados se interconectan a través de, entre otras 
cosas, los contactos metálicos de la malla de conmutación 
Sin embargo, la sustitución de estos contactos metálicos 
por conmutadores electrónicos, que ha sido posible dado
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el progresivo desarrollo de la tecnología de estos com­
ponentes y su reducción de coste, presenta problemas,re­
lacionados, principalmente, con las comparativamente com­
plicadas, características de transmisión- de un conmutador 

5 electrónico. Concretamente, estos conmutadores tienen una'
resistencia más elevada que la de los contactos metálicos 
que, además depende de la corriente, originando distor­
siones y, en consecuencia, una inferior característica 
de transmisión.

10 - Para salvar estos problemas, describiremos el
contenido del presente invento. El invento está caracteri 
zado porque un terminal del conmutador electrónico está 
conectado al lado estable-del-circuito-abierto de la re­
sistencia negativa controlable, porque el conmutador elec 

1 5. trónico está derivado por un primer circuito rectificador 
y la resistencia negativa, por un segundo circuito recti­
ficador, porque las salidas de los dos circuitos rectifi 
cadores están conectadas a las entradas de un circuito 
comparador cuya salida está conectada a un controlador 

20 automático, y porque la salida del controlador automáti­
co está conectada a la entrada de control de la resis - 
tencia negativa, por lai que se controla esta última, -de 
tal manera que, los valores.absolutos de las caídas de ten 
sión a través del conmutador electrónico y a través de la 

25 resistencia controlable, sean idénticos. La ventaja del
dispositivo del presente invento está en el hecho de que 
puede incorporarse a todos los conmutadores- electrónicos 
con cualquier característica corriente-tensión, y porque 
si se utilizan varios conmutadores.electrónicos, por ejem­
plo, en la malla de conmutación de una central telefónica30



las resistencias negativas utilizadas pueden situarse 
en un punto central, permitiendo soluciones a bajo cos­
te, porque se elimina la influencia de las inevitables' ' 
variaciones del componente-electrónico. .

Describiremos seguidamente el invento refirién . 
donos a los dibujos que se acompañan eñ los cuales:

La fig. 1 es un diagrama básico del circuito 
del invento;

La fig. 2 muestra el circuito del invento para 
.invertir el amortiguamiento y corregir la distorsión de 
un elemento de conmutación electrónico, en una malla de 
conmutación asimétrica, y

La fig. 3 muestra el circuito del invento ptara 
invertir el amortiguamiento y corregir la distorsión de 
un elemento de conmutación electrónico, en una malla de 
conmutación asimétrica.

El conmutador electrónico tiene una caracterís­
tica V(l).' Su resistencia, así como la distorsión que 
causa ésta pueden compensarse mediante un elemento de j
conmutación que tenga una característica -V(l); -V(I) }
puede representarse por una resistencia negativa, siempre í
que V(l) sea una función real., lo que supondremos en.lo ¡
que sigue. ' j

¡La corriente I pasa del punto X al punto Y a tra_ ! 
vés del conmutador electrónico RON y a través de la rcsis*- 
tencía negativa -R; esta corriente causa las caídas de ten 
sión Ul(l) y U2(I), que aparecen a través de los circuitos 
rectificadores G1 y G2, respectivamente. El siguiente ci'rcuj_ 
to comparador K hace que el controlador automático RG ajuste j
la resistencia negativa -R hasta que coincidan los valores
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absolutos de las caídas de tensión Ul(l) y U2(I). En 
consecuencia, este dispositivo utiliza la corriente , 
útil a ser transmitida para derivar la variable control - ' 
lada.

En la fig. 2 se muestra la aplicación práctica - 
de este principio en relación con una central telefónica. 
Suponiendo una línea de conversación no equilibrada., la 
corriente de conversación pasa a través del transformador 
U1 (desde/a el juntor V), a través del elemento conmuta- 
.dor electrónico R0N1 a la malla de conmutación KF y a 
través del transformador U2 (a/desde el abonado T).

Para medir la caída de tensión a través del 
elemento de conmutación R0N1, se necesita él potencial 
en el punto A (fig. 1). Por lo tanto,.es necesario duplicar 
los elementos de conmutación de la malla de conmutación 
en consecuencia, el potencial en el punto A se -aplica 
al circuito rectificador G1 a través de un elemento de 
conmutación electrónico R0N2. Ya que no pasa corriente 
por el circuito de medida, el elementó de conmutación adi 
cional R0N2 no introduce error.

La duplicación de los elementos de conmutación 
también puede utilizarse, por ejemplo, para transmitir 
diferentes impulsos de control.

Una diferencia en relación con el diagrama de la 
fig. 1 se deduce de la inserción de los transformadores 
U1 y U2, cuyas pérdidas no pueden compensarse automáti­
camente. Sin embargo, es posible conseguir una compensan 1 
ción total de estas pérdidas aumentando.la resistencia 
negativa. Esto se muestra en la fig. 2 en la parte som­
breada de la resistencia por lo tanto, se ha incor-

4.
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porado en esta resistencia -R, la toma B (fig. 1) para 
medir la tensión a través de la miama. B1 circuito se 
ajusta para que coincidan en sus valores absolutos las 
caídas de tensión de través del elemento-de conmutación 
electrónico R0N1 y a través de la parte sombreada de la 
resistencia negativa -R.

La parte restante del dispositivo (circuitos 
rectificadores G1 y G2, circuito comparador K y controla­
dor RG) corresponde a la del diagrama básico de la fig. 1

Nótese que el lado estable-del-circuito-abierto 
de la resistencia negativa -R en el lado conectado a la 
malla de conmutación KF..

La resistencia negativa -R puede incorporarse 
utilizando, por ejempio, un amplificador operacional de 
realimentación negativa cuyos transistores de realimenta­
ción, o uno de ellos, sean controlables.

La fig. 3 muestra un circuito según el invento, 
junto con úna central telefónica que tiene una malla de 
conmutación Simétrica. Además del hecho de que existen 
dos transformadores Ull y U12 desde/a el juntor, lo que 
se indicó con relación a la fig. 2 se aplica igualmente 
a este circuito, por lo que no explicaremos los.detalles 
del mismo.

Ha de quedar entendido que la anterior descrip­
ción de una forma determinada del invento se hace a modo 
de ejemplo y no debe considerarse como limitación de su 
alcance.

El presente invento corresponde a una solicitud 
de Patente formulada en Alemania el día 22 de Abril de 
1974, señalada con el número P 24 19 288.9 y se acoge,
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por lo tanto, a los beneficios que otorgan los conve­
nios internacionales vigentes.
____ _______ ____________N O T A _______----__ _______

Los puntos de invención propia-y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta patente de veinte ' 
años son los siguientes:

1<.- Un circuito para invertir el amortiguamiento 
y corregir la distorsión de los conmutadores electrónicos 
particularmente de los elementos de conmutación electró­
nicos de una central telefónica, caracterizado porque un 
terminal del elemento de conmutación (RON) está conectado 
al lado estable-del-cirouito-abierto de una resistencia 
negativa controlable (-R), porque el conmutador electró­
nico (RON) está shuntado por un primer circuito rectifi­
cador (Gl), y la resistencia negativa (-R) por un segundo 
circuito rectificador (G2), porque las salidas de los dos 
circuitos rectificadores (Gl, G2) están conectadas a las 
entradas de un circuito comparador (K) cuya salida está 
conectada a un controlador automático (RG), y porque la 
salida del controlador automático (RG) está conectada a 
la entrada de control de la resistencia negativa (-R), 
por la que se controla ésta, de tal manera que sean idén*- 
ticos los valores absolutos de las caídas de tensión (Ul, 
U2) a través del conmutador electrónico (RON) y a través 
de la resistencia negativa (-R).

2<- Un circuito para invertir el amortiguamiento 
y corregir la distorsión de los elementos de conmutación 
electrónicos, con la malla de conmutación de la central 
conectada á un juntor a través de un-primer transformador 
y a los abonados a través de segundos transformadores,30



según el punto 1,' caracterizado porque el primer trans­
formador (Ul) está conectado entre la resistencia nega­
tiva (-R) y el respectivo elemento de conmutación (por 
ejemplo, R0N1), porque cada elemento de -conmutación 
(por ejemplo, R0N1) en la malla de conmutación (KF) está ' 
asignado a un segundo elemento de conmutación (R0N2), 
controlándose a la vez ambos elementos de conmutación, 
y porque los segundos elementos de conmutación (por ejem 
pío, R0N2) están conectados al lado del abonado (T) de la 
-malla de conmutación (KF) a sus elementos de conmutación 
asociados (R0N1) y en el lado asociado con el juntor (V) 
al primer circuito rectificador (Gl)¡ para medir la caída 
de tensión (Ul), el respectivo elemento de conmutación 
(RONl) está derivado por la combinación serié del segundo 
elemento de conmutación (R0N2) y el primer circuito recti­
ficador (Gl).

3. - Un circuito para invertir el amortiguamiento
y corregir la distorsión de los elementos de conmutación 
electrónicos, con la malla de conmutación de la central 
conectada a un juntor a través de un primer transformador 
y a los abonados a través 'de segundos transformadores, 
según los puntos 1 y 2, caracterizado porque el segundo 
circuito rectificador (G2). está conectado en paralelo so­
lamente con una parte de la resistencia negativa (-R), y 
porque se elige de tal manera que el excesivo valor ne­
gativo de la resistencia negativa (-R), al menos, compensa 
aproximadamente las pérdidas de los transofrmadores (Ul, 
U2). . '

4. - Un circuito para invertir el amortiguamiento 
de los elementos de conmutación, según los puntos 1, 2 y 3
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8.
caracterizado porque dos circuitos, que comprende cada 
uno una resistencia negativa (-R) y un elemento de con­
mutación (por ejemplo T0N11), están dispuestos simétrica­
mente en relación uno de otro.

5. Un circuito para invertir el amortiguamiento 
de los elementos de conmutación, según los puntos 2 al 4 
caracterizado porque, con excepción del segundo elemento 
de conmutación (R0N2, R0N21, R0N22), todos los elementos 
del circuito para invertir el amortiguamiento de un ele­
mento de conmutación (R0N1, R0N11, R0N12) están situados 
centralmente en le lado de la malla de conmutación (KF) 
que da frente a los juntores (V).

6. - Un circuito para invertir el amortiguamiento 
y corregir la distorsión de los conmutadores electrónicos 
particularmente de los elementos de conmutación electró­
nicos de una central telefónica.

Tal y como se ha descrito en,la Memoria que an­
tecede, representado en los dibujos que se acompañan y 
a los fines especificados.

Esta Memoria consta de ocho hojas escritas por 
una sola cara.

, 21 MR-1975 /

^BeEKHO BAKK5SÓ ¡
^  Secretario Oenera! j

. . i



CHUCA, a .

Fig.1

Ü1
V ]¡ )

„  21 ABR, 1975
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