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Se conocen ya miquings que estén provistas de un
brazo en los dos extremos del cual, o en un extremo del cusl,
estédn dispuestas de'@anera permanente dos herramientas de
trabajo.

El disefio del equipo de trabajo de dichas méquinas_
es frecuentemente complejo.

El invento pretende paliar este inconveniente pro-
poniendo una disposicién particular que emplea solamente un
brazo sengillo provisto de manera clésiéa de dos zonas de
acoplamieﬁto, que sirven una para unir el brazo a un sopor-
te, un bastidor u otro brazo, mientras que la otra zona sirve
parg sujetar una herramienta de trabajo u otro brazo., De
acuerdo con el invento, cuando dicho brazo esti articulado
por una de éstas zonas en un bastidor, permite realizar un
primer trabajo dado, mientras que cuando estd articulédo en
dicho bastidor por la otra zona, es posible realizar otro tra
bajo diferente del primero.

Por tanto, el objeto del invento consiste en una
méquina constituida por:

-~ un bastidor,

-~ un brazo,

- @dos emplazamientos de articulacién distintos, dig
puestos en dicho bastidor para acoplar dicho brazo con este
bastidor,

~ ¥y un érgano de reglaje de la posicidn relativa de
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egte brazo con relacién a éste bastidor,

El brazo incluye dos acoplamientos distintos gue
corresponden, uno de ellos a uno de dichos dos emplazamientos
de articulacidén y a la realizacién de un trabajo determinado,
y el otro al otro emplazamiento de articulacién y a la reali-
zacibn de otro trabajo determinado, estando los dos emplaza—.
mientos £ijos con relacién al bastidor.

El brazo est4d ventajosamente provisto de dos ejes
de articula016n gue corresponden, uno al emplazamiento del
bastidor, y el otro al otro emplazamiento de dicho bastidoxr,
giendo la distancia que separa éstos dos ejes igual a la dis-
tancia que separa un emplazamiento del otro emplazamiento.

Ademds, es preferible que el brazo esté provisto
de un tercer eje, distinto de los dos primerocs ejes y que, en
cooperacién con uno de dichos dos ejes, permite solidarizar
con dicho brazo un brazo auxiliar y montar el conjunto de los
dos brazos de modo que pueda pivotar con relacién gl bastidor
por medio del otro de dichos ejes susodichos,

Finalmente, el dérgano de reglaje estd conectado per-
manentemente entre el bastidor y el brazo en unos emplaza-
mientos de estos dos elementos invariables con relacidn al
elemento en cuestién,

El invento podrd entenderse mas claramente leyendo
la descripeién que sigue de un modo de realizacibén que se da

a continuacién a titulo de ejemplo y en la cual podréan verse



10

15

20

25

igualmente unas caracteristicas secundarias del invento asi
como sus ventajas.

Se entiende. que la descripeidn y los dibujos se dan
solamente a titulo indicativo y no limitativo.

_ Se hard referencia a los dibujos adjuntos, en los
cuales: :

La figura 1 es una vista en alzado de una miquins
de acuerdo con el invento, en una configuracién que correspon-
de a una primera utilizaciédng

~ La figura 2 es una vista en seccién tomada a lo
largo de la linea II-II de la figure 1;

La figura 3 es otra vista en alzado de la misma mé-
quina en otra configuracién que corresponde a una segunda uti-~
lizacibn; ¥y

La figura 4 es una vista en seceién tomada a lo lar-
go de la linea IV-IV de la figura 3.

La méquina representada tanto en la figura 1 como
en la figura 3 ineluye un bastidor 1 provisto de ruedas 2.
Unas columnas 3, solidarias del bastidor 1, estdn provistas
de un orificio 4 que permite la introduccién de un eje de ar-
ticulacién de brazo, mientras que un conjunto de eilindro y
émbolo hidrdulico 5 estd articulado permanentemente en las
columnas 3 por medio de ejes 6, y en dicho brazo por medio de
ejes 17,

En la figura 1, se ve que el brazo estd dispuesto en
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8a y estd constituido por dos elementos de brazo solidario
gracias a una traviesa inferior 9a. Estos elementos de brazo
estidn articulados en é% bastidor 1 alrededor de ejes 10 que
atraviesan unos orificios 1llg formados en uno de los extremps
de cada uno de dichos elementos de brazo, y unos orificios 16
formados en el bastidor 1. Unos orificios 12a estdn formados
en la otra extremidad de cada elemento de brazo y permiten
la introduccién de ejes 13 de suspensién de una cuchara de
transporte ge materiales 14,

En la figura 3, se ve que el brazo estd ahora si-
tuado en 8b, ya que su traviesa se ha situado en 9b y los
orificios formados en sus extremos enllb y 12b, En esta otra
utilizacién, ya no se trata de maniobrar la cuchara de trans-

porte 14, sino cargar un material en un cangilén 15, El bra-

" zo 8b ya no estd articulado en el bastidor 1 en el emplaza-

miento de los orificios 16, sino en las columnas 3 por medio
de unos ejes 17 que atraviesan los orificios 12b, y los ori-
ficios 4 formados en dichas columnas.

Otro brazo 19 provisto de dos elementos de brazo
unides por una traviesa 20 es solidario del brazo 8b, gra-
clas a unos ejes 21 y 22 que penetran reSpectivamente'en los
orificios 1lb del brazo 8b y en unos orificios 23b formados
también en el braze 8b y en la traviesa 9b, EL cangilén,
articulado en el brazo 19 alrededor de unos ejes 24, esté

provisto de un balancin de accionamiento 25, estando un con-
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junto de cilindro y émbolo hidrdulico 26 conectado entre el

brazo 19 y este balancin 25.

Se observard que la distancia d que separa los ori-
ficios 4 de las columnas 3 y 16 del bastidor, es igual a la
distancia que separa los orificios 1lla y 12z del brazo Ba.

La ventaja de la disposicidn descrita es evidente.
Ya que se han previsto dos emplazamientos de articulacién

diferentes (orificios 4 y 16) del brazo 8a (8b) con relacidn

al bastidor 1, pueden realizarse dos tipos de trabajos ente-

ramente diferentes, tales como el transporte de materiales
por la cuchara 14 y operaciones de excavacién con el cangilén
15, todo ello utilizando un solo brazo.

Ademés, cuando la distancia 4 que separa los orifi-
cios lla y 12g es igud, como en el ejemploc representado, a
la distancia que separa los ejes 4 y 16, se facilita mucho
el cambio de la articulacién del brazo 8a en el bastidor en
el emplazamiento de los orificios 16 para situarla en las co-
lumnas en el emplazamiento de los orificios 4. En efecto,
utilizando el conjunto de cilindro y émbolo hidréulico 5, bas
ta con situar en coincidencia los orificios lla y 16 por una
parte, 12a y 4 por otra parte, e introducir en éstos orifi-
cios los ejes 10 y 17 correspondientes o por el contrario ex-
traerlos de estos orificios,

Finaolmente, el hecho de conservar el conjunto de

cilindro y embolo hidrdulico 5 conectado permanentemente con
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-las columnas 3 por medio de 108 ejes 6 y con el brazo por me-—

dio de los ejes 7 facilita todavia mds la utilizacién de la

mAquina,
Una aplicaciébn del invento consiste en la realiza-

cién de una miquina de usos miltiples, que puede adaptarse
inmediatamente a cada una de sus utilizaciones.

| El invento no se limita a la realizacién que acaba
de ser descrita, sino que por el contrario cubre todas las
variantes\que podrian ser introducidas éin salir de su marco
ni de su éspiritu.

En resumen, la Patente de Invencidén que se solicita

deberé recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.- Méaquina de obras piblicas constituida por:

- un bastidor (1),

- un brzo (ag o 8b),

- dos emplazamientos de articulacidn distintos (16
y 4) dispuestos en dicho bastidor (1) para acoplar dicho bra-
zo con este bastidor,

-~ ¥ un drgano de reglaje (5) de la posicidbn relati-
va de este brazo con relacibén a este bastidor,

- caracterizada porque el brazo incluye dos acopla-
mientos distintos (1la y 12b) que corresponden el uno (1la) a
uno (16) de dichos dos emplazamientos de articulacién y a la

realizacién de un trabajo determinado (14), el otro (12b)
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al otro emplazamiento de articulacién (4) y a la realizacién
de otro trabajo determinado (15), y porque los dos emplaza-
mientos (16 y 4) son fijos con relacién al bastidor (1)

2.~ MNAquina segfin la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque el brazof(Bg) estd provisto de dos ejes de articu-
lacién (10 y 17) que corresponden, el uno (10) al emplaza-
miento (16) del bastidor (1), el otro (17) a2l otro emplaza-
miento (4) de dicho bastidor, mientras que la distancia (d)
gue separa dichos dos ejes es igual a la distancia gue separa
el emplazamiento susodicho de dicho otro emplazamiento.

"3.- WAquina megfin la reivindicacién 2, caracteri-
zada porque el brazo (8b) incluye un tercer eje (22) distin-
to de dichos dos ejes y que, en cooperacién con uno (21) de
dichos dos ejes, permite solidarizar con dicho brazo (8b) un
brazo auxiliar (19) y montar el conjunto de los dos brazos
(8b ¥y 19) de manera pivotante con relacibén al bastidor (1)
por medio del otro (17) de dichos dos ejes.

@.- Miquina segfn una cualquiera de las reivindi-
caciones 1, 2 y 3, caracterizada porque, de manera conocida,
el dérgano de reglaje (5) estd conectado permanentemeﬁte entre
el brazo y el bastidor en unos emplazamientos (6 y 7) de es-
tqs dos elementos, invariables con relacibén zl elemento en

cuestién,
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