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El invento se refiere & un procedimiento
para mejorar la exactitud de medida y de indicacidn
en una disposicién para consultar varios valores de .
medida que pueden tomarse de aparatos de entrada/sa-
lida o de ordenadores de trabajo de un sistema de com
putadora, asi como en general de unidades funcionales
discretas y discretamente direccionables, estando aco
pladas las distintas unidades funcionales a un canal
de direcciones y estando asociadas a ellas direcciones
determinadas y estando aconladas ademés las distintas
unidades funcionales a un canal de datos de medida a
través del cual se pueden transmitir datos a un punto
central una vez que se han realizado el direccionamien-
to y la conexibn, y nara representar cronoldgicamente
estos valores de medida en un anarato indicador, siende
conectados simulténeamente con un ordenador de medida
central a través del canal de datos de medida todos los
puntos de medida deseados del ordenador de trabajo selec
cionados por medio de la direccidn elegida, pudiendo se-
leccionarse para la sincronizacibén una sefial de dismaro
que es suministrada nor el ordenador de trabajo seleccio
nado y que se presenta en una linea del canal de datos
de medida, dando lupmar ademhs esta sefal de disparo a que
el ordenador de medida central comience a consultar si-

multéneamente a intervalos de tiemno determinados todas
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las sefiales de valores de medida existentes en el canal
de datos de medida y reteniéndose por Gltimo en una me-
moria los valores de medida momenté&neos existentes en
cada consulta e indiclndose en paralelo y simulténea-
mente estos valores en filas diferentes asociadas a los
valores de medida sobre el aparato de pantalla alfanumé
rico utilizado como anarato indicador con posibilidad
de representacidn por columnas y filas, estando provis-
to el aparato de pantalla de una memoria en la que se
pueden almacenar todos los signos susceptibles de ser
indicados en la nantalla y se pueden utilizar éstos re-
petidamente para la indicacibén y estando asociado a ca-
da columna del aparato de pantalla un impulso de consul
ta, segin la DOS alemana 21 62 837,

En la utilizacidn préctica de la disposi
cidén anteriormente indicada segQn la patente principal
s8¢ ha puesto de manifiesto en algunas aplicaciones que
la exactitud de indicacidén es susceptible de mejora., Es
to ocurre sobre todo cuando se utiliza para la consulta
¥ la indicacidén de los valores de medida la base de tiem
po minima, que asciende a 30 pn s de acuerdo con la solici
tud principal., Se genera entonces al cabo de 20 u s en ca
da caso un nuevo impulso de consulta STROBE que consulta
los valores de medida que anarecen en el canal de datos

de medida, los almacena y los indica en el avarato de pan



talla. 4 cada impulso de consulta STROBE estd asocia
da una posicidn esvecial en el aparato de péntalla,
es decir, con cada nuevo impulso de consulta sge ind}
ca otra posicidn de signo en el aparato de pantalla.
5 La indicacidn en el anarato de pantalla se efectha
con rayas horizontales y verticales, tal como se pue
de aoreciar, por ejemnlo, en la figura 3 de la soli-
citud principal. En este caso, una raya vertical sig-
nifica que un valor de medida nresenta un nivel més
10 grande y una raya horizontal significa que el valor de
medida presenta un nivel més nequefio en comnaracidn
con el anterior. Jobre todo en el caso de sefiales de va
lores de medida muy cortas que estén constituidas, por
ejemplo, por una o dos rayas verticales, puede ocurrir
15 que la exactitud de medida mno sea muy grande y deje que
desear. Si el imvulso que aparece en el canal de datos
de medida se rnresenta, por ejemplo, directamente antes
de la aparicidén del impulso de consulta siguiente, el
vdlor de medida qué ha de leer el anarato de mnantalla
20 ha sido indicado entonces demasiado nequefio, casi en la
magnitud de la distancia total entre dos imoulsos de con
sult: .
Se presenta otro problema debido a que por
la consulta se produce hacia el flanco de disparo una cie]

25 ta perdida de sincronizacidn en el bucle de consulta que
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se ha de recorrer. Ue este modo, la axactitud de me-
dida en el instante del disnaro no es tampoco tan gran
de como parece deseable sobre todo cuando se miden im-
pulsos cortos con la base de tiempo minima.

5 El cometido del presente invento es, por
un lado, configurar la disposicidn segln la pvatente
principal de modo.que se aumente la exactitud de me-
dida y de indicacidn en el flanco de un impulso y, por
otro lado, aumentar la exactitud de medida con respec-

10 to a las pérdidas de sincronizacibn.

El problema de mejorar la exactitud de me
dida y de indicacidén en el flanco de un impulso se re-
suelve en una disnosicidén de la clase indicada al prin
cipio por el hechpo de que en cada segundo ciclo nueva-

15 mente dismarado los impulsos de consulta son desplaza-
dos en conjunto cronoldgicamente con relacidn a los im
pulsos de consulta del ciclo precedente, en una cuantia
insignificante respecto @ la distancia de dos impulsos

de consulta,

20 Mediante esta traslacién periddica en vai
vén y cierto desplazamiento eronolégico de los impulsos
de exploracidén de ciclos diferentes se consigue de mane
ra ventajosa que cuando un imoulso de valor de medida
analbégico se encuentra entre dos imnulSos de exvloracién

25 desplazados uno con resvecto a otro, este impulso anald-
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gico resulte apreciable en el anarato de pantalla por
la iluminacidn tanto de una raya vertical como también
de una raya horizontal en una misma posicidén. De éste
modo, se puede determinar con toda exactitud el flan-
co de un impulso. Por supuesto, esto se aplica analéd-
gamente también al comienzo de un impulso. Si se utili
za la disposicidn con este orocedimiento, por ejemplo,
con fines de ajuste, el ajuste nuede variarse entonces
de modo que el final del imrulso coincida exactamente
con un impulso de consulta, lo que npuede reconocerse nor
la iluminacidn tanto de la raya de indicacién vertical
como también de la rava de indicacidn horizontal, Es de
sefialar aqui que en esta nosicidn de indicacidn esnecial
los simbolos indicados se indican con la mited de la in-
tensidad luminosa, ya que se renresentan sobre la panta-
1la {inicamente en cada gegundo ciclo. 3i al efectuar un
ajuste se debe adaptar un flanco de impulso a un punto
cualguiera entre dos impulsos de exnloracidn sucesivos,
esto vuede realizarse ventajosamente nor un procedimien
to de iteracibn observando el margen de ajuste con una
graduacidn correspondiente del ajuste.

Septn el invento, se provorcionan dos posi-
bilidades vnara resolver el nroblema de mejorar la exac-
titud de medida en virtud de la compensacion de la pér-

dida de sincronizacidn en la disposicidn citada al prin
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cinio.
La vrimera nosibilidad se caracteriza por

que la distancia, es decir, la base de tiempo, entre la
aparicidn de la sefal de disvaro y el disvaro ligado a
ella del primer imoulso de consulta a indicar y el se~
gundo impulso de consulta indicado es acortada en la
magnitud de la pérdida de tiemno estadistica media en
¢l bucle de sincronizacidn, es decir, anroximadamente
la mitad de la duracidn del ciclo del bucle de sincro-
nizacibén, y porque los valores de medida determinados
en el momento del disparo son sometidos a un almacena-
miento intermedio y, al anarecer el primer impulso de
consulta, son indicados por éste sobre la pantalla en

la columna O,
La sepunda nosibilidad de solucidén ae ca-

racteriza porque el punto de columna asociado al momen-
to de sincronizacién, es decir, la nosicidén O, no se in
dica sobre la pantalla con los valores de medida corres-
rnondientes y porque el neriodo de tiemno entre el momen-
to de sincronizacidn ideal, es decir, el cambio de flan-
¢o, y el primer impulso de consulta gue da lugar a la con
sulta y la indicacidn de los valores de medida, es corre-
gido exactamente en longitud de acuerdo con la base de

tiempo nor un miembro de correccidn en cooperacidn con

el generador de base de tiempo, siendo activado el miem~
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bro de correcciédn de tiempo Unicamente después de la
aparicién de la sefial de sincronizacién detectada.

Un verfeccionamiento ventajoso y conve~ -
niente de los procedimientos de acuerdo con el inven
to y de la disposicidn segin la patente princinél
consiste en que, ademds de la sefial de disparo nor-
mal, se puede seleccionar y utilizar una sefial adi-
cional relevante respecto de la medicidén de entre las
otras sefiales de valores de medida, la cual, al ser
seleccionada y presentada, hace que se active el dis-
paro normal.

A continuacién se exnlica con més deta-
lle y haciendo referencia a las figuras el funciona-
miento de los procedimientos de acuerdo con el inven-
to. Las figuras muestran en narticular:

La figura 1, una vista fragmentaria de
la secuencia del proceso en la sincronizacidén y la de
teccidn y conversidn de los valores de medida para la
indicacidn sobre la pantallaj

La figurs 2, diferentes grificos esquemi
ticos de impulsos y de indicaciones,

La figura 3, esquemdticamente, la secuen
cia cronoldgica del nroceso segin la nrimera solucidn
para compensar la pérdida de sincronizacidnj

La figura 4, esquemfticamente, la secuen
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cia cronoldgica del nroceso en la correccidn de las
pérdidas de sincronizacidén segin el segundo tivo de
solucidn; y

La figura %, esquemdticamente, la se-
cuencia del nroceso en la utilizacibén de una sedal
adicional relevante para la medicidn en el disnaro
de la medicidén y la representacidén de los valores de
medida,

La figura 1 muestra una vista fragmenta
ria de la secuencia del nroceso que concierne a la
parte interesante aqui de la sincronizacidn y de la
fase de medida., Egta figura contiene los elementos
esenciales de la fipura P de la solicitud nrincinal.
En 1la derivacidén 36 se verifica si el flanco de dis-
paro cambia de menos a méds, y en la derivacidn 40 se
verifica si el flanco de disvaro cambia de mids a me~
nos. En tanto esto no ocurra en cada caso, se recorre
ré repetidamente este segundo bucle de sincronizacién
o bucle a designar también como bucle de espera de sin
gronizacidén a través de las lineas No correspondientes.
S5i me detecta el cambio deseado en uno de estos ciclos,
se hace entonces la derivacidén a las lineas 3S{ corres-
pondientes y en la secuencia del proceso se va luego &
la derivacibdn 42, en la que se comprueba si existe un

final de exploracidén o no. Dado Que se trata en este

POOR
QUALITY



caso siemore del comienzo de una exnloracidn, se nasa
en la derivacién 42 a la fase de medida pronismente di
cha a través de la linea Fo, es decir, a la narte.de-
signada con 4% que representa el generador de imnmulsos

5 de exploracién para la generacién de los impulsos STRO
BE. Por consiguiente, mediante la sefial que entra a tra
vés de la linea No de la derivacidén 42 se dispara en ca
da casgo en 4% un impulso de exploracidén designado con
STROBE, Mediante el impulso STROBE que se presenta en

10 la salida de 43 se realiza en 44, por un lado, el alma-
cenamiento momenténeo de los distintos valores de medi-
da y, por otro lado, se convierten los valores de medi-
da detectados momenténeamente de manera varalela nara la
indicacidén sobre la nmantalla. Una vez que se ha efectua-

15 do esto, el nrograma nase el generador 50 de base de tiem

po para asegurar el mantenimiento de la base de tiemno
elegida, El resto de la secuencia del proceso vuelve des-
pués nuevamente a la derivacidn 42 y, por consiguiente,
a la nueva generacidn de un impulso STROBE, en caso de que

T 20 no esté presente nineln final de exploracidn., Por tanto,
la exnloracidén y la indicacidn de los valores de medida
se efectian siemvnre hasta que se hayan indicado todos los
signos que se nueden renresentar en una fila sobre la pan
talla 12. In el ejemnlo de ejecucidn segin la solicitud

25 principal estén vnrevistas 51 vosiciones de signos en una

28-4-75 : - 10 -



fila sobre la pantalla 12,
Como puede apreciarse en la figura 1, al
consultar al flanco de disparo si éste ha pasado ahora
al valor positivo o al valor negativo, se origina al co
5 mienzo de la representacidén de una fila una cierta pér-
dida de tiempo en los dos hucles designados con 36 y 40,
En el valor medio estadistico se presenta aqui una pér-
dida de tiempo que asciende anroximadamente a2 la mitad
de 1a duracidén del cicle rara el recorrido del bucle co-
10 rrespondiente. Sin embargo, esto ocurre tnicamente en la
representacién vara la nrimera de entre todas las nosicig
nes de signos de una fila,
En las figuras 2A a 2C estén representados
esqueméticamente diferentes gréaficos de impulsos, mostran
15 do de manera anédloga en cada caso la fila superior un im-~
pulso 61 a representar, representando la segunda fila si-
tuada debajo nor medin de flechas nequefias 64 los impul-
sos de exploracién designados con STROBE, que repiten siem
pre a la distancia de la base de tiempo la exploracién del
h;20 valor de medida a rerresentar y mostrando la tercera fila
la indicacibén sobre la pantalla 12, que se realiza por me
dio de rayas horizontales 62 y verticales 6%, Una raya hori
zontal 62 significa en eate caso que el valor de medida no
esté presente en este instante de exnloracidén y la raya ver

25 tical significa que el valor de medida est4 presente en es-
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te momento de exploracidn, que corresponde a la apari-
¢ién de un impulso STROBE, o que los valores de nivel

de las sefiales de valores de medida nresentan diferen
cias significativas,. '

La fipura 24 muestra un gréfico de imnul
so con ayuda del cual se tratard de exnlicar el nroble
ma de la exactitud de indicacibn al final de un imnulso.
En 1la linea superior est4 renresentado un imnulso anald
gico 61, cuya longitud no es un miltinlo entero de la
distancia entre los impulsos STROBE designados con 64,

o cuyo final de flanco no coincide con un impulso de ex
ploracibn,

Los imnulsos STROBE 64 estdn representa-
dos en la fila central de la figura 2A, y en la fila in
ferior estén revresentadas las rayas que revresentan la
indicacidén en caso de vresencia o de ausencia o las di-
ferencias de valor de nivel significativas de la sefial
analdgica durante la anaricién de los imnulsos STROBE,
Una raya horizontal 62 indica en este caso la ausencia,
es decir, uno de los valores de nivel de un impulso de
esta clase, y una raya vertical 6% indica la presencia,
es decir, el otro valor de nivel del imnulso al aparecer
un impulso STROBE 64, Con 65 esté renresentado el tiempo
remanente de impulso que tiene mucha importancia y anare-

c¢e cuando el impulso analdgico 61 no coincide exactamente
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con uno de los impulsos STROUBE 64 v termina poco antes
de la aparicibén de un imovulso STRUBE siguiente. Como
muestra la indicacién con las rayss verticales 63 en la
fila inferior de la figura 24, se indica nor medio de
estas rayas verticales 6% un impulso demasiado corto.

En contraste con la figura 24, en la figu-
ra 23 esth revresentado el caso en el que el impulso ana
légico 61 asciende a un mdltiplo entero de las distancias

entre los imnulsos STROBE 64, revresentados en la segun-

‘da fila de la figura PB. Por consiguiente, las rayas de

indicacidn verticales 67 reoresentadas en la tercera fi
la de esta figura coinciden también exactamente con la
longitud del imnulso analdgico 61.

En la figura 2C est& renresentado el funcig
namiento de la solucidén de acuerdo con el invento con ayu
da de un gréfico de imnulso andlogo & los contenidos en
las figuras 2A y 2B, Con 64 estén renresentados en for-
ma de flechas pequefias de trazo lleno los imnulsos STRO-.
BE que exploran a intervalos de tiempo regulares el im-
pulso analdgico 61. Esto se anlica nara uno de los ciclos,
es decir, para todos los STROBE de imnulso de consulta que
se nresentan desde la entrada de la sefial de disparo al co
mienzo de una rerregsentacidén de las filas hasta el final
de esta renresentacién de filas. Con 64’ estén renresen-

tadas flechas nequefias, dibujadas con lineas de trazos al
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lado, que simbolizan también los impulsos STROBE, nero

en el ciclo siguiente. Estos impulsos 64° estin algo
desplazados cronoldgicamente con resnecto a los impul-

sos 64, Esto tiene la consecuencia de que la consulta

del impulso analdgico 61 tiene lugar mis tarde o més
pronto en la medida de este desplazamiento. In caso de

que en uno de los ciclos que corresponda a los impul-

sos STROBE 64, no haya nasado justamente todavia el fi-
nal del impulso analdgico 61, se indica entonces por me
dio de la raya vertical 6% en la figura 2C la vresencia
del impulso ©l. En el ciclo siguiente con los impulsos
STROBE desplazado 64° cabe sunoner que ha pasado justa-
mente el final del imnulso analdgico 61, de modo que el
impulso STROBE corresvondiente no halla ya ningfn nivel

de medida elevado. De este modo, se indica sobre la nan-
talla una raya horizontal 62 en el mismo lugar an que se
indicoé en el ciclo precedente una raya vertical 63, Por
consiguiente, se prodiée sobre la nantalla una indicacidn
doble en una misma nosicibn de signo o columna que esté
constituida por una raya horizontal 62 y una raye verti-
cal 63, cuando el final del imnulso analégico 61l cae jus
to cronolégicamente entre los dos imnulsos STROBE 64 v 64°,
Debido & que en cada serundo ciclo nuevamente disnarado los
impulsos STROBE €4’ estén en conjunto cronolégicamente des-

plazados en medida insignificante con resnecto a los impul-

- 14 -
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sos STROBE 64 del ciclo vrecedente, manteniendo en cada
caso la misma distancia cronoldgica, es posible una ma-
nifestacidén clara acerca de si estd presente un final de
impulso. En caso de que sea necesario que el final de im
pulso deba llegar_a un ajuste que se encuentre entre dos
impulsos STROBE, el usuario nuede conseguir entonces la
posicidn intermedia deseada fijando su margen de ajuste
entre dos impulsos STROBE consecutivos 64 v graduando de
manera correspondiente el ajuste.

3i se deben hacer mediciones muy exactas de
impulsos cortos en la base de tiemno minima posible de,
por ejemplo, 30 microsegundos, repercute entonces desfa-
vorablemente la pérdida de tiemno de sincronizacidn en
el bucle de disparo. Esta pérdida de tiempo se presenta
en los bucles de sincronizacidén 36 y 40 (véase para ello
la figura 1) debido a que cada uno de estos bucles tiene
un tiempo de ciclo determinado y el acontecimiento de sin-
dronizacidén, es decir, el cambio del flanco de disvaro de
#ds  menos o, reciorocamente, de menos a més, puede pre-
sentarse directamente desnués de la aparicidén de la con-
sulta en el bucle o noco antes de la consulta nor el bu-
cle de sincronizacidn, En caso de mediciones continuadas,
se presenta una pérdida media de tiemno de sincronizaciodn
que corresponde aproximadamente a la mitad del btiempo de

ciclo de un bucle de disparo 36 o #0, La compensacidn o la

- 15 -
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correccidén de estas pérdidas de tiemno de sincroniza-
cidn puede efectuarse de dos formas diferentes de acuer
do con el invento. i
Se evolicaré con mds detalle la primera ng
sibilidad de solucidn con aynda de la fipura 3, que re-
presenta un desarrollo cronoldgico esquematizado de 1la
sincronizacién y de 1a indicacidn de las nrimeras posi-
ciones de signos sobre la pantalla, Con 36, 40 estd re-
presentada la derivacidén en la que se consulta acerca de
la existencia del cambio de flanco de la sefal de dispa-
ro. 3i no esté presente la sefal de disparo, se recorre
entonces nuevamente el bucle de sincronizacidn, lo que
estd renresentado vor la linea No, que conduce de vuelta
a la entrada del bucle 36, 40, Sin embargo, si se detecta
el acontecimiento de sincronizacién, es decir, el cambio
de flanco, entonces estd activada la salida de la deriva
cldn 36, 40 designada con "SI", Simulténeamente con el
ajuste de la salida 51 del bucle de sincronizacidn se al
macenan en una memoria 70 todos los valores de medida
existentes en este momento. Adends, se excita por medio
de la sefial en la linea 3i de la derivacidn 36, 40 el geng
rador STROBE para la generacidén de los impulsos de exnlora
cibdn STROBE (véase nara ello la figura 1). Con la aparicién

del primer imvulso STROBE se induce la indicacidn de los

valores de medida detectados en la vnrimera de todas las no

- 16 -



siciones de signos sobre la pantalla. Isto estd repre-
sentado en la figura % nor medio de la caja 120 con el
"O" inscrito. Para la indicacién de las rayas horizone
tales o verticales 62 o 6% de esta posicidn "O" de las
-5 diferentes filas de la pantalla 1° se necesita un tiem
no determinado. Una vez terminada la conversién y la
indicacibén de los valores de medida corresnondientes
(véase para ello también 44 en la fifrura 1), se activa
normalmente el generador de base de tiemno 50, Sin em-
10 bargo, se deberéd commensar ahora la pérdida de tiempo
de sincronizacidén, por lo que el periodo de permanencia
normalmente existente en el generador de base de tiempo
50 seris demasiado grande nara mantener la distancia de
basge de tiemno exacta entre la entrada de la sefal de sin
15 cronizacién y la consulta y la indicacién del contenido
de medida ligado con el impulso STROBE siguiente. Por es-
tas razones, después de la indicacidén de los valores en
la posicidén "O" en 120 se efectia una correccidn de base
de tiempo por medio de un miembro 71. El mantenimiento de
.20 la base de tiempo exacta de, nor ejemplo, 30 microsegundos
estéd representado en la fipura 3 por medio de la distancia
desde el ceéntro del bucle de sincronizacidén 36, 40 hasta
el comienzo de la caja 121. Este signo de referencia 121
simbolize la aparicibén del impulso STROBE siguiente para

25 ' la posicidén de columna correspondiente "1" sobre la pan-

28~4~75 -17 -
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talla 12. Una vez transcurrido el tiempo necesario pa-
ra la conversidén y la indicaciédn sobre la pantalla (véa
se 44 en la figura 1), se activa el generador de base
de tiemvo 50, y cuando se ha recorrido éste con la ba-
se de tiempo constante, se renresentan en 172 el o los
valores de medida para la nosicién "2", La base de tiem
po exacta, que se encuentra entre los distintos impul-
sos STROBE y el comienzo de la indicacién de las distin
tas posiciones en 171 y en 172, es igual a la misma ba-
se de tiempno que eviste entre la posicidn exacta del mg'
mento de dismaro, supuesta en el centro de la derivacidn
36, 40, y el comienzo de la indicacidbn de la posicidn
"1" en 121. En medio se encuentra la indicacidén de la
posicidn "O" en 120.

Mediante el almacenamiento de los valores
de medida en 70 en el momento de la determinacidn del
acondicionamiento del bucle de sincronizacién %6, 40 y
la ¢orreccidn de la base de tiempo en 71 entre el momen-
to de sincronizacidn y el impulso de consulta siguiente
se asegura que la exactitud de medida sea sustancialmente
mayor con impulsos cortos y con la utilizacién de la base
de tiempo minima,

Con avuda de la secuencia del proceso revre
sentada esquemdticamente con relacidén al tiemno en la fi-

gura 4 estd ilustrada la sepunda solucidn nosible nara cg
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rrecir la pérdida de tiemno de sincronizacidn, Con 36,

40 est& representado de nuevo el bucle de sindroniza-
cidn que consulta acerca de si esth nresente o no el
flanco de sincronizacién. Una vez que se ha verifica-

5 do en un ciclo que ha anarecido el flanco de sincroni
zacidn, se ajusta entonces la l{nea 9{ de la deriva=-
cién y se carga un miembro de correccidén de tiemmo 75,
Y al cabo del tiempo de correccidn se activa el genera-
dor de base de tiemno 50, en el que se permanece hasta

10 que ha transcurrido la base de tiemno exacta de, por
ejemplo, %0 microsegundos nuevamente. A continuacidn
se dispara en 43 (véase nara ello la fipura 1) el im-
pulso STROBE, que almacena los valores de medida que
aparecen en el canal de datos de medida, los convierte

15 Y los indica sobre la nantalla., Los valores que se han
de indicar con este imnulso STROBE se representan en
121 en la posicidén "1" del anarato de pantalla 12. Una
vez transcurrido el tiempo de renresentacidén se recorre
nuevamente el eenerador de base de tiempo 50 y al cabo

20 de la base de tiempo se dispara en 122° nuevamente un

impulso de exnloracidn STRUBE que consulta valores de me
dida y los indica en la posieibn "2" de las diferentes
filas del anarato de pantalla 12. En esta segunda forma
de solucidn es esencial asecurar que no se represente la

25" posicidn "O" sobre la nantalla 12 en las distintas filas

28475 - 19 -
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de los valores de medida TO, 31, 52 y 53, La primera
indicacidn que anarece sobre la nantalla se efectfa

en la posicidn siguiente, esto es, la nosicién "1",

que corresponde a la columna 1 sobre la nantalla. En
esta solucién se asegura en conjunto por medio de la
correccidén de tiempo 75 y el recorrido del generador

de base de tiempo 50 exactamente la base de tiempo que
corresponde también a la base de tiemno entre los impul
sos STROBE asociados a las nosiciones "1" y "2", El tiem
po entre el momento de sincronizacidén ideal, que en la
representacidn de la figura 4 se ha elepido en el cen-
tro de la derivacidn 36, 40, y el comienzo de la indi-
cacidén de la posicidén "1" es, nor consiguiente, exacta
mente la base de tiempo deseada., Se ha aumentado con
¢llo también sustancialmente la exactitud de medida,

Con ayuda de la figura 5 se describiré ahp
ra otra forma de ejecucidn ventajosa de los diferentes
procedimientos de acuerdo con el invento, asi{ como de 1la
disposicidn segiin la solicitud principal. la representa-
¢idén de la figura 5 se ha realizado de forma muy simpli-

ficada y esquematizada.

o

El disnaro de las diferentes medicionesg se
efectia normalmente con la sefial designada como TO o, més
exactamente, con su flanco, serin como se elija, al cam-

biar de més a menos o de menos a més. En algunas medicigp
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nes es deseable hacer que se inicie el dis~aro tnica-
mente cuando estd presente otra sefal relevante para
la medicidn.

Como sefial relevante para la medicidn pue
de seleccionarse una de las senales J1 a S3. Para de-
terminar si, ademds de la sefial de disparo TO, debe uti
lizarse una de las sefiales 31 a 3% como sefial de dispa-
ro adicional, se consulta en las derivaciones 77, 78 y-
79 acerca de la utilizacidn de estas sefiales como sefia-
les de disparo. Cuando se ha elegido una de estas sefa-
les como sefial de disparo adicional desde el teclado,
se activa en cada caso a través de las lineas 3i{ otra
derivacidn, siendo consultadas entonces a continuacién
en estas derivaciones 80, 81 y 82 las sefiales Sl a 83
acerca de si estd presente el nivel deseado que se de-
tecté también a través de la entrada del teclado. S5i es
té presente el nivel elegido en una de las derivaciones
80 a 82 y en las sefiales de dismaro adicionales corres-
pondientes 51 a 83, se inicia la medicidn por medio del
disparo normal con la sefial TO cuando se haya detectado
en la derivacidén %6, 40 el cambio de flanco selecciona-
do, Bi es este el caso, se inicia desde esta derivacidn
326, 40 a través de la linea 31 la medicién en 85. Cuan-
do la medicidn ha llegado en 85 al final de una fila en

la pantalla, se consulbta nuevamente en 77 acerca de lg

- 21 -



presencia de seriales de disnaro adicionales y, ade-
més, acerca de la presencia de los flancos de dispa
ro normales en %6, 40, Por consiguiente, se repite
entonces ciclicamente la totalidad del disparo y la
5 medicidn., 3i en las derivaciones 77 a 79 no estéd ore
sente en ningin caso una entrada de teclado para un
disvaro adicional, el nrocedimiento de medida vasa
entonces normalmente a través de la linea No en la de
rivacidén 79 a las derivaciones %6, 40 con el disvaro
10 inico por medio de la se%al TO,

Con ayuda de este dismaro adicional des
crito se crea la posibilidad de sincronizar ciertamen
te, a pesar de un flanco de disraro frecuentemente re
currente TO, el oscilograma de medida deseado con es-

15 te flanco, si bien en un momento seleccionable a vo-
luntad, cuando en efecto estl nresente adicionalmente
una sefial relevante para la medicidn.

Como posibilidad de utilizacién para eg
te disparo adicional cabe remitirse a mediciones en

20 miquinas de tarjetas. En éstas existe un emisor de tiem
no que funciona permanentemente y cuyas sefiales se em-
plean normalmente como sefiales de disnaro T0. la medi-
cidon debe tener lugar ahora en una clase de servicio
determinada, nor ejemnlo, en la fase de transnorte, en

25 la fase de punzonado, en la fase de lectura o en la fa

28-4=75 - 22 ~
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se de impresidn., Se aplica a las entradas de sefial S1
a S5 una sefial relevante nara estas fases y se selec-
ciona esta sefial nor medio de una entrada de teclado.
Igualmente, se selecciona mediante una entrada de te-
clado el nivel deseado, que se detecta después en las
derivaciones 80 a 82. El comienzo de la medicién se
dispara en el moménto en el que estd nresente la sefal
significativa rara la medicién, es decir, una de las
sefiales 51 a 33, y, adicionalmente, se detecta el fian
co de disparo elegido TO en las derivaciones 36 y 40,

Fediante el desplazamiento ciclico de acuer
do con el invento de los impulsos de consulta en cada se
gundo ciclo nuevamente disparado se hace posible de mane
ra ventajosa una mejora sustancial de la posibilidad de
indicacidén de flancos de impulsos: ademls, mediante la
compensacidn de las pérdidas de tiempo de sincronizacién
al comienzo de una medicidn y una indicacidn disparadas
en cada caso de nuevo se aumenta sustancialmente la exac-
titud de indicacibén y de medida; y, nor Qltimo, erracias
a la posibilidad de un disvaro adicional se aumenta sus-
tancialmente la flexibilidad y la exactitud de manifesta
cién de la totalidad de la Aismosicién de medids y de in
dicacibn,

La presente solicitud, que corresnonde a

la presentada en Reniblica sederal Alemana, el 4 de Junio

- 2% -



10

15

-20

28-4-75

de 1974, bajo el nimero P 24 26 869.7, se acoge a los
beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto de la

Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn nropia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de la presente solici-
tud de Patente de Invencibén en Esvafia, por VEINIE afios,
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien-
tes:

12,~ Procedimiento nara mejorar la exactitud
de medida y de indicacidn en una disposicibn para consul-
tar varios valores de medida que vueden tomarse de apara-
tos de entrada/salida o de ordenadores de trabajo de un
sistema de computadora, asi como en general de unidades
funcionales discretas y discretamente direccionables, es-
tando acopladas las distintas unidades funcionales a un
canal de direcciones y estando asociadas a ellas direc-~
ciones determinadas y estando acopladas ademés las dis-
tintas unidades funcionales & un canal de datos de medi-
da a través del cual se pueden transmitir datos a un pun
to central una vez que se han realizado el direccionamien

to y la conexidn, y para renresentar cronoldgicamente as-

- D4 -



tos valores de medida sobre un anarato de indicacién,
siendo conectados simulténeamente con un ordenador
' de medida central a través del canal Ae datos de medi
da todos los nuntos de medida deseados del ordenador
"5 de trabajo seleccionado por medio de la direccidn ele
gida, pudiendo seleccionarse nara la sincronizacibn
una sefial de disparo que es suministrada nor el ordena
dor de trabajo seleccionado v que se npresenta en una
linea del canal de datos de medida, dando lugar ademés
10 esta senal de disparo a que el ordenador de medida cen
tral comience a consultar simulténeamente & intervalos
de tiemno determinados todas las sefales de valores de
medida existentes en el canal de datos de medida, y re
teniéndose wor (ltimo en una memoria los valores de me-
15 dida momenténeos existentes en cada consulta e indicén-
dose en paralelo y simulténeamente estos valores en fi-
las diferentes asociadas & los valores de medida sobre
el aparato de pantalla alfanumérico utilizedo como apa~
rato de indicacidn con posibilidad de renresentacién nor
20 columnas y filas, estando provisto el aparato de panta-
1la de una memoria en la que se& pueden almacenar todos
los signos que se nueden indicar sobre la pantalla y se
pueden utilizar estos signos reretidamente nara la indi
cacidn y estando asociado a cada columna del anarato de

25 pantalla un imnulso de consulta, caracterizado norque en

28=-4-75 -~ 25 -
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cada segundo ciclo nuevamente disnarado los imvwulsos

de consulta (STROBE) son desplazados en conjunto cro

noldgicamente con relacidén a los impulsos de consﬁl-'
ta del ciclo precedente, en una cuantia insignificag

te con respecto a la distancia (base de tiempo 1B) de
dos impulsos de consulta (STROBE),

24,- Procedimiento seg(n la reivindica-
cién 12 o solo segin el preémbulo de la reivindicaecidn
12, caracterizado norque la distancia (base de tiemvo -

TB) entre la anaricidn de la sefal de disraro (TO) y

el disparo ligado con ella del orimer jimnpulso de con-
sulta a indicar (STROBE "O", 120) y el segundo impulso

de consulta indicado (STROBE "1", 121) es acortada por
medio de un miembro de correccidn de base de tiempo pre
visto (71) en 12 magnitud de 1a pérdida de tiempo esta-
distica media en el bucle de sincronizacidén (36, 40), y
porque esté prevista una memoria (70) en la que se efec-
tha un almacenamiento intermedio de los valores de medi-
da (TO, 51 a 3n) existentes en el momento de la aparicidn
de la sefial de sincronizacibn detectada (linea S{ de las
derivaciones 30, 40) y se indican estos valores al anare
cer el primer impulso de consulta (SYROBE "O") nor medio
de éste sobre la nantalla (12) en la columna ("0" 120).

%4, .~ Procedimiento segQn la reivindicacidn

12 o0 solo segin el predmbulo de la reivindicacién 12, ca-



racterizado porque el punto de'columna (nosicidn "O")
asociado al momento de sincronizacidn no se indica so=~
bre la pantalla (12) con los valores de medida corres-
nondientes (TO, 31 a Sn) y porque el intervalo de tiem

5 oo entre el momento de sincronizacidén ideal (cambio de
flanco) y el primer imoulso de consulta (STROBE ®M,
121°) se corrige exactamente en lonmitud de acuerdo con
la base de tiemno nor medio de un miembro de correccidn
de tiempo (75) en cooneracidn con el penerador de base

10 de tiempo (50), activ&ndose el miembro de correccibn de
tiempo (75) Gnicamente desnués de la aparicidn de la se-
fial de sincronizacidn detectada en la linea Si de las
derivaciones (36, 40).

42, Procediniento sepin una de las rei-

15 vindicaciones 2¢ o %4, caracterizado norque ademéds de la
sefial de disnaro normal (TO) se puede seleccionar ¥y uti-
lizar para la sincronizacidn otra sesal relevante respec
to a la medicidn ce entre las demds sefiales de valores de
medida (81 a Sn), la cual, cuando se selecciona ¥y eaté-prg

- 20 sente, hace que se active el disnaro normal (T0),

()

5:,- Procedimiento nara mejorar la exacti-

tud de wedida v de indicacidn en una disposicidn nara

consultar varios valores de medida,
Tal v como se ha descrito en la Memoria

25 . que'antecede, representado en los dibujos que se acompa=

PR-4=75 -~ 27 -
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PBEG,

fian y para los fines que se han esnecificado.,
Esta Memoria consta de ventiocho hojas es-

eritas a mégquina por una sola cara.

Maaria, 0 5*’33%3’@ 1975
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