
4

M E M O R I A  D E !á O R I P 3 I V A  

que se aocmpada a la  so lic itad  de ana
PA33H33 DE INVHMION

cuyo registro  se so lic ita  por "veinte aüos en Eap^e# a 
favor de & SERGIO ORMSáNX. 3,  SUÔ MIO 3UR3I y D, Ê ANNO 
SAVIO, da nacionalidad italiana# doala iliad o s en Via Set t i  
me, 27 -  Ságrete San Felice -  ( I ta lia ) ; Via Banedetto

Marcello, 1 -  MILAN (I ta lia )  y Via Garofalo, 22 -  MILAN 

(I ta lia ) , reapectivam^tte.
p o r

"UN APARATO PARA AMáO^AR Y AMMEMM ÜILABO A LAS MAQUI­
NAS <jU3 LO UTILIZAN"

La presenta invanolón so refiere a un ja r a to  para 
almacenar y alimentar hilado a la s  máquinas que lo  u tilizan , 

y m&8 particularmente la  invención se refiero  a un aparato 

para alimentar hilado con una tensión constante ó en canti­
dad de tiempo constante a la s  máquinas que u tilizan  hilado, 
ta le s cono loa te la re s, en especial lo s te lares sin Ignzatig 

ra s , la s  máquinas de punto, daacardadoras# y sim ilares.

3a bien sabido para muchos que u tilizan  la s  máqul-
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Bas, coEio por ejemplo las citadas máquinas da ponto,

que el hilado no es suministrado diroctamante desdo 
un carrete* can illa * ro llo  d sim ilar* sino que dicho 
hilado lle g a  desde e l carrete a lo  máquina que lo  o t i  

l iz a  después de haber sido previamente arrollado en un 
aparato* donde se forma una reserva de hilado* ó lo te  

de hilado* y se entrega a la  máquina que le  u tiliz a  
bajo una tenai&n constante y controlada* d con largos 
constantes de hilado en unidad de tiempo.

Los aparatos conocidos adoptan aastaooialRante 
l a  forma do un tsabor, <an uno de cuyos extremos se en­
rollan la s  vueltas d bobinados d d  hilado* siendo ex -  

traído e l hilado desde e l otro extremo dal tambor.
Loa miaabroa mecánicos* rígidos u oscilan tes* so 

disponen entonces para que aotáen sobre lo s bobinados 
d d  hilado enrollado sobre e l tambor* causando e l tra s­

lado del mismo desde un extremo del tambor* a l que son 
alimentados* hasta e l otro extremo* donde a l hilado aa 
extraído.

3n algunos aparatos* como por ejemplo lo s que se  
describen en la  so licitud  de patenta alemana na 2.301.416* 
en la  patente do lo s Sstados Unidos ne 3.796.386* la  pa­

tento fr a c a s a  na 1.285.954 6 la  correspondiente patente 
alemana na 1.191.197* a l  hilado que e s extraído pasa a 

través de un o rific io  central del tambor sobre e l que se 
van enrollando la s  vueltas do hilado.

Para e l traslado de lo s  bobinados de hilado a lo  
largo de la  superficie exterior del tambor* se conocen 
medios mecánicos de d istin ta  naturaleza.



Da awierdo con la  descripción da la s  p a ta to s  

arriba citad as, a s í cono da la s  patentas V*3*á* n̂  
3*419*22$ y 2.623.340# y muchas otras patentes además, 
ady acanta a l extremo d d  tarbea? don da e l bobinado del 

5. -  hilado os realisado , so ha provisto un disco 4 plancha

oscilante en relación con e l tambor, teniendo este d is­

co 4 plancha un arco de su superficie en contacto cons­

tante con una sección de dicho bobinado de aquellas 

w e lta s que están más cerca del mismo.
10. -  La oscilación de la  plancha se produce alrededor

de un e je  que está  inclinado con respecto a l e je  del tga 

boy, da forma qne la  zona de contacto entre dicha plan­
cha y e l bobinado de hilado adyacente a la  mioma cambia 
continuamente a lo  largo de la  p e rife ria  del tambor.

1$ .-  De este modo, dicha plancha comprime y capeja s i
bobinado hacia fuera, dejando un espacio lib re , en e l 
que otro bobinado ce distribuido aontinugmeata.

31 bobinado que os empujado por la  plancha empu­

ja  a  su vea a l bobinado adyacente s i  mismo, este  Rltimo 
20. -  empuja a l siguiente bobinado, y a s i sucesivamente, lo

quo causa e l desplazamiento simultáneo de todo e l paque­
te  da bobinado enrollado sobre e l tambor*

31 sistema de traslado del bobinado sufre serias 

desventajas que radican y por ejemplo, an que con unos 
23. -  hilados particulares e l bobinado tenderá a superponerse,

lo s bobinados tenderán a pegarse unos a otros an di caso 
de que e l hilado sea del tipo pelo, y s i  e l hilado se 
rompiera en cualquier punto, lo s bobinados aa soltarían  

y superpondrían, haciendo d if ic il  encentrar e l extremo

-  3 -
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lib ra  del hilada roto*
También so conocen otros s ia t^ a á  para di des­

plazamiento del hilado sobre e l  taptbor, CMao por ejem­
plo e l que ae describe su la  patente U*á*á¡* es 1*852.212 
en la  que e l aparato coaprende coa juego do barras circun 

iereneiales y miembros para mover rad ial y axialmente 
ooda grupo de barreo en rd ad é n  coa e l otro grupo* de 
forma que cada grupo de barreo alternativamente recoge 

e l hilado enrollado en torso a diohoa grupos da barras, 

18*** lo  desplaza axialmente y permite que se  traslade a l otro
juego do barrea*

Igualmente esto sistema do deaplazasaiento ó de 
traslado para lo s bobinados de hilado tiene inconvenien­
te s auatancialas que radiosa# por ejemplo, en que lo s  bo 
binados tienen una tandancia a descender lib re a n te  ó 
caer y superponerse (lo  qua se ev ita  impartiendo ana 

a lta  tensión a l hilado que entra en s í  aparato)* no se  
dispone de control para la  posición da lo s  bobinados de 

hilado y , además, s i  s i  hilado se  rompiera* lo s  bobinar 
28*— dos tenderían a osar, y se ria  d if íc i l  encontrar e l ex —

tremo lib re  del hilado roto.
En algunos aparates de técnicas anteriores, en 

lo s que e l tambor g ira  sobre su propio e je , surge e l In 
conveniente adicional de que e l hilado* en secciones l i  

25*— sitad as do su longitud, puede su fr ir  cambios objetables
de trenzado en le s  fase s en la s  que l a  m&qpisa que lo  
u tiliz a  no extrae ningán hilado, mientras que e l aparato 

en cuestión continua ^.rando.-
En muchos g a ra te a  de l a  técnica anterior, ^1
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hilado que- os extraído do lo s mismos correrá loram ente,

os decir s is  nlngdn fresado, de forma que, e-a^eoialmmote 
ae; e l caso de que e l hilado asa extraído iatermiteataaqa 

te  y a a lta  velocidad, cualquier adhita intorrupcidn de 

esta extracción pedia causar que e l hilado continuara 
salleadq del tambor por inercia y, an consecuencia, su­

perponerse ó formar Igudoa.
Oon o l fin  do evitar esto se ha propuesto que la  

superficie perifA rica del tambor sea activada por un el& 
menta para frenar y controlar la  tsnBláo del hilado qae 

salo# comprendiendo e l elemento un anülo que tiene ga­
rras flex ib le s que sobresálon del mismo y que ae apoyan 

sobre e l tambor.
gatas garras son desviadas por e l hilado que va 

siendo ext raído, cent rolando l a  tensión del mismo, ¿lobo 
tipo de dispositivo de frenado so describe, por ejemplo, 

en la  patente ns 2.838.922 de loa Estados Unidos.
Los d ispositivos de frenado de dicho tipo sufren 

de desventajas que radican, por ejemplo, en sor apropia 
dos para proveer una tensión constante f i j a ,  y en que 
a l in ic ia r la  rotación d d  tambor sobre su propio e je , 
e l dispositivo aplicado $1 mismo tiende a deslizarse y , 
en consecuencia, a sa lir se  y a  superponer lo s  hilados que 
se encuentran bobinados adyacentes a l mismo.

Loa aparatos de l a  técnica anterior sufran, pues, 
da un inconveniente m&a, es decir, que cuando e l hilado 

es extraído a a lta  velocidad desde o l tambor que forma 
parte de cada aparato, o l hilado qua sa la  del tambor fog 
ma un globo a canoa de la  fuerza centrifuga, es decir,



que a l h i la ^  tiendo a sar desplazado ibera del tambor 

en grao medida# lo  que hace in a s ib le  cualquier control 
sobas la  velocidad y la  tansi&3 dol hilado que solo.

'SI objeto principa! de la  presenta invención os 

5-.— e l da proveer un aparate en e l que la  tensión del hilar* 
do que sa le  pueda ser fá c il  y rápidamente variada den - 

tro  de ana amplia gama de velocidades* y en e l que lo a  
bobinados enrollados en tomo a  un t^abor de almacena­
je  puedan ser desplanados a  lo  largo del tambor* que -  

10*-- dsaodo cada bobinado separado y espadado del bobinado
adyacente a l mismo* con lo  que se evita cualquier sapeg 
p o a ic i^  de loa bobinados* incluso en e l caso en que se 

produsca la  rotura del hilado.
Otro de lo s objetivos de l a  Invención as e l de 

13*-* proveer un ja r a to  que tenga e l carácter arriba indica 

do, aa e l que cualquier globo desarrollado por e l h ila  
do extraído del tambor pueda ser controlado con fa e i l i  

dad, siendo capaz un sporato de e sta  clase de ^m inis­
tra r  a  una máquina que lo  u tilic e  tanto con un hilado 

&Q,- a tan alón constante como ccn un tramo de hilado que asa 

constante en unidad de tiempo.
gatos y otros objetivos son alcanzados por e l 

presente aparato que comprende prácticamente un e je  
hueco en posición v e rtica l, cuyo extresao superior está  

2¡?.- su jeto  ó forma parte integrante can a l extramo superior 
de un tambor suatanoiá&aaRte cilin drico  que rodea a d i­

cho e je ; un braso dotado de miembros pera enganchar e l 
hilado desda un carreta ó sim ilar, y d istrib u ir dicho 
hilado en forma de bobinados sobro la  superficie del

-  6 -



tambor adyacente a su extreme in ferior? un oiembro 

tranmaisién para hacer ^ e  so produzca na movi- 
laiento rotativo relativo ente dicho brazo y e l tambor, 

y un cuerpo oscilen te  para hacer que dichos bobinados 
da hilado saos trasladados desde e l extremo in ferior 
a l extremo superior d d  tambor, donde e l hilado es pg 

sedo y extraído a través del o r ific io  del e je  hueco 
para ser suministrado a la  m&qaina que lo  u tiliza#  e#* 
taodo caracterizado adoa&s e l aparato por e l hecho de 

que dicho e je  hueco llev a  per lo  macos un cojinete da 
rod illo s que sostiene un caequillo d cagues, que tiene 
su brazo distribuidor su jeto a l mismo y que es activa­
do por d i^ o  miembro pare hacer ¿girar e l cosquillo 4 a 

la  camisa en ralacidn con e l a je  hueco? que dicho tam­
bor ao pasa por lo  meaos parcialmente a través de aaa 
pluralidad de rasuras longitudinales distribuidas por 

todo e l contorno do l a  p erife ria  del tambor; que dicho 
caequillo 4 camisa llev a  por lo  tíceos un cojinete de 
rod illo s que tiene au a je  inclinado y excéntrico en re- 
laoién con e l eje de la  barra y que sostiene un cuerpo 
anular* sobresaliendo una pluralidad de cuch illas h ade 
fuere radialmente desde la  p erife ria  de dicho cuerpo apu 
la r *  catando distribuidas dichas cuchillas es paquetes 6 

grupos de cuchillas superpuestas a y separadas unas de 

otras* y colocado un grupo de dichas cuchillas o sc ilar 

ble en cada ranura longitudinal separada de dicho tam­
bor# catando situada por encima de dicho tambor una cam­

pana con una pared do base espaciada da la  parte a lta  

del tambor y teniendo una pared, p eriférica su stan cia l-
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menta c ilin d rica separada, da la  su^érfTcie exterior del 
tambor estando sos tapida l a  e sta ñ a  y separada del tga- 
bor en su parte a lta  por un dispositivo que comprende 
un elemento emular coaxial con e l e je  hueco, sobresalian 

3 .-  do del aiímo una pluralidad de geuHCan delgadas alarga -  
das y flex ib le s que tienen un extremo lib ro , estando in­
din adas dichas garras en e l movimiento do l a  dirección 
del hilado durante e l fon cima amiento dol egtarato*

Con e l fin  do que la  estructura y la s  caraos aria 

1C+-. t ic a s  do esto dispositivo sean comprendidas con más d a r  
r ila d , se describirá una realización del mismo oon refe­
rencia a lo s dibujos que se acompasan, so lo s  que:

La figu ra 1 os una elevación la te ra l parcialmen­
te  cortada dol aparato ̂

1 3 ^  Las figuras 2 y 3 son v ista s seccionales d d  apa
rato , tomadas a lo  largo de la  lin ea 1-1 de la  figura i ,  
siendo la  figura 3 una v ista  esquemática en relación con 
l a  de la  figura 2, y teníando la  porción rotativa del 
aparato girada en 903 en relación con dicha figura 2; 

20 ,- La figura 4 os una v ista  en sección del aparato,
tomada a lo  largo da la  lin ca 11-11 de la  figura 1? y

La figura 3 ea una v ista  seccional ax ia l del mig 

me aparato.
Como se verá ac la s  figuras de lo s dibujos, e l 

25,- aparato da acuerdo con la  invención comprendo un e je  hue 
co de columna - t -  su jeto con una abrazadera -2 *, tenien­
do esta última, sujeto un motor eléctrico  -3 - dotado de 

una polea de transmisión -4 -,
gü extremo 3'ip'?yior del e je  -1— tiene un tambor
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sujeto a l mimo, femado por mía plancha -5- y ana 
payad periférica prácticamente c ilin d rica  que rodea 
a l e je

Esta pared p eriférica  tiene una pluralidad de 

ranuras longitudinales -6 * fem adas en l a  misma y da* 
fin id as por barras longitudinales -*7-+

por encima de dicha plancha -5*-*) se coloca una 
plancha <*8** (que tiene, a l igual que l a  plancha —3—, un 
o rific io  central coaxial con e l o r ific io  6 alma del e je  

-1 -), de la  que sobresale una pluralidad de garra* del­
gadas, finjas, alargadas y flex ib le s -9 -, como la s  fabx& 
cadas en m aterial p lástico  y distribuidas sobre una su­
p erfic ie  cónica (figuras i y 5) e inclinadas (figura 4) 
en la  dirección de movimiento del hilado que sa le  d d  

aparato.
por encima de dicho tambor se ha situado una 

campana, que tiene una pared de base -10- y una pared 

p eriférica  cilin drica -11-, separada de la  superficie 
exterior del tambor,

En e l lado in ferior de la  pared -10- de la  capí- 
pana se ha femado un surco de forma anular en e l que, 
cuando la  campana recubre a l tambor, lo s extremos lib res 
de la s  garras -9- aon acomodados-, con lo  que sostienen 

la  campea e impidan a l movimiento la te ra l de l a  mima 
(lo  que se debe a la  provisión de dicho surco formado), 

De la  superficie superior de la  parad da la  orna- 
pena -10- sobresale una espiga Ó rayo -12-, sobre e l . 
cual sq pueden desliza** uno ó más discos de metal perfo­

rados y que, en la  realización de la s  figuras 1 y 3 han



sido Rostrados en ntitaoro do tre s , designados paro re­
ferencia con loa Húmeros -13-, -14- y -15-, do espesor 

d istin ta y , en consecuencia, do peso distinto^

Por medio do dos cojinetes, que se muestran 

darasan to  en la  figura 5 y dicho e je  - t -  t-ióno un c¡ŝ 3 
gu illo  ó camisa -16- montado sobra a l mismo, que tiene 
una polea —IT— su jeta  a l mismo y rafresabie para mover 

la  polea —4— por medio de una corroa —ÍS— (figura 1 ) , 
a s i como un bramo rotativo que comprendo un plato -19- 

een un gancho -20- que sobresale del mismo.
áste caequillo ó camisa -16- llev a  tgabián to^ 

a il lo s  pasantes -23b-, que permiten vaciar la  inclinar 
ción del mismo, un cojinete de ro d illo s -22-, cuyo e je  
e stá  inclinado en consecuencia en relación con a l e je  

de la  barra — 1— (figura 5)+
Como so muestra particularmente en la  figura 2 , 

a l eje del cojinete -22- tamblán está  desplazado la te ­
ralmente en relación coa e l e je  da la  barra —i—,- de 
fOTs&a que, cuando dicho casquillo ó oamisa -1.6- g ira , 
e l cojinete -22- o sc ilará  en tomo a l e je  -1 -, como se 

muestra también por la  coaptación do la s  figu ras 2 y 3, 
en la s  que e l casqu illo  ó osmisa ae moaatra en doa po­
siciones angularmen te  giradas en 90a en relación una 

con otra.
El cojinete -22- Hava un cuerpo anular -23-, 

desde cuya p erife ria  una pluralidad de cuchillas -24- 
sobresalen radialaonte hacia fuera y son distribuidas 
en grupos de cuch illas superpuestas a y espaciadas a 

distancia unas de otras*



aparato en cuestión* un grupo do cuchi­

l l a  -24** ha addo provisto ac cada ranura aparto <*6-* 
del tambor* ciando e l tamaño do la s  ouohillas* a s i 

como la  excentricidad o inclinación del cocinóte -22- 
t a l  que en cualquier posición ó en cualquier mQBUKto* 

solamente aquellos cuchilles que están colocadas en un 

sector restringido del tambor sobresaldrá por detrás 
de la  superficie exterior de la s  barras -7—* estando 
este  sector aPgplaaaeHte desplazado por toda la  cireug* 
feroncia del tambor durante la  rotación del casqaü lo  

ó camisa —16—.
En consecuencia# como se verá fácilmente* daaag* 

te  la  rotación de dicho caequillo ó camisa -16*-! cada 
uno de lo s  grupos de cuchillas se  traslad ará radialmag 
te  hacia fuera de la  superficie de la s  barras —7** y se  

desplazará de abajo hacia arriba, seguido por un movi­
miento de desplazamiento hacia dentro d d  tambor con un 
movimiento de desplazamiento hacia abajo.

Conforme dicho caequillo ó camisa -*16- vá giran** 
do# este  movimiento es repetido continuamente por cada 

uno de lo s grupos de cu d illla s.
Pin ala ente, como se  verá ea la  figura 5+ una pg 

lgaoa de balancia -*25- está  montada en una de dichas 
ranuras -6 - y sobresale h ada d  exterior del tambor* 
y tiene una de sus porciones adyacente.-a un alom ln ta- 

rxqptor -26- situado interiormente a l tambor y oonsctg 
do a l motor -3 - por medio de loe h ilo s -2?-* ? de este 

modo* dependiendo do l a  posición que se adapte* dicha 

palanca -23— puede controlar tanto la  parada como d



fHBcionapianto del motor - 3- .

3n la s  figuras 1  y 5,  e l número de referencia 
—2$- designe una sección d tr^ao de hilado procedente 

de un carrete (que no se muestra), y lee  números da 

referencia -29- y -30- deaigREM rcapeotlvamente loa 
bobinados de hilado en filad o s en torno a l tambor y 
una sección d t r ^ o  de. hilado mnainiatrado desda e l 

ja r a to  a una máquina que lo  u tiliz a  (que no ae mues­

tra ) .
Durante e l funcionsgaleate del aparato, e l brazo 

-19- g ira  con la  polea -17- y e l gancho - 20- con aque­

l l a ,  tirando este último del hilada para extraéoslo del 

Carrete y enrollarlo alrededor de dichas barras *7 -  q& 
yacentes a l extremo .'inferior del mismo*

Las cuchillas -24- se insertan entro cada bobina 
do y loa adyacentes a l miase, haciendo que se  desplacen 

hacia arriba Ó rozando sobre l a  superficie exterior de 
la s  barcas -7-*

Las cuchillas mantienen separados loa bobinados 

entra s i ,  lo  que as de la  mayor importancia, toda ves 
que cato irpide que lo s bobinados se superpongan, evi­

ta  e l riesgo de que un bobinado ae pegue a lo s  bobina­
dos adyacentes en e l caso de que e l hilado sea de la  

c lase  de pelo , e impide que lo s bobinados caigan Ó dos 
ciendan a i a l hilado se rompiera; esta  condición so 

muestra en la  figu ra 1*
g i a s i so desea, as evidente que por encima de 

la  zoca a  donde dichas cuchillan -24— pueden lle g a r , 

os decir, la  parte a lta  d d  tambor, podría formarse una



Reserva 6 suministro de hilado bobinado* bobinados 
situados an cw tacto unos con otroa* y empujando unos 
contra otros (an cuyo caso la  superficie exterior del 

tambor podría sor lig a r  acento cénica 4 ahusada con e l 

vértice apuntando hacia arrib a)* s i  a s i lo  perm itiera 
la  naturaleza del hiladoí esta  condioián se muestra 
en la  figura 5.

2& hilado extraído por la  máquina que lo  u t i l i  
na pasa a través del alma dad. eje -i** y corre a a lta  
velocidad desde la  parte superior del tambor* forman­
do un globo (designado por e l número de referencia 

-30- oa la s  figuras 1* 4 y 5)* que se acomoda dentro 
de dicha campana.

33- hilado pasa entre la  parte in ferio r de la  
pared -10- de la  campana y e l extremo lib re  de la s  
garras -9-* desviando a e sta s últim as* una cada ves#

di efecto de frenado de dichas garras sobra a l 
hilado es proporcional a l paso conjunto de la  caspapa 
y da lo s  discos -13-, -14- y -15- que pesan sobra la

Como quiera que es muy fá c il y rápido variar 
a l número de dichos disoca, a s i  como e l peso indivi­
dual y conjunto do loa miamos, es un asunto muy simple 
aju star dentro de unas gamas muy amplia# e l efecto da 
frenado de dichas garras - 9- .

gomo resu lta evidente* dicha garra puede 
formar parte integrante de la  campana y tener e l extxg 
no lib re  de la  miama apoyado sobre la  plancha -3- del 
tambor* y dichos discos podrían ser de una forma din*



tin ta  a la  que se muestra, y ser restringidos a la  

campana do otro modo distin to  que por medio do dioha 

espiga ó rayo -12-,
Cuando ae ha formado una cantidad indebida de 

bobinados de hilado sobre e l tambor, dichos bobinados 

actuarán sobre la  palanca -25- causando e l funciona -  
miento del mlcrointerruptor -26- y, coate resultado de 
e llo , deteniendo e l citado motor —3—,

Por otra parte, cuando e l número de bobinados 

enrollados sobre e l tambor resu lta demasiado bajo, i& 

palanca -25- o sc ilará  en la  dirección opuesta a dicha 
primera dirección, haciendo que e l motor -3- pueda po­

nerse en marcha,
'SI aparato descrito hasta aquí as apropiado 

para alim entar, sea de forma intermitente ó continua, 
e l hilado con una tensión constante a la  máquina que 

lo  u tiliz a .
Por el contrario, cuando aa desee sum inistrar 

a la  misma máquina con tramos constantes de hilado en 
unidad do tiempo, será suficiente con ap licar un gancho 
-31- a dicho plato -19- (este gancho podría suministrar 
so siempre, además, sujeto a l p lato juntamente con e l 
gancho -2 0 -), extendiéndose hasta e l extremo superior 

del tambor (figuras 1 y 5)*
El hilado que sa le  del tambor (que se muestra en 

la s  lin eas do puntos de la s  f i a r a s  1 y 3) es estirada 
por dicho gancho -31-, y alimentado directamente debajo 
de la  campana y a continuación hasta e l alma ó hueco
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5*

10.—

15.—

20.—

2 5 ***

Como quiera que e l plato -13- g ira  a usa veloci­
dad constante, y tanto el gancho -20- como e l gancho 
-31- están su jetos 4 forman parte integrante del mismo, 
como resultado de e llo  en e l tambor se enrolla tanto 
hilado como la  cantidad de hilado que as extraída del 
mismo, haciendo innecesaria la  provisión de un aioroin- 

terruptor -26- n i de loa miembros relacionados con e l 
mismo.

En cMiaacuenoia, so puede comprender fácilmente 
que e l aparato que se describe puede se r  u tilizado  en 

cualquier condición práctica aplicable a  cualquier máqui 
na te x t il y ^ropiado para trabajar con cualquier clase 
de hilado.

4MB cuando se ha descrito particularmente una rog 
llzaolón particu lar de un aparato para almacenar y dosi­
fic a r  hilado a la s  máquinas que le  u tilizan , resu lta  evi 

dente que la  estructura d d  aparato puede se r coaplata -  
mente d istin ta  a la  que se ha mostrado en lo s dibujos, 

toda vez que la  presente invención está  relacionada so la  
mente con e l dispositivo para trasladar lo s bobinados de 
hilado sobre e l tambor del aparato.

Descrito suficientemente e l objeto de la  presente 
Patente de Invención, se declaran de novedad en Espada, 

la s  siguientes:
R 3 I V I R 3 I C  4 0 I 0 N E S

le .- ' Un aparato para almacenar y alimentar h ila­
do a la s  máquinas que lo  u tilizan , caracterizada porque 
comprende un eje hueco en sentido v e rtica l, a cuyo extre
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mo superior está sgijata, 6 forma parte integrante con 
e l Mismo, un tambor práoticgacnte cilindrico que rodee 

dicho e je ; un brazo dotado de miembros para engaíLchar 
e l hilado desde un carrete & sim ilar y para d istrib u ir 

5,*̂  e l hilado como bobinados sobre la  superficie del tambor 
adyacente a su extremo in ferio r; un miembro de tr  ah ami­
sión para causar un movimiento relativo de rotación entre 

dicho brazo y e l tambor, y un cuerpo oscilante para hacer 
que dichos bobinados sean trasladados desde e l extremo 

10+- in ferior hasta e l extremo superior del tambor, donde a l 
hilado es pasado y extraído a través del alma del eje 

hueco para aer suministrado a la  máquina que lo  u tiliz a , 
y porque llevando dicho eje hueco por lo  manos un cojiae 
te  de ro d illo s que sostiene un caequillo ó camisa que 

1$ .- tiene dicho brazo distribuidor sujeto a l mismo y que es 
activado por dicho miembro de transmisión para hacer 

g irar a l caequillo ó la  cgaisa en relación con e l e je  

hueco; que dicho tambor ae haca pasar por lo  menos p a ^  
cial&onte a través da una pluralidad do ranuras longitu 

20.- dinales distribuidas alrededor de la  p erife ria  del tg&-
bor, llevando dicho caequillo ó camisa por lo  menos un 
cojinete de red illoa que tiene su e je  inclinado y excég, 
trico  en relación con e l eje de la  barra y que sostiene 
un cuexpo anular; una pluralidad de cuch illas que sobra 

25. -  salen radialmante hacia fuera desde la  p eriferia  de dî - 
cho cuerpo anula?, estando distribuidas dichas cuchillas 

en grupos da cuchillas superpuestas a y espaciadas entre 
s i ,  estando colocado un grupo de dichas cuch illas de for 

ma oscilante en cada ranura longitudinal separada de



dicho tambor, y situada por eno&aa de dicho tggabor una 

eaRpana coa una pared de base separada de la  parte 
a lta  del tambor que tiene aust^icialmente ana pared p^ 

r ifé r ic a  cilin drica espaciada de la  guperficia exterior 
del tambor, estando sostenida la  campana y separada de 
la  parta a lta  del tambor por Radio da un dispositivo 

que comprende un elemento anular coaxial con e l e je  
hueco, sobresaliendo del mismo una pluralidad da garras 

delgadas alargadas y flex ib le s que tienen un extremo l¡i 

bra* estando inclinadas dichas garra# en la  dirección 
de movimiento del hilado durante e l fRadonamiento del 

aparato#
ge#- Un aparato pura almacenar y alimentar hilR 

do a la s  máquinas que lo  u tilizan , de acuerdo con la  
reivindicación le , caraos erizada porque comprende ade­

más to m illo s niveladores que controlan la  Inclinación 
de dicho cuerpo anular con dichas cuchillas en relación 

con e l e je  de dicha barra.
3 *.-  Un aparate para almacenar y alimentar h ila  

do a la s  máquinas que lo  u tilizan , de acuerdo con la  

reivindicación 26, caracterizada porque e l citado e le ­
mento anular está  sujeto a dicho tambor, Ó forma parte 
integrante con e l mismo, y loa extremos lib ree de la s  

garras que sobresalen de dicho elemento anular están en 
contacto con la  base de la  pared de dicha campana*

4*+- Un aparato para almacenar y alimentar h ilg  

do a lea  máquinas que lo  u tilizan , de acuerdo con la  
reivindicación 36, caracterizada porque se ha formado 

una entrada da forma anular en dicha pared de basa de
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10.-

15.-

20.-

25*

l a  caspana^ ^  la  que son situados lo s extremos l i ­
bres da dichas garras.

5&.- Un aparado para almacenar y alimentar 
hilado a la s  máquinas qua lo  u tü isa n , do acuerdo con 

la  reivindicación 4a, caracterizada porque dichas ga­
rras delgadas flex ib le s sen d istribuidas en una aupar 
f ic ie  austancislmants cónica ó ahusada con su vórtice 
en e l a je  de dicha barra fuera del aparato.

6a+- Un aparóte para almacenar y alimentar 

hilado a la s  máquinas que lo  utilizan# da acuerdo con 
la  reivindicación 53, caracterizada porque e l elemento 
formado para acomodar y su je tar loa pesca sobresale de 
la  superficie superior de l a  pared de base da dicha 

campana*
7 s.— Un aparato para almacena? y alimentar 

hilado a la s  máquinas que lo  u tilizan * de acuerdo con 
la  reivindicación 6a, caracterizada porque una palanca 

de balancín que sobresale radialmente hacia fuera del 
tambor se extiende en una de dichas ranuras longitudi­
nales de dicho tambor, actuando dicha palanca sobre 
por lo  menos un miorointerruptor para controlar e l fa& 
cienamiento y detener* respectivamente, a dicho miembro 

de transmisión de acuerdo con la  cantidad de hilado arre 

Hade en tomo s i  tambor*
8 s .-  Un aparato para almacenar y alimentar 

hilado a la s  máquinas que lo  u tilizan , da acuerdo con 
la  reivindicación 76, caracterizada porque dicho brazo 
t ie n e  su jeto , ó forma parte integrante con e l mismo, 

una estructura rígida que llev a  un gancho para extraer
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#1 hilado da la  superficie del tambor, estando situ ar 
do dicho gancho a distancia del extremo Inferior de 

dicho tambor.
Un aparato para almacenar y alimentar 

hilado a laa máquinas que lo utilizany de aguardo con 
la  reivindicación 8a, caracterizada porque dicho stieg, 

bro de transcaisión comprado una polea su jeta  a dicho 
caequillo d camisa# un motor eléctrico dotado de una 
polea do transmisión, y una correa que conecta a la  
polea su jeta a l caequillo ó la  Cígai&a con la  polea 

su jeta a l motor.
lO a,- UN APARCO PARA AHÍA33NAR Y AMMáNfAH 

HILADO A LAS MA.̂ IHAU LO UTILIH#Í.

Todo ello  ta l y oomo se describa y reivindica 
m la  praaanta naaorla. qaa aanat. da diaciauava hajaa

folladaa y maotmografladaa pa^ " "a  " " "  oaraa y aa
ilaatM , ao loa plaH°s qaa a la  nlsc-a 300a¡^laa.

Madrid# 9 da Abril de 1*979

Fína3do; Fr'Me'M Gií MHf¡M
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