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MEMDRIA ~ DESCRFIPTIVA
de una Patente de Invencidn a nombre de:
SOBREVIN SOCIETE DE BREVETS INDUSTRIELS-
ETABLISSEMENT, de nacionalided del Prin-
cipado de Liechtenstein, domiciliada en

F1 9490 Vaduz Aéule Strasse 151, (PRINCL

PADO DE LIECHTENSTEIN); pox: "DISPOSITI=-
VD PROVEEDOR PARA HILOS EN MOVIMIENTO".
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El invento se refiere & un dispesitivo proveedor
para hiles en movimiento, con un cuexpo de arrollamiento -
que recibe al hilo para formar un retén de sspiras empuja-
do desde atréds hacia adelante y que se devana sobre cabeza
en la zona de un ensanchamiento conico.

Se conocen construcciones de este tipo por la pa
tente alemana 1 262 847, Segln esta gl cuerpo de arrolla -
miento esté configurado como tambor cilindrico que presen=
ta el ensanchamiento conico en forma de una superficie da
entrads de configuracidn troncocénica. El hilo que sntra en
esta superficie de entrada, se desliza sochre le misma y por

su penetracidén en la linea vertical del &ngulo entre la sy
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perficie troncocdénica de entrada y el sector cilindrico del
tambor empuja hacis adelante las espiras de hilo que fuereon
arrolledas antes. Dispositivos de este tipo se emplean por
ejemplo como scopios intermedios del hile de trema para te-

8 lares mecénicos con bobina de acopio fijé del hilo de trema.
Un sistema de regulecidn coordinado con el dispositivo de la
segurided de que la longitud de hilo & devanar estéd presente
como retén de arrollemiento. Con dispositives de este tipo -
se consigue no solamente un elevade rendimiento de paso del

10 hilo sino también uns constancis grande sn la tensidn de de-
venado del hilo. Aparatos de este tipo se conocen con cuerpo
ds arrollamiento rotativo y el sitio de entrada del hilo es-
tacionariec y también con el sitio de entrada del hilo roteti-
vo y el cuerpo de arrollamiento estacionario, Se presentan -

15 dificultades para elaborer con estos dispositivos conocidos
précticemente todas las diferentes calidades de hilo que hoy
en dia se encuentran en el mercedo con un rendimiento de paso
siempre uniforme y un devanado limpio del hile. Esto ocurre
especielmente si se trata de aparatos con el cusrpo de arrolla

20 ' miento estacionario y el sitio de entrada del hilo rotativoa.
En determinados hilos la fuerza centrifugs que en ellos tiene
una importancia mayor y que actla sobre el hile entrente, de
lugar @ ciertas irreguleridades en le formecidn del retén de
espiras y a otros entorpecimientos en el trebajo del disposi-

‘ 25 tivo.
| Se hen hecho ya las tentativas méds diverses para me-

jorar le aptitud de semejentes aparatos para un surtido mayor
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de los hilos que se encuentran en el mercado. Asi, por ejemplo

la publicacifn alemana 1 760 738 aconseje que el sitio de en -

trada del hilo en relacidn con el cuerpo de arrollamiento se -
hega desplazesble y ajustable paralelamente & la direccidn axial
del mismo, Esto permite modificar el dngulo de entrada del hilo
en 8l éngulo entre el ensanchamiento cénico y la parte cilin-
drica del cuerpo de arrollamiento. Esta solucidn tempoca hace
posible que hilos de las celidades més diferentes se elaboren
en estos aparatos., Por cierto se puede modificer el angulo de
la cufa pare la entrada forzsda del hilo, parb la linea de la
primera espire arrolleda del hilo queda siempre la misme y co-
rresponde sxactamente 8l curso de le lf{nes vertical del éngu-
lo entre el ensanchamiento cénico y el sector contiguo del =
cuerpo de arrocllamiento. En otra tentstive para reseolver el -
inconveniente hellado, se ha renunciado & producir el avance del
retén de espiras saobre el cuerpo de arrollamiento exclusivamen-
te por la entraeda del hilo. En cambio estén previstos medios

de avance activos que actidan a modo de botador (véanse la pa~
tente 1635899 y la publicacidn 2 035 775 alemenss). En la so-
lucidn de acuerdo c0hrla publicacién alemana 2 035 775 el cuexr
po de arrollsmiento esté formado pox veritas situades en las
esquinas de un poligono y entre lss cuales actlia el botador de

asvance. Estos dispositivos son por un lado técnicemente més =

dispensiosos, puesto que requieren un elemento mdvil para el

avance, por otro lado proporcionan la ventajs de una friccidn
de desplazemiento menor, y8 que las espiras del hilo no se =

ajusten 8l cuerpo de srrollsmiento en forma circulsr., Finale~
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mente ya se ha intentado asumentar la posibilidad del empleo
de los dispositiv%s de éste tipo para las clasés y cualida=
des de hilo mis diferentes por el medio de elegir cuerpos de
arrollamiento diferentes segin las ceracteristicas del hilo

a elaborar, especislmente segln su elasticidad, Estos cuerpos
de arrollsmiento estén configurados de tal maners que & con-
tinuacidn del enssnchamiento cénico exists otra parte que cop
verge con conicidad débil y que solamente més allé de esta -
parte comienza la superficie esencialmente cilindricas del =
cuerpo de aerrollemiento (patente alemana 1 535 642), Esta sp
lucidn es sumamente desventajosé tanto en lo que se refiere

a la técnica de la produccidén como también para el almacena-
miento, ELl éngulo de la parte débilmente cénice tisne que es-
tar sjustado de un modo relativamente exacto al hilo respec-
tivo y a la tensidn de la entrada del hilo, Cada dispasitive
proveedor esté previsto prdcticamente para un solo hilo deter
minado. Para hilos de otra forma estructural difersnte hay.que
fabricar otros cuerpos de arrollamienta con otro énguln de -
elevacidn de la parte que converge con conicidad débil, La 1i
nea de entreda es en estos dispositivos la linea verticel en..
tre el ensanchamiento fuertemente cdnico y la parte gue con=-
verge con conicidad débil, y cadas espire del hilo se apoya en
redondo en la superficie de la cemise. En particulsr si se -~
treta de hilos no eldsticos y delgados hasta .gse presents el
peligro de que las espiras de hilo que formen el retén de -
arrellemiento en la perte cilindrice, se colocan una sobre -
otra, lo'que tembién puede der lugar & dificultadss en el-de-

vanado.
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El invento tiene el objeto de estructurar un dispo-

sitivo de este tipo de tsl manera que sste, teniendo una forma

técnicamente favorable para la fabricacidn y 8l usa, prssente

las condiciones gecmétricas més'favnrables en ls zona de la -
linee de arrollamiento.

Este problemes queda resuelto por el invento gque se
indica en la reivindicacién 1,

Las demds reivindicaciones representan scluciones -
favorables de ls configuracidn de acuerdo con el inventa.

Como consecuencia de esta configurecidn se he crsado -
un dispositivo proveedor con un valor de utilidad aumentado.

Por el nervio o los nervios cade espira al ser arro=~
llada se subdivide en tramos de avance y tramos de deslizamien
to que se suceden en la direccién periférice de le espira, Los
tramos de avance, yuxtapuestos e alturas igusl y a determinar '
en su longitud por ls posicidn de los nervios, dan la seguri.
ded de qus en el cuerpo de arrollamiento se obtienen siemprs
posturas exactamente yuxtapuestas del hilo. Las hileras del =~
hilo no pueden deslizarse una sobre otre, porque ya la prime-
ra espire arrollada del hilo no estd aumeti&a 8 cerga de des~
lizamiento en la zone entre los nervios debido a la solapadu-
re cruzada de los nexrvios, sino que se introduce alli en la =
garganta engular. En cembio los tramos da deslizemiento faci-
litan un avance uniforme de les éspiraa del hilo. Por la regy
lacion del nervio o de los nerQios se puedes sintonizsr ls lopn
gitud de loas sectores de avance con la de los sectores de deg

lizamiento. Esto proporciona una adaptacidon a las diferentes
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calidades y tipos de hilo con respecto & un solo diépositivo
proveédor.»La longitud del perimetro del cuerpo de arrolla-

miento se puede modificer en la zona de la linea de entrada

del hile., Esto trae consigo también considerables ventajas -
econdmicas.

Le sintonizacidn de la longitud d; la geccidén de -
avance con la de la seccidn de deslizemiento, e realizar por
el febricante con elementos de construccidn igueles o tal vez
por el usuario en caso de existir un ssidero de regulacidn, =
proporcions sismpre las condiciones més favorsbles pars un sl
macenamiento seguro, libre de entorpecimientos y favorable pa
ra el devanado de las hileras del hilo en el cuerpo de &rreo -
llemiento, El sector de ensanchamiento conico més alld del ner

vio o el sector entre dos nervios sirve segln la posicidn de

-los nervios ya solamente en perte como garganta de avance ‘acti

va para el desplazamiento de la espira de hilo esportada en la
linea de entrada del hilo., El hecho arriba mencionado es fa=-
vorecido porque el ensanchamiento conico estd configursdo como
superficie troncondnics, con lo que exiéte una variacidn méxi=
ma de le longitud de ls garganta de avance. Le configuracidén
ventajose de los nervios no actls como freno del avancs dél‘-
hilo, puesto que los extremos de los nervios terminan en una
posicidn escondida con respecto al cuerpo de arrollamiento.Es
recomendsble que los nervios estén previstos en distribucién -
igual sobre el perimetro, quiere decir formendo un poliéono -
equiletero, Por un nimero adecuado de &ngulos del poligono se

puede determinar adicionalmente la longitud de la gargenta de
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avance del ensanchamiento cdnico. La megnitud del saliente da
los nervios puede determinarse de un modo sencillo por el deg
plazemiento axial de la viga que recibe los nervios, por ejem
plo porque la viga es atacada por un husillo roscado., La Bli-
neacidn correspondiente de los nervios da lugexr después de eg
te ajuste de la vigs & una linea de entrada del hilo fijada =
para que en ella entre el hilo a arrollar. Ademés del despla~
zamiento axial de los nervios pare modificar la linea de en =~
trada del hilo tembién es posible una regulacidn radial de les
nervios. En este Ultimo caso se modifice en une regulaciodn el
&ngulo de inclinscién de los nervios con referencia al snsan-
chamiento cénico, pero dentro de unos limites tales que el &n=
gulo de inclinacién de los nervios es menor que aguel del en-
sanchamiento conico. Por las modalidades de régulacién deseri
tas, los nervios pueden colocarse seglin necesidad en una po-
sicidn ineficez, de modo que entonces la linea de ertrada del
hilo se cubre con la gargants angular. En esta posicién sl dig
positivo funciona de un modo exactamente igual a aquel de =~
acuerdo con la patents alemana 1 262 347, |

Dos ejemplos de realizacién se explican a continua=
cién con eyuda de las Figuras 1 8 6 que muestran lo siguiente:
Figura 1 en vista esquemdtica la primera forma de realizacién,‘
Figura 2 un corte transversal del cuerpo de asrrollamiento,
Figura 3 el corte siguiendo la lines III - III de l& Figure 2,
Figura 4 en representacién aumentade sl corte siguiendo la 1{-

nea IV = IV de la Figura 3,

Figura § la vista desde arribs sobre la Figura 4, y
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Figura 6 un corte longitudinal esquemétice del cuerpoc de srro-
llamiento de acuerdo con le segunda forms ds realiza-
cidn.

El dispositivo proveedor representedo en las Figuras

l 8 5 posee la carcaesa 2 soportada por uns place de base 1.Den-

tro de la carcasa 2 estd alojado un motor eléctrico 3 cuyo eje

4 soporta fuera de la carcasa 2 al porta~cjal 5 en forma ds -

disco. Existe una unidén de contacto dindmico entre el eje 4 del

motor y el porte.ojal 5 del hilo,
Al efecto posee el porta-ojal 5 un cono hendido 6 que
estéd rodeado por un disco 7 con una abertura interior cénica.

El contacto dindmico se realiza por medio de los tornillos 8.

El porta-~njal § prasen%a una pared canica 5' de modo

que la conicided disminuye en direccidn hacia la carcass. £l

ojel para el hilo que desemboce en ls pared cdnice 5' del poz
ta=ojal 5 estéd seffalado con 9.

La pered conica 5' del porta~-ojal 5 estd elineada con
el ensanchamiento cénico 10 del cuerpé de srrollamiento 1ll. Al
ensanchamiento cdnico, que en esta forma de realizacidn tiene
la figure de una superficie troncocdnica, sigue sl sector 12
del cuerpo de asrrollamiento, En el caso presente se trata de
la pared cilindrica del tembor del cuerpo de arrollamiento. La
gerganta del Sngulo entre el ensanchamiento cénico 10 y la ca-
mise del cuerpo de srrollamiento lleva el nﬁﬁero de referencis
13.

La pared del tambor configurada como camisas del cusr-

po de arrollamiento se prolonga en el extremo que linds con la
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carcasa 2 en un cuello 14 dirigide hacia dentro, Este dltimo
sirve para la fijacidn del cuerpo de arrollamiento en la cag
casa con el emplec de las piezas de distancie 15 dispuestas en
distribucién uniforme sobre el perimetro, Dentro del cuerpc de
arrollamiento 11 se esienta en forma longitudinalmente despla-
zable la viga tubuler cilindrice 16. En esta (ltima estd fija
do un husillo roscedo 17 que en el aspaéio entre el cuello 14
y la carcass 2 lleve una tuerce de ajuste 18, Heciendo girer
la tuerca se puede provocar une modificacidn axial de la posi-
cién de la viga 16,

En su extremo dirigido hacia el porte-ojal 5 se con=
vierte lm viga 16 en un sector conico 19 que penetra en una
escotadura cdnica adecuasda del cuerpo de arrollamisnto.

| Dentro de la viga 16 estén previstos, con alineacidn
e inclinacidn en &ngulo egudo hacis la 1inea axial del cuerpo
de arrollamiento 11, los taladros 20 que sirven paera recibir
los nervios 21 de dimensiones apropiadaments largas, De ascuer-
do con la primera forma de realizaqién los nervios 21 estén -
configurados como cuerpos redondos. Estos nervios 21 redondos
straviesan hendiduras adecuadas del cuerpo de arrollémianto.
Estes hendiduras se extienden sobre la zona entre la superfi-
cie troncocdnica 10 y la cemise 12 del cuerpo de arrollamien=~
to. Esto significa que los nervios 21 se encuéntra en solape-
dura cruzada con referencia a la direccidn de la garganta an-
gular 13 del cuerpo de arrollamiento. En el ejemplo de reali-
zacidn la viga 16 se encuentra en una posicidn en la que los =

nervios sobreselen encierte medids de la garganta angular 13.
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Segln lo muestran en particular las Figuras 2 y 4, un extremo
21! de los nervios 21 termina en la superficie troncocdnica 10
y el otro extremo 21" en la pared 12 del tambor 12 con evita -
cién de selientes entorpecedores.

El porta-pjal 5, slineado coaxialments.con referencia
al cuerpo de arrollamiento 11 esté provisto en el lado de la.
desembocadura del ojal 5 de un scenaslado 23 qué forma un bor-
de de apoyo 23' para el hilo F que se aplica sobre el cuerpo
de arrollemiento 11,

El hilo F se devana de la bobine proveedora 24 que -
esté asentada sobre 1ls piaca de base 1. E1l hilo pesa por un -
freno 25 que se encuentra en el lado opuesto de la carcasa.Deg
de allf entrs el hila = través del taladro 26 dsl ejs 4 del =
motor en el ojel 9 desde donde es aplicado soﬁre el cuerpo de
arrollemiento 1l. El devanado del hilo desde el cusrpo de arro .
llamiento se realize a través del borde redondeado R del por=-
ta~ojal 5, con cuyo borde estd coordinado el enilleo de freno
27, les cerdas dsl cual entran en contacto con el borde del
porta-ojal 5. El anillo de freno 27 por su parte se asienta
en forma coaxielmente desplazable con referencise al cusrpo de
arrollamiento 1l en los pernos de guia 28 que salen libremen-
te de la carcase 2 y se puede fijar en cualquier posicién por
medio de elementos de sujecion no dibujados. Desde el anillo
de freno 27 entra el hilo en el ojal de devenado 50.

Seqln se ve en las Figuras 1 y 2, la directcién del
devanade del hilo es opuesta a la direccién de avance de las

espirss del hilo.
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Al ser colocadas les hileras de hilo, el tramo de hi-
lo que abandona el ojal 9 entra en la linea de acceso x - x,la
cual estéd formads por la garganta K entre los nervios 21 y la
superficie troncocénica 10, Al continuar el giro del porte-njal
5 en ls aireccién de la flecha y, la zona de la superficie trop
concdnica 10 situade entre los nervios correspondientes .2l for-
ma un sector de svsnce z que desplaze el tramo correspondiente
8 la espira de hilo en la direccidn de la garganta angular 13,
Por lo tanto en le zone de arrollamiento las espiras del hilo
estén colocadas en forma poligonal. Las esquinas de los poli-
gonoe estén formadas por un lado por los nervias 21 y por otro
lado por los sectores correspondientes de la.parad del tambor.
Asi les espiras de hilo colocadas en la zona de arrollamiento
ge dividen por lo tante en los tramos de avance F 1 apoyados
en el sector 12 del cuerpo de arrollamlento y en los tramos de
deslizemiento F 2 gue se encuentran encima de los nervieos 21,
De este modo se consiguen hilerss de hilo exactamente yuxta=-
puestas, sin que importa de qué clesas de m;terial de trata,Si
por ejemplo se quiere desplazar la linsa x - x de acceso del
hilb, por medio de la tuerca de regulacidn 18 se puede dasplé-
zar en la direccidn de la flecha u la vige 16 que presenté los
nervios 21, con lo que sl correspondiente sector terminal de
la viga 16 entra en una escotadura 29 del porta-ojal 5.

En lugar de le forma de realizacidén arribe descrita,
8l cuerpo de arrollamiento pudiers estar formado por cuerpos
poligonales dispuestos en forma coexiasl y situesdos con los én-

gulos desplazados entre si. Un cuerpo forms los nervios y sl
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otro el sector del cuerpo de arrollemiento.

También es posible una estructuracidn -del disposi~
tivo proveedor, en la que los nervies 21 sstén coordinados fi
jemente con el cuerpo de arrollamiento, En este casa se pudig
ra prescindir del dispositivo de regulscidn can la.viga. A pe
sar de ssto seria posible un empleo de gran alcance, porque -
también cuando la inclinecidn de los nervios sea meyor, se tig
ne la sequridad de que las hileras de hilo no pueden desplizex
se unas encima de otras.

Seglin ls segunda forma de reslizacidn de-acuerdu con
la Figura 6, existe una direccidn radial de los nervios 39,A)
efecto se apoyan con uniforme distribucian periférica en una
pieza anular 40 no desplazable del cuérpo de srrollamiento los
nervios 39 de un solo brazo, cuyos extremos libres egtén diri-
gidos hacia el ensenchamiento cdnico. Al efecto la superficie
del cuerpo de arrollamiento y el ensanchamiento cdnico estén
configurados en forma hendida. En direccidn hacia dentra los
nervios 39 estén cargados cada uno por un resorte de presidn
43, Para el viraje de cada nervio sirve un cono 41 que es ata-
cedo por un husillo 42,

Segin las formas de realizacién es posible retirar
los nervios de su posicidn cruzada con referencis a la garganta
angular 13, e

En ambas formas de realizecién con el cuerpo de arro-

llemiento puede estsr coordinado un dispositivo de regulacion,

-por ejemplo mecénico o que funcions en forma de une barrera fo-

toeléctrica y que tiene el cometido de palpar el retén de espi-
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ras en el cuerpo de errollemiento 11 y de regular el scciona-
miento de tal manera que en el cuerpo de arrollamiento exista
siempre un retén de espiras predeterminado,

En los ejemplos representados el cuerpc de arrolla-
miento es estacionario y el guiashilos girs, Sin embargo la sp
lucién de acuerdo con el invento se puede emplear también en
instalaciones donde el guiahilos es estacionarioc y el cuerpo

de arrollamiento gira,

N D T A

Se reivindica como nuevo y de propia invencién.

l.~ Dispositivo proveedor pera hilos en movimiento;
con un cuerpo de arrollemiento que recibe &l hilo para formax
un retén de espiras empujado desde atrés hacia adelanéa y qué
se devana sobre cabezas en la zone de un ensanchemiento conico,
caracterizasdo porque en solapadura cruzade con referencia a la
extensidn de la garganta angular entre el ensanchamiento cdni-
co y sl ssctor contiguo del cuerpo de arrollemiento estan pre-
vistos uno o veries nervios,

2,~ Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizado porque el saliente de los nervios sohre la
gerganta angular se puede modificar,

3.~ Dispositive, de scuerdo con les reivindicacio~
nes antariares, caracterizado porque los nervios estén alineg
dos conforme a las esquinas de un poligono equilétero.

4,~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicacio-~

nes anterlores, ceracterizedo porque siendo la estructuracidn
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del ensenchamiento conico como aup?%ficie troncocdnice y de la
cemisa del cuerpo de arrollamient;'como pered ds tambor en si
conocida, un extremo del nervio se introduce en ls superficie
troncoconica y el atro extremo del nervioc en le pered del tam=
baor.

5.~ Dispositivo, de acuerd; con las reivindicacio=-
nes anteriores, caracterizado porqus el nervio o los nervies
se asientan en una viga dispuesta en sl cuerpo de arrollamiepn
to y regulebls en la direccidn exisl del cuerpo de errollamiepn
to 8 saber con inclinacién en &ngulo agudo hacia la linea exial
del cuerpo de errollamiento.

6.~ Dispositivo, de scuerdo con las r;ivindicacio-
nes anteriores, ceracterizado porque el &ngulo de inclinacidn
del nervio es menor que el del ensanchamiento cénico.

7.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicaéio-
ﬁes anteriores, caractsrizado porque el nervie o los nsrvios
sg pueden ajustar en direccidn radial con reféranciaral cuer-
po de arrollamiento,

8.~ Dispositivo, de acuerdo con las raivindicaciuneé
anteriores, ceracterizado porque el a juste radial se resliza
con virsje de los nervios espoyados en un extremo,

9.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacio-
nes entsriores, carscterizsdo parque los nervios se puéden‘-
retirer hasta fuera de su posicién cruzade con referencis a la
garganta sngulsr.

10,- "DISPOSITIVO PROVEEDOR PARA HILOS EN MOVIMIEN
To",



w 15 -

Tel como se descrihe y reivindice en la presente Me=
moris Descriptive, que consta de quince hojas escritas a maqui=-

na por una gola cera y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, | GABR 1970

M | .
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