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MEMDRTIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencidén & nombre de:
OSKAR LENNART LINDBLAD, de nacionalidad
sueca, domiciliedo en Hed;sgatan 6, 440
20 Vargarda,(SUECIA); por: "SISTEMA DE =~
PENDULO PARA ACCIONAMIENTO DEL BLOQUEQ DE

CINTURONES DE SEGURIDAD™,

El presente invento se refiere & un sistema de ﬁén-
dulo que sirve a titulo de ejemplo para la finelidad de accig
nar los medios de bloqueo de un cinturén de seguridad del tipo
de cérrete Yy que comprende un cuerpo de inercie, el cugl a8 =
través de un brazo o elemento similer esté sopcﬁtado pivata ~
blemente por un pié que descansa sobre un soporte.

Un objeto principal del presente invento es crear un
péndulo que a pesar de su sensibilided requiera un espacio muy
pequefio para su acomodo y que puede ocuper posiciones extremas
muy diferentes, haciéndolo especialmente epropiado para perci-
bir sceleraciones en combinacidn con une funcifn gque implice,
a titulo de esjemplo, el bloqueo de un cinturdn de seguridsd -

del tipo de carrete.



10

15

20

25

Dicha finslided se logre mediente el péndulo de acuer
do con el presente invento, que esté caracterizado sustencial =
mente por el heché'de que el cuerpo de inercis estéd suspendido
pivotablemente con xelecién & al menos una perte de dicho bra-
zo a una cierta distancia con respecto al pif,

El invento serd descrito shore con mayor'datalla en
conexidn con unos~pocos ejemplos de realizacidn, hasciéndose re-
ferencia a los dibujos anejos, en los que:

La Figurs 1 es una viste de un péndulo verticel de
tipo convencionel, ilustrado sélo con fines de comparacidn,

Las Figures 2 y 3 son vistés de un péndulo de acuer-
do con el invento y que ocupa dos posiciones de inclinacién di
ferentes; y

Las Figuras 4 y 5 ilustran otras dos formas de realji
zacidn més del péndulo de acuerdo con el presente invento.

El péndulo vertical de diselo convencional ilust;adn
en la figurs 1 comprende un cuerpo de inercis 1, que descansa
sobre un soporte 2 mediante un pié 3, desde el cusl se extien-
de un brezo 4, sobre el cual estéd montado rigidesments el cuer-
po de inercia. El pié descansa en un asiento 5 configurado en
el soporte 2 y estéd diseflado de menera tsl que,elpéndulo. bascu
le si el soporte reslize un movimiente de inclinscidn o si el
cuerpo de inercia 1 es sometido a una fuerza de acelerscidn con
una cierta intensidad minimé. El péndule ilustrado en la figu=-
ra 1 exhibe un é&ngulo de basculacidn x, es decir el &ngulo en
el que el centro de gavedad 6 cae fuera del pié 3, siendo dicho

éngulo comparativamente grande en el disefio conocido. Tal como
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resulta evidente del ejemplo ilustrade en las figuras 2 y 3, el
cuerpo de inercia 1 ha sido provisto con un rebajo hueco 7, que
esté sbierto en direccidn hscia asbajo y exhibe la forma de un =
cono verticsl., El cuerpo de inercies descansa con la punts B8 del
cono sobre el extremo superior del brezo 4 y eeté apoyéndose -
pivotablemente sobre dicho brszo, obteniéndose de este wodo un
péndulo combinedo con colocacidn erecta verticel ssi como tem-
bién con funcionemiento suspendido. Debido al hecho de que el =
centro de gravedad en el movimiento de la basculacidn sstéd co=
locado sustancialmente por debajo del punto de pivotemiento en
el punto 8, el &ngulo de basculacidn x del péndulo de acuerdo con
el invento resulta considerablemente menor que el correspondien-
te &ngulo del disefio de péndulo conocido que se ilustre en la
figure 1,

Cuendo se utilize el péndulo de acuerdo con el inven=
to con el fin de accionar los medios de blogqueo de cinturones
de seguridad del tipo de carrete, el movimiento de basculaciédn
del péndulo debe ser limitado con el fin de permitir que tenga
lugar un movimiento de retroceso. A este respecto se introduce
un dispositivo de bloqueo, que limite el movimiento de bascula=
cién del brezo 4. En el ejemplo de realizacidn ilustrado en las
figuras 2 y 3 el dispositivo de bloqueo puede comprender un re-
borde (no mostrado) dispuesto en el asiento 5 del soports 2, ex
tendiéndose dicho reborde a una cierta distancia por encima del
pié 3, limitendo el movimiento del mismo. El pié estd dimensio-
nadc de manera que una inclinacidn de los medios de bloqueo del
cinturén de seguridad del tipo de carrets y, consiguientemente,

del soporte 2 en un éngulo z apropiadamente escogido no impida
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le liberacifn del bloqueo, es decir el ratroceso del péndulo e
su posicidn de descanso. Por lo tanto, los medios de blogueo
estarén disefiados de modo tal que se permita un cierto &ngulo
de basculacidén (x-z) del péndulo.

En 18 figura 4 se muestra otra forma de-realizecidn
del péndulo de acuerdo con el invento, estando dividido sl -
brazo 4 en una porcidn de brezo 4a conectsda rigidamsnte con
el pié 3 y una porcién de brazo 4b conectada rigidamente con -
el cuerpo de inercia 1, estando montadas embas porciones pivo=~
tablemente entre ellas en un punto de piQotamiento comiin 9 de
manera tal que el cuerpo de inercie con su porcidn de brazo 4b
estaréd en una posicidn suspendida con relacifn al pié 3 y la -
porcidn de braze 4a., Un dispositivo de bloguen 10 ilustredo eg
queméticemente estd dispuesto de menera tal que el &ngulo de -
basculacion de la porcidn de brezo 4a no esté limitado deIECUQ;
do con le condieidn arriba descrita. Con el disefo del péndulo
gus se iluatra en ls figura 4 se obtiene un velor de umbxrsl pé
re la sensibilided de aceleracidn permitiendo un cisrto movi=
miento de pivotamiento de la porcidn suspendide del péndulo ap
tes de que esté hasculando le porcidn erscte.

Todavia otra forma de reslizacién del péndulo de -
acuerdo con el invento se muestra en>la figura'ﬁ, en le cual
forma de realizacidn el brazo 4 estd provisto con una parte de
prolongacifn 4' queé estd conectada rigidamente con el cuerpo
de inercia 1 y se extiende a trsvés de un orificio 11 en una
pieza 12 con forma de disco. Mediante este disposicidn se ob-

tieme una limitacidn del movimiente de pivotamiento del péndu~
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lo al mismo tiempg gué el extremo libre 13 de la psrte de pro-
longacidn puede sé%-utilizada por ejemplo para el accionamien-
to de ﬁn dispositivo de bloqueo,

Tdfcomo se menciona arriba, el péndule de acuerdo con
el invento es epropiado para iniciar una funcién de blogueo o
una similar, siendo suplementado entonces el péndulo por la -
incorporecidn de un Organo pars percibir su moQimiento de bag-
culacion, la cual percepcion puede tener lugar de diversas ma-
neras diferentes. En les figures 2 & 4 el soporte 2 ssté confi
gurado con un orificio 14, & través del cusl se pusde sBxtender
2 titulo de ejemplo dicho 6rgano perceptor, que transmite sl -
movimiento de basculacidn del péndulo & un dispositivo de blo-
queo o elemento similar.

El invento no estd limitado al ejemplo de realiza-
cidn arriba descrito e ilustrado en los dibujos, sino que.pue—
de ser hecho variasr dentro del alcance de las siguientes reivip
dicaciones, A modo de ejemplo puede imaginarse que la porcidn
de brezo 4b del péndulo ilustrado en la figure 4 comprende un
Gnico balancin que se extienda entre el punto de pivotamiento

9 y el cuerpo de inercia l.

N O T A

-5e reivindics como nueve y de propie invencién,
l.~ Sisteme de péndulo psra accionamiento del bloqueo
de cinturones de seguridad del tipo de carrete y ques comprende

un cuerpo de inercia, e) cuel mediante un brazo o elemento si~



milar esté soportado pivotsblemente por un pié que descensa sg
bre un soporte, caracterizado porque el cuerpo de inercies esté
suspendido pivotablemente con relacidn & al menos une pafta de
dicho brazo a una cierta distancia del pié.

5 2,~ Sistgma, de acuerdo con la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque el cuerpo de inercia exhibe un rebajo hueco
sbierto hacia abajo y que se ensancha hacia abajo, cuyo extremo
mas interior es el punto'de pivutamiento’de suspensidn del cuer-
po de inercis sobre el brazo.

10 3.~ Sistema, de acuerdo con las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque el rebajo hueco exhibe la forma
de un cono vertical,

4.~ Sistems, de acuerdo con una cualquiera de lag -
precedentes reivindicaciones, caracterizado porque el péndulo

15 estd provisto con un dispositive de bloqueo para la limitacién
del movimiento de basculacidn del pié.

ﬁ.- Sistema, de ecuerdo con las reivindicaciones an=~
teriores, caracterizado porque el braze estd provisto con una
parte de prolongacidn, que esté conectads rigidamente con el =

20 cuerpo de inercia, estendo dispuestos los madios de hloqueo pa
ra limitar el movimiento de dicha parte de prolengaciédn.

6.~ Sistema, de scuerde con las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque leoe medios de blogquec compren-
den una pieza en forma de disco con un orificio, &8 través del

25 cual se extiende la parte de ﬁrolongacién.

7.~ Sistema, de acuerdo con las reivindicaciones an-

teriores, caracterizado porque el extremo libre de la parte de
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prolongscién sirve como drganc de accionamiento para un dispo- |
sitivo de bioquao o elemento similar,
8.~ Sistema, de scusrdo con une cualquiera de las -
raivindicacionesqanterioras, caracterizado porque el brezo es=-
td dividido en dos porciones de brazo conectades pivotsblemente
entre si, de las cuales un® porcidn de brazo estd conectada ri-
gidamente con el pié y la otra porcidén de brezo estd conectada
rigidamente con el cuerpo de inercia.
9.~ Sistems, de acuerdo con las reivindicaciones en=
teriores, caracterizado porque el cuerpo de inercia estéd suspen
dido con dicho otro brszo con relacién al punto de pivotamiento
comin de lés dos porciones de brazo.
10.- "SISTEMA DE PENDULD PARA ACCIONAMIENTO DEL BLD=-
QUED DE CINTURONES DE SEGURIDAD. |
Talc&mo se describe y reivindica en la presente Me-
moria Descriptive, que consta de siete onas escritas a méqui=

na por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid,. 9 ABR 1975
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