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Se conocen pequefias maquinas de obras piblicas, cuyo
equipo de trabajo, constituido por dos brazos, por lo menos, ar-
ticulados entre si y por una herramienta tal como una cuchara ar
ticulada en uno de los brazos, estd montado de manera pivotante,
en una guia,alrededor de un eje vertical, mientras que dicha guia
esté montada a su vez en una corredera horizontal sujeta transver
salmente en una de las extremidades delantera o posterior de la
maquina. .

Esta disposicidn permite ajustar el valor del despla
zamiento lateral de la herramienta de trabajo con relacidn al pla
no vertical longitudinal central de la maquina. En esta disposi-
cidn, la totalidad del equipo de trabajo se sitfia en posicidn vo
ladiza con relacidn al bastidor, lo que conduce a ocupar un espa
cio importante que se considera excesivo y desfavorable para la
utilizacién de una mAquina de este tipo.

Se ha tenido la idea de adoptar el mismo equipo de
trabajo y sujetar la corredera, ya no en una extremidad del bas-
tidor, sino sobre el mismo bastidor, en la proximidad de su zona
central, con el objeto de reducir el espacio ocupado. Entonces,
se ha visto que en posicidn baja del brazo conectado a la guia,
este brazo puede efectivamente pivotar alrededor del eje verti-
cal, pero con un angulo muy limitado ya que existe una interferen
cia entre este brazo y las zonas de la maquina entre las cuales
estéd situado en este momento.

El objeto del invento consiste en remediar este nue-
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vo inconveniente gracias a una nueva disposicidén de la corredera,
mediante la cual el pivotamiento de la herramienta de trabajo al-
rededor del eje vertical queda de nuevo no limitado.

A este efecto, el invento. se refiere a una nméquina de
obras publicas constituida por:

-un bastidor,

-un equipo de trabajo constituido a su vez por:

. un primer brazo conecﬁado al bastidor,

. un segundo brazo coneétado al primer brazo, y

. una herramienta de trabajo conectada al segundo
brazo,

-un eje de pivotamiento de la herramienta de trabaje
paralelo al plano vertical longitudinal central de la maquina, y

-uria corredera transvérsal que coopera con una guia,
para el reglaje del desplazamiento lateral de la herramienta de
trabajo con relacibén al plano vertical longitudinal ceatral de
la méquina, en particular cuando los planos de desplazamiento de
los dos brazos son ambos paralelos a dicho plano vertical.

La corredera estéd dispuesta entre los dos brazos,
mientras que el eje estd montado en ﬁicha guia y que el.segundo
brazo ests montado de manera pivotante con relacibn a esta guia
por medio de dicho eje.

El primer brazo esté constituido preferentemente por
rres elementos de un cuadrilatero deformable, cuyo cuarto elemen

to es solidario del bastidor y cuyo elemento opuesto a este cuar
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to elemento es solidario de la corredera.

En este filtimo caso, es ventajoso dar al cuadrilétero
la forma de un paralelogramo, mientras que, con relacidn al elemen
to opuesto al cuarto elemento, el eje de pivotamiento tiene una
orientacidén constante y sensiblemente vertical.

Es interesante a menudo, que la longitud del primer

. brazo sea tal que el eje esté dispuesto permanentemente, durante

el funcionamiento del equipo de trabajo, fuera del galibo del
bastidor.

De este modo, cuando la miquina esti provista por lo
menos de dos Organos de desplazamiento‘derecho e izquierdo, y
cuando el primer brazo estd, en posicidn baja, situado entre di-
chos brganos de desplazamiento, el eje se sitfla por fuera y mas
alld del espacio incluido entre dichos drganos de desplazamiento,
con relacibén a la zona de conexidn del primer brazo en el basti-
dor.

El invento podri entenderse mis claramente y podrén
verse unas caracteristicas secundarias del mismo asi como sus
ventajas, leyendo la descripcidn de un modo de realizacidn que se
da a titulo de ejemplo,en lo que sigue:

Se entiende que la descripcidn y los dibujés se dan
solamente a titulo indicativo y no limitativo.

Se hari referencia a los dibujos adjuntos, en los
cuales:.

—~ la figura 1 es una vista en alzado de una miquina
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de acuerdo con el invento, y
- la figura 2 es una vista segun la flecha F de la

figura 1.

La miquina representada estd constituida por un bas-
tidor 1 montado en unas ruedas 2, y por un equipo de trabajo 3.

El equipo de trabajo 3 incluye a su vez:

- un brazo con dos elementos 4 solidarios el uno del
otro por un travesafio 5, ¥y articulados en unas columnas 6 solida-
rias del bastidor 1 alrededor de ejes 7 horizontales y transver-
sales, perpendiculares al plano vertical longitudinal central P

del bastidor,
- dos bielas de conexibn 8 articuladas en las colum-

nas 6, entorno a unos ejes 9, paralelos a 1los ejes 7,

- un travesafio transversal horizontal 10 en el cual
estin articulados los elementos del brazo 4 y las bielas 8, res—
pectivamente alrededor de los ejes 11, 12 paralelos a los ejes 7,

- una guia 13 que coopera con el travesafio 10 y que
estd montado en é&ste de modo que pueda realizar un movimiento de
deslizamiento relativo,

- un estribo 14 solidario de la guia 13,

- wn elemento de pivotamiento 15 que estd montado en
el estribo 14 por medio de un eje vertical 16,

-~ un balancin 17 que estd articulado en el elemento

15 alrededor de un eje horizontal 18,
- una cuchara 19 que esti articulada en una extremi-
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dad del balancin 17 alrededor de un eje 20, y

- unos conjuntos de cilindro y émbolo 21, 22 y 23 que
estin conectados respectivamente entre las colwmas & y 10s bra-
z0s 4, entre el elemento 15 y el balancin 17, y entre el balan-
e¢in 17 v la cuchara 19.

Las lineas rectas que unen los ejes 7 y 9 son verti-
cales y paralelas a las rectas que unen 103 ejes 11 y 12. Ademas,
las distancias entre los ejes 7y 9, ¥ 11 y 12 son iguales 10
mismo que son iguales las distancias entre los ejes 7y 11, ¥y 8
y 12, de modo gque se forme un paralelogramo con vértices 7 -~ 11
- 12 - 9, que permite mantener vertical el eje 16, cualquiera
que sea la posicidn de los brazos 4.

Por otra parte, los brazos 4 estin representados en
posicidn baja y entonces sus extremidades provistas de los ejes
11 estéin dispuestas entre las ruedas delanteras 2 de la méquina.

sin embargo, se observard que incluso en esta posi-
cibn y a fortiori en las otras posiciones que estos brazos 4 pue
den tomar, el travesafio 10 se sitfla més alli de las ruedas 2, en
un emplazamiento gue no perturba de ninguna manera el desliza-
miento de la gula 13.

En la posicidn 17 que se representa, el balancin se
mantiene sensiblemente én el pland longitudinal P, es decir en
el eje de la méquina.

Sin embargo, la gula puede situarse en una posicidn

13a situada en una de las extremidades del travesafio 10 (v des-
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de luego también en una posicibén simétrica de la posicidn 13a
con relacidén al plano P, en la otra extremidad de este trave-
safio).

Cuando esta guia ocupa su posicién 13a, el balancin
puede ocupar numerosas posiciones entre las cuales se han indi-~
cado una posicidn 17a, en la cual es paralelo al plano P, pero
desplazado a una distancia d con relacibén a este plano, y una
posicién 17b, en la cual la cuchara,situada en 19b, puede»des;
cargarse, deduciéndose esta posicibn de la posicidn 17 mediante
una rotacidn de 90°. A 1a posicidn 17a del balancin corresponde

la posicién 19a de la cuchara.

Se observarid que, de manera conocida, la rotacidn

del elemento 15 con relacidn al estribo 14 se obtiene gracias

a un dispositivo 24 provisto de un pifidn solidario del elemento
15 y de una cremallera.

Ademas, el desplazamiento de la guia 13 en el trave
safio 10 se controla por cualquier dispositivo conocido, tal co-
mo por ejemplo, un tornillo sin fin arrastrado por un motor hi-
driulico montado en el travesafio y que coopera con una tuerca
montada de manera giratoria en la guia.

La ventaja principal.de la maquina que acaba de ser
descrita consiste en el hecho de que el montaje del travesafio
10 en un emplazamiento despejado con relacidn al bastidor 1 y-
a las ruedas 2, hace posible la orientacidn completa (de 1800)

del balancin 17, y esto incluso cuando éste se desplaza a la po
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sicidén 17a. La disposicidn clésica segln la cual la corredera
se sujetaba directamente en el bastidor 1, no permitia esta
orientacidn del balancin por lo menos cuando dicho travesallo
se situaba a la altura de las columas 6.

Se obgervari que la solucidn clésica consistia en-
tonces en sujetar la corredera en el bastidor mis alli de las
ruedas 2, en un emplazamiento andlogo al que se representa en
la figura 1. Sin embargo, el espacio ocupado por el conjunto

de la méquina tomaba un valor excesivo en razbdn del voladizo

considerzble del equipo de trabajo (trazos 4 - balancin 17 -

cuchara 19).

Por el contrario, en la solucibn propuesta por el
invento, aunque el travesafio 10 quede permanentemente despeja
do, los brazos 4 pueden articularse en las columnas 6, entre

las ruedas delanteras y traseras, en ui emplazamiento relati-

- vamente alejado hacia atrés con relacibdn a la corredera 10, de

modo que el espacio total ocupédo sea limitado.

Naturalmente, se entiende Ficilmente gque la confor
macidn de los brazos 4 y de las bielas 8§ en un paralelogramo,
tiene 1la ventaja de mantener vertical el eje 16.

Una aplicacién de la disposicidn descrita es la rea
lizacién de una pala cargadora de volumen reducido.

Por otra parte, el invento noc se limita a la reali-
zacién que ha sido representada, sino que cubre por el contra-
rio todas las variantes que pueden ser introducidas en &l sin

salirse de su marco ni de su espiritu.
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Fn resumen, la Patente de Invencilén que se solicita

deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Maquina de obras plblicas dotada de un dispositvi-
vo de deépiazamientd lateral, con relacidn a éu eje longitudi~

nal, de su herramienta de trabajo, caracterizada porque compren-

de:
T Jun pastider (1), T
- un equipo de trabajo (3) constituido a su
.vez por:
- . un primer brazo (4) conectado al bastidor,
. un segundo brazo (17) conectado al primer
‘brazo, '

. ¥ una herramienta de trabajo (19) conectada
al segundo brazo,

' - un eje de pivotamiento (16) de la herramienta
de trabajo paralelo al plano vertical longitudinal central de la
‘maquina,

- y una corredera transversal (10) que coopera con

una guia (13) para el reglaje del desplazamiento lateral de
‘la herramienta de trabajo con'relacién'al plano vertical longi-
tudinal central (P) de la mlquina, en particular cuando los pla-
nos de movimiento de los dos brazos son ambos paralelos a dicho
plano vertical, caracterizada porque la corredera (10) estd dig
‘puesta entre los dos brazos, mientras que el eje (16) estd montz

do en dicha guia (13) y porque el segundo brazo (17) estéd montado
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" de manera que pueda pivotar con relacidn a esta guia por medio

de dicho eje. )

2. - Miquina segin la reivindicacidén 1, caracteri-
zada porque el frimer'brazo esti constituido por tres elementos
B4) - (10) - (8)] de un cuadrilitero deformable, cuyo cuarto
elemento (6) es solidario del bastidor (1) y cuyo elemento (10)
opvesto a este cuarto elemento es solidario de la corredera (10).

3. - MAquina segin la reivindicacidn 2, caracterizg
da porque el cuadrilitero tiene la forma de un paralelogramo, mien

tras que, con relacidn al ‘elemento (10) opuesto al cuarto elemen-

"to, el eje de pivotamiento (16) tiene una orientacién constante y

es sensiblemente vertical.

' 4. - MAquina segin wna cualquiera de las reivindica
ciones 1 a 3,caracterizada porque la longitud del primer brazo es
tal que el eje (16) se ;itﬁe permanentemente, Qurahteeﬂ_funcionau
miento del equipo de trabajo, fuera del gélibo del'bastidor.

5. - Miquina segin la reivindicacibn 4, caracteriza-
da porque estando la miquina provista de por lo menos, dos brga~
nos de desplazamiento derecho e izquierdo (2), y estando el pri-
mer brazo (4), en posicidn baja, situado entre dichos oOrganos de
desplazamiento, el eje (16) se sitfia fuera y mas allid del espa-
cio incluido entre dichos drganos de desplazamiento-(2) con re-
lacidn a la zona de conexidn (7) del primer brazo (4) en el bas-

tidor(1).
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Be— Se reivindica por #iltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: MAQUINA
DE OBRAS PUBLICAS DOTADA DE UN DISPOSITIVO DE DESPLAZAMIENTO
LATERAL, CON RELACION A SU EJE LONGITUDINAL, DE SU HERRAMIENTA
DE TRABAJO. '

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de once paginas mecanogra-

fiadas y dibﬁjos.adjuntos.

Madrid, 7 abril 1.975
BERNARDG WUNGRILA
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