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La presente Memoria descriptiva tiene como fin la
declaracibén del objeto sobre que ha de recaer el privilegio
de explotacidén industrial y comercisl exclusiva en el terrie-
torio nacional de una Patente de Invencién conforme a la Le=
gislacibn vigente en materia de Propiedad Industrial, que, =«
seglin expresa el enunciado, trata de un estabilizador del pla
no horizontal de diques flotantes, tralsas, plataformas y de
cualguier clase de artefactos flotantes.

La finalldad del presente invento es la de mantee
ner rigurosamente horizontal a los diques flotantes y demis
glementos semejantes a que se pueda aplicar, alin cuando los
repartos de pesos se efectien sobre ellos de un modo notorig
mente irregular, 1o mismo en su emersién e inmersifin que due
rante su permanencia flotande en la superficie del agua.

Este invento a mis de ser estabilizador horigontal
en todas sus dimensiones, es a su vez distribuidor de flufe-
dos gusecsos e hidriulicos gue determinan la emersifn, flota
bilidaed o inmersifén de los diques flotantes. Es también re-
guladoxr de la capacidad y fuerza ascensional de estos dlques
flotantes, ya que actfia sobre las vdlvulas, sistemas mecéni-
¢cos, relds electromagnéticos o electrdnicos que determinan =
estas maniobras.

Ziste aparato y su sistema va montado, instalado e
incorporado de un modo definitivo y permanente a bordo de los
repetidos diques flotantes y artefactos a los que se ha alue
dido, ya que serd 61 el mando y gobierno de las maniobras a
efectuar con los mismos.

Los diques flotantes que existen en la actualidad
emplean un sistema de achique e inundacifn en el cual la bom
ba o bombas actfian de modo independiente sobre cada uno de =
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los tanques que forman el conjunto y debldo a ello, y afn

ouando esté maniobrado con aclerto, no se puede evitar la =
pérdida de horizontalidad durante las maniobras ¥ que obli~
gan a Bu vez a consegulr y reajuster el plano horigontal del
dique flotante cuando la meniobra de emersién ha finalizado.

Egte sistema eatabllizador del plano horizontal,
como ya se ha dicho, hace conservar el referido planc en to-
da su dimensifbn, lo cuval determina una gran ventaja, pussto
que afin cuando los pesos a bordo del buque que se trata de
varar estén distribufdos de modo arbitrario en el sentido -
transversal, a mis do que lo estén en el sentido longitudie~
nal tambidn, y se sncuentre su centro de gravedad transvers
sal desplezado del plano longitudinal, por medlo del estabi-
lizador el dique flotente permanecera siempre adrizado.

El estabilizador horigontal objeto de este invene
eibn, es a su vez mando para maniobras de diques flotantes.

El presente eatabilizador consta ssencialmente de
dos partes, serie de galerias de vagsos comunicantes y serles
de flotadores que actlian sobre vilvulas. Estms series pueden
estar reducidas a ung galeria y los flotadores a des unida-
dcs, ain lfmite.

A las galerias le sera suministrado un lfquido, =
no importa cual, en volumen programeado, sSegfn para que manlo=
bra. Este suministro se realizarf mediante un tangue y de ==
wnog dispositivos automfticos,

Por el volumen de este liquido, que a su veg hace
de nivel, y de sua desplagamienton por las galerfas de vasos
comunicantes, desplazamientos determinsdos por peguefias ¥ =
momenténeas pérdidas dsl planc horizontal del dique o arbe-
facto, que da lugar y produce movimientos verticales de los
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flotaéares ¥ estos movimientos a su vez por sistemas de meeg
nigmos, mecénicos, elesctromagnéticos, electrénicos, actfan
sobre los sistemas de vilvulas. Abriendo unas y cerrando ==
otras produce la inmediata recuperacidén del plano horizontal

Se ¥ con ello la horizontalidad perfecta tanto en el sentido -~
longitudinal como en el sentido transversal del dique floten
te o artefacto,

Los dispositivos mecénicos, gelerfas, tanques no-
drizas y sus controles pueden ir situados segfin mejor proceds
1C. en diques flotantes, artefactos, balsas y plataformes, inclue
@0 pueden estar siituados en tierra parte de elloas.

' gon el fin de facilitar la interpretacifn més exagc
ta del objeto sobre que ha de recaer el presente privilegio,
en el plano adjunto complementario de esta exposicién, se re=-

15,  presenta una forms préctica para la realizacién industrial y
fnicamente a tftulo de ejemplo y, por comsigulente, sin carde
ter exhaustivo sino meramente informativo.

En dicho plano:
La figura 1, representa una seccidén transversal ese

20«  quemitica del conjunto de mando del estabilizador.

La figura 2, corresponde a una seccién longitudinal
del cltado conjunto mostrando la galeria de vasos comunicanfea
y flotadores.

La figura 3, corraesponde a una seccién longitudinal

25+  de la galerfa de soplado.

En las citadas ilustraclones, las referenclas co-
rrespondens

l.~ .Calerfas de vasos comunicantes.

2.= Galeriag de mecanismos y contactos de flotadores.

30, 3.= Gzalerias de conductos.
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4.« Tubo de aportacifn de liquido regulador.

5.~ Flotadores alojados en la galeria de vasos cow
municantes,

6.~ Eatribo guia de flotadores.

7o~ Nivel del liquido regulador.

8.~ Galeria de soplado.

9.« Tubos de soplado a tanques.

10.~ VAlvula de los tubos de soplado.

11.~ Meganlsmos de accionamiento automftico.
12.« galeria de mecanismos.

13.= Tubo gencral de soplado,

l4.~ Tubos de escape.

15.« Galoria de escape.

16.~ Mgcanismos de escape.

Segfin queda representado, el presente estabilizador
de goblerno de maniobras, consts de dos partes esenciales: ==
Una son las galerfas de vasoa comunicantes (1) y los mismos =~
vasog, ¥ la otra parte los flotadores (5), alojados en este
sistema de vasos comunicantes (1), montados por medio de los
correspondientes vistagos a un estrido gufa (6), posicionados
de acuerdo con ¢l nivel de un ligquido regulador (7). Por ene-
cima de esta galorfa de vasos comunicantes (1) existe otrag »-
galorfa (2) de mecanismos y contactos de los flotadores (5),
pubierta por una tercera galerfa superior (3) de conductos. =
las galerfas de vasos comunicantes se alimentan del liquide
regulador mediante un conducto de aportaciln (4). - ..

Las citadas galerims de vasos comunicantes (1) es-
t4n montadas a bordo en las bandas de lon diques flotantes o
artefactos, tanto en las proximidades de sus costados longl-
tudinales como en las proximidades de los costados transver=
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sales. En estas galerfas (1), en las cuales como ya se ha di
cho, van situados y rlojados los flotadores (5), se introdue
ce un 1fquido en centidad determimada (7) a través del COR==
ducto de aportacifn (4) por un mendo meefnico de resorte o =
eléotrico. Este liquido (7) 21 ser introducido circula por -
las galerfas (1) hasta llegzar al nivel deseado. Actfia el 1f-
quido (7) sobre los flotadores (5) haclendoles flotar y al =-
producirse este movimlento aotfian los mencionados flotadores
(5) sobre unos relds (11) electromagnéticos, o meednicos, o
eléctrénicos. Y estos 2 su vez abren unas vilwulas (1C) que
dan entrada sl airs, recibido a través de¢ un tubo general de
soplade (13), hacia log correspondientes conductos (S) de sp
plado para desalojar al agus que contienen los diferentes =
tenques de flotabilidad de que consta el dique , no represen
tados, determinanio asf la emeraidn del dique eitado,

El sire de sopledo gportade a trovés del tubo gew
neral (13) penetra en una gazlerfs (8) de soplado, en gue se
encuentran instelades los tubos de soplado (9) a tanques, =
caﬁtrolados con las corrsspondientes vilvulas (10), eccionae
das a su vez por medio de los citados mecaaismos, relés elec
tromagnéticos y/o resortes mecinicos (11) de mando, conteni-
doa en una galeries eatanca(l2),

Esto que se ha expuesto, es en el caso de que el
procedimiento de maniobra seaz el 3b6plado, en cuyo caso el e
suministro de aire se efectuars por medio de una bomba soplan
te coavencional,

-81 el procedimiento de emersifn se realize por me-
dio de achique del agua conlenida en los tanques del dique,
el sistema de flotadores (5) que estén alojados en las gale~
rias de vascs comunlcantes (1), actuarén sobre los mendos -~
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mecénicos, reiéa electrbnicon o electromagndticos y estos a
sBu vesz scbre los mandos de las bombas de achlque.
Refiriendose al sistema de emersifn por soplado;
una ves que ¢l digue ha llegado a flotar hasta una linea de
seada, Be pernitird la sslida de determinado volumen del 1i
quido de las galerfss de vasos comumnicantes (1) y con ello
se producird el descenso de los flotadores (5), y estos co=
mo ya ge ha dicho, actuarén scbre los mecanismos (11) de «-
lo, vilvulas (1C), cerrando las migsmas a los tubos de soplade (9),
quedando aaf el dique flotando en las condicicnes deseadas.
Si se trata de varar un bugue, al llegar en su ==
emersifn a que los picaderos o carro del dlgue togquen la ee
quilla del buque, el Alque al continuar ascendiendo trala «
15 de perder su posicidn horizontal. Y la pierde, pero esia ==
variacifn es insignificante, aunque si lo suficiente para -
que ¢ lfguido (7), de las galerfas de vasos commicantes (1),
corra por el interior de las mismas, y este corrlaliento del
1fquido hara descender los flotadores (5) que corresponden
a la parte del dique mfa alta. Sstos flotadores (5) actfian
sobre las vilvulas, do esa parte mfs alta, cerrando lag we
vélvulas (10) quo permiten la entrada del aire moplado (13)
¥y abriendo las que corresponden al escape de aire por medlio
de mecanismos (16) que accionan les vilvulas de los tubos =

20,

de escape (4), que contienen los tangucs de esta parte que
23, debido a la desnivelacifn gquedd més alta. AL escapar 6l ==
alre contenido eun ios tangmws citados, entra el agua, entra-
da y selida de agua gue solo depende del escape y soplado -
de aire. De este modo al entrar el agua en los tanques de -
la parte del dique gue quedo mis alta, esta desclende, mien
30. tras que la parte del digue que quedo més baja continrug --
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emergi:endo, puesto que los flotadores (5) de aguella zona
de las galsrfas (1) al flotar afn wfs, puesto que hay més
liguido en sus vasos (1), perriten una meyor entrada de =
alre goplado.

Ge ‘ Log mecanismos de escape (16) que accionan las -
vilvulas de los tubos de escape (14) y log extremos a ce~~
rrar do &ctos, se cncueniran situsdos en una galerfa (15)
estanca respecto de las otras galerfas de soplado (8) y ==
relés (12) adyacentes.

10, , De eate modo se produce la estabilizacidn en el
plano horizontal de inmedlato, puesto que la parte més bae
Jate ascendido mientras que simmltineamente la parte que ~
quedé més alta ha descendido.

Esta nivelacifn tanto se produce en el sentido

15. longitudinal como en el iransversal.

Para gumergir el dique se redueclira o un volumen
determinado el liquide (7) en las galerfas de vasos comuni
cantes (1). Los flotadores (5) instalados en las miamas al
deseendor actuarin sobre las vilvules del eacape (14) que

20+  quedaran abiertas ﬁasu vez se cerraran las de admisibn (10)
de este modo entra:gé agua en los tanques y ello producird
la inmersibn del dique.

Del mismo modo que se ha mantenido la estabili-
dad horizontal por compensacifn durante la emersidn, serd

25+  montenida esta estabilidad horizontal durante la inmersifbn.

Este sistema de estabilizacifn y mando de manioe
bras puede ser situado en los digues flotantes y artefactos
de diferentes modos. Alojado en la estructura de los mismos;
o bien en superestructura construfda para este efecto.

30. Como pueden comprenderse, los mecanisnos para --
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conseguir la e-a'cabilidad horizontsl y wando de maniobras ver
ticales, podrén ser de cualquier clase de materiales, de cual_
quier sistema, -meclnicis, electromagnéticos, electrénicos o
hidréulicos, ya que la invencidn no recae precisamente 80e-
bre ellos, sino en el fin que se obtlene mediante ellos por

el siatema de vasos comunicantes y flotadores,

Descrita suficientemente la naturalega del inven=
to, as{ como un ejemplo de realizacidn préotica del mismo, =
solamente cabe afiadir que en dicho ejemplo es posible introw
ducir cembios de materias, formas y disposiolén de sus elemen
tos, siempre gque tales alteraciones no supongan variacibn e-

sustanclial en el objeto reivindlecado.
La Socledad sollcltante ae reserva al derecho de

extender esta demanda a los pafses extranjeros, reivindicando
la misma prioridad de la presente solicitud al amparo del -

Convenio Internacional para la proteccilén de la Propiedad In-
dustrial.

Igualmente, la Socledad solicitante se resexrva el
derecho de introdueir en la presente invencibén cuantos pere~
fecclionamientos sobre la misma puedan derivarse, mediagnte la
solicitud de los corrsspondientes Certificados de Adieibn en

la forma seflalada por la Ley.
N O T A

v

La Patente de Invenoifln que se solicita por veinte
afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacibn, de=
berd recaer aobre: "ESTABILIZADCR DE HORIZONTALIDAD ¥ GOBIER-
NO BN MANTIOBRAS VERTICALES, EMERSION E IRNERSION, DE i)E[QUES
PLOTANTES", segfin las caracterfsticas esenciales de las Sl-=
guientess: ,

REIVINDIGCACIONES

—————— e
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1l8.~ Egtabilizador de horizontalidad y gobierno en
manliobras verticales, emersién e inmersifén, de diques flotan-
tes, caracterizado porque en los costados longltudinales y/o
transversales de los mismos, plataformas y otros artefactos
flotantes, se disponen una serie de galerfas de vasos comuni-
cantes en las que se prevén una plurelidad de flotadores, --
convenientenente gulados, gque actfian a través de mecanismos
adecuados eléectricos y/o mecénicos sobre unas vilvulas, cuane
do en dichas galerfas de vagos comumnicantes se aporta un 1lf-
quido en volumen programado de acuerdo con la maniobra a efeg
tuar, de medo que a partir del nivel previsto, y en los dege
plazamientos que dicho liquido sufre cugndo el dique o artew
facto flotante altera su horizontalidad, son accionados verw
ticalmente los flotadores, de medo que en funcidén del movimien
to de ascenso ¢ descenso, -_segﬁ.n la inelinacibén del dique, son
accionsdos los mecanismos de mando eléctricos y/o mecénicos,
que actfian sobre los sistemas de vilvulas que controlan la -
admisifn o expulsacién de agua de los diferentes tanques de
£lotabilidad para produciyr la horizontalidad, emersifn o ine
mersifn del artefacto flotante,

28, "ESTABILIZADCR DR HORIZONTAE[DAI_) Y GOBIERNO EN

HANIOBRAS VERTICALES, BMERSICN E INKERSION, DE DIQUES FLOTANTES!

Seglin queda sustanclalmente descrito en la presente

0.....'00/..‘...‘0"
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Memoria que c;»nsta de once hojas, escritas a méquing, por

une, sola cara y acompafiada de dlbujos.
Maarta, - 3 ABR. 1675
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