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El autoenfilado, o enfilado automdti
co, en la tecnologia de las cabezas rotatorias no estd
tan desarrollado como en los aparatos grabadores o re-
gistradores en cinta usuales para tretanmiento de datos.
Esto, sin duds, se debe a la naturaleza, muy sinuosa,
de la trayectoria gque es preciso seguir en el enfilado
pera arrollar la cinta en torno a la cabeza rotatoria.

Como tipo, el enfilado de cinta en
torno a una cabeza rotatoria se viene efectuando median
te la acecidn de llevar la cinta, tirando mecdnicamente -
de ella, a lo largo de la trayectoria sinudsa de reco-
rrido. Esto exige que la cinta tenga un tramo especinl
de iniciacidn o entrada de cinia, aque pueda ser engan-
chado por el mecanismo para tirar de la cinta haciéndo-
le recorrer la trayectoria. ILa fijacidn de un tramo de
entrada a una cinta colocada en ¢l carrete no es désea—
ble; porgus aumenta el costé de un carrete de cinta; lo
gue répresféntd une partids impérbante para 1&g usuarios.

Une verisnte del enfilads meodnice da
una cinta es la de levantar mecdnicamente la cinta for-
imando bucle sébre el mandril que contiene la cabeza ro-
tatoria, A continuacidn se retraen los braxos elevado~
'res, dejando que la cinta caiga por si{sola en tormo
al mendril. Un mecanismo como éste es complicado y cog

tos0.
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Otro método que se viene utilizando
vara el enfilado automdtico en torno a una cabeza rota
toria es el de retraer el conjunto de la cabeza rotato
ria en unidén de su mandril, hacer flotar la cinta en el
aire formando umna curva baldnica hasta introduecirla y
conducirla por la trayectoria de cinta deseada, y vol-
ver a colocar en posicidn el conjunio de mendril y ca-
beza rotatoria, Como tipo, la cinta se hace formar la
curva baldnica y se mete en la trayectoria de cinta mne
diante el uso de un vacio. A continuacidn, después de
valver a colodar el conjunto de mandril y cabeza rota~
toria en la trayectoria de cints, se eliminz el vacio,
vy la cinta cae por si sola sobre el mandril quedando
dispuesta para las operaciones de lectura y/o inscrip=-.
cidén. El inconveniente principal de este método reside
en que la alireacidn de un conjunto de mardril y cabe-
za rotatoria respecto a la cinta es criticd en el caso
de grabaciones de gren densidad. Por lo tanto, todo mo
vimiento de este conjuwito de mandril y cabezd rétatoria
entre una ﬁosieign de rétraldo y una posicidn astiva re
quiers unod mefanismos extreundamente comtonvs PHIL mwe
gurar la exactitud de posicionamiento o coloeacidn del
conjunto de mendril y cabeza rotetoria en la posicién

activa.
Otro método mds de enfilar la cinte
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en hélice en torno a un mandril de cabeza rotatoria se-
ria el de canalizar la trayectoria de recorrido en tor-
no al mandril, imponer o extraer un fuerte vacio por el
lado de toma o recogida del mandrily luego llevar la
cinta, haciéndole recorrer la trayectoria canalizada en
torno al mandril, mediante la aspiracidn producida por
el vacio., ZTste método tiene el inconveniente de que el
volumen de paso o gasto de aire es tal que se suele pro
ducir una fuerte vibracidn del extremo de la cinta du-
rante el enfilado. Por consiguients, el dafio causado
en el extremo de la cinta al cabo de un nimero grande d
enfilados es capaz de hacer que la cinta no resulte fig
ble en la operacidn de enfilar.

Es objeto de esta invencidn enfilar
la cinta con faecilidad y de manera fiable mediante la
accidn de empujar la cinbta haciéndole recorrer la tra-
yectoria obligada.

Con arreglo a esta invencidn, el obe
jeto indicado se ha conmeguido medianteé la accién de em
pujar la cinta con el éarrete de alimentacidn. Ia cin-
ta se retiene sontra cada wielta o espira exterior del
carrete al ir desenrolldndose; de modo que el carrefe
puede empujar la cinta, la fuerza de retencidn es, de
preferencia, la producida por un flujo amplio y eircular

de paso de aire en torno al carrete, en el sentido de
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desenrollar. Ademds, la vibracidn u oscilacidn del bor
de de atagque o entrada de la cinta se controla mediante
gl recurso de hacer pasar la cinta que sale del carvete
por una estrecha garjanta, y dar salida al amplio flujo
de aire por fuera ce la gargania. -

Como rasgo caracteristico adicional
de la invencién; la cinta estd obligada o constrefiida de
modo gue no se alabea, v seguird la trayectoria de reco
rrido de enfilado deseada, El constrefiimiento se efec~
tda mediante canales fisicos o por medios neumdiicos.
Esta lrayectoria de recorrido constreiiida, en ombinacidn
con la fuerra de empuje gue viene del carrete, permite
enfilar la cints enpujdndola hacta hacerle recorrer una
trayectoria sinuosa, tal como la de un recorrido heli-
coidal en torno a un mandril,

La gran ventaja de la pregente inven
cidn reside enln alta fiabilidad con la cual puede enfi
larse ung cintm a lo larzo de wia trayectoria helicoi~
dal, Ia operacidn de enfilar puede dar lugar a milla-
res de enfilados con wn dafio minimo para sl extremo de
la cinta, Ademfis, el borde de ataque de la cinta fo
tisne gue tenor un tremo do indoiacidn rigides I horde
de ataque de la einta puede ser simplemente el extremo
de una cinta magnética usual, ’

Los indicados y oiros objeton, ras-
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gos caracterd{sticos y venitajas de la invencidn se irdn
desprendiendo de la sizulente descripeidn mds detallada
de la foraa preferida de reelizacidn deél invento, ilus-
trada en los dibujos adjuntos, en los cuales:

- las figuras 1 y 2 son unas vistias
superior y frontal del aparato usado para enfilar por
empuje la cinta a lo largo de la trayectoria helicoidal;

- la figura 3 es una vigta de deta-
lle de la trayectoria de recorrido de enfilado en la in
mediata proximidad del carrete de alimentacidn, donde
debe captarse el borde de ataque de la cinta, hacerse
salir por una garganta confinada y entrar én la trayeé-
toria de la cinta, cruzando wna columna de vac{o;

- las figuras 4a y 4b ilustran unés
configuraciones alternativas para el canal que oblige
o constrifie 2 la cinta a lo largo de su trajectoria si-
nuosa en torné al mendril de la cabeza rotatoria; las
alternativas incluyen un canal con o gin nervaduras en
la superficie interna supéerior dél canalj; ¥

-~ la flgura 5 representa un detalle
de un elevador de gufus de solenoide para levantdr las
gufas de borde retirdndolas de la trayectoria de la cin
ta durente la operanocidn de enfilar.

gon referencia ahora a la fig. 1, se

ilustran en ella los elementos mecdnicos del aparato de
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enfilar por empuje. La czbeza rotatoria en torno a la
cual es preciso enfilar la cinta 10 se halla situada en
medio del mandril 12. TLa cabeza rotatoria estd cubier-
ta por el canal helicoidal 14 que ayuda a enfilar la tra
yectoria helicoidal.

Como se indica en la fig., 1, el apa-
rato de enfilar por empuje o impulsidén se representa
completo, con la salvedad de haberse desmontado las ta-
pas superiores de la colunna de vacio y los cojinetes
que preceden y siguen al mendril 12, para que ge vea
con mayor claridad el inbterior del aparato. las tapas
superiores del aparato se representan en la vista fron-
tal del sistema de itransporte, ilustrado en la fig. 2.

Siguiendo desde la cavidad 16 del ca
rrete de alimentacidn hasta la cavidad 18 de recogida,
el aparato de enfilar estd construido de la siguiente ma
nera. Nétese que en el aparato de enfiler, la cinta 10
estd representada con linea llena en cusnto se acaba de
completar la sujecibén o fijacidn al cubo 20 de recogida,
y con lineas dé trazo interrumpido despuds dé haber sido
gompletaments latroducida o0 cargéda y de haberse hecho
avanzZar en la mayor parte de¢ su longitud hasta el cubo
de recogide.

Lae cavidad 16 del carrete tiene una

pared exterior 22 que contiene unos surtidores de aire
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conectados al recinto impelente o de sobrepresidn 24,
Estos surtidores de aire se estudiarén mds adelante,
en relacidn con le fig. 3. Ia funcidn de los mismos es
la de introducir un amplio flujo de aire para retener
fuertemente la cinita contenida en el carrete 19 ;obre
el carrete, en lugar de dejarla gue se desenrolle al ser
soltada por el carrete. Fn otros términos, la fuerze
motriz rotatoria suministrada por el carrete se convier
te en una fuerza motriz de traslacidn aplicada a la ein
ta, en lugar de permitir que &sta se desenrolle dentro
de la cavidad. I8 fuerza de empuje viene propdércionada
por el carrete 19, en tanio que el flujo de paso de aire
impide que la cinta se desenrolle en la cavidad. Cerca
de la garganta 26 de la cavidad 15 se halla dispuesto
un surtidor de aire sdicional, para despegar el bbrde
de ataque de la cinta e introducirlo en la gergantd 26
de modo que pueds salir de la caviddd y baaar a la tra-
yeetoria de cinta. .
i Ea la boca de la gargentd 26 hay si-
tuado Uin sétisor o perceptdr dptits 28 que eapta la luz
procedente de una fueinite 48 itz 30 situads &n el lado
opussto de la olnta, Asd, oumndo la luz gqué ls 1llegs al
pensor 28 desde la fuente de luez 30 es interrumpida por
la opacided de la cinta, el senmsor dptico 28 indiva que
la c¢inte ha entrado en la trayectoria de recorrido de
la cinta durante la operacidén de enfilar,

-8 =
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Para transportar la cinta cruzando
la parte alta de la columna de vacio 32, los surtidores
de aire proporcionan un "lindero® neumdtico para guiar
la cinta mediante la accidn de crear un efecto de
Bernoulli a lo largo de la superficie interna de la pla
ca superior 34. Estos surtidores estén representados
en la fig. 3, que se Gescribird mds adelante. Por ne-
dio de una lumbrera 35 se suministra aire a wresién a
un recinto impelente 36, que suminisira aire a los sur—
tidores de la placa superior 34. Los surtidores diri-
gen un flujo de aire que cruza la superficie inferior
de la placa superior 34, de tal modo cue cuando el borde
delantero o de ataque de la cinta 10 entre en la regidn
de la columna de vacio 32, dicho borde de atague serd
transportado, cruzande la columna de vacio 32, desde la
garganta 26 al cojinéte de aire 37 y formando unos ca-
nales helicoideles 14 por el efecto de Bernoulli., Aun
¢uando los surtidores de aire practicados en la placa
superior 34 tienen realmente una componente en el senti
do del avance, quegyudan a la einta a moverse cruzaido
la parte alta de la columna de vasfo, la mayor parte
de 1la preeidn do avante que empuja 1la cinta haciéndole
eruzar por la parte alta de la columna de vacfo es de-
bida a2l carrete de alimentaeidn 19, !

Una vez que el borde de atagus de la
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cinta 10 enira en los canales helicoidales 14, va guia-
do por los linderos fisicos de los canales en torno al
mandril 12. La fuerza motriz para mover la cinta en

los canales en torno al mandril 12 es la fuerza de em-
puje suministrada por el carrete de alimentacidn 19. ILa
fuerza de empuje que viene del carrete de alimentacidn
es capaz de enfilar por empuje la cinta, porgque la cinta
estd obligada o constrefiida a seguir una frayectoria,
gsea por la accidn de los surtidores al cruzar la parte
alta de la columna de vacio 32, sea por los canales he-

licoidalés 14. EL canal helicoidal 14 tiene unas pare-

~ des laterales 38 con unos salientes o nervios 40 separgs

dos por uh espacio abierto. E. canal 14 estd hecho, de
preferencia, de pldstico moldeado de manera que, con el
espacio abierto entre salientes 40, pueda arrollarse f
cilmente en torno al mandril 12, con el fin de formar
el canal helicoidal para guiar la cinta 10. De prefe~
rencia, las esquinas del borde de ataque de la cinta es
tén redondemdas, para que no se enganchen er uno de los
selientes 40.

Desde el candl helicoidal 14, la cin
ta pasa én tormo al cojinete de aire 42 hasta el earre-
te de recogide 20, Ia cinta va guisds en torno al coji
néte 42 por el canal 44. Una gufa de Porde eldstica 46

para la cinta es levantdda y retirada del camino reco-

- 10 -
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rrido por ésta, por medio de un solenoide gue hay en el
interior del cojinete 42, durante la operacidn de enfi-
lar., De igual modo, un solenoide 71 situado en el inte
rior del cojinete de aire 37 levania la guia de borde
eldstica 47 sacdndola de la trayectoria de recorrido de
la cinta, durante el enfilado.

Al entrar el borde de atague de la
einta 10 en la cavidad de recogida 18, es atraida hasta
el cubo 20 de recogida por 1la accidn del vacio extraido
en el interior del cubo de recogida.

Bn la fig. 2 se representan, vistos
desde el frente, el transporte de cinta y el aparato de
enfilar de la fig., 1. Pueden verse las cubiertas supe-
riores 48, 50, 52 y 54 para la cavidad 16 de carrete,
la columna de vacio 32, el cojinete 37 y el cojinete 42
con la cavidad dé recogida 18, réspectivamente.

In las figé. ly 2 se representan
tawmbién diversas conexiones de solenoides y de seénsores,
utilizadas po¥ el sistema electrénico para controlar la
operacién de enfilar. BEs de importancia principsl el
tacbnetrd 56 corectado al umotor 58 del carrete. Median
te 1o vigllancia de la seflal que viene del tacdmotro
56, 83 popible detectar la posicidn del vorde de ataque
de la cinta durante la operaecidn Ae enfilay y descargar.
En el motor de recogida 62 se prevé también un tacdmetro

- 1] -
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60 para percibir el movimiento del cubo de recogida 20,
Hay otros sensores o debectores adicionales, entre los
que se incluyen el sensor Gptico 28 de cinta, indicado

en la fig. 1; el sensor de posicién 64 del bucle de
cinta en la columa de vacio, en la fig. 2; el sensor
de presién 66 del mandril, en la fig. 2; y el sensor 68
de vacio de la colwmna, en las figuras 1 y 2. Los so-
leroides usados durante el control de la oyperacidn de
enfilar incluyen el solenoide 70 de la vdlvula de vacio,
y dos solenoides 71 y 72 de guia de levantar. Ios so-
lenoides de las guias de levantar estdn en el interior
de los cojinetes de aire 37 y 42, respectivamente. Uno
de los solenoides estd representado en la fig. 5, que
se describird mds adelante,

La menera en que el carrete de ali=-
mentacidn es capaz de empujaf¥ la cinta haciéndole reco-
rrer la traycctoria helicoidal se comprende del mejor
modo por reférvencia & la fige 3. Ia filgs 3 es wia gece
cidn del drea de la cavidad 16 de carrete, la garganta
26 que ve desde la cavidad de carrete e la trayectoria
de ¢inta; y la propia trayeetoria de cinta al cruzar -
por la parte alta de la columns de vaefo 32,

El carrete 19 se introduce o carga
automdticamente en la cavidad 16 de carrete por medio

de wn aparato o dispositivo no representado. Durante

- 12 -
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la introduccidn del carrete 19 en la cavidad de carrete

16, el motor de carrete hace girar al carrete en el sen

tido inverso, o de retroceso., Il sentido de retroceso
ge define aqu{ como el de bobinar ¢ arrollar la cinta
sobre el carrete, en tanto que el sentido directo o de
avance es el aqui definido como el de arrollar la cinta
gobre el cubo de recogida. EL movimiento de retroceso
del carrete tiende a mantener la cinta 10 arrolliada y
apretada en el carrete, mieatras el carrete estd enlran
do en la cavidad 16.
Al iniciarse la operacidn de empeszar

enfilar, el carrete 19 se mueve en el sentido directo
0 de avance; y un surtidor de aire 74 dirigido en el s
tido opuesto al movimiento de avance capta el borde de
ataque de 1la cianta, retirdndolo del carrete, y lo dirige
de modo gue salga por la garganta 26 de la davidad 16

de carrete. KL aire a presidn para el surtidor de aire
74 viene suministrado por el wecinto impelente 24
‘ .Con el fin de Adupedir que la eints 10
ge desenrolle &n la cavidad cliando el carréts 19 estd g
rendo et el sentido directo o de dvaricsd, hdy tna plura-
1idad de surtidores de airs 76 repartidos a clerta dige
tancia de separacidn en torno a la cavidad de carwvete
16 ¥ dirizidos en el sentido del avance., No son éstos

unos surtidores de aire meramente lubricantes, gque pro-

-13 -
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porcionen wna pelicula de sire entre la cinta y las pa-
redes de la cavidad 16 de carrete, La TFuncidn de los
surtidores 76 es la de proporcionar un gran volumen de
gasto o0 paso de aire diriglido hacia delante y en direc~
cibn al carrete, para gue la cinta que hay en el carre-
te se vea obligada o constrefiida a envolver (cefiirse)
al carrete, en lugar de desenrollarse en la cavidad 16
durante el movimiento del carrete 18 en el sentido del
avance, Esto es 1o qgue explica la aptitud del carrete
para generar una fuerza que empuje la cinta haciéndole
recorrer la trayectoria helicoidal.

La naturaleza del flujo de paso de

aire puede comprenderse del mejor modo examinandd algu
nos de los pardmetros fisicos que intervienen en la ac-
é¢ién de émpujar la cinta por parte del carreté 19. Como
se ilustra en la fig. 3, el didmetro exterio? de la di-
tima vuelta 4@ cinta, cuands el carrete estd compleba-
mente cargadoy es de aproximadamente 4 centfmetross Il
didmetro interior de 14 cavidad 16 del carrete es, aprg
ximadamente; & 4;6 centfmetres:, Por consiguients, hay
pitie suflolente para qué 14 einta s desenvolle en ld
cevidad durante el movimiento de avance (sentido direc—

to) del carrete, si los surtidores de aire 76 no obliga

ran a la cinta a ir contra el carrete., EL volumen de
gasto de aire aplicado al recinto impelente 24, que ali

- 14 -
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menta los surtidores 76, es aproximadamente de 3 litros
por segundo. Partiendo de estos datos, estd claro que
el flujo de aire en la cavidad de carrete es muy fuerie,
y estd funcionando de modo que retiene la cinta en el
carrete, para que el carrete 19 pueda empujar la cinta
10 y hacerla recorrer la trayectoria helicoidal.

Otro factor que interviene en el
enfilado por empuje de la cinta es el control de la vi
bracidn u osgeilacidn de la cinta, de modo que el borde
de ataque de la cinta no oscile tan violentamente que
pueda llegarse a doblaer la cinva y meterse en la colum~
na de vacio 32. Como acaba de sefialarse, en 1la cavie
dad 16 de carrete existe un amplio flujo de paso de
aire. Bste flujo de aire podria hacerse salir por la
garganta 26 hasia la trayectoria de recorrido de la cin
ta, mediante el recurso de hacer mds amplia lz garganta
26. Ahors bien, si se hace esto, la cinta 10 oscilard
con una amplitud tan grande que el borde de ataque pue
de chocar con gl cojinete de¢ aire 37, y la cinta se ocux
vard en la colwma 32, en lugar de proseguir a lo largo
de la trayeétoris helicoidsl,

Pare controlay la opeilacidn de la
cinta 10 & medida que ésta pasa cruzendo la parte alta
de la columna de vacfo 32, es necésarib dar salida 2 una

gran parte del flujo de airs desde la cavidad 16 de ca-

- 15 =
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rrete. Hay una pluralidad de orificios o taladros 78,
repartidos a todo lo ancho de_la gargdnta 26, en la var
te alta de la garganta y cerca de la cavidad 16 de ca-
rrete. BEstos orificios estdn repartidos a cierta distan
cia a 1o ancho de la cinta, de manera que una gran pro-
porcidn del flujo de paso de aire en la cavidad 16 tiene
¢scape saliendo por los orificios 78 y por la lumbrera
80, Ademds, la garganta 26 estéd estrechada de manera
que s81lo una pequeiia proporcidn del flujo de aire de la
cavidad 16 pasa por la garganta 26. Asi, la combinacidn
del amplio flujo de aire existente en la cavidad 16 pa-
ra retener la cinta contra las vueltas o espiras de
cinta dispuestas en el carrete 19, y los respiraderos

78 y 80 que sirven para dar salide al aire evitando que
pase por la garganta estrechada 26, proporcionan una
condicidn mediante la cual la éinta 10 puede ser empuja
da por el tdrrete 19 ton una fuerza sustandial sin que,
no obstante, exista en ella una oscilacidn o vibracidn
de gran amplitud, '

Otro factor wméds que interviene et el
enfilndo pér empuje dé 1la citita &s el da que la trayec-
toria de recorridc de cintd por la que se obliga & po-
sar a ésta al emﬁujarla, debe corgireflir la einta den=
t10 de esa trayectoria; pero no impedir el mévimiento

de avance de la éinta. 8Sin ese coénstrefimiento, &l bor-

- 16 -



de de atague de la cinta no iria en una direccidén defi-~
nida. Ias limitaciones o los constrefiimientos usados
son de dos ftipos. I primer lugar, la mayor parte de
la trayectoria cstd rodeads por un cenal que guia el

5 borde de atague de la cinta a medida que ésta se mueve
empujeda por el carrete 19. EEn segundo lugsr, la parte
de la trayectoria.que no tiene mds remedio que cruzar un
espacio abierto es comstreiida por unos chorros que pro
ducen un efecto de Bernoulli en la cinta,

10 Con referencia de nuevo z la fig. 3,
se representa en ella el recinto imrelente 36 cue pro-
poreiona la vyresidn de aire para los surtidores 82 que
producen el efecto e Bernoulli. In funcionzmiento, cl
flujo o paso de aire que sale de los surtidores &2 cru~

15 zando la parte alta de le cinta 10 crea una presidn
menor por encima de la cinta nue por debajo de la cinta.
La columna de vaclo 32 se hallas a la presidén normal at-
mosférice durante el enfilado. 4si, la cinta 10 os lrang
porteda cruzando el espueio mhierbo de ensina de la cow

20 lumna de vacio 32 en virtud del efecto de Bernoulli pro
ducido por los suriidores de aire 62, Naturalmente,
habrd oierts formacidn de endas en la cinta; debido al
flujo de sire que cruza por ln parte mlia de la einta.
Una pequefia cantidad de vibracién u ondulacidn de la cin

25 ta es capez, en reslidad, de facilitar o reforzar el »2

9.6.75 - 17 «
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so de la cinte en su recorrido por el canal helicbidal
14 (fig. 1), ya que tenderd a impedir que la cinta se
agarre & cualguier porcidn pafticular del recorrido ca-
nalizado.

Antes de abandonar la fig. 3, se deg
cribirdn elgunos otros elementos pare dar una idea de
fondo. primer.lugar, el cojinete de aire 84 estd com
puesto de un nmicleo de sustentacidn 85 &l cual va adhe-
rida une hoja o ldmina delgada 86. Ia hoja 86 puede ser
porosa o bien, de preferencia; iener unos taladros u
orificios perforados que establezcsen interconexidn con
el recinto impelente 88 de aire. FL aire procedente del
recinto impelente 88 de eire & través de la hoja 86 pro
porciona ¢l apoyo o cojineté de aire para la cinta, al
pasar ésta por la garganta 26 de encima de la hoja 86,
Adends, una vez introducida la cidita en 1la columa de
vaefo 32, la cinta 10 envuelve la mayor parte del cojing
te de aire B84,

Finalmente; en la fig. 3 se represen-
ta la pomicién o colocacidn del semsor Sptico 28 y de
la fuente de luz 30, Como se ha estudizndo mdg arriba;
és funcidn del sensor dptice 26 detectar que el borde de
etague 6 delantero de la cinta ha salido de la cavidad
de carrete y entrado en la trayectoria de recorrido ds

la cinta.

- 18 =
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En las figs. 42 y 4b se ilustran unes
configuraciones alternativas para los canales que guian
la cinta a medida que ésta es empujada. In la forme
preferida de realizacidén de la fig. 4a, el canal 90
tiene en su superficie interma unas nervaduras 92, ILas
nervaduras 92 impiden gue la cinta haga un contacto de
drea grande con la superficie interna del canal 90. A
causa de la carga electrostdtiica, un 4drea grande de con
tacto entre la cinta y el canal S0 puede dar lugar a que
la cinta se adhiera 2l canal. Naturalmente, si no hay
problemas de carga electrostétioa, €l canal puede rea-
lizarse f{sicamenbe como el canal 91 representado en
la fig. 4b, que no contiene nervaduras.

In las figs. 4a y 4b se ilustra tanm
bién la superficie del cojinete de aire 42, fTodas las
gsuperficies que estén a lo largo de la {rayectoris do
recorrido Ce la einta, incluidms las del mandril 12
(fig. 1) y los cojinetes 84 (fig., 3) y los cojinetes 37
¥ 42 (fig. 1) son de cojinete de aire. ILos cojireles
de aire se realizan de preferencia disponiendo un miem
bro de soporte 94 al ctel va unida o adherida una hoja
metdlica 96. Ia hoja 96 conhtiens unos taladros u orifi
cios 98 dispuestos en un diseflo de distribucidn prefi-
jado, con el fin de hebilitar el cojin&e de aire entre
la cinta y la superficie de las hojas 96, A los orifi-



10

15

20

25

9.6.75

cios 98 se les suministra aire por medio de wnos cana-—
les 100 practicados en el miembro de soporie 94.

‘ Como se indica en la fig. 1, los co-
jinetes de aire 37 y 42 tienen unas guias eldsticas de
borde, 46 y 47. Para impedir que estas gulas de borde
estorben el avance del borde de atague de la cinta du-
rante la operacidén de enfilar, es necesario levantar las
guias 46 y AT aparténdolas del borde de la cinta duran-
te la operacidn de enfilar. In la figura 5 se ilustra
el solenoide 72 para levantar la guia 46,

ElL solenoide 72 estd montado en el
interior del-miembro de soporte del cojinete de aire 42.
Cuando el solenoide no estéd activo, el nicleo mévil
102 esté retrafdo en el solsnoide, debido a la presién
que le 1llega de la gufa eldstica 46 por medio del ele~
vador 104 de la gufa. Al activarse el solenoide 72, el
nicleo mévil 102 sale del solenoide, levanta el eleva=
dor 104 dé gula, quien a su ez eléve la gufa oldeticn
46 de borde. ,HL borde de ataque de la cinba pasard
éritorices en torno al oojiniete de anire 42 sin impedimenw
to alguno por parte de la fuerza de la gufa 46 de borde.

Coms podrd aprecimr toda persons ver
sada en la materia, la forma preferide Qe realizacidn
indicada podria admitir en sustitucidn diversas piezas

de equipo fisico, sin dejar de alcenzarse pod eso el



objetivo e enfilar por empuje una cinta lacia, hacién-
dola recorrer una trayectoria sinuosa. = este caso,
el enfilado por empuje se ha conseguido reteniendo lg
cinta lacia enrollada en un carrete mientras el carrete
5 ' gira, con lo cual el carrele puede empujar la cinta la-
cia hacia delante. Ademds, hay que controlar la nag-
nitud de oscilacidn o vibracidn de la cinta a lo largo
de la trayectoria sinuosa de recorrido, pero no eliminar
la necesariamente. PFinalmente, la trayectoria sinunosa

10 de recorrido ha de ofrecer poca dificultad o “impedan—
cia" de paso al material lacio, sin dejar por eso de
constrefiir u obligar al material lacio en la trayectoria
de manera que la cinta lacia pueda recorrerla Técilmen-
te.

15 Esta solicitud que corresponde a la
presentada en Estados Unidos de América, el 25 de Abril
de 1974, bajo el N2 464,260, se macmge a los beneficios
del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In
duatrinl,

20

. 25
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia ¥y
nueva que se presentan para que sean objeto de esta so-
licitud de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE
afios, son los que se recogen en las reivindicaciones
siguientes: .

18,~ Aparato para enfilar una bhanda
procedente de un carrete de alimentacidn, a lo iargo
de una trayectoria sinuosa de recorrido que tiene unos
linderos fisicos y neumdticos para guiar la cinta du-
rante el enfilado sin impedir o estorbar el movimiento
de la cinta; comprendiendo dicho aparato: unos medios
para hacér girar el carrete en avance (sentido directo)
con el fin de suministrar la cinta a la trayectoria gi-
nuosa; unos medios montados junto al carrete para cap-
tar el borde delanterc o de ataque de la cints retirdn~
dolo del carfete, y dirigir el borde de ataque hasta me
terls en la frayectoria sinuose; y medios mbntzdos juui-~
t0 al tarrete para retener la wuelta o éspira exterior,
de la ointa que hay en el carréte, marteniéndols en con
tacto con lm espira inmediate contigue del carrete a mg
dida que el earrete gira, de modo tai qué la rotacidn

del carrete ovmuriique a la einta una fuerzft qué empuja

- 22 -



a la cinta a lo largo de la trayectoria sinuosa de reco
rrido.
28,~ EL aparato de la reivindicacidn
12, en el que dichos medios de retener comprendeny unos
5 medios para dirigir un amplio flujo de aire en uovimien
to circular en torno al carrefe, en el sentido del mo-
vimiento de avancé de la cinta; y unos medios para con-
finar el amplio flujo circular de aire en una regidén
inmediatamente contigua a la vuelta o espira exterior de
10 la banda contenida en el carrete, de 2l modo que la vuel
ta exterior se mantenga en contacto con la espira inme-
diata contigua del carrete,
32,~ I aparato de la reivindicacién
28, que comprende ademds unos medios,'situados en el lu
15 gar por donde la cinta entra en la trayectorié sinuosa,
para dar salida el amplio flujo eircular de aire aparidn
dolo de ld cinta, de manera que el amplio flujo de aire
no acompalie a la cinta a lo largo de ld trayectoria de
recorrido,
20 48 .~ ¥ aparato de la reivindicicidn
A 28; en el que dishos medios captaddres somprenden unds
medios de purtidor para inyester aire eontrd &l movis
miento de avance o en mentido directo del carrete, oon
el fin de captar el borde de ataque de(la cinta que sale
‘25 del carrete y dirigir este borde de ataque hasta meterlo

9.6.75 - 23 -
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en la trayectoria sinuosa.
&,~ El aparato de la reivindicacidn

22, en el que dichos medios de confinar incluyen una

cavidad cilindrica que rodea al carrete, con la super—

ficie interna de la cavidad a menos de 0,5 centimetros
de la vuelta o espira exterior de la cinta contenida en
el carrete.

68,~ El aparato de la reivindicacidn
58, en el que dichos medios de dirigir incluyen wa plu
ralidad de surtidores de aire montados en las paredes
de dicha cavidad parz suministrar un flujo circular de
aire entre el carrete y la superficie interna de la ca-
vidad, en el que el flujo o gasto total de aire aplica-
do a los surtidores exceded un litro por segundo.

7&.~ Aparato para enfilar una banda
procedente de un carrete de alimentacién, a lo largo da
una treyectoria sinuosa de vecorrido.

Tal y cowmo seé la descrito en la IHe-
morin que antecede, representado én los dibujoa que mo

' - N N . b1 ; "
acompafian y para los fines gue seé han éspecificado.

- 24 -



Esta Memoria consta de veinticinco

hojas escritas a mdquina por una sola cara.

Madri%,

5 p.a 12 JUN. 197
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