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EXTRACTO DE TA DESCRIPCION

Un aparato de manipulacién.de tarjeta para md-
quinas de enseifianza puede ser accionado pbr un operario con
el objeto de cargar o desplazar uvna tarjeta de ensefianza ha-
cia adelante a cualquicr velocidad elevada conveniente, a ma
no, y para hacer volver la tarjeta a wne velocidad constante
predeterminada para registrar o reproducir wna informacidn
gsonora en 0 a partir de la tarjeta sin fluctuacidn ni trémolo
indesgeables,

Iz tarjeta es desplazada hacia adelante manual
mente por el cperario y simulténeaménte se acumula la énergia
neceseria para hacer volver la tarjeta hacia atrds en wn dis
positivo de muelle y por tanto se exige menos erdergia eldéc-
trica para hacer funcionar el aparato. '

ANTECSDENTES DEL INVENTO

Ambito del Invento.—

El invento se refiere a méguinas de ensefianza,
capaces de registrar y reproducir wn sonido en y a pariir de
wea tarjeta de informaoién, ¥y mids particularmente a mejoras
introducidas en un aparato de manipulacibn de tarjeta que
puede ser accionado para desplazar o cargar la tarjeta hacia
edelante a cualguisr velocidad conveniente y pera hacer vol-
ver la tarjeta a wna velocidad constante predeterminada con
el objeto de registrar o reproducir la informacidn en la tar-
jeta.

En este invento, se utiliza wna tarjeta de en~
seflanza rectangular en la cval estd formeda umna tira de re-
gistro en we parite de la misma por medic de un sistena magné
tico u dptico y unas letras, unas figuras y elementos pareci-

dos estdn reproducidos en su espacio ne utilizado para regis-
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tro y reproduccidn. Por consiguiente, el aparato segin el
invento pusde ser utilizado en laboratorios de idiomas y

otras‘aplidaciones.

. « ¢ 4 . 0]
Descrincion de la Tecnica Anterior,-

Los aparatos de la téenica anterior de este Hi-
PO presentan numerosos problemas, En otras palabras., algu-
nos tipos de los migmos son de construccidén complicada y de
gfén tamafio. Ademds, presentan defectos bperacionales y
funcionales $al como 1o imposibilidad de obtener una repro-
duceidn de repeticidn parcial a partir de la tarjete de en~
sefianza, o la imposibilidad con el sistema manual propuesto
en su modelo més sencilloidglpbtener wa presidn de contac-
to adecuada entre wn blogque de cabezas aplicado contra la
cinta de registro situade en la tarjeta por un método de re-
vestiniento magnéticq,y ademds la dificultad de desplazar -
el bloque de cabezas a lo largo de la superficie de la cinta
de registro a una velocidad cbnstante.

Ademds, el aparato de manipulecidn de tarjeta
de este tipo utiliza energis mecdnica tal como la energia
producida por un mobtor cuando la tarjeta se carga o se intro
duce en una posicidn a partir de la cual se inicia el regis-
tro o la reproduccién del aparato de modo gue se necesita '
tiempo para esta operacidn y se¢ imposibilita una carga répi-
da., ’

RESUMEN DELL INVENTO

De acuerdo con el aparato de manipulacibn de
tarjeta segin el invento, después de sitiar una tarjeta so-
'bre'él aperato e introducirla entre un conjunto de cabezas
'y wn rodillo de cabrestante, se desplaza & mano en una direg

cidn wna palanca de carga de larjeta para hacer girar el ro-
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dillo dei cabrestante a través de wnos engranajes reductores
y de este modo la tarjeta puede ser cargada en la posicidn
de registro o reproduccién., Esta operacidn de carga es rea
lizada a cualquier velocidad adecuada para el operario. En
tonces el operario libera la palanca de carga de la posicidn
de arranque de registro o rsproduceidn y la tarjeta retroce-
de debido al efecto de la energla de un muelle o de un mo-
tor a una velccldad constante predeterminada y por tanto el
registro o la reproducciln pueden realizarse sin fluetuacidn
ni trémolo. IEn particular, en el modo de realizacidn segln
el invento, la tarjeta vuelve hacia atrds solamente béjo el
efecto de la energia acumulad§ en el sistema de muelle y no
se utiliza ningin motor péré 1o carga y el retroceso (des-
carga). En tal caso, se gasta energila eléctrica solamente
para.el sistems amplificador de registro y reproduccibn y
por tanto el consumo de la bateria puede ser reducido al mi
nimo.

Por consiguiente, si se utiliza un aparato de
manipulacidn de tarjeta segin este invento como aparaio de
reproduccidn para préctica de idiomas segin se ilustra en el
modo de realizacidn, todas las operaciones necesarias pueden
realizarse por medio de wna sola palanca de cargm, En par-
ticular, se observard que la operacién de carga rdpida y de
reproduceidn repetida puede obicnerse de manera sencilla,

" Como se ha indicadc mds arriba, el aparato de
manipulacidn de tarjeta del invento es de construccibn sen-

cilla ademds de presentar las numerosas ventajas menciona~

“Gas mds arriba, de medo que el aparato pusde tener un tamafio

reducido y también es adecuado vara la fabricacidn en zrin

serie a un prceio reducido., Por consiguiente, el usuvario
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puede beneficiarse de wuchas ventajas y cuando se nutiliza
como fuente de energla una bateria de la manera.indicada en
este modo de fealizacién, el aparato puede ser ficilmente
transportado y por tanto puede ser empleado en un lugar aqg
jado. Por consiguiente, el invento presenta un grén nimero
de méritos préctioos.

Un objeto principal del invento consiste en pro
porcionar un aparato de manipulacidn de tarjeta sencillo y
razonable capaz de mejorar los problemas respectivos mencio
nados mgs arriba.

Otro objeto del invento consiste en proporeio-
nar un aparato de manipulacidn de tarjeta para mdquina de en
seflanza en el cual la farjeta puede ser introducida o carga~
da rdpidemente en cualquier posicidn deseada-a partir de la
cual la tarjeta vuelve para registrar o reproducir la infor-
macidn en o a partir de la tarjeta.

Otro objeto del invento consiste en proporcio-
par w aparsto de manipulacibn de tarjeta paras méquina de
ensefianza en el cual la tarjeta puede ser introduclda o car
gada en la méquina a cualquier velocidad manual y puede vol
ver a una velocidad predeterminada para registrar o reprodu
cir la informacidn en la tarjeta o a partir de la misma.

Otro objeto del invento consiste en prOporcio—'
nar un aparato de manipulacidén de tarjeta para méquina de en
seflanza en el cual una cabeza de registre y/o reproduccidn
de sefial se situa en contacto con la tarjeta con una presidn
predeterminada durantc el funcionamiento del aparato,

Los demés objetos, caracteristicas y ventajas
del invento podrdn verse claramente en la giguiente descrip-.

cibn detallzda tomada conjuntamente con los dibujos que la
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acompafian,

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJO3

Ig figura 1 es wna vista en planta que repre-
senta un ejemplo de una tarjeta de ensefianza;

La figura 2 es wna vista en perspectiva por el
exterior que representa wun ejemplo de un aparato de manipu-
lacidn de tarjeta segin el invento;

Lzs figuras 3A y 3B representan una vista en
seccién longitudinal de la parte principal tomada a lo lar-
go de la linea III-III' de la figura 1

Y

Ia figura 4 es una vista por la parte inferior
gue rébresenta el interior de la caja;

La figura 5 es una vista en perspectiva del ele
mento principal wtilizado para explicar el conjunto de cabe-
zas; ¥y

Ia figura 6 es una vista en seccidn transversal
del elemento principal, tomada a lo largo de la linea VI-VI'
de la figura 5.

DESCRIPCION DE LOS KODOS DE REALIZACION FPREFERIDOS

En lo que sigue se dard a titulo de ejemplo una
descripzibn de un aparato de manipulacidn de tarjeta segim
el invento con referencia a log dibujos.

La figura 1 representa mma vista en planta que
ilustra un ejemplo de una~tarjeﬁa de ensefianza utilizable
con el aparato de manipulacidén de tarjete segim el invento,
En la figura 1 se utiliza una tafje%a‘de enseflanze rectangu-

lar 1 hecha de papel relativamente duro en la cual se forma

“por revestimiento wme fina cinta de pelicula magnética 2 {1lla

mads & continuacién cinta magnéitica) con una anchura prede-

terminada, y se imprimen en el espacio que deja libre una fra
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ge en idioma extranjero 3 que se trata de enseflar, su tra-
duccidn 4 y datos parecidos. En general, la produccién
standard del idioma extranjero 3 se registra en la cinte mag'
nética 2 de antemano de modo que el estudiante pueda ejerci-
tarse simultdneamente de manera visual y aclstica. Sin em-
bavgo, la tarjeta de ensefianza 1 de este tipo y wna mdauing
de ensgeflanza o laboratgrio de idiomas como dispogitivo de
reproduccidn son ya bien conocidos. Ademds, el modo ds rea~
lizacidn que se describe més adelante es del tipo aplicado

& un aparato de manipulacién de tarjeta o a un aparato de |
reproduccidn solamente pars practicar idicmas utilizendo la
tarjeta de ensefianza 1 que se representa enla figura 1 y por
tanto se utiliza una cabeza magnética bien conocida como
dispositivo de reproduccibn correspondientea-la cinta megné-
tica 2.

Ia figura 2 es wna vista en perspectiva que re-
presenta un ejemplo de un aparato de manipulacidn de tarjeta
segim el invento, en el cual la referencia numérica 10 desig-
na un aparato de manipulacidn de tarjeta en su conjunto y 11
una caja Ge configuracidn sustancialmente rectangular pare
constituir el aparato propiamente dicho. En este ejemplo,
congtituyendo la superficie superior de la caja 11 una base
de trangporte de tarjeta 12 para la tarjeta de enseflanza 1,
la tarjeta de ensefianza 1 se carga rapidamenbe en la direc-
cién indicada por la flecha a en lineas continuas o hacia
adelante y a continuacidn vuelve a partir & una posicidn de

carge predeterminada en wna direceidn indicada por la flechs,

‘b de lineas interrumpidas o hacla atrds a una velocidad cong

tante de modo que duwrante su retroceso uwna sefial vocal pre-

viamente registrada en la cinta magnética 2 pueda ser repro-
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dueida,

Un conjunto de cabezas 13 estd dispuesto en la
esquina'dereCha frontal de la base de transporte de tarjeta
12, donde estd dispuesta wna cabeza magnétice de reproduc—
cibn en el interior de una tapa 14 de modo que pueda entrar
en contacto deslizante con la cinta magnética 2 de la tarje~
ta de enseflanza 1; Si se sitden en el conjunto de cabezas
13 unas cabezas de borrado y de reglistro-reproducecibn serd
naturalmente factible realizar operaciones de registro y re-
produceidn, |

En wn aparato de menipulacidn de tarjeta 10 se-
gin el invento, ge realizan por medio de un sclo digpositivo
de palanca de manipulacidn, sucesivamente, la carga vrdplda
de la tarjeta de enseflanza 1 sobre la base de transporte de
tarjeta 12, su movimiento de retroceso a velocidad constan%e,
una operacién de repeticidn mientras estd realizando su mo-
vimiento de retroceso, una operacién de desconexidn de umna
wmidad de circuito eléctrico que se describird mds adelante,
etc. In el ejemplo ilustrado, por ejemplo, un orificio de
forma alargada 15 estd formado en una zona proxima al lado
derecho de la superficie svperior de la caja 11 de modo que
une. palanca de carga de tarjeta 16 puedé atravesarlo para
que las operaciones descritas méds arriba puedan ser realiza-
das sclamente desplazandio la palanca de carga 16 en la direo
cién indicada por wna flecha. Ia referencia numérica 16'
indica wn botdn de palanca.

En la figura 2, las referencia numéricas 17a y

~17b representan wmos rieles de guiado destinados & guiar la

. tarjeta de ensefianza 1 por sus bordes derecho e izquierdo a

lo largo de la base de soporte de tarjeta; lesreferencias nu-
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méricas'12, 18 designan dos salientes que definen la posi-
cidn de; borde posterior de la tarjeta de ensefianza 1 deg-
pués de que ha sido cergada completamente, 20 un botén de re
glaje de volumen sonoro y 21 wn arbol de guiado de tarjeta
constitufdo por ejemplo por una barra redonda. E1 drbol de
guiado de tarjeta 21 estd en contacto con la superficie de
tarjeta de enseﬁanza 1 con el objeto de mantener la parte
posterior de la tarjeta de ensefianza 1 cuando su porcién an-
cha se desliza fuera de la base de soporte de tarjeta 12 se-
gin se ilustra y para asegurar el contacto adecuado de la
cabeza con su cinta magnética 2. E1 drbol de guiado de tar-
jeta 21 sirve también para impedir gque la tarjeta se levante
mientras se realizan las o@éraciones de carga y de repeticidn.
Ta caja 11, los rieles de guiado 172 y 17b, los salientes 18,
etc., pueden formarse por moldeo en una sola piewa con alea-
cibn ligera o resina sintética. Ia tapa 14 del conjunto de
cabezas 13 esté compuesta por ejemplo por una pieza de resi-
na moldeada y estd sujeta en el riel de guiado 17h por un
tornillo 14°,

. Ias figuras 3A y 3B son vistas en seccidn lonwi/
gltudinal de la parte principal, tomadas a lo lergo de la
linea ITI-III' en la figura 1. La figura 4 es una vista por
la parte inferior que represente el interior de la caja 11 ¥y
le figura 5 es una vista en perspectiva que representa la
parte principal para explicar el conjunto de cabezas 13. En
este ejemplo, wn par de placas de armadwra 22 y 23 estdn dis
puestas en el interior de la caja 11 en el lado de la palan-
ca de carga 16 en direccidn longitudinal, estando ambasg opues
tas la wa a la otra segin se representa en lag figuras 4 ¥y

5. Un primer drbol giratorio 24 y un segundo drbol giratorio



i0

20

25

30

- 10 =

25 estén dispuestos resPectivagente paralelamente el uvno al
otro, de modo que puedan girar en unas posiciones situadas
cerca de las porciones posterior y frontal de las placas de
armadura 22 y 23 respectivamente (véase figura 4). EL primer
drbol giratorio 24 estd provisto por ejemplo de un sector
dentado 26 mientras que el segundo arbol giratorio 25 estd
dotado de wn pifidn 2%, regpectivamente, y se interpone en-
tre egtos elementos uwn tren de engranajes 32 que consiste en -
w pifidn 28 acoplado con el sector dentado 26, wna rueda den
tada 29 hecha de wna sola pieza con el pifién 28, wn pifidn 30
acoplado con el engrenaje 29 y una rueda dentada 31 formada
de ung solae pieza con la rueda dentada 30 y acoplada con el
pifidn 27, obteniéndose asi un sistema giraﬁorio con una cier-
ta relacidén de multiplicacién desde el primer drbol giratorio
24 hasta el segundo drbol giratorio 25. El primer drbol gi-
ratorio 24 sobresale al exterior de la placa de armadura 22
para soportar la palanca de carga 16 mencionada mds arribe
por medio de un elemento de fijacidn 33 segin se representgﬂ»
en la figura 34, y la palanca de carga 16 se desplaza de ma-
nera pivotante en la direccibn horaria o direccidn de carge

para transferir el dngulo de rotacidn del primer arbol girato-

 rio 24 al segundc drbol giratorio 25 con wne mul tiplicacidn

a través del sector dentado 26, del tren de engranajes 32,
y del pifidn 27.

En la figura 3A, la referencia numérica 34 in-
dica w microinterruptor intercalado en wn circuito eléctri-
co que consiste en wma fuente de energia en forma de bateria,

“una unidad de cireuito y wna cabeza megnética. EL microinte-
rruptor 34 estd montado en la superficie de la placa de arme-

dura 32 a la derecha del primer arbol giratorio 24 y estd
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provisto en su porcibn superior frontal de wna pieze eldsti- o
ca 35 que se extiende hacia abajo y que tiene una fuerza de
orientacidén dirigida en el sentido de la flecha. E1 micro-
interruptor 34 se cierra cusndo la pieza eldstica 35 se abre.
Bn el cjemplo ilustrado, una placa deslizante
36 estd dispuesta de modo que esté en contacto con la extre-
mided libre de la pieza eldstica 35 del microinterrupior 34
para que la placa deslizante 36 se asocis con la palanca de
cerga 16 (o primer drbol giratorio 24) de modo que el micro-
interruptor 34 se abra en una posicibn limitada de la pa-
lanca de carga 16 en la direccidn de carge o direccidn orien
tada bacia adelante (véase f;gura 3B) y este interruptor se cie
tre en la posicidén de retroceso de la palanca (figura 34).
In wn ejemplo prictico, la placa deslizante 36 estd prevista
para que' se deslice a friccidn a lo largo de la superficie-
de la placa de armadura 22, a un r i ¥ m o predeterminado
v la poreidn de borde superior de la placa deslizante 36 es-
td provista de wna porcibn vaciada 36' de anchura predeter—
nminada (la poreidn de borde superior estd doblada hacia ade-
lante perpendicularmente al papel en la figura). Un drbol
galiente 3% que se extiende a partir del elemento de soporte
33 estd acoplado con la porcidn vaciada 36' para desplazarla
hacia la derecha y hacia la izquierda de modo que el micranterrup
tor 34 pueda ser abierto:o cerrado solamente cerca de las posi-
ciones limitades & las cuales lo palanca de carga 16 se dos-
plaza hacia la dérecha v hacla la izquierda.
Tn muelle helicoidal de scumulacidn de fuerza
o muelle principal 38 cuyo didmetro ds alembre, Aidmetro
de bobinado, numero de espiras y longitud han sido adecuadg

mente elegidos, estd conectado a una parte de la palanca de
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carga 16 para oricntar ésta en la direccidn antihoraria al—.
rededbrbdel primer &je giratorioc 24, mientras la palanca de
carga 16 estd obligada o desplazarse cn la direccidn de car-
ga o direccidn orientada hacia adelante que se representa
por la flecha a en la figura 1, desde la posieidn represen-
tada en la figura 3A con el objeto de acumular en el muelle
principal 38 wna tensidn o wna fuerza, por medio de la pa-
lanca de carga 16, de tal manera gue el iren de engranajes
32 mencionado mds arriba puede ser arrastrado adecuadamente.
Ia construccidn que antecede es muy importante para este mo-'
do de realizacidn conjuntamente con el que se ha nencionado
més arriba. T _

En la figura:4; el segundo eje giratorio 25 so~
bresale de la placa de armadura 23 para formar wmeporeidn
de grdn didmetro 25a provista en su extremidad libre de wae
porcién de pequeiio didmetro 25b. Con la poreidén de pequeiio
didmetro 25b puede acoplarse de manera deslizante wn engrana-
je de embrague 39, El engranaje 39 del embrague sigue de
manera sincrdnica la rotacidn del segundo eje giratorio 25“
cuando éste gira en la direccidn horaris mirando desie el
1ado del pifidn 27, mientras que el engranaje 29 del embrague
ge desgliza en el'segundo eje giratorio 25 cuando éste gira
en la direccidn antihoraria. Se prevén varias cgnfiéuracio-
nes de dicho disrositivo de acuplamiento wnidireccional o
embrague, Sin embargo, en este ejemplo, vn muelle helicoidal
40 con enrollamiento hacia la izquierda estd enrollado alre-

dedor de la porcibn de pequefio didmetro 25p estando una de

-gus- extromidades sujeta en el engranaje 39 mientras que su

otra extremidad se apoya en la porcidn escalonada de la parse

de grén didmetro 25a, con el objeto de realizar la funcidn
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mencionnda més arriba,

_ El engranzje 39 estd acoplado con un piiibn 41,
y un regulador de velocidad 43 por ejemplo dél tipo centriﬁg.
go estd montado en wn eje 42 de este pifidn 41 con el objeto
de controlar la rotacidn en sentido horario del segundo eje
giratorio 25, No hace falta decir que dicho dispositivo re-
gulador de velocidad constituye solamente uvn ejemplo. Se
conocen nuchos dispositivos mecdnicos que pueden ser utili-
zados en lugar de dicho regulador y el tipo adoptado es vn
problema de disefio, Ia referencia numérica 43a indica un pén
dulo de regulador, 43b wn disco de freno y 43¢ un amortigua—
dor gue corresponde al disco de freno 43b. El funcionamien-
to de los elementos descritos mds arriba es bien conocido..

Como se ve de manera sustancialmente c¢lara en

le. déscripcién relacionada con lag figuras 34, 3B y 4,
cuando se desplaza la palanca de carga 16 en la direccidn de
carga, el segundo eje giratorio 25 gira a gran velocidad en
le direccibn antihoraria por medio del sector dentado 26, del
tren de engranajes 32 y del piiién 2% para acumular en el mug
lle principal 38 la tensién mencionada més arriba suficien-
temente potente pars invertir la rotacidn del sistema. Mien-
tras tanto, durante el proceso de retorno de la palanca 16,
el regulador de velocidad 43 estd asociado con el sistema
giratorio y por tanto la palanca de carga 16 vuelve lentamen
te y en particular el segundo eje giratorio 25 gira progre-
givamente a velocidad constante sin ser afectado por las

variaciones de tensién del muelle principal 38. Ean otras pa-

-labras, la carga rapida de la tarjeta de ensefianza 1 que se

describe en la figura 2 y su retroceso a velocidad consiante

a partir de la velocidad de cargas son realizados directamente
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por el segundo eje giratorioc 25 o indirectamente a través
de un rodillo de cabrestante que se describird mds adelante.
Sin embargo, el dispositivo que hace girar el

segundo eje giratorio 25 a velocidad constante no se limita
siempre a la construccidén mencionada mds arriba. Es igual-
mente posible utilizar un pequeiio motor a velocidad lenta o
parecido en lugar del regulador de velocidad 43 y el eje del
motor estd provisto de un pifién 41. En este caso, natural-
mente, el muelle principal de acumulapién de fuerza 38 deja
de ser necesario, Con esta:disposioiéP, cuando se acciona
el'miorointerrﬁptor 34 vara energizar el nota simultdneamen-
te con el desplazamientbvde la: palanca de carga 16 hasta la
posicifén limitada enla direceidn de carga o direccidn orien-
tada hacia adelante, es decir para que tome la posicidn re-
presentada en la figura 3B/y para desenergizar el motor en-
la posicidn representada en la figura 3A, es posible realizar
la carge rdpida de la tarjeta de ensefienza 1 y su desplaza-
miento hacia atrds s velocidad constante, Sin embargo, ya
que la carga rédpida de la tarjeta de ensefianza 1 ge realiza
por‘la palanca de carga 16, el sistemz giratorio con multi-
plicacitn entre los primero y segundo ejes giratorios 24 y 25,
el embrague unidireccional mencionado més arriba, ete., son
todos necesarios, pero su congtruccidn priactica no cénstitur
ye la caracteristica principal del invento,

" La figura 6 es wa vista en seccibn transversal
que revresenta la porcidn principal tomada a lo largo de una

linea VI-VI' de la figura 5, en la cual el eje de guiado 21

‘ha sido omitido para facilitar la ilustracidn., En el caso

de este modo de realizacidn que se ilustra en las figures 4,

5y 6, se utiliza un rodillo de cabrestante 44 hecho por ejem
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plo de caucho sintético que estd arrastrado por friceidn

por la porcibn de grén didmetro 252 del segundo eje girato-
rio 25. Ia superficie periférica del rodillo 44 del cabres-
tante estd parcialmente descubierta en la base de transporte
de tarjeta 12 de la caja 11 y una cabeza magnética de repro-
duccidn 45 alojada en el conjunto de cabezas 13 (véase fi-
gﬁra 1) estd en contacto eldstico con la superficie periféri
ca del rodillo 44,

Se describird ahora uma construcc}én de fijacidn
de la cabeza magnética 45. Por ejemplo, la placa de armadu-
ra 22 estd proloﬁgada por una parte con el objeté-do formar
wa placa de montaje 22' que sobresale a través de la base
de transporte 12 de modo que esté descubierta en la parte ex
terna del riel de gulado 17g. Una barra de soporte de cabe-
za 46 estd montada en la placa de montaje 22' paralelamente
al eje de guiado 21 y la extremidad libre de egta barra 46
egtd provista de una poreidn escalonada. Una placa de sopor-
te de cabeza 4% estd atravesada por esta porcidn escalonada
y estd también orientads haciz abajo por un muelle helicoidal
48 o parecido,mientras que la cabeza magnédtica 45 estd monta-
da en la otra poreidn extrema de la placa de soporte 47 56—
gun se ilustra, En le descripeidm que anteceds se ve clara-
mente que la tarjeta de enaeﬁanzar1 g8 introduce entre la ca=-
beza magnética 45 y el rodillo de cabrestante 44 para reali-
mr lag cperaciones de carga y de retroceso a velocidad cons~
tante. En el ejemplo ilustrado, el eje de guiadoe 21 sirve
tambidn como tope para la placa Ge soporte 47, y el rodillo
44 del cabrestanic estd montado de monera girotoria en wma
perte de la placa de armadura 23,

Se elige la distancia entre el rodillo de ca-
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brestante 44 y la cabeza 45 de modo que sea més ancha queéel.espe
sor de la tarjeta 1 de modo que no 9stén en contacto el wno
con el otro cﬁando la tarjeta 1 se introduce entre ellos pa—
ra impedir que el rodillo 44 dei cabrestante sea deformado,

En las figuras 34, 3B y 5, la referencia numé-
rica 11' indica la parte inferior de la caja 11, y ¢n la fi-
gura 4, la referencia numérica 48 designa una placa de coji-
nete del eje de pifibn 42, la referenciv 49 unma placa Ge sopor

te de regulador, la referencia 50 una wnidad de circuito, la

‘ referencia 51 un altavoz y la referencia 52 una bateria alo-

jada en la caja 11. ILa fuente de tensiln de alimentacidn
no se limita siempre a wna bateria,y,por ejemplo’puede wbili
zarge una fuente de tensidn externa de corriente alterna.
Segin se ha descrito mds arriba, la construc—
¢idn de este modo de realizacidn y el funcionamiento de sus
elementos respectivos son claramente visibles. Se dard aho-
re. una descripcidn de la utilizacién del aparato de manipula
cidn de tarjete en su conjunto.
. Estando la tarjeta 1 introducida en la base de trans-
pofte de tarjeta 12.de la caja 11, si se desplaza de manera
pivotante la palanca de carga 16 en la direccidn de la flecha,
la tarjeta de ensefianza 1 se carga rapidamente en la direccidn
de la flecha de lineas continuas 2 o0 hacia adelante haciendo
que su porcidn de borde posterior haga tone en los salientes
18 y simulténeamente el microinterruptor 34 se abre (véase fi
gura 3B). En este momento, la tarjeta de ensefianza 1 empieza.
su movimiento de retorno a velocidad constante en la direc-
cidn de la flecha de lineas interrumpidas b es decir hacia )
atras para capbar una seflal por ejemplo que corresponde alamo

nunciacién de la palabra "vehiculo" en el idioma extranjero 3
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por la cabeza magnética 45 qué estd en contacto deslizante
con la cinva megnética 2.que se reproduce a partir del alta-
voz 51lbajo.1a forma de wna voz. Por tanto, el usuario o
estudiante puede practicar la pronunciacidn observando los
textos 3 y 4 situados en la tarjeta de ensefianza 1.

La tarjeta de ecnsefianza 1 estd previsie para
tener una velocidad.de desplazamiento de aproximadamsate 4
cﬁ/segundé y la cinta mzgnética 2 se registra con varias
pronunciaciones repetidas, una pronunciacidn con su explica~
cidn sencilla, etc., o

En w proceso de reproduccién de este tipo, la
palanca de carga 16 vuelve lentamente a su posicién inicial,
segin se ha mencionado mds arriba. Por tanto, cuando el
usuwario escucha una voz reproducida y desea féproducirla de
nuevo, esta voz puede ser repetida simplemente empujando la
palenca de carga 16 en la direccidn de carga a partir de la
pogicidén deseada en el proceso de retorno. ILa operacidn que
derpa €l microinterruptor 24 en la posicidn de retroceso de
la palanca de carga 16 ha sido ya descrita mds arriba. |

Sin embargo, como ge ha dicho en el comienzo,
el invento no estd previsto solamente para servir de aparato
de laboratorio de idiomas del tipo descrito mds arriba., ZIg
igualmente posgible formar varios tipos de figuras o elementos
parecidos en una tarjeta de enseilanza estando la cints magné-
tica registfada con voces gque corresponden a sus traducciones
0 explicaciones y de esgte modo se roproducen las voces regls—
tradas que ayudan a obtener un buen entendimiento de las fi=- |
guras representadas o elementos parecidos. Si se facilitan
e la vez las funciones de registrc y de reproduccidn, el apa-

rato serd mucho mds prdetice,
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. Estéd tembidén previsto utilizar un dispositivo
Sptico en el sistema de registro o de reproduccidn, Cuando
se utiliza un éistema de registro de este tipo, se elige
adecvadamente la calidad de la hoja del material que consti-
tuye la tarjeta de ensefianza y, por ejemplo se sitda wn dis-
positivo de préyeccién en el aparato de manipulécién de tar-
jeta. Con dicha disposicidn, cusndo lag figuras que incluyen
imdgenes, fotografias, etec., formadas en la tarjeta de ense-
fianza son proyectadas en una pantalla, sus voces son repro-
ducidas,

En el modo de realizacién descrito mds éfriba,
la palénca de carga 16 se utiliza como palanca que puede des
plazarse con wn movimiento pivotante. Sin'embargo, puede
también utilizarse una palanca del tipo llamado palenca des-
iizante. En este caso, si una cremallera estd montada en la
palance deslizante para arrastrar el sistema giratorio multi-
plicador de velocidad, el mecanismo de la parte en cuestidn

es mucho mds sencillo. Ademds, en este ejemplo, la tarjeta

/
es desplazada por el rodillo del cabresiante,pero también
es posible utilizar de nuevo un rodillo de presidn para arras
trar la tarjeta introduciéndola entre el cabrestante y el
rodillo de prosidn.

Se observars que un cierto nimero ée cambios y
variaciones pueden realizarse sin alejarse del alcance de
log nuevos conceptos del invento.

En resumen, la presente Patente de Invencidn que
se solicita deberd recser en las siguientes

- REIVINDICACIONES

1.~ Aparato manipulador de tarjetas que in-

cluye:
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&) wna base de arrastre de tarjeta para guiar
una tarjeta; o
b) un ‘transductor para regiétrar y/o reproducir
une. informacidn en y/o a partir de dicha tarjeta; y

c) un aispositiVo de arrastre de tarjeta péra
cargar dicha tarjeta hacia adelante desde una primera posi-
cifn enk cual dicha tarjeta estd dispueste hasta una segun~
da posicidn a partir de la cual dicha tarjeta vuelve y para
hacer volver dicha tarjeta a partir de .dicha segunda posicidn
hagte dicha primera posicidn hacia atrds, caracterizado por-
que in;luye un dispogltivo de accionamiento para acclonar
dicho digpositivo de arrastre de tarjeta pby medio del cual
dicha tarjeta se carga en dicha direccidn orientada hacia
adelante a cualquier velocidad manual deseadajy vuelve en
dicha direccién orientada hacia atrds a vna velocidad prede-

terminada.
2.~ Aparato manipuledor de tarjetas segln

la reivindicacidn 1, caracterizado porque dicho dispositivo
de arragtre de tarjeta estd constituido por un rodillo de ca-

brestante,

3.= Aparato manipulador de tarjetas segln
la reivindicacidn 2, caracterizado porque dicho dispositivo
de accionamiento incluye una palanca de carga de tarjeta y
un elemento de engranajes reductores con una relacidn de en~
granajes predeterminada para arrastrar dicho rodillo de ca~‘
bregtante a cualquier velocidad manual deseable de acuerdo
con el desplazamiento de dicha palanca de carga de tarjeta
"ﬁe modo que dicha tarjeta sea cargada en dicha segunda posi?,
cibn a cualquier velocidad manual deseabls,

4.~ Aparato manipuladér de tarjetas segln
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la reiviﬁéicacién 3, caracterizado porgue dicho dispositivo
de acciqnamiento~inoluye,ademés m regulador de velocidad y
un diépositivo de embrague para acoplar dicho regulador de
velocidad con dicho dispositivo de arrastre de tarjeta ha-
ciendo que dicho rodillo de cabrestante gire a wma veloci-
dad constante predeterminada durante dicho retroceso.
5.- Aparato maﬁ;pulador.de tarjetas segﬁg

la reivindicacidn 4, caracterizado porque dicho dispositivo
de accionamiento incluye ademds wn sistema de muelle que se

tensa mientras dicha tarjetd se desplaza en dicha direceidn

orientada hacia adelante debido al desplazamiento de dicha

. palanca de carga y se descarga mientras dicha tarjeta vuelve

hacia atrds de modo que dicho rodillc del cebrestante gire
a una velocidad predeterminada bajo el efects de la energia
que es producida por dicho.dispositivo de muelle por medio -
de dichos engranajes reductores.

6.~ Aparato manipulador de tarjetas segln
1a reivindicacidn 5, caracterizado porqué dicha tarjeta vuel-
ve automdticamente hacia atrds cuando dicha palanca de carga
queds libre, en razdn de la fuerza eldstica acumulada en di-
cho sistema de muelle.

T« Aparato manipulador de tarjetas segin
la reivindicacién 1, caracterizado ﬁbrque dicho transductor
pafé regi strar y/o reproducir informacidn es una cabeza ﬁggA
néticamenté ‘sensidble destinade e estar en contacto con la
porcidn de dicha tarjeta dotada de wn revestimiento magnético,

8.~ Aparato manipulador de terjetas segun
“la reivindicacibn 7, caracterizado porque dicho dispositivo
de>transporte de tarjeta incluye wn rodillo de cabrestante

y porque dicha tarjela es arrastrada entre dicho rodillo de



mhabmiben wemae i el e eee e s

"10

20

25

.21 -

cabrestante y dichd cabeza magnética sensible como elemento,
de guiado a lo largo de dicha base de arrastre de tarjeta::
9.~ Aparato manipulador de tarjetas segln ia
reivindicacidén 8, caracterizadp porque el espacio entre #
dicho rodillo de cabrestente y dicha cabeza es més ancho

que el espesor de dicha tarjeta de modo que dicho:rodillo de

cabrestante y dicha cabeza no estén en contacto mftuo en

ningtn caso.

10.- Aparato manipulador de tarjetas segin la
reivindicacién 3, caracterizado porque dicho dispositivo
de éccionamiento incluyg~a@emé§ un motor adaptado paré hacer
volver dicha tarjeta hacia atrés de modo que dicha tarjeta
retroceda a una velocidad constante predeterminada.

11l.- Se reivindica por Oltimo como objeto so-
bre el que ha de recaef la Patente de Invencidn que se soli~
cita: " APARATO MANIPULADOR DE TARJETAS "

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria que consta de veintiuna phginas mecano-
grafiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 1 de Abril de 1975
BERNARDO UNGRIA

p-p- |

-
-
-



SONY CORPORATION 4 hojas / 12

Y N 2LE
A 1. Abpii T
i, L. AbRL g 75
[AEEN iR
koo el




‘SONY' CORPORATTON 4 hojas / 28

PN .a
CAbRAL e e
uiﬁl;“{fu'.\'nq %Qm R #5

B, [
/e

Malie, 1




SONY CORPORATION 4 hojeg 32

b

Y Y 7 2

21 Z/Z ?0/;}71 ;ZOJQJJJ '/J

(———) |

1l
' == i

28 26 23 L 57

I

MAD®ID, 1 .. Abril . ugﬁ 75
B b DO Uptinia
v, P

v/,_. l;lf// /,/
oA / gy
PV




' SBNY CORPORATION

.4 bojas / 48

>
. [
2 -
g WP N1l
A\NRUE NN -
\\\q ™ %
5 S NER 7 N 7
N-NER %
N Sy 37
Ay ¥ *
I g 7y Pt _
i ﬂ F | _% 7
m N

2 LT I Y
P4

<P

%

-

NE]

T

Abril  DE1.75

BER{i2RDO UNGRIR

P, B

L.

MADKID,.. 1.0

oo

e

i

4

-




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



