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El invento se refiere a una méquina tricotosa
plana con carros circulantes y con bobinas de hilo que eir
culan con los distintos carros a lo largo de su trayecto-
ria. En las tricotosas planas conocidas de esta clase, las

-5 bobinas de hilo son conducidas sobre los carros y estén
firmemente unidas con ellos. Tal disposicién adolece de di
versos inconvenientes.

Por una parte, las bobinas no pueden superponer-
se, ya que entonces los soportes pera los tensores del hi-

10 lo quedarfan muy altos y existirfa el peligro de que entra
sen en oscilacidén, con lo que ya no estarfa asegurada una
conduccidn irreprochable del hilo. Por otra parte, con la
disposicidn de las bobinas de hilo sobre el carro, la dis
tancia de separacidn de un carro & otro no puede mantener-
15. se todo lo pequefia que se desea si hubieran de ser arras-
tradas suficientes bobinas de hilo. Finalmente, el desmon-
taje de los carros desde su pista resulta diffeil si los so
portes para las bobinas de hilo estdn directamente unidos
con los carros.
éO.rg El invento se propone resolver el problems de
* crear una miquina tricotosa plana con carros circulantes ¥y
que esté estructurada, en relacidn a las bobinas de hilo
arrastradas, de modo que no se produzcan los inconvenien-
tes mencionados, Y

25 Este problema es resuelto de acuerdo con el invento
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por el hecho de que los cerros y los soportes de las bobi-
nas de hilo, con los elementos asociados para la alimenta-
cidn del hilo, estdn apoyados sobre pistas de gufa separa-
das y paralelas, y de que los carros y los soportes de las
bobinas de hilo son accionados por dos disposiciones de ac-
cionamiento que merchan sinerdnicamente entre sI, de modo
que circulen sincrdnicamente uno junto a otro. Los carros

y los soportes de las bobinas de hilo, convenientemente, soﬁ
accionados por medio de cadenas sin fin.

Para asegurar una marcha sincrdnica precisa de los
carros y los soportes de las bobinas de hilo, las dos cade
nas de accionamiento son impulsadas adecuadamente por medio
de pifiones que asientan sobre un drbol de accicnamiento co-
mdn, mientras que los ejes de los pifiones enfrentados aso-
ciados estdn apoyados de tal modo que cada cadena puede ser
tensada individualmente.

Resulta una marcha particularmente suave de los
soportes de las bobinas de hilo cuando las bobinas, con los
elementos de alimentacidn de hilo, estdn conducidas sobre
gl menos dos pistas de guia. las bobinas pueden convenien-
temente yuxtaponerse o -superponerse. De este modo, para cg
da uno de los carros puede ser arrastrado suficiente mate-
rial, es decir, suficiente hilo, incluso cuando estén muy
juntos y se siguen uno a otro a escasa distancia.

Para obtener soportes estables en si mismos y de
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gufa segura, el soporte estd hecho adecuadsmente de modo que
reciba las bobinas de hilo para varios carros.

Es conveniente, ademds, que estén montados abas-
tecedores de reserva entre la salida del hilo desde las bo
binas y los carros. De este modo se logra un curso més se-
guro del hilo entre la bobina y el carro,.

Para la conexidn eléctrica con disyuntores auto-
méticos en los carros y/o en los elementos de alimentacidn
de hilo asf como con los abastecedores de reserva, se han
previsto cconvenientemente contactos rozantes en los carros
y barras de contacto en los tramos rectos del cursc de los
carros y de los soportes de las bobinas, de modo que la ac
cidn de contacto sélo tenga lusar en estos tramos rectos.
Se han previsto entonces convenientemente alambres eldsti-
cos de conexidén para la conexidn eléctrica entre los distin
tos carros y entre los carros y los soportes de las bobinas
de hilo. De este modo, por una parte, se garantiza que se
mantiene una conexidn irreprochable incluso con los carros
¥ los soportes de bobina que se hallan en las curvas. For
otra parte, pueden economizarse contactos rozantes puesto
que cada carro no ha de recibir forzosamente todos los con
tactose.

Otro perfeccionamiento del invento ha de verse en
el hecho de que los soportes de las bobinas de hilo poseen

al menos una parte de soporte con bobinas de hilo, que pue-
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de rebatirse respecto a una parte de soporte bdsica apoya-
da sobre la trayectoria de gufa. Todas las bobinas de hilo
pueden entonces asentar sobre partes de soporte rebati-

bles.

De esto resulta una buena posibilidad de acceso
al soporte y a las bobinas para colocar el material y, even
tualmente, para eliminar defectos. Ademds, puede teambién
ajustarse la tensidn del hilo sin tener que retirar hilo dé
la bobina.

Ventajosamente, las partes de soporte son rebati-
bles hacia el exterior, con lo cual se tiene todavia mejor

scceso a las bobinas de hilo.

Las partes de soporte rebatibles se hallan conve

. nientemente en unidn basculante por medio de articulacio-

nes con las partes bésicas de soporte. Ademés;;las partes
de soporte, ventajosamente, estén unidas de modo soltable
por medio de tornillos articulados con las partes bdsicas
de soportes

En el dibujo se han representado ejemplos de rea-
lizacidén del invento, que serén descritos con més detalle
en lo que sigue. En los dibujos muestren:

La figura 1, una vista lateral esquemética de una
mdquina tricotosa plena con carros circulantes;

la figura 2, una seccidén transversal a través de

la mdquina tricotosa plana de la figura 1;
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la figura 3, una vista lateral, parcial y esque
m4tica, de una mdquina tricotosa plana modificada con ca-
rros circulantes y parte de soporte para las bobinas de hi
lo, basculable y basculada hacia dentro;

la figura 4, una vista semejante a la figura 1,
con la parte de soporte rebatida;

la figura 5, una vista en planta de una unidén de
tornillo articulado con el tornillo basculado hacia dentrog
y

la figura 6, una vista en planta de una unidn de
tornillo articulado semejante a la figura 3, con tornillo
basculado hacia fuera, parcialmente en seccidn.

En la méquina tricotosa plana representada, unos
carros 1, de los cuales, en gracia a la claridad, sdlo se
han representedo en la figura 1 los dos carros ex}eriores,
que corren en las curvas, marchan sobre una pista de gufa
2. Los carros 1 son accionados por una cadena sin fin 3 y
estdn unidos a ella por medio de cone#iones 4: La cadena 3,
en un lado, corre sobre un pifidn accionado 5 y, en el otro
lado, sobre un pifién 6 que es desplazable junto con su co-
Jjinete 7, para poder tensar la cadena 3.

Los soporteé 8 para las bobinas de hilo 9 corren
sobre pistas de gufa 10 y 11 y son accionados por una cadena
sin fin 12. Los scportes 8 estédn unidos con la cadena 12 con

gyuda de uniones 13. El accionamiento de la cadena 12 se
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realiza por medio de un pifidn 14 gque, junto con el pifién 5,
asienta firmemente sobre un 4rbol comin de accionamiento
15, Del otro lado, la cadena 12 corre sobre un pifién 16 que,
junto con su cojinete 17, es desplazable para el tensado de
la cadena. Los pifiones 6 y 16 son ajustables con independen
cia uno de otro.

Sobre el soporte 8 estdn dispuestos unos elemen-—
tos 18 de alimentacidn de hilo desde los cuales el hilo 19
es alimentado a los carros l. Convenientemente, la alimen~-
tacidn del hilo 19 a los carros 1 se realiza a través de un
abastecedor de reserva 20 dispuesto sobre el carro 1, como
se ha ilustrado en el ejemplo de realizacién mostrado en el
dibujo.

En los carros 1 y/o en los elementos 18 de alimen
tacidn del hilo estdn previstos interruptores de seguridad
automdticos. La conexidn eléctrica de estos automdticos con
el bastidor bédsico de la mfquina se asegura por medio de
contactos rozantes 21 y 22 previstos en los carros 1, que
rozaen sobre barras de contacto 23 y 27. Las barras de con-
tacto 23 y 27 estdn previstas en el bastidor bdsice 24 sola
mente sobre los tramos' rectos del curso de leos carros y de
los soportes de bobinas. Para asegurar la conexidn eldéctri-
ca también de los carros 1 que se encuentren en las curvas,
se han previsto entre los carros slambres eldsticos de co-

nexién 25. De manera andloga, se realiza la unidn de los
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carros 1 con los autométicos de los elementos de alimenta=
cidn 18 del hilo a través de alambres eldsticos de conexidn
26,

En el carro 1 estédn previstos ademés otros contac
tos rozantes 28, 29 y 30 que rozan sobre correspondientes
barras de contacto 31, 32 y 33. A través de estos tres con

tactos rozantes con sus correspondientes barras de contae~

'to-es alimentads a los motores trifésicos de los abastece~

dores de reserva 20 la corriente eléctrica. También, para
la alimentacidn de corriente a los motores trifédsicos de
los abastecedores de reserva 20 los carros estdn conecta—-

dos entre si por medio de correspondientes alambres eldsti

- COS8.

A consecuencia de la unidn de los carros 1 entre
s, asf como de la unién de los carros 1 con los elementos
18 de alimentacidn del hilo con ayuda de alambres de unidn
eldsticos, es posible economizer en los carros contactos ro
zantes ya que, por ejemplo, sdlo cada quinto carro 1 tiene
que ser equipado con contactos rozantes 21, 22, 28, 29, 30,

La diferencia de la tricotosa plana mostrada en

las figuras 3 y 4 respecto a la mdquina ilustrada en las fi

‘gures 1 y 2 reside en que los soportes para las bobinas 9

de hilo, en el ejemplo de realizacidn segun las figuras 3
y 4, consisten en cada caso en una parte bdsica de soporte

3y apoyada en las pistas de gura 10 y 11 y en una parte de
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soporte 38 dispuesta sobre ella de modo rebatible.

La parte de soporte 38 esté unida con la parte bd
sica 39 del soporte a través de una articulacién 40, de mo-
do que pueda rebatirse o bascular. Para impedir un rebati-
miento imprevisto de la parte de soporte 38, estd previsto
un tornillo articulado 41 que une de modo soltable la parte
de soporte 38 con la parte bdsica 39 del soporte. La figura
1 muestra la parte de soporte 38 en estado basculado hacia
dentro, mientras qué la figura 2 muestra la parte de sopo-
te 38 al rebatirla desde la parte bdsica de soporte 39 des
pués de aflojar el tornillo articulado 41.

la figura 5 muestra una unidn de tornillo articula
do en planta. Un tornillo 42 fijado de modo basculable en
la parte bdsica de soporte 39 est4 introducido en una ranu-
ra 43 de la parte de soporte 38 y ﬁna tuerca menual 44 estd
apretada sohre el tornillo 42.

La figura 6 muestra el tornillo articulado en es-
tado rebatido hacia fuera. Después de que se ha aflojado la
tuerca de mano 44, el tornillo 42 pudo bascularse hacia fue
ra de la ranura 43, de modo que la parte de soporte 38 que-
dé libre respecto de la parte bdsica de soporte 39. De este
modo resulta posible rebatir la parte de soporte 38 en tor-
no de la unidn articulada 40,

La presente solicitud, que corrssponde a las pre-

sentadas en la Republica Federal alemana, el 13 de Mayo de
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1974, bajo el numero P 24 23 043.1 Yy el 29 de Noviembre de
1974, bajo el ndmero P 24 56 957.9, se acoge a los benefi-
cios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en Espaiia, son los que se recogen en las reivin-
dicaciones siguientes: )

1%,~ Una méquina tricotosa plana con earros cireu
lantes y con bobinas de hilo que cireulan con los distintos
carros a lo largo de sus pistas, caracterizada porgue los
carros y los soportes de las bobinas, con los elementos aso
tiados de alimentacidn del hilo, estdn apoyados sobre pistas
de gufa separadas y paralelas Y porque los carros y los so-
portes de las bobinas son accionados por dos disposiciones

de accionamiento que marchan sincrdnicamente entre sf de mo-
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do que circulen sincrdnicamente unos junto a otros.

23,- Una méquina segdn la reivindicacidn 1%, ca-
racterizada porque los carros y los scportes de las bobinas
son accionados por medio de cadenas sin fin,

5 3%.~ Una méquina segin la reivindicacidn 28, ca-
racterizada porque ambas cadenas de accionamiento son im-
pulsadas por pifiones que asientan sobre un érbol de impul-
sién comdn y porque los ejes de los pifiones enfrentados
correspondientes estén apdyados de tal modo que cada cade-

10 na puede tensarse de por si.

4¢,~ Una miquina segun cualquiera de las reivin-
dicaciones 1% a 3%, caracterizada porque los soportes de las
bobinas de hilo estén conduc¢idos con los elementos de ali=-

A mentacién del hilo sobre al menos.dos pistas de gufa.

15 ' 5%,- Una mdquina seg¥n cualquiera de las reivindi
caciones precedentes, caracterizada porque las bobinas de
hilo estdn yuxtapuestas y superpuestas.

6%,~ Una mdquina segin cualquiera de las reivin- '
dicaciones precedentes, curacterizada porque un soporte re

20 cibe las bobinas de hilo para varios carros.

79.~ Una méguina segin cualquiera de las reivindi
caciones precedentes, caracterizada porque entre lé salida
del hilo desde las bobinas y los carros estén montados abas

tecedores de reserva,

25 88,~ Una méquina tricotosa plana con carros circu
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lantes segin cualquiera de las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizada porque para la unidn eléctrica a disyun
tores automdticos de los carros y/o de los elementos de
aportacidn del hilo asI como con los abastecedores de re-
gserva estdén previstos contactos rozantes y barras de contac
to en los tramos rectos del curso de los carros ¥y de los so
portes de las bobinas.

92,~ Una méquina segin la reivindicacidén 8%, ca-
racterizada porque para la unidn eléctrica entre lés distin
tos carros y entre los carros y los soportes de las bobinas
de hilo estén previstos alambres eldsticos de conexidn.

108,~ Una méquina segin cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizada porque los soportes
de las bobinas de hilo tienen por -lo menos una parte de so-
porte con bobinas, que pﬁede ser rebatida respecto a una par
te bédsica de soporte apoyada sobre la pista de gula.

11%.- Una médquina segdn la reivindicacidn 108, ca
racterizada porque todas las bobinas de hilo asientan sobre
partes de soporte rebatibles.

128,- Una méquina segin las reivindicaciones 108
u 118, caracterizada porque las partes de soporte pueden ser
rebatidas hacia fuera,

138,~ Una mdquina segun cualquiera de 1&s reivin-
dicaciones 10% a 128, caracterizada porque las partes reba-

tibles de soporte estén en unidn basculante con las partes
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bésicas de soporte por medio de uniones articuladas.
14%.~ Una méquina segin cualquiera de las reivin
dicaciones 102 a 13%, caracterizada porque las partes de so
porte rebatibles estdn unidas de modo soltable con las par-
5 tes bisicas de soporte por medio de tornillos articulados.
158%,~ Una méquina tricotosa plana.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para
los fines que se han especificado.

10 Esta ilemoria consta de trece hojas escritas a m§

quina por una sola cara.

ladrid, {4 MAYD 1979

V P. AO
Ferm:r@; El v .
Por Poder, i i

15
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