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MERORIA DESCRIPTIVA

La presente solicitud, as una divisién de 1la so-
licitud de patente de divisién 408.658, presenteds el 8 ng
vienbra 1972, y tisne por objeto unas "Rejoras en los sis-

tomas de mando de velocidad®, o = -« o v = - v w @ - - -

La solicitud 408.658 se refiere a unos perfacecig
nanientos en log mandos de veloclidnd pars motores de co-
rrienta continua y tiens por ohjstive proporcicnar tales

mendos de una forma simple y convenlente, « « =« = o « = =«

Un mando de veolocidad seglin diechs solicitud come
prende, en combdinacidn, trsasistores primere y segundo co-
nectados entre sf para formar un oscilador de onda cuadra~
da, medios para ajustar la relacién marca-espacio del osci
lador y un tercer trensistor para la conexidn en seris oon
el motor y una fuante de alimentacidn, estando mandedsa la
conduccidn de dicho tercer transistor por dicho oscilador,
por 1o que dichos medios pueden actuar para variar la co-

rriante que clroula por ol MOtOr, « « * = o w - w - - - -

Un ajemplo do un mando de velocidad se describird

ahors con refersncis a los planos anexos, en los cusles: «

La Figura 1 68 un esquema de cireuito del mando ds
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Ls Pigura 2 ilustra uns parte de un dispositivo

de mando en el qus =s utiligs el mando de velocidad, y « -

La Pigura 3} ilustra una modificacién del cirouito

d.laFigura1. e e BN G S W SE W AR R TR N R W W W WR W e

Con referencim a la Figura 1 de los planos se pro.
veen Germinales 10 y 11 para la conexidn, respectivaments,
a los torminales positivo y negativo de una fuente de sli-
mentecidn 12 de corriente continue. Se¢ provee tembién un
transistor p-n-p T1 que tiens su emisor conectaio al $ermi-
nal pogitivo 10 y su colector conectado nl terminal negati-
vo 11 por medlo de una resistencia Rt« El colsctor del tran
sistor It eaté conectado &l terminal de bass de otro tran-
sistor p-n-p T2 cuyc emisor esté consctedo al terminal posi
tivo 10 por medio de una resistencin R2. La base dsl tran-
sistor T1 estf oconectadm al dnodo de un diodo Dt cuyo cdtodo
estd conactnio 2 un extremo del elemento resiatente de un po
tencldmetro POT1. T1 otro sxtremo del slemento resistente
del potencidmetro estd consctado al £nodo de un diado D2 que
tiene su cétodo conectado al emigor del transistor 12. 31
terminal de barride del potancidmetro estd consctado a una
placa de un condenssdor C1 y 1a otra placa de ests condensa-
dor estd conectadn al colector del transistor 72, - « = - -

El colector del transistor 22 estd conectado al ter
minel negativo 11 por medio de resistencias R3 y R4 en serie
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¥ la conexidén de astns dos resistencias estd conectala a la
bage ds un tremsistor n-p=n 73. §l emisor de smte tranmig-
tor estd concctado al terminal negative 11 por madio de una
resietencia RS y el coloctor del tramsistor T3 estd conectz
do al Z#nédo de un diodoe D3 cuyo cétodo estd conectade al
terminal positivo 10. En paralele gon el diedo D3 se halla
el motor 13 que pusde mer dsl tipo de imanes perusnentes o
del tipe 4e inductor bobinado, Ademds, ¢l emisor del trau-
eintor T3 estd conectado a los terminales de bsme ds tran-
pistores n-p-n T4 y T5. Los emisores de estos dos trangis-
torac estén conactades el terminal negative 11 mientras que

gus colectoras estdn conectados al colector del transistor

g3. D WP MW OO GP W W SR R Em A R TR e W . e WE SR Wb WR WE aw W= WS "m A W

En pervicio, cusndo los terminales 10 y 11 estdn
conectados ¢ la fuente le surinistro, el condensador C1 geC
carga por medio de las resistencias R} y R4, 1a parte de la
derecha del elemento resistente del potencidmetro, el diedo
D1 y el trayecto emisor-dape del transistor T1. Deblido a 1a
circulacién de corriente, el transistor T1 se hace conduc-
tor y éato tiene el efecto de elevar la tensidn de hasze del
transistor T2 de medo que eats dltimo s=e haga no conduetor.
A medids que el condensador se curgus el transistor T1 eupe
zaréd a desactivarse y esto reducird la tensidn de bage del
transistor T2 que con sllo empszard s condueir y alevard el
potencial de bmse del tranamistor T3. Este comvduce también y
al mismo tiempo provoca la conduccidén de loz transistores

P4 y T5 de modo que circule corriente por &l molor, = = = =
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Fl condensador C1 se demcarga a través del tran~
sistor 12 a una velocidad que depende de la resistencia
ofrecida por la parte de la izquierda del slemsnto resisten
te del potencidmetro y cuande el condenendor se ha descarzs
do el transistor 11 empiess da nuevo g conducir y dasactive
el traneilstor T2 de modo que a su ves me deeactivan lom
tranelstorse T3, 24 y T5. La velocidad de carga del conden-
sador estd determinada en gran manera por la repistencia
ofrecida por la parte de la derecha del elemento resistentes
del potencidmetro y la velocidad de descarga 3¢l condensa~
dor e¢std datarminada en gran manara por la resistencia de
1a parte de la i{zquierda del potencidmetro., Asf, variando
la posicidn del curmor, el tismpo de carga y 4de descarga del
oscilador de onda cundrsda varfa inversamente mientras que
la frascuencia total de trabajo del oscilador psrmensce subs
tancialmente conptante. Be observard asi que, variandoe las
posicidn del cursor del potencidmetro, puede variarse el va
lor medio de la corriante que oircula por el motor y por

El diodo D2 se provee para garontizar que 1la co=-
mients de carga del condensador circula sélo a través de le
parte darscha del slemonto resistente del potencidmetro
POTY y el aiodo D1 sa provee para protagar &l transistor 1
eontras la tensién inverss base-~smisor cuando el transistor

tﬁnnativma. MR W M Y W S T G W A e e W i W e ek ele W W W e

Une aplicacién de tal circuito de wando es el man

do de la velocldad de uno de los motores de un par de moto-
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res de una silla de ruedas ¢ similar, ohservéndose qus se
provee un circuito similar para mandar el otro motor. Los
doc motores estén ncoplados & lag ruedaz en lados apuestos
de la silla respectivamente y sa provee una forma sgpecial
de mando que acopla lom potencidmetros y sl mismo tiempo
provee s la conmutacidn de los terainales de entrada de los

motores para obtenor gu rotacidn inverga, = = = « = o « « «

ElL potencidmetro POP1 gomo se ilustra en la Figu~
ra 1 se modifica para eate fin como sz ilustra en la Figura
31y como pe obmervard de esta Pigura sl slemento resistente
del potenoiémetro POT2 estd provisto de una toma central
que estd consctada al Anodo del diodo D2, estande conecio-
dos entre sf los extremos opueatos del elemento resistente
¥ a1 cétodo del diode B1. fuando el cursor del potencibmoe-
tro esté en la posicidn central como se iluatra, el conden
gador se cergard lentmmente y se descargard ripidemente de
forma que el valor medio de la corriente qus circula por el
motor asociado serd tan pequefia que no proveoque rotacidn del
sotor. El valor medlo de la corriente aumenta cuando el cuy
gor pe desplaza on cualquier direccidn desde la posieién

Con refersncis ehora a la Figura 2 los potencidmg
tros se indican en 14 y estén acoplades operativamente a un
par opuesto de pifiones 15 ds un tren diferescial que ineclu-
y6 un pifidn 16 que engrans con los pifiones 15. Bl pifidn 16
estd acoplado a una palsnea 17 de mande y Sstn es mévil ane

gularnente slrededor del eje de rotacidn de los Srganos de
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mando de los potsncidmebros 14 y también alraledor ds un

o jo normal a dichos ejes. Ademds, log pifionse 15 estén aco
plados & levea 15 que mandan el funcionamients de conmute~
dores 1. Lee conmubadores 19 estén incluldos en las cone-
xiones de los motores y estdn previgtos pars invertir las
polaridaden de los terminales de alimentacidn o fin de lograr
1a inversién de los metores. Asocialos también con laa le-
vas hay sepuldores 20 de leva forzadom por resorte qus fueyr
zan lag levas y también la palanca 17 hacla la posicidén cey

n servicio, cuando la palanca es movida en 1la di
yeaccdén de hacia delante o de hacia atrfs lom motores son
aotivadon de 1a manors spropisda y los motores giran para
accionor mshag ruedas en la misma direccién} el gralo de =g
vinimto de 1z palunca manda la veloeidad de los nmotores.
$1 1= palonca ws mueve latornlmente desde la posicidn cen-
tral las levas 18 y los curacrurdo los potencidmetron 14
girarfn en direcciones opusates y uno de los motoras sers
accionado en la direceldn de hacian mdelante y o)l otro en la
direceidn de hacla atrds de modo que la silla de ruedas se
moveri slrededor de un eje centrals ¥l movimiento de la pa-
lanca en le direoccidn lateral mientras emtf, por ajemplo,
en unn posicidn de hsola adelante determinard uns variscién
de la velocidad relativa de los motores para proporcionsr

une aceidn de Aireceidn,y P v v v a m AR e B w .- -
w

Se declaran 4a novedad y propiedsd para Espafia,
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sup territsorios y plazas de sobsranfa, las sigulentess - - -

REIVINDIOCACIONSES

t.~ Hajoras en loe pistemas de mando da velocided,
para un par de motores de corriente coutinua, caracterizados
porque ol sismtema comprende un par de mandos da velooided,
asocladog respectivamente con un motor, que incluyen cada
uno transistores primero y segundo conectados entre sf ﬁ:a-
ra formar un ogcilador de onda cuadrads, medios para ajuse
tar 1a relacién marca-espacio del omcllsdor y un tercer
traneistor para la conexidn en serie¢ con el motor y une fuen
te de alimeniacidn, eetando msniada la conduceidn de dicho
tercer transistor por dicho oscilador, por lo que dlchos me
diops pueden sctuar para veriar la corriente gus circula por
el motor} porque ¢l oscilador incluye un condensador quo me
carga a través de un cirouito que incluye el trayesto base-
emisor de dicho primer transimtor y se descarga a través de
un eireuito que incluye el trayecto basew-sumisor del segundo
transistor, sctuando dicho primer trensistor pars mantener
dicho segundo transistor en entado desactivale durante la
cargs del condensador; porgue dicios eircunltoe incluyen olg
mantos resistentes de rosietencia variable, ajustable res-
pectivamente psra variar la relacién marco-espacie del ossi
lador; porque -aichos elsmentos resisztentes estdn conectados
on serie y forman a1 elemento resistente de un potencidme~
t1r03 porque una plnca de diche condensador estd conectada al
curgor del potencibmetro; porque cada maado incluye medios
conmutadores acoionables pars invertir la ciroulaocién de op



rrients a través del motor por 1o que se logra la inversidn
de motor; porque los exiremos opuestos del potencidmetro em
tdn coneciados entrs s{ y una toma fija procedents del cen-
tro del elomente roeeistente conecta sl slemanto resistente
5 al cirenito de descarga del condenmadory y porque ol siste
ma comprende ademds un tren diferencial que incluye um pri
mer pifidn y un par de piffones dispuestos opuestazents en
engrane con aquél, medioe que acoplan dicho par de pifionos
con lop potencidmeiros, respectivamente, y une palanca de
10, acoionamiento acopleds a dicho primer pifidn y mévil alreds
dor del aje de dicho primer pifidn para lograr &l movinmiento
opussto de los cursdoros de los potencidmetros y alrededor
del ejs comin del par de pifiones para lograr el movimiento
de low cursores en la misms direccifns o - ¢ - e - = = = -

15 2.~ Nojoras segin la reivindicacién 1, caracteri
zadap porque el sistema incluye medios de leva zcoplados
a dicho par de pifiones respectivaments, accionando dichos
mediop de leva a dichos conmutadores por 1o que con el movi
miento angular de lg palasnca slrededor del eje de dicho pri

20. mar pifién desde una posicidn intermedin 1los motores traba-
jardn en direcciones opusstas, aumentsnds la velocidad de
funcionamiento a medids que la palanca se meva mde demde la
poricidn intermeditt,. v v - c e m s mm v r e v c -~

3o~ YERTORAS EX LOD SISTEMAS DE MANDO DE VELOCIDAN®,

25. . Todo ello conforme se describs y reivindica en la
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Presente memoria que consta de diesz hojas foliadms y mecang
grafiadas por une sola de sus caras y de una lémina de diby

jos que la ilustra.
HADRID, 2 & 4R 1975

P A M. curzL sufioL

Alctecc=( -
/

Tt



v 38
_ >
N_W Vilisl
_U: <d
L
_ el 2l
V
,ﬁ 21 ™
L DA
Id 110d 20 €d
&w

VIINN VIOH ati



C.AV

LTD

T4

R2
rDz POTI DI
T2
/r J

T3

It
R3 Cl
Rs<S R4

&

FIG. 1.

T




HOJA UNICA




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



